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ROZPORZADZ LAHENIE KOMISJI (UE) 2019/1781
z dnia 1 pazdziernika 2019 r.

ustanawiajagce wymogi dotyczace ekoprojektu dla silnikow elektrycznych i ukladow bezstopniowej

regulacji obrotéw na podstawie dyrektywy Parlamentu Europejskiego i Rady 2009/125/WE,

zmieniajagce rozporzadzenie (WE) nr 641/2009 w odniesieniu do wymogéw dotyczacych

ekoprojektu dla pomp cyrkulacyjnych bezdtawnicowych wolnostojacych i pomp cyrkulacyjnych

bezdlawnicowych zintegrowanych z produktami oraz uchylajace rozporzadzenie Komisji (WE) nr
640/2009

(Tekst majacy znaczenie dla EOG)

KOMISJA EUROPEJSKA,
uwzgledniajac art. 114 Traktatu o funkcjonowaniu Unii Europejskiej,

uwzgledniajac dyrektywe Parlamentu Europejskiego i Rady 2009/125/WE z dnia 21 pazdziernika 2009 r. ustanawiajaca
ogodlne zasady ustalania wymogéw dotyczacych ekoprojektu dla produktéw zwigzanych z energia (), w szczegdlnosci jej
art. 15 ust. 1,

a takze majgc na uwadze, co nastepuje:

(1)  Na podstawie dyrektywy 2009/125/WE Komisja powinna okresli¢ wymogi dotyczace ekoprojektu dla produktow
zwigzanych z energia, ktérych wielkos¢ sprzedazy i obrotu w Unii jest znaczaca, ktére maja istotny wplyw na srodo-
wisko i ktére wykazujg znaczacy potencjal w zakresie poprawy ich wplywu na Srodowisko poprzez odpowiednie
zaprojektowanie, bez powodowania nadmiernych kosztow.

(2) W komunikacie Komisji COM(2016) 773 (%) (plan prac dotyczacy ekoprojektu) wydanym przez Komisje w zastoso-
waniu art. 16 ust. 1 dyrektywy 2009/125/WE okreslono priorytety dzialant w ramach ekoprojektu i etykietowania
energetycznego na lata 2016-2019. W planie prac dotyczacym ekoprojektu okreslono grupy produktéw zwigza-
nych z energia, ktére nalezy traktowaé priorytetowo przy prowadzeniu badan przygotowawczych oraz przy osta-
tecznym wprowadzaniu $rodkéw wykonawczych, jak réwniez przy przegladzie rozporzadzenia Komisji (WE)
nr 640/2009 ().

(3)  Szacuje sig, ze Srodki przewidziane w planie prac mogg przynie$¢ facznie ponad 260 TWh rocznych oszczednosci
energii koficowej w 2030 r., co odpowiada zmniejszeniu emisji gazéw cieplarnianych o okolo 100 mln ton rocznie
w 2030 r. Silniki elektryczne znajduja si¢ wéréd grup produktéw wymienionych w planie prac, a roczne oszczed-
nosci energii koncowej z nimi zwigzane szacuje si¢ na 10 TWh w 2030 r.

(4) W rozporzadzeniu (WE) nr 640/2009 Komisja ustanowila wymogi dotyczace ekoprojektu dla silnikéw elektrycz-
nych i na podstawie tego rozporzadzenia Komisja dokonuje jego przegladu w kontekscie postepu technologicznego
w zakresie zar6wno silnikow, jak i ukladéw bezstopniowej regulacji obrotéw.

(5)  Zgodnie z art. 7 rozporzadzenia (WE) nr 640/2009 Komisja dokonata przegladu rozporzadzenia (WE) nr 640/2009
i przeanalizowala techniczne, srodowiskowe i gospodarcze aspekty dotyczace silnikéw i ukltadéw bezstopniowej
regulacji obrotéw. Przeglad zostal przeprowadzony w Scistej wspolpracy z zainteresowanymi podmiotami i stro-
nami z Unii oraz pafistw trzecich. Jego wyniki zostaly podane do wiadomosci publicznej oraz przedstawione forum
konsultacyjnemu ustanowionemu zgodnie z art. 18 dyrektywy 2009/125/WE.

(6) W opracowaniu z przegladu wskazano, ze systemy napedzane silnikami elektrycznymi zuzywaja okoto polowy
energii elektrycznej produkowanej w Unii. Szacuje si¢, ze w 2015 r. silniki elektryczne przeksztakcily 1 425 TWh
energii elektrycznej w energie mechaniczng i cieplo, co odpowiada emisji 560 Mt ekwiwalentu dwutlenku wegla.
Oczekuije sig, ze do 2020 r. warto$¢ ta wzrosnie do okoto 1 470 TWh, a do 2030 r. do okoto 1 500 TWh.

() DzU.L 285z 31.10.2009, s. 10.

(*) Komunikat Komisji: Plan pracy dotyczacy ekoprojektu 2016-2019, COM(2016) 773 final z 30.11.2016 r.

() Rozporzadzenie Komisji (WE) nr 640/2009 z dnia 22 lipca 2009 r. w sprawie wykonania dyrektywy 2005/32/WE Parlamentu Euro-
pejskiego i Rady w odniesieniu do wymogéw dotyczacych ekoprojektu dla silnikow elektrycznych (Dz.U. L 191 z 23.7.2009, s. 26).
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(7) W przegladzie wskazano réwniez, ze uklady bezstopniowej regulacji obrotéw wprowadza si¢ w duzych ilosciach do
obrotu na rynku unijnym; pomagaja one regulowaé predkos¢ i zwigkszaja efektywnosé energetyczna uktadéw silni-
kowych, przy czym ich zuzycie energii w fazie uzytkowania stanowi najbardziej znaczacy aspekt srodowiskowy ze
wszystkich faz cyklu zycia produktu. W 2015 r. uklady bezstopniowej regulacji obrotéw przeksztalcily okoto 265
TWh energii elektrycznej z sieci zasilania w energi¢ elektryczng o czgstotliwosci dostosowanej do zastosowania, w
ramach ktdrego mialy zapewnia¢ naped; odpowiada to emisji 105 Mt dwutlenku wegla. Oczekuje sig, ze do 2020 r.
warto$¢ ta wzro$nie do okoto 380 TWh, a do 2030 r. — do okolo 570 TWh.

(8)  Jak wynika z przegladu, do 2020 r. rozporzadzenie (WE) nr 640/2009 pozwolitoby zaoszczedzi¢ 57 TWh rocznie, a
do 2030 r. — 102 TWh rocznie. Poniewaz przepisy tego rozporzgdzenia sg utrzymane w mocy, oszczednosci te beda
si¢ rowniez nadal osiggane.

(9)  Istnieje znaczacy potencjal dalszej poprawy efektywnosci energetycznej tych systeméw napedzanych silnikami w
spos6b racjonalny pod wzgledem kosztéw. Jednym z racjonalnych pod wzgledem kosztéw sposobéw na osiggniecie
tego celu jest zwigkszenie energooszczednosci silnikéw, w tym silnikéw objetych zakresem rozporzadzenia (WE) nr
640/2009, oraz stosowanie energooszczednych ukladéw bezstopniowej regulacji obrotéw. Oznacza to, ze nalezy
dostosowa¢ wymogi dotyczace ekoprojektu dla silnikéw elektrycznych i ustanowi¢ wymogi dotyczace ekoprojektu
dla ukladéw bezstopniowej regulacji obrotéw, aby w pelni wykorzysta¢ ich potencjal w zakresie racjonalnej pod
wzgledem kosztéw efektywnosci energetycznej.

(10) Wymogi dotyczace ekoprojektu powinny tez obejmowaé wymogi dotyczace informacji o produkcie, ktére pomoga
potencjalnym nabywcom w podjeciu najwlasciwszej decyzji i ulatwia paistwom czlonkowskim prowadzenie nad-
zoru rynku.

(11) Wiele silnikéw stanowi nieodlaczna cze$¢ innych produktéw. Aby zmaksymalizowaé racjonalne pod wzgledem
kosztéw oszczedzanie energii, niniejsze rozporzadzenie powinno mie¢ zastosowanie do takich silnikéw, o ile ich
efektywno$¢ mozna zbada¢ oddzielnie.

(12) Zuzycie energii elektrycznej w fazie uzytkowania stanowi aspekt srodowiskowy dotyczacy produktéw wchodzacych
w zakres niniejszego rozporzadzenia, ktéry zostal uznany za istotny dla celéw niniejszego rozporzadzenia.

(13) Silniki elektryczne sa stosowane w wielu réznych rodzajach produktéw, takich jak pompy, wentylatory lub obra-
biarki, oraz w wielu réznych warunkach eksploatacji. Wykorzystanie energii przez systemy napedzane silnikami
mozna zmniejszy¢, jezeli silniki w zastosowaniach bezstopniowych i zmienno-obcigzeniowych wyposazone bedg w
uktady bezstopniowej regulacji obrotéw, ale réwniez jesli uklady te beda objete wlasnymi minimalnymi wymogami
dotyczacymi efektywnosci energetycznej. W zastosowaniach wymagajacych stalej predkosci (i stalego obcigzenia)
uklad bezstopniowej regulacji obrotéw generuje dodatkowe koszty i straty energii. Wykorzystanie ukladu bezstop-
niowej regulacji obrotéw nie powinno zatem by¢ obowigzkowe na podstawie niniejszego rozporzadzenia.

(14) Zmniejszenie zuzycia energii elektrycznej w przypadku silnikéw elektrycznych i ukladéw bezstopniowej regulacji
obrotéw nalezy osiagna¢ poprzez zastosowanie istniejacych, niezastrzezonych i racjonalnych pod wzgledem kosz-
téw technologii, ktére oferuja mozliwo$¢ zmniejszenia tacznych wydatkéw na zakup i eksploatacj¢ urzadzen.

(15) Wymogi dotyczace ekoprojektu powinny doprowadzi¢ do harmonizacji wymogdéw dotyczacych efektywnosci ener-
getycznej dla silnikéw elektrycznych i ukladéw bezstopniowej regulacji obrotéw w calej Unii, przyczyniajgc si¢ tym
samym do sprawnego dzialania rynku wewnetrznego i pomagajac zwigkszy¢ efektywnosé¢ srodowiskowa tych pro-
duktdw.

(16) Producenci powinni mie¢ wystarczajaco duzo czasu na zmiang konstrukcji lub dostosowanie swoich produktéw.
Harmonogram wdrozenia powinien by¢ okre$lony w taki sposéb, aby zminimalizowaé negatywny wplyw na funk-
cje silnikow elektrycznych lub ukladéw bezstopniowej regulacji obrotéw. Nalezy w nim réwniez uwzglednié¢ zwig-
zane z tym koszty dla producentéw, w tym malych i $rednich przedsigbiorstw, jednoczesnie zapewniajac osiggniecie
w odpowiednim czasie celéw niniejszego rozporzadzenia.

(17) Uwzglednienie silnikéw nieobjetych rozporzadzeniem (WE) nr 640/2009, w szczegdlnosci mniejszych i wigkszych
silnikéw, w zwiazku ze zaktualizowanymi minimalnymi wymogami dotyczacymi efektywnosci energetycznej, ktére
sa zgodne z normami migdzynarodowymi i postepem technologicznym, wraz z uwzglednieniem ukladéw bezstop-
niowej regulacji obrotéw powinno zwigkszy¢ penetracje rynku przez silniki elektryczne i uklady bezstopniowej
regulacji obrotéw o lepszej charakterystyce oddzialywania na $rodowisko w calym cyklu zycia. Powinno to przy-
nie$¢ dodatkowe szacowane oszczednosci energii netto wynoszace 10 TWh rocznie i zmniejszy¢ emisje gazow cie-
plarnianych o 3 Mt ekwiwalentu dwutlenku wegla rocznie do 2030 r. w poréwnaniu z sytuacjg, ktéra mialaby
miejsce, gdyby nie zostaly zastosowane Zadne $rodki.
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(18) Cho¢ wplyw silnikéw $redniego napigcia na Srodowisko jest istotny, na chwile obecng nie istnieje zadna klasyfikacja
efektywnosci energetycznej silnikow elektrycznych o napieciu znamionowym powyzej 1 000 V. Po opracowaniu
takiej klasyfikacji nalezy ponownie oceni¢ mozliwo$¢ ustanowienia minimalnych wymogéw dla silnikéw Sredniego
napiecia.

(19) Mimo ze wplyw silnikéw zatapialnych na $rodowisko jest istotny, nie istnieje obecnie zadna norma badania okresla-
jaca klasy efektywnosci energetycznej dla tych silnikéw. Po opracowaniu takiej normy badania i klasyfikacji nalezy
ponownie oceni¢ mozliwo$¢ ustanowienia minimalnych wymogéw dla silnikéw zatapialnych.

(20) W komunikacie Komisji dotyczacym gospodarki o obiegu zamknietym (*) oraz komunikacie ,Plan prac dotyczacych
ekoprojektu” (°) podkreslono, jak istotne jest stosowanie zasad ekoprojektu w celu wspierania przejscia na bardziej
zasobooszczedng gospodarke o obiegu zamknigtym. Aby zmniejszy¢ koszty naprawy produktéw wyposazonych w
silniki, kt6re zostaly wprowadzone do obrotu przed wejsciem w Zycie niniejszego rozporzadzenia, lub aby unikngé
ich przedwczesnego ztomowania, w przypadku gdy nie moga by¢ naprawione, w niniejszym rozporzadzeniu nalezy
na pewien okres obja¢ wylaczeniem silniki dostarczone jako czg¢sci zamienne. Ma to na celu uniknigcie problemu,
ktéry pojawia si¢ w sytuacji, gdy nie mozna wymieni¢ silnika niespelniajacego wymagan na silnik, ktéry je spelnia,
bez nieproporcjonalnych kosztow ponoszonych przez uzytkownika koficowego. Jezeli takie silniki sg przeznaczone
do naprawy produktéw, w przypadku ktérych szczegdlowe przepisy dotyczace dostgpnosci czgsci zamiennych obej-
mujgce silniki zostaly ustanowione w innych rozporzadzeniach dotyczacych ekoprojektu, takie szczegétowe prze-
pisy s3 nadrzedne w stosunku do przepiséw niniejszego rozporzadzenia.

(21) W szczegdlnych sytuacjach, na przyklad gdy w gre wchodza kwestie bezpieczenistwa, funkcjonalnosci czy niepro-
porcjonalnych kosztow, nalezy wylaczy¢ niektére silniki lub uktady bezstopniowej regulacji obrotéw z wymogdw
dotyczacych efektywnosci energetycznej. Niniejsze rozporzadzenie powinno jednak obejmowal takie produkty
odnosnie do wymogéw dotyczacych informacji o produktach, takich jak informacje odnoszace si¢ do demontazu,
recyklingu lub usuwania po zakoniczeniu eksploatacji, lub inne informacje uzyteczne do celéw nadzoru rynku.

(22) Odpowiednie parametry produktu nalezy wyznaczaé przy uzyciu wiarygodnych, dokladnych i odtwarzalnych
metod. W metodach tych powinno si¢ uwzgledniaé uznane najnowoczesniejsze metody, w tym, w miar¢ dostep-
noéci, zharmonizowane normy przyjete przez europejskie organizacje normalizacyjne wymienione w zalgczniku I
do rozporzadzenia Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 1025/2012 (9).

(23) Wlasciwg normg na potrzeby okre$lania szczegdlnych rodzajéw eksploatacji roboczej S1, S3 lub S6 jest norma IEC
60034-1:2017. Wlasciwymi normami na potrzeby identyfikowania silnikéw budowy wzmocnionej z certyfikatem
Ex eb oraz innych silnikéw z zabezpieczeniem przeciwwybuchowym sa normy IEC/EN 60079-7:2015, IEC/EN
60079-31:2014 lub IEC/EN 60079-1:2014

(24) Zgodnie z art. 8 ust. 2 dyrektywy 2009/125/WE w niniejszym rozporzadzeniu nalezy okresli¢ majace zastosowanie
procedury oceny zgodnosci.

(25) Zgodno$¢ produktéw nalezy wykaza¢ w momencie wprowadzenia produktu do obrotu albo w momencie jego
wprowadzenia do uzytkowania, ale nie w obu sytuacjach.

(26) Aby ulatwi¢ przeprowadzanie kontroli zgodnoici, producenci, importerzy lub upowaznieni przedstawiciele
powinni przekazywa¢ informacje w dokumentacji technicznej, o ktérej mowa w zalacznikach IV i V do dyrektywy
2009/125/WE, w zakresie, w jakim informacje te odnoszg si¢ do wymogdéw okre$lonych w niniejszym rozporzadze-
niu.

(27) W celu poprawy skuteczno$ci niniejszego rozporzadzenia i ochrony konkurentéw, nie nalezy wprowadzaé do
obrotu ani do uzytkowania produktéw, ktérych wydajnos¢ zmienia si¢ automatycznie w warunkach testowych, aby
poprawi¢ deklarowane parametry.

(28) W celu ulatwienia testéw weryfikacyjnych organy nadzoru rynku powinny mie¢ mozliwo$¢ prowadzenia testéw lub
obserwacji badan duzych silnikéw w obiektach producenta.

(29) Oprécz prawnie wigzacych wymogdéw ustanowionych w niniejszym rozporzadzeniu nalezy ustali¢ poziomy referen-
cyjne dla najlepszych dostepnych technologii, aby informacje na temat efektywnosci Srodowiskowej w cyklu Zycia
produktéw objetych niniejszym rozporzadzeniem byly szeroko i fatwo dostepne, zgodnie z pkt 2 czgsci 3 zalgcz-
nika I do dyrektywy 2009/125/WE.

() COM(2015) 614 final z 2.12.2015.

() COM(2016) 773 final z 30.11.2016.

(®) Rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 1025/2012 z dnia 25 pazdziernika 2012 r. w sprawie normalizacji europej-
skiej, zmieniajace dyrektywy Rady 89/686/EWG i 93/15/EWG oraz dyrektywy Parlamentu Europejskiego i Rady 94/9/WE, 94/25/WE,
95/16/WE, 97/23[WE, 98/34/WE, 2004/22|WE, 2007/23/WE, 2009/23/WE i 2009/105/WE oraz uchylajace decyzj¢ Rady 87/95/
EWG i decyzje Parlamentu Europejskiego i Rady nr 1673/2006/WE (Dz.U.L 316 z 14.11.2012, 5. 12).
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(30)  Przeglad niniejszego rozporzadzenia powinien obejmowac oceng celowosci i skutecznosci jego przepiséw w osiaga-
niu zatozonych w nim celéw. Termin przegladu powinien zostaé wyznaczony po uplywie okresu wystarczajacego na
wdrozenie wszystkich przepiséw i wykazanie ich wplywu na rynek.

(31) Nalezy zatem uchyli¢ rozporzadzenie (WE) nr 640/20009.

(32) Wymogi dotyczace ekoprojektu dla pomp cyrkulacyjnych zintegrowanych z kotlami zostaly ustanowione w rozpo-
rzadzeniu Komisji (WE) nr 641/2009 (). W celu zapewnienia, aby zainstalowane kotly z niesprawnymi pompami
cyrkulacyjnymi mozna byto naprawia¢ w okresie ich eksploatacji, we wspomnianym rozporzadzeniu przewidziano,
ze nalezy przedluzy¢ termin obowigzywania wylaczenia dotyczacego pomp cyrkulacyjnych dostarczanych jako
czesci zamienne dla istniejacych kottow.

(33)  Srodki przewidziane w niniejszym rozporzadzeniu sa zgodne z opinig komitetu powolanego na podstawie art. 19
ust. 1 dyrektywy 2009/125/WE,

PRZYJMUJE NINIEJSZE ROZPORZADZENIE:

Artykut 1
Przedmiot

W niniejszym rozporzadzeniu ustanawia si¢ wymogi dotyczace ekoprojektu w zakresie wprowadzania do obrotu lub do
uzytkowania silnikéw elektrycznych i ukladéw bezstopniowej regulacji obrotéw, z uwzglednieniem przypadkéw, gdy sa
zintegrowane z produktami.

Artykut 2

Zakres
1. Niniejsze rozporzadzenie stosuje si¢ do nastepujacych produktow:

a) silniki elektryczne asynchroniczne bez szczotek, komutatordw, pierScieni slizgowych oraz polaczen elektrycznych z
wirnikiem, przystosowane do dzialania przy napieciu sinusoidalnym o czegstotliwosci 50 Hz, 60 Hz lub 50/60 Hz,
ktore:

i) maja dwa, cztery, sze$¢ lub osiem biegunéw;

ii) maja napigcie znamionowe Uy powyzej 50 V, nie wigksze niz 1 000 V;

(
(
(ili) maja moc znamionowg Py 0 wartosci od 0,12 kW do 1 000 kW wilacznie;
(
(

iv) maja parametry znamionowe okreslane na podstawie cigglej eksploatacji roboczej; oraz
v) sa przystosowane do bezposredniej eksploatacji w trybie online;
b) uklady bezstopniowej regulacji obrotéw z wejsciem tréjfazowym, ktére:

(i) sa przystosowane do dzialania z jednym silnikiem, o ktérym mowa w lit. a), przy mocy znamionowej silnika w
granicach od 0,12 kW do 1 000 kW;

(i) maja napiecie znamionowe pradu przemiennego o warto$ci wigkszej niz 100 V i nieprzekraczajacej 1 000 V;
(i) maja tylko jedno wyjscie pradu przemiennego.
2. Wymogi okreslone w zalgczniku I sekcja 1 i sekcja 2 pkt 1, 2, 5-11 i 13 nie majg zastosowania do nastepujacych silnikow:

a) silniki stanowigce integralng czg$¢ produktu (np. przekladni zgbatej, pompy, wentylatora lub sprezarki), ktérych
charakterystyka energetyczna nie moze by¢ sprawdzona niezaleznie od produktu, nawet przy zapewnieniu tymcza-
sowego lozyska od strony tarczy i od strony napedu; taki silnik musi posiada¢ wspdlne komponenty (oprocz ele-
mentow taczacych, takich jak Sruby) z napedzanym urzadzeniem (np. wat lub obudowe) i nie moze by¢ zaprojekto-
wany w sposob umozliwiajacy jego catkowite oddzielenie od napedzanego urzadzenia i niezalezng eksploatacje.
Proces oddzielania powoduje, Ze silnik staje si¢ niezdatny do dziatania;

b) silniki z wbudowanym uktadem bezstopniowej regulacji obrotéw (napedy kompaktowe), ktérych charakterystyka
energetyczna nie moze by¢ sprawdzona niezaleznie od ukladu bezstopniowej regulacji obrotéw;
() Rozporzadzenie Komisji (WE) nr 641/2009 z dnia 22 lipca 2009 r. w sprawie wykonania dyrektywy 2005/32/WE Parlamentu Euro-
pejskiego i Rady w odniesieniu do wymogéw dotyczacych ekoprojektu dla pomp cyrkulacyjnych bezdtawnicowych wolnostojacych i
pomp cyrkulacyjnych bezdtawnicowych zintegrowanych z produktami (Dz.U. L 191 z 23.7.2009, s. 35).
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¢) silniki z wbudowanym hamulcem, ktéry stanowi integralna czg¢s¢ wewnetrznej konstrukgji silnika i ktérego nie
mozna zdemontowa¢ ani tez zasila¢ za pomocg oddzielnego Zrédta zasilania podczas badania wydajnosci silnika;

d) silniki specjalnie zaprojektowane i przeznaczone do dzialania wylacznie:
(i) nawysokosciach powyzej 4 000 m n.p.m.;

(i) w temperaturze otoczenia przekraczajacej 60 °C;

(iliy w maksymalnej temperaturze roboczej powyzej 400 °C;
(iv) w temperaturze otoczenia ponizej —30 °C; lub

(v) w przypadku gdy temperatura wody chtodzacej na wejsciu do produktu wynosi mniej niz 0 °C lub wigcej niz

)

e) silniki specjalnie zaprojektowane i przeznaczone do eksploatacji przy pelnym zanurzeniu w cieczy;

f) silniki spelniajace szczegblne warunki dotyczace bezpieczenstwa obiektéw jadrowych zdefiniowanych w art. 3
dyrektywy Rady 2009/71/EURATOM ();

g) silniki z zabezpieczeniem przeciwwybuchowym zaprojektowane i certyfikowane na potrzeby gérnictwa, jak okres-
lono w pkt 1 zalgcznika I do dyrektywy Parlamentu Europejskiego i Rady 2014/34/UE (’);

h) silniki w urzadzeniach bezprzewodowych lub zasilanych za pomocg akumulatoréw;

i) silniki w urzadzeniach przystosowanych do obstugi recznej, ktérych cigzar podczas dzialania jest podtrzymywany
reka;

j)  silniki w przeno$nych urzgdzeniach sterowanych recznie, przenoszonych podczas dziatania;
k) silniki z mechanicznymi komutatorami;
) w pelni zabudowane silniki niewentylowane;

m) silniki wprowadzone do obrotu przed dniem 1 lipca 2029 r. jako zamienniki identycznych silnikéw stanowiacych
nieodlaczng cz¢$¢ produktéw wprowadzonych do obrotu przed dniem 1 lipca 2022 r., wprowadzane do obrotu
specjalnie w tym celu;

n) silniki wielobiegowe, tj. silniki posiadajace liczne uzwojenia lub uzwojenie, ktére mozna przelgczaé, zapewniajace
r6zng liczbe biegundéw i predkosci;

o) silniki zaprojektowane specjalnie na potrzeby trakcji pojazdéw elektrycznych.

3. Wymogi okreslone w zalaczniku I sekcja 3 i sekcja 4 pkt 1, 2, 5-10 nie majg zastosowania do nastepujacych ukladéw
bezstopniowej regulacji obrotéw:

a) uklady bezstopniowej regulacji obrotéw zintegrowane z produktem, ktérych charakterystyki energetycznej nie
mozna testowaé niezaleznie od produktu, to znaczy, ze préba ich oddzielenia spowodowataby, Ze uktad bezstopnio-
wej regulacji obrotoéw lub produkt statby si¢ niezdatny do dzialania;

b) uklady bezstopniowej regulacji obrotéw spelniajace szczegdlne warunki dotyczace bezpieczenstwa obiektow jadro-
wych zdefiniowanych w art. 3 dyrektywy Rady 2009/71/EURATOM;

¢) napedy regeneracyjne;

d) napedy z sinusoidalnym pradem wejsciowym.

Artykut 3
Definicje

Do celéw niniejszego rozporzadzenia stosuje si¢ nastepujace definicje:

1) ,silnik elektryczny” lub ,silnik” oznacza urzadzenie, ktére przeksztalca elektryczng moc wejsciowa w mechaniczna
moc wyjsciowa w postaci rotacji, ktorej predkos¢ obrotowa i moment obrotowy zaleza od takich czynnikéw, jak czes-
totliwos¢ napiecia zasilania i liczba biegundéw silnika;

(*) Dyrektywa Rady 2009/71/Euratom z dnia 25 czerwca 2009 r. ustanawiajaca wspolnotowe ramy bezpieczeristwa jadrowego obiektow
jadrowych (Dz.U.L 172 z 2.7.2009, s. 18).

() Dyrektywa Parlamentu Europejskiego i Rady 2014/34/UE z dnia 26 lutego 2014 r. w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw
cztonkowskich odnoszacych si¢ do urzadzen i systeméw ochronnych przeznaczonych do uzytku w atmosferze potencjalnie wybucho-
wej (Dz.U. L 96 z 29.3.2014, 5. 309).
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2) ,uklad bezstopniowej regulacji obrotéw” oznacza elektroniczny konwerter zasilania, ktéry w sposéb ciagly dostoso-
wuje ilo$¢ energii elektrycznej doprowadzanej do pojedynczego silnika w celu sterowania wydajnoscig mechaniczng
silnika zgodnie z charakterystyka momentu obrotowego w zaleznosci od predkosci obrotowej odbiornika napedza-
nego przez silnik poprzez dostosowywanie zasilania do zmiennej czestotliwosci i napigcia doprowadzanego do sil-
nika. Obejmuje on wszystkie elementy elektroniczne podlgczone pomiedzy siecia zasilajacg a silnikiem, w tym rozsze-
rzenia, takie jak urzadzenia zabezpieczajgce, transformatory i urzadzenia pomocnicze;

3) efektywno$¢ energetyczna” silnika oznacza stosunek jego mechanicznej mocy wyjsciowej do elektrycznej czynnej
mocy wejsciowej;

4) ,biegun” oznacza biegun péinocny lub potudniowy wytwarzany przez obracajace si¢ pole magnetyczne silnika, ktd-
rego calkowita liczba biegunéw okresla predkosé podstawows silnika;

5) ,ciagla eksploatacja robocza” oznacza zdolnos¢ do ciaglego dzialania przy mocy znamionowej i wzroscie temperatury
w granicach okreslonej klasy izolacji temperaturowej, okreslona jako szczegdlny rodzaj eksploatacji roboczej 1,
$3 >=80 % lub S6 >=80 %, jak okreslono w normach;

6) ,faza” oznacza rodzaj konfiguradji sieci zasilajacej;
7) .siec zasilajaca” lub ,siec elektryczna” oznacza sie¢ dostarczajaca energie z sieci;

8) ,silnik z mechanicznymi komutatorami” oznacza silnik, w ktérym mechaniczne urzadzenie zmienia kierunek prze-
plywu pradu;

9) ,urzadzenia bezprzewodowe lub zasilane za pomocg akumulator6w” oznaczaja urzadzenia pozyskujace energie z aku-
mulatoréw, umozliwiajgcg urzgdzeniom wykonywanie przewidzianej funkcji bez podlgczenia zasilania;

10) ,sprzet reczny” oznacza urzadzenie przenoéne przeznaczone do trzymania w dloniach w trakcie jego normalnego
uzytkowania;

11) ,sprzet sterowany recznie” oznacza urzadzenie mobilne nieporuszajace si¢ po drogach, ktdre jest przemieszczane i
kierowane przez uzytkownika w trakcie jego normalnego uzytkowania;

12) ,w pelni zabudowany silnik niewentylowany” oznacza silnik zaprojektowany i przeznaczony do dzialania bez wenty-
latora, ktéry oddaje cieplo gléwnie poprzez wentylacje naturalng lub promieniowanie na w pelni zabudowanej
powierzchni silnika;

13) ,naped regeneracyjny” oznacza uklad bezstopniowej regulacji obrotéw, ktéry jest w stanie regenerowal energie z
odbiornika do sieci zasilajgcej, tzn. wywoluje przesunigcie fazowe pradu wejsciowego o 180° +/- 20° do napigcia wejs-
ciowego, gdy silnik hamuje;

14) ,naped z sinusoidalnym pradem wej$ciowym” oznacza uktad bezstopniowej regulacji obrotéw, ktorego prad wejs-
ciowy ma forme sinusoidalnej fali i ktéry charakteryzuje si¢ catkowita zawarto$cig harmoniczng mniejszg niz 10 %.

15) ,silnik hamujacy” oznacza silnik wyposazony w elektromechaniczny hamulec dzialajacy bezposrednio na wat silnika
bez sprzegiel;

16) ,silnik budowy wzmocnionej z certyfikatem Ex eb” oznacza silnik przeznaczony do uzytku w atmosferze wybucho-
wej, posiadajacy certyfikat Ex eb okre$lony w normach;

17) ,inny silnik z zabezpieczeniem przeciwwybuchowym” oznacza silnik przeznaczony do uzytku w atmosferze wybu-
chowej, posiadajacy certyfikat ,Ex ec”, ,Ex tb”, ,Ex tc”, ,Ex db” lub ,Ex dc” okreslony w normach;

18) ,obcigzenie probne” ukladu bezstopniowej regulacji obrotéw oznacza urzadzenie elektryczne stosowane do przepro-
wadzania préby, ktdre okresla prad wyjsciowy i wyjsciowy wspdtczynnik przesunigcia fazowego cos phi;

19) ,model rtéwnowazny” oznacza model, ktéry ma te same wlasciwosci techniczne istotne w kontekscie informacji tech-
nicznych, ktére nalezy zapewni¢, ale ktéry zostal wprowadzony do obrotu lub oddany do uzytku przez tego samego
producenta, importera lub upowaznionego przedstawiciela jako inny model z innym identyfikatorem modelu;

20) ,identyfikator modelu” oznacza kod, zwykle alfanumeryczny, ktéry odréznia dany model produktu od innych modeli
objetych tym samym znakiem towarowym lub t3 sama nazwg producenta, importera lub upowaznionego przedstawi-
ciela;

21) ,obserwacja badan” oznacza aktywne obserwowanie przez strong trzecig fizycznych badan produktu objetego bada-
niem w celu wyciggniecia wnioskéw co do waznosci badania i jego wynikéw. Moze to obejmowac wnioski dotyczace
zgodnosci stosowanych metod badan i obliczen z obowigzujacymi przepisami i normami;
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22) ,test w ramach odbioru fabrycznego” oznacza test zaméwionego produktu, w ramach ktérego klient stosuje obserwa-
¢j¢ badan w celu weryfikacji pelnej zgodnosci produktu z wymogami umownymi, zanim produkt ten zostanie
odebrany lub oddany do uzytku.

Artykut 4
Wymogi dotyczace ekoprojektu

Wymogi dotyczace ekoprojektu okreslone w zalaczniku I maja zastosowanie, poczawszy od dat w nim wskazanych.

Artykut 5
Ocena zgodnosci

1. Procedur¢ oceny zgodnosci, o ktérej mowa w art. 8 dyrektywy 2009/125/WE, stanowi wewnetrzna kontrola pro-
jektu okreslona w zatgczniku IV do tej dyrektywy lub system zarzadzania okreslony w zalaczniku V do tej dyrektywy.

2. Na potrzeby oceny zgodnosci, o ktérej mowa w art. 8 dyrektywy 2009/125/WE, dokumentacja techniczna silnikéw
zawiera kopi¢ informacji o produkcie przekazang zgodnie z pkt 2 zalacznika I do niniejszego rozporzadzenia oraz szczeg6-
fowe informacje i wyniki obliczenl okreslone w zalaczniku II do niniejszego rozporzadzenia.

3. Na potrzeby oceny zgodnosci, o ktérej mowa w art. 8 dyrektywy 2009/125/WE, dokumentacja techniczna bezstop-
niowych ukladow regulacji obrotéw zawiera kopi¢ informacji o produkcie przekazang zgodnie z pkt 4 zalacznika I do
niniejszego rozporzadzenia oraz szczeg6towe informacje i wyniki obliczen okreslone w zalgczniku Il do niniejszego rozpo-
rzgdzenia.

4. Jezeli informacje zawarte w dokumentacji technicznej dla okre$lonego modelu otrzymano:

a) na podstawie modelu, ktéry ma takg sama charakterystyke techniczng istotna dla informacji technicznych, ktére nalezy
przedstawi¢, ale ktory zostal wyprodukowany przez innego producenta; lub

b) na podstawie obliczen opartych na projekcie lub ekstrapolacji danych dotyczacych innego modelu tego samego badz
innego producenta, lub obu.

Dokumentacja techniczna musi zawiera¢ szczegélowe informacje dotyczace takich obliczen, oceng przeprowadzong przez
producenta w celu weryfikacji dokladnosci obliczen oraz, w stosownych przypadkach, deklaracje identycznosci modeli rz-
nych producentéw.

Dokumentacja techniczna musi zawiera¢ wykaz wszystkich modeli rtéwnowaznych, w tym ich identyfikatory modelu.

Artykut 6
Procedura weryfikacji do celéw nadzoru rynku

Podczas przeprowadzania kontroli w ramach nadzoru rynku, o ktérych mowa w art. 3 ust. 2 dyrektywy 2009/125/WE,
panstwa cztonkowskie stosuja procedure weryfikacji okre$long w zalaczniku III.

Artykut 7
Obejscieiaktualizacje oprogramowania

Producent, importer lub upowazniony przedstawiciel nie moze wprowadza¢ do obrotu produktéw zaprojektowanych tak,
aby mialy mozliwo$¢ wykrywania, Ze sg testowane (np. poprzez rozpoznanie warunkow testowych lub cyklu testow), i rea-
gowania na taka sytuacj¢ w szczegdlny sposob poprzez automatyczna zmiang swojego dzialania w trakcie testu w celu
osiggniecia bardziej korzystnego poziomu w zakresie ktregokolwiek z parametréw okre§lonych w niniejszym rozporza-
dzeniu lub podanych przez producenta, importera lub upowaznionego przedstawiciela w dokumentacji technicznej lub
ujetych w jakiejkolwiek przekazanej dokumentacji.

Zuzycie energii przez produkt ani zaden inny z deklarowanych parametréw nie moze ulec pogorszeniu po aktualizacji
oprogramowania komputerowego lub oprogramowania ukladowego, jesli pomiar jest dokonywany na podstawie tej samej
normy badania, co uzyta przy deklaracji zgodnosci, chyba ze uzytkownik koncowy wyrazil na to wyrazna zgode przed
aktualizacjg. W wyniku odrzucenia aktualizacji nie moze doj$¢ do pogorszenia parametréw dzialania.
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Aktualizacja oprogramowania nie moze nigdy skutkowaé zmiang parametréw dzialania produktu w sposéb, ktéry powo-
duje jego niezgodno$¢ z wymogami dotyczacymi ekoprojektu majacymi zastosowanie do deklaracji zgodnosci.

Artykut 8
Poziomy referencyjne

Poziomy referencyjne dla najlepszych silnikow i ukladow bezstopniowej regulacji obrotéw dostepnych na rynku w chwili
przyjecia niniejszego rozporzadzenia okreslono w zalgczniku IV.

Artykut 9
Przeglad

Komisja dokonuje przegladu niniejszego rozporzadzenia w $wietle postepu technologicznego i przedstawia wyniki tej
oceny forum konsultacyjnemu, w tym, w stosownych przypadkach, projekt wniosku w sprawie zmiany, nie pdzniej niz
dnia 14 listopada 2023r.

Przeglad ten obejmuje w szczegdlnoéci oceng celowosci:

1) wyznaczania dodatkowych wymogéw w zakresie zasobooszczednosci dla produktéw zgodnie z celami gospodarki o
obiegu zamknietym, w tym odnosnie do identyfikacji i ponownego wykorzystania metali ziem rzadkich w silnikach z
magnesami trwalymi;

2) poziomu dopuszczalnych odchylen na potrzeby weryfikacji;
3) ustanowienia bardziej rygorystycznych wymogéw dla silnikéw i uktadéw bezstopniowej regulacji obrotow;

4) ustanowienia minimalnych wymogéw dotyczacych efektywnosci energetycznej dla silnikéw o napigciu znamionowym
powyzej 1 000 V;

5) ustanowienia wymogéw dla kombinagji silnikéw i ukladéw bezstopniowej regulacji obrotéw wprowadzanych razem do
obrotu, a takze dla wbudowanych uktadéw bezstopniowej regulacji obrotéw (napedy kompaktowe);

6) wylaczen okreslonych w art. 2 ust. 21 3;

7) wlaczenia w zakres rozporzadzenia innych typéw silnikow, w tym silnikéw z magnesami trwalymi.

Artykut 10
Uchylenie

Rozporzadzenie (WE) nr 640/2009 traci moc z dniem 1 lipca 2021 r.

Artykut 11
Zmiany w rozporzadzeniu (WE) nr 641/2009

1. Art. 1 ust. 2 lit. b) otrzymuje brzmienie:

,b) pomp cyrkulacyjnych przeznaczonych do zintegrowania z produktami i wprowadzonych do obrotu nie p6Zniej niz w
dniu 1 stycznia 2022 r. jako produkt zamienny dla identycznych pomp cyrkulacyjnych zintegrowanych z produktami
wprowadzonymi do obrotu nie péZniej niz w dniu 1 sierpnia 2015 r., sprzedawanych specjalnie z takim przeznaczeniem,
z wyjatkiem wymogé6w dotyczacych informacji o produkcie, o ktérych mowa w pkt 2 ppke 1 lit. e) zalacznika 1.
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2. Zalacznik I pkt 2 ppkt 1 lit. e) otrzymuje brzmienie:

,€) w przypadku pomp cyrkulacyjnych przeznaczonych do zintegrowania z produktami, wprowadzonych nie pdZniej niz w
dniu 1 stycznia 2022 r. jako produkt zamienny dla identycznych pomp cyrkulacyjnych zintegrowanych z produktami
wprowadzonymi do obrotu nie péZniej niz w dniu 1 sierpnia 2015 r., zamienna pompa cyrkulacyjna lub jej opakowanie
musi zawiera¢ wyrazng informacje¢ o produktach, dla ktérych pompa jest przeznaczona.”.

Artykut 12

Wejicie w Zycie i stosowanie

Niniejsze rozporzadzenie wchodzi w Zycie dwudziestego dnia po jego opublikowaniu w Dzienniku Urzgdowym Unii Europej-
skiej.

Niniejsze rozporzadzenie stosuje si¢ od dnia 1 lipca 2021 r. Art. 7 akapit pierwszy i art. 11 stosuje si¢ jednak od dnia
14 listopada 2019 r.

Niniejsze rozporzadzenie wigze w calosci i jest bezposrednio stosowane we wszystkich pan-
stwach cztonkowskich.

Sporzadzono w Brukseli dnia 1 paZdziernika 2019 r.

W imieniu Komisji
Jean-Claude JUNCKER
Przewodniczgcy
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ZALACZNIK

WYMOGI DOTYCZACE EKOPROJEKTU DLA SILNIKOW I UKLADOW BEZSTOPNIOWEJ REGU-
LACJI OBROTOW

1. WYMOGI DOTYCZACE EFEKTYW NOSCI ENERGETYCZNE] SILNIKOW
Wymogi dotyczace efektywnosci energetycznej silnikow maja zastosowanie zgodnie z nastgpujacym harmonogramem:
a) od dnia 1 lipca 2021 r.:

(i) efektywnos$c¢ energetyczna tréjfazowych silnikow indukeyjnych o mocy znamionowej nie mniejszej niz 0,75 kW
oraz nie wigkszej niz 1 000 kW, posiadajacych 2, 4, 6 lub 8 biegundw, niebedacych silnikami budowy wzmoc-
nionej z certyfikatem Ex eb, musi odpowiada¢ co najmniej poziomowi klasy efektywnosci IE3 okreslonemu w
tabeli 2;

(ii) efektywnos¢ energetyczna tréjfazowych silnikéw indukcyjnych o mocy znamionowej nie mniejszej niz 0,12 kW
oraz mniejszej niz 0,75 kW, posiadajacych 2, 4, 6 lub 8 biegundw, niebedgcych silnikami budowy wzmocnionej
z certyfikatem Ex eb, musi odpowiada¢ co najmniej poziomowi klasy efektywnosci IE2 okreslonemu w tabeli 1;

b) od dnia 1 lipca 2023 r.:

(i) efektywno$c¢ energetyczna silnikéw budowy wzmocnionej z certyfikatem Ex eb o mocy znamionowej nie mniej-
szej niz 0,12 kW oraz nie wigkszej niz 1 000 kW, posiadajacych 2, 4, 6 lub 8 biegunéw oraz silnikéw jednofazo-
wych o mocy znamionowej nie mniejszej niz 0,12 kW musi odpowiada¢ co najmniej poziomowi klasy efektyw-
nosci [E2 okreslonemu w tabeli 1;

(ii) efektywno$¢ energetyczna tréjfazowych silnikéw indukcyjnych o mocy znamionowej nie mniejszej niz 75 kW
oraz nie wigkszej niz 200 kW, posiadajacych 2, 4 lub 6 biegundw, niebedacych silnikami hamujacymi, silnikami
budowy wzmocnionej z certyfikatem Ex eb ani innymi silnikami z zabezpieczeniem przeciwwybuchowym,
musi odpowiada¢ co najmniej poziomowi klasy efektywnosci IE4 okreslonemu w tabeli 3.

Efektywnos$¢ energetyczng silnikéw wyrazong w formie migdzynarodowych klas efektywnosci energetycznej (IE) okreslono
w tabelach 1, 2 i 3 dla poszczegdlnych wartosci znamionowej mocy wyjsciowe;j silnika Py. Klasy IE okresla si¢ przy uzyciu
znamionowej mocy wyjSciowej (Py), napiecia znamionowego (Uy), w oparciu o czestotliwo$¢ pracy wynoszaca 50 Hz oraz
temperature znamionowa otoczenia wynoszaca 25 °C.

Tabela 1

Minimalna wartos$ci efektywnoSci energetycznej n, dla klasy efektywnosci IE2 przy 50 Hz (%)

Znamionowa moc Liczba biegunéw

wyj$ciowa Py [kW] 2 4 6 3
0,12 53,6 59,1 50,6 39,8
0,18 60,4 64,7 56,6 45,9
0,20 61,9 65,9 58,2 47,4
0,25 64,8 68,5 61,6 50,6
0,37 69,5 72,7 67,6 56,1
0,40 70,4 73,5 68,8 57,2
0,55 74,1 77,1 73,1 61,7
0,75 77,4 79,6 75,9 66,2
1,1 79,6 81,4 78,1 70,8
1,5 81,3 82,8 79,8 74,1
2,2 83,2 84,3 81,8 77,6
3 84,6 85,5 83,3 80,0
4 85,8 86,6 84,6 81,9
5,5 87,0 87,7 86,0 83,8
7,5 88,1 88,7 87,2 85,3
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Znamionowa moc Liczba biegunéw

wyj$ciowa Py [kW] 2 4 6 8
11 89,4 89,8 88,7 86,9
15 90,3 90,6 89,7 88,0
18,5 90,9 91,2 90,4 88,6
22 91,3 91,6 90,9 89,1
30 92,0 92,3 91,7 89,8
37 92,5 92,7 92,2 90,3
45 92,9 93,1 92,7 90,7
55 93,2 93,5 93,1 91,0
75 93,8 94,0 93,7 91,6
90 94,1 94,2 94,0 91,9
110 94,3 94,5 94,3 92,3
132 94,6 94,7 94,6 92,6
160 94,8 94,9 94,8 93,0
200 do 1 000 95,0 95,1 95,0 93,5

Tabela 2

Minimalne warto$ci efektywnosci energetycznej 1, dla klasy efektywnosci IE3 przy 50 Hz (%)

Znamionowa moc Liczba biegunéw

wyj$ciowa Py [kW] 2 4 6 3
0,12 60,8 64,8 57,7 50,7
0,18 65,9 69,9 63,9 58,7
0,20 67,2 71,1 65,4 60,6
0,25 69,7 73,5 68,6 64,1
0,37 73,8 77,3 73,5 69,3
0,40 74,6 78,0 74,4 70,1
0,55 77,8 80,8 77,2 73,0
0,75 80,7 82,5 78,9 75,0
1,1 82,7 84,1 81,0 77,7
1,5 84,2 85,3 82,5 79,7
2,2 85,9 86,7 84,3 81,9
3 87,1 87,7 85,6 83,5
4 88,1 88,6 86,8 84,8
5,5 89,2 89,6 88,0 86,2
7,5 90,1 90,4 89,1 87,3
11 91,2 91,4 90,3 88,6
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Znamionowa moc Liczba biegunéw

wyj$ciowa Py [kW] 2 4
15 91,9 92,1 91,2 89,6
18,5 92,4 92,6 91,7 90,1
22 92,7 93,0 92,2 90,6
30 93,3 93,6 92,9 91,3
37 93,7 93,9 93,3 91,8
45 94,0 94,2 93,7 92,2
55 94,3 94,6 94,1 92,5
75 94,7 95,0 94,6 93,1
90 95,0 95,2 94,9 93,4
110 95,2 95,4 95,1 93,7
132 95,4 95,6 95,4 94,0
160 95,6 95,8 95,6 94,3
200 do 1 000 95,8 96,0 95,8 94,6

Tabela 3:
Minimalne warto$ci efektywnosci energetycznej 1, dla klasy efektywnosci IE4 przy 50 Hz (%)

Znamionowa moc Liczba biegunéw

wyj$ciowa Py [kW] 2 4
0,12 66,5 69,8 64,9 62,3
0,18 70,8 74,7 70,1 67,2
0,20 71,9 75,8 71,4 68,4
0,25 74,3 77,9 74,1 70,8
0,37 78,1 81,1 78,0 74,3
0,40 78,9 81,7 78,7 74,9
0,55 81,5 83,9 80,9 77,0
0,75 83,5 85,7 82,7 78,4
1,1 85,2 87,2 84,5 80,8
1,5 86,5 88,2 85,9 82,6
2,2 88,0 89,5 87,4 84,5
3 89,1 90,4 88,6 85,9
4 90,0 91,1 89,5 87,1
5,5 90,9 91,9 90,5 88,3
7,5 91,7 92,6 91,3 89,3
11 92,6 93,3 92,3 90,4
15 93,3 93,9 92,9 91,2
18,5 93,7 94,2 93,4 91,7
22 94,0 94,5 93,7 92,1
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Znamionowa moc Liczba biegunéw

wyjSciowa Py [kW] 2 4 6 8
30 94,5 94,9 94,2 92,7
37 94,8 95,2 94,5 93,1
45 95,0 95,4 94,8 93,4
55 95,3 95,7 95,1 93,7
75 95,6 96,0 95,4 94,2
90 95,8 96,1 95,6 94,4
110 96,0 96,3 95,8 94,7
132 96,2 96,4 96,0 94,9
160 96,3 96,6 96,2 95,1
200 do 249 96,5 96,7 96,3 95,4
250do 314 96,5 96,7 96,5 95,4
315 do 1000 96,5 96,7 96,6 95,4

Aby ustali¢ minimalna efektywnos¢ silnikéw 50 Hz o znamionowej mocy wyjsciowej Py wynoszacej 0,12-200 kW, ktore
nie zostaly uwzglednione w tabeli 1, 2 i 3, stosuje si¢ nastepujacy wzor:

N = A X [log0(Py/1kW)]3 + B X [log,0(Py/1kW)]? + C X log,o(Py/1kW) + D

A, B, CiD oznaczajg wspolczynniki interpolacji, ktére nalezy ustali¢ zgodnie z tabelg 4 i 5.

Tabela 4:

Wspélczynniki interpolacji dla silnik6w o znamionowej mocy wyjSciowej P wynoszacej 0,12-0,55 kW

Kod IE Wspélczynniki 2 bieguny 4 bieguny 6 biegunéow 8 biegunéw
IE2 A 22,4864 17,2751 -15,9218 6,4855
B 27,7603 23,978 -30,258 9,4748
C 37,8091 35,5822 16,6861 36,852
D 82,458 84,9935 79,1838 70,762
IE3 A 6,8532 7,6356 -17,361 -0,5896
B 6,2006 4,8236 -44,538 -25,526
C 25,1317 21,0903 -3,0554 4,2884
D 84,0392 86,0998 79,1318 75,831
IE4 A -8,8538 8,432 -13,0355 -4,9735
B -20,3352 2,6888 -36,9497 -21,453
C 8,9002 14,6236 -4,3621 2,6653
D 85,0641 87,6153 82,0009 79,055

W przedziale miedzy 0,55 kW a 0,75 kW nalezy przeprowadzi¢ interpolacje liniowa na podstawie uzyskanych minimal-
nych wartosci efektywnosci w przedziale miedzy 0,55 kWa 0,75 kW.



25.10.2019 Dziennik Urzgdowy Unii Europejskiej L 272/87

Tabela 5:

Wspolczynniki interpoladji dla silnikéw o znamionowej mocy wyjsciowej P wynoszacej 0,75-200 kW

Kod IE Wspotczynniki 2 bieguny 4 bieguny 6 biegunéw 8 biegunéw
IE2 A 0,2972 0,0278 0,0148 2,1311
B -3,3454 -1,9247 -2,4978 -12,029
C 13,0651 10,4395 13,247 26,719
D 79,077 80,9761 77,5603 69,735
IE3 A 0,3569 0,0773 0,1252 0,7189
B -3,3076 -1,8951 -2,613 -5,1678
C 11,6108 9,2984 11,9963 15,705
D 82,2503 83,7025 80,4769 77,074
IE4 A 0,34 0,2412 0,3598 0,6556
B -3,0479 -2,3608 -3,2107 -4,7229
C 10,293 8,446 10,7933 13,977
D 84,8208 86,8321 84,107 80,247

Straty okresla si¢ zgodnie z zalgcznikiem IL

2. WYMOGI DOTYCZACE INFORMAC]I O PRODUKTACH W ZAKRESIE SILNIKOW

Wymogi dotyczgce informacji o produktach okreslone w pkt 1-13 ponizej nalezy umiesci¢ w sposéb widoczny:
a) w arkuszu danych technicznych lub instrukeji obstugi dostarczonych wraz z silnikiem;

b) w dokumentagji technicznej do celéw oceny zgodnosci na podstawie art. 5;

¢) na ogdlnodostepnych stronach internetowych producenta silnika, jego upowaznionego przedstawiciela lub importera;
oraz

d) warkuszu danych technicznych dostarczonym wraz z produktem, w kt6ry dany silnik jest wbudowany.

Jezeli chodzi o dokumentacje techniczng, informacje muszg by¢ podane w kolejnosci przedstawionej w pkt 1-13. Nie ma
koniecznosci dokladnego powtarzania sformulowan uzytych w wykazie. Zamiast formy tekstowej informacje te moga by¢
przedstawione w formie przejrzystych i zrozumialych wykreséw, liczb lub symboli.

Od dnia 1 lipca 2021 r.:

1) efektywnos$¢ znamionowa (1)x) przy pelnym obcigzeniu znamionowym, przy 75 % obcigzenia znamionowego i przy
50 % obcigzenia znamionowego i napieciu znamionowym (Uy), okreslona w oparciu o czestotliwo$¢ pracy wynoszaca
50 Hz oraz temperature znamionowg otoczenia wynoszacg 25 °C, w zaokragleniu do pierwszego miejsca po prze-
cinku;

2) klasa efektywnosci: ,IE2”, ,IE3” lub ,IE4”, okre$lona w czesci pierwszej niniejszego zalacznika;

w

nazwa lub znak towarowy producenta, numer rejestru handlowego i adres;

N

identyfikator modelu produktu;

=R

znamionowa moc wyj$ciowa Py lub zakres znamionowej mocy wyjsciowej (kW);

~

znamionowa czestotliwo$¢ wejsciowa silnika (Hz);

(&)

znamionowe napiecie lub zakres znamionowego napiecia (V);
9

10) informacja, czy silnik jest jedno-, czy tréjfazowy;

)
)
)
) liczba biegunéw silnika;
)
)
)
)

znamionowa predkos¢ lub zakres znamionowej predkosci (obr./min.);

11) zakres warunkow eksploatacji, do ktérych silnik jest przeznaczony:
a) wysoko$¢ nad poziomem morza;

b) minimalna i maksymalna temperatura otoczenia, w tym réwniez dla silnikéw z systemem chlodzenia powie-
trzem;
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¢) w stosownych przypadkach, temperatura wody chlodzacej na wejsciu do produktu;
d) maksymalna temperatura robocza;
e) atmosfera potencjalnie wybuchowa;

12) informacja, czy silnik jest wylaczony z wymogu dotyczacego efektywnosci zgodnie z art. 2 ust. 2 niniejszego rozpo-
rzadzenia oraz konkretny powéd jego wylaczenia.

Od dnia 1 lipca 2022 r.:

13) straty mocy wyrazone w procentach (%) znamionowej mocy wyjsciowej w nastepujacych réznych punktach pracy dla
predkosci w stosunku do momentu obrotowego: (25;25) (25;100) (50;25) (50;50) (50;100) (90;50) (90;100) okres-
lone w oparciu o temperatur¢ znamionowg otoczenia wynoszacg 25 °C, w zaokragleniu do pierwszego miejsca po
przecinku; jezeli silnik nie jest przeznaczony do dzialania w zadnym z powyzszych punktéw pracy dla predkosci w
stosunku do momentu obrotowego, dla takich punktéw nalezy wskaza¢ ,nd.” lub ,nie dotyczy”.

Informacje, o ktérych mowa w pkt 1 i 2, oraz rok produkcji nalezy zaznaczy¢ w sposéb trwaly na tabliczce znamionowej
silnika lub w jej poblizu. W przypadku gdy wielkos¢ tabliczki znamionowej uniemozliwia umieszczenie na niej wszystkich
informacji, o ktérych mowa w pkt 1, podaje si¢ jedynie efektywno$¢ znamionowa przy pelnym znamionowym obcigzeniu i
napieciu.

Informacje wymienione w pkt 1-13 nie muszg by¢ opublikowane na ogdlnodostepnych stronach internetowych w przy-
padku silnikow o szczegdlnej konstrukeji mechanicznej i elektrycznej, wyprodukowanych specjalnie na zaméwienie kli-
enta, jezeli informacje te sg zawarte w ofercie handlowej przedstawionej klientowi.

Producenci dofgczajg do arkusza danych technicznych lub instrukcji obstugi dostarczonych wraz z silnikiem informacje
dotyczace wszelkich szczegdlnych srodkéw ostroznosci, ktére nalezy podjaé podczas montazu, instalacji, konserwacji lub
uzytkowania silnika z ukladami bezstopniowej regulacji obrotow.

W przypadku silnikéw wylaczonych z wymogu dotyczacego efektywnosci zgodnie z art. 2 ust. 2 lit. m) niniejszego rozpo-
rzadzenia silnik lub jego opakowanie i dokumentacja musza zawieral wyrazne sformutowanie ,Silnik przeznaczony do
uzytku wylgcznie jako czg$¢ zamienna do” oraz nazwe produktu lub produktéw, do ktérych jest on przeznaczony.

W przypadku silnikéw 50/60 Hz i 60 Hz informacje, o ktérych mowa w pkt 1 i 2 powyzej, mozna przedstawi¢ w odniesie-
niu do pracy z czestotliwoscig 60 Hz oprocz wartosci dotyczacych czestotliwosci 50 Hz; nalezy wéwczas wyraZnie wska-
za¢ odpowiednie czestotliwosci.

Straty okresla si¢ zgodnie z zalgcznikiem II.

3. WYMOGI DOTYCZACE EFEKTYW NOSCI UKLADOW BEZSTOPNIOWE] REGULACJI OBROTOW
Wymogi dotyczace efektywnosci ukladéw bezstopniowej regulacji obrotéw stosuje si¢ nastepujaco:

Od dnia 1 lipca 2021 r. straty mocy ukladéw bezstopniowej regulacji obrotéw przystosowanych do pracy z silnikami o
znamionowej mocy wyjSciowej nie mniejszej niz 0,12 kW oraz nie wigkszej niz 1 000 kW nie mogg przekraczaé maksy-
malnych strat odpowiadajacych poziomowi klasy efektywnosci IE2.

Efektywno$¢ energetyczng ukladow bezstopniowej regulacji obrotéw przedstawiong w formie mig¢dzynarodowych klas
efektywnosci energetycznej (IE) okresla si¢ na podstawie strat mocy w nastepujacy sposob:

Maksymalne straty mocy w przypadku klasy IE2 s3 0 25 % nizsze od warto$ci odniesienia, o ktdrej mowa w tabeli 6.
Tabela 6

Warto$ci odniesienia dotyczace strat w ukladach bezstopniowej regulacji obrotéw oraz wspoélczynnik przesunie-
cia fazowego przy obcigzeniu prébnym do cel6w okreslenia klasy IE ukladéw bezstopniowej regulacji obrotow

Wartoéci odniesienia dotyczace strat Wspélezynnik przesunicci
Znamionowa moc pozorna Moc znamionowa silnika mocy (kW) przy 90 % znamionowej faszIZ)(\)vz )(’) . pobe?uz'eflic 4
ukladu bezstopniowej (kw) czestotliwosci stojana silnika i 100 % - égbnp mycosc T_‘li u
regulacji obrotéw (kVA) (warto$¢ orientacyjna) znamionowego pradu wytwarzajacego P (+/y 0,08) P
moment obrotowy o
0,278 0,12 0,100 0,73
0,381 0,18 0,104 0,73
0,500 0,25 0,109 0,73
0,697 0,37 0,117 0,73
0,977 0,55 0,129 0,73
1,29 0,75 0,142 0,79
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Znamionowa moc pozorna
ukladu bezstopniowej

Moc znamionowa silnika

(kW)

Wartoéci odniesienia dotyczace strat
mocy (kW) przy 90 % znamionowej
czestotliwosci stojana silnika i 100 %

Wspélczynnik przesuniecia
fazowego przy obcigzeniu

regulacji obrotéw (kVA) (wartos¢ orientacyjna) znamionowego pradu wytwarzajacego pré}zf;irg S%S) phi
moment obrotowy ’
1,71 1,1 0163 0,79
2,29 1,5 0,188 0,79
3,3 2,2 0,237 0,79
4,44 3 0,299 0,79
5,85 4 0,374 0,79
7,94 5,5 0,477 0,85
9,95 7,5 0,581 0,85
14,4 11 0,781 0,85
19,5 15 1,01 0,85
23,9 18,5 1,21 0,85
28,3 22 1,41 0,85
38,2 30 1,86 0,85
47 37 2,25 0,85
56,9 45 2,70 0,86
68,4 55 3,24 0,86
92,8 75 4,35 0,86
111 90 517 0,86
135 110 5,55 0,86
162 132 6,65 0,86
196 160 8,02 0,86
245 200 10,0 0,87
302 250 12,4 0,87
381 315 15,6 0,87
429 355 17,5 0,87
483 400 19,8 0,87
604 500 24,7 0,87
677 560 27,6 0,87
761 630 31,1 0,87
858 710 35,0 0,87
967 800 39,4 0,87
1088 900 443 0,87
1209 1000 49,3 0,87

Jezeli warto$¢ pozornej mocy wyjsciowej ukladu bezstopniowej regulacji obrotéw miesci si¢ w przedziale wyznaczonym
przez dwie wartosci z tabeli 6, do okreslania klasy IE stosuje si¢ wyzszg warto$¢ utraty mocy i nizszg warto$¢ wsp6lczyn-

nika przesunigcia fazowego przy obciazeniu probnym.

Straty okresla si¢ zgodnie z zalgcznikiem II.
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4. WYMOGI DOTYCZACE INFORMAC]JI O PRODUKCIE DLA UKLADOW BEZSTOPNIOWE] REGULAC]I OBROTOW
Od dnia 1 lipca 2021 r. informacje o produktach dotyczace ukladéw bezstopniowej regulacji obrotéw okreslone w pkt
1-11 ponizej nalezy umiesci¢ w sposéb widoczny:

a) w arkuszu danych technicznych lub instrukeji obstugi dostarczonych wraz z ukladem bezstopniowej regulacji obrotéw;
b) w dokumentacji technicznej do celéw oceny zgodnosci na podstawie art. 5;

¢) na ogdlnodostgpnych stronach internetowych producenta ukladu bezstopniowej regulacji obrotéw, jego upowaznio-
nego przedstawiciela lub importera; oraz

d) w arkuszu danych technicznych dostarczonych wraz produktem, w ktérym dany uktad bezstopniowej regulacji obro-
téw jest wbudowany.

Jezeli chodzi o dokumentacje techniczng, informacje musza by¢ podane w kolejnosci przedstawionej w pkt 1-11. Nie ma
koniecznosci dokladnego powtarzania sformutowan uzytych w wykazie. Zamiast formy tekstowej mogg one by¢ przedsta-
wione w formie przejrzystych i zrozumialych wykreséw, liczb lub symboli:

1) straty mocy w % znamionowej pozornej mocy wyjsciowej w nastepujacych réznych punktach pracy dla wzglednej
czestotliwosci stojana silnika w stosunku do wzglednego pradu wytwarzajacego moment obrotowy (0;25) (0;50)
(0;100) (50;25) (50;50) (50;100) (90;50) (90;100), a takze straty w trybie czuwania powstajace, gdy uklad bezstopnio-
wej regulacji obrotéw jest zasilany, ale nie podaje pradu do odbiornika, w zaokragleniu do pierwszego miejsca po

przecinku;
2)  klasa efektywnosci: ,IE2” okreslona w czgsci trzeciej niniejszego zalacznika;
3) nazwa lub znak towarowy producenta, numer rejestru handlowego i adres;
4)  identyfikator modelu produktu;
5) pozorna moc wyjsciowa lub zakres pozornej mocy wyjsciowej (kVA);
6) orientacyjna znamionowa moc wyjsciowa silnika Py lub zakres znamionowej mocy wyjsciowej (kW);
7) znamionowy prad wyjSciowy (A);
8) maksymalna temperatura robocza (°C);
9) znamionowa czestotliwo$¢ zasilania (Hz);

0) znamionowe napiecie zasilania lub zakres znamionowego napigcia zasilania (V);
1

) informacja, czy uklad bezstopniowej regulacji obrotéw jest wylaczony z wymogdw dotyczacych efektywnosci zgodnie
z art. 2 ust. 3 niniejszego rozporzadzenia oraz konkretny powdd jego wylgczenia.

Informacje wymienione w pkt 1-11 powyzej nie muszg by¢ opublikowane na ogélnodostepnych stronach internetowych
w przypadku ukladéw bezstopniowej regulacji obrotéw o szczeg6lnej konstrukeji elektrycznej, wyprodukowanych specjal-
nie na zamdwienie klienta, jezeli informacje te sg zawarte w ofercie handlowej przedstawionej klientowi.

Informacje, o ktérych mowa w pkt 1 i 2, oraz rok produkcji nalezy zaznaczy¢ w sposéb trwaly na tabliczce znamionowej
ukladu bezstopniowej regulacji obrotéw lub w jej poblizu. W przypadku gdy wielkos¢ tabliczki znamionowej uniemozli-
wia umieszczenie na niej wszystkich informacji, o ktérych mowa w pkt 1, podaje si¢ jedynie efektywno$¢ znamionowa w
punkcie (90;100).

Straty okresla si¢ zgodnie z zalgcznikiem IL
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ZALACZNIK I

METODY POMIAROW I OBLICZENIA

Na potrzeby zgodnosci i weryfikacji zgodnosci z wymogami niniejszego rozporzadzenia pomiary i obliczenia wykonuje si¢
przy uzyciu zharmonizowanych norm, ktérych numery referencyjne zostaly opublikowane w tym celu w Dzienniku Urzgdo-
wym Unii Europejskiej lub przy uzyciu innych wiarygodnych, dokladnych i powtarzalnych metod, uwzgledniajacych
powszechnie uznane najnowsze osiagniecia w tej dziedzinie, a takze zgodnie z nastgpujacymi przepisami.

1. W PRZYPADKU SILNIKOW

Réznica miedzy mechaniczng mocg wyjsciowa a elektryczna mocg wejSciowa wynika ze strat zachodzacych w silniku.
Straty ogétem okresla si¢ przy uzyciu nastgpujacych metod ona podstawie temperatury znamionowej otoczenia wynosza-
cej 25 °C:

— silniki jednofazowe: pomiar bezposredni: wejscie-wyjscie,
— tréjfazowe silniki indukcyjne: suma strat: straty resztkowe.

W przypadku silnikéw 60 Hz nalezy obliczy¢ wartosci réwnowazne znamionowej mocy wyjsciowej (Py) i napigcia zna-
mionowego (Uy) dla pracy z czestotliwoscig 50 Hz w oparciu o wartosci stosowane w odniesieniu do 60 Hz.

2. W PRZYPADKU UKLADOW BEZSTOPNIOWEJ REGULACJI OBROTOW

W celu okreslenia klasy IE nalezy ustali¢ straty mocy w ukladach bezstopniowej regulacji obrotéw przy 100 % znamiono-
wego pradu wytwarzajacego moment obrotowy i 90 % znamionowej czestotliwosci stojana silnika.

Straty okresla si¢ zgodnie z jedng z nastepujacych metod:
— metoda wejscie-wyjscie, lub
— metoda kalorymetrii.

Czestotliwos$¢ zalgczania proby wynosi 4 kHz do poziomu 111kVA (90 kW), a powyzej tego poziomu wynosi 2 kHz albo
jest zgodna z domyslnymi ustawieniami fabrycznymi okre$lonymi przez producenta.

Dopuszczalne jest mierzenie strat ukladu bezstopniowej regulacji obrotéw przy czestotliwosci do 12 Hz zamiast zera.

Producenci lub ich upowaznieni przedstawiciele mogg réwniez stosowaé metode okreslania pojedynczej straty. Obliczenia
nalezy wykona¢ w odniesieniu do danych producenta komponentu o typowych wartosciach w zakresie potprzewodnikéw
mocy w rzeczywistej temperaturze roboczej ukladu bezstopniowej regulacji obrotéw lub przy maksymalnej temperaturze
roboczej okre$lonej w arkuszu danych. W przypadku braku danych producenta komponentu, straty wyznacza si¢ przy
pomocy pomiaréw. Dopuszczalne s3 kombinacje strat wyliczonych i zmierzonych. Rézne indywidualne straty oblicza sig
lub mierzy oddzielnie, a straty ogélem oblicza si¢ jako sume wszystkich strat indywidualnych.
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ZALACZNIK I

PROCEDURA WERYHKAC]I DO CELOW NADZORU RYNKU

Zdefiniowane w niniejszym zalaczniku dopuszczalne odchylenia na potrzeby weryfikacji odnosza si¢ wylacznie do weryfi-
kacji zmierzonych parametréw prowadzonej przez organy pafistwa cztonkowskiego i nie mogg by¢ stosowane przez pro-
ducenta, importera lub upowaznionego przedstawiciela jako dopuszczalne tolerancje do okreslania warto$ci w dokumenta-
¢ji technicznej ani do interpretowania tych wartosci w celu osiggniecia zgodnosci, ani do podawania, w jakikolwiek sposéb,
informacji o lepszej charakterystyce produktu.

W przypadku gdy dany model zostat zaprojektowany tak, aby mial mozliwos¢ wykrywania, ze jest testowany (np. poprzez
rozpoznanie warunkéw testowych lub cyklu testowego) i reagowania na takg sytuacje w szczegdlny sposéb poprzez auto-
matyczng zmiang swojego dzialania w trakcie testu w celu osiggnigcia bardziej korzystnego poziomu w zakresie ktorego-
kolwiek z parametréw okreslonych w niniejszym rozporzadzeniu lub podanych w dokumentacji technicznej badZ ujetych
w jakiejkolwiek przekazanej dokumentacji, dany model i wszystkie modele rownowazne uznaje si¢ za niezgodne.

Weryfikujgc zgodno$¢ modelu produktu z wymogami ustanowionymi w niniejszym rozporzadzeniu zgodnie z art. 3 ust. 2
dyrektywy 2009/125/WE, organy panstw czlonkowskich stosuja na potrzeby wymogéw, o ktérych mowa w zalgczniku I,
nastepujacg procedure:

1) Organy pafistwa czlonkowskiego poddaja weryfikacji tylko jeden egzemplarz danego modelu.
2) Model uznaje si¢ za zgodny z majacymi zastosowanie wymogami, jezeli:

a) wartoSci podane w dokumentacji technicznej zgodnie z pkt 2 zalgcznika IV do dyrektywy 2009/125/WE (wartosci
deklarowane) oraz, w stosownych przypadkach, wartosci zastosowane do obliczenia tych wartosci nie sg korzyst-
niejsze dla producenta, importera lub upowaznionego przedstawiciela niz wyniki odpowiadajgcych im pomiaréw
wykonanych zgodnie z lit. g) wspomnianego przepisu; oraz

b) wartosci deklarowane spelniajg wszelkie wymogi ustanowione w niniejszym rozporzadzeniu, a Zadne wymagane
informacje o produkcie opublikowane przez producenta lub importera nie zawieraja wartosci, ktére sa bardziej
korzystne dla producenta, importera lub upowaznionego przedstawiciela niz warto$ci deklarowane; oraz

) gdy organy panstwa czlonkowskiego kontrolujg jeden egzemplarz danego modelu, wartosci ustalone (wartosci istot-
nych parametréw oraz warto$ci wyliczone na podstawie tych pomiaréw) sg zgodne z odpowiednimi dopuszczal-
nymi odchyleniami na potrzeby weryfikacji okreslonymi w tabeli 7.

3) Jezeli wyniki okre$lone w pkt 2 lit. a) lub b) nie zostang osiagnigte, uznaje si¢, ze model i wszystkie modele réwnowazne
nie spelniajg wymog6w niniejszego rozporzadzenia.

4) W przypadku nieuzyskania wyniku, o ktérym mowa w pkt 2 lit. c):

a) przez modele produkowane w liczbie mniejszej niz pig¢ sztuk rocznie, w tym modele réwnowazne, model i wszyst-
kie modele réwnowazne uznaje si¢ za niezgodne z niniejszym rozporzadzeniem;

b) przez modele produkowane w liczbie nie mniejszej niz pigé sztuk rocznie, w tym modele réwnowazne, organy pan-
stwa czlonkowskiego wybierajg dodatkowo trzy egzemplarze tego samego modelu do zbadania. Alternatywnie trzy
wybrane dodatkowe egzemplarze moga by¢ egzemplarzami jednego modelu réwnowaznego lub kilku modeli réw-
nowaznych.

5) Model uznaje si¢ za zgodny z majacymi zastosowanie wymogami, jezeli odnoszgca si¢ do wspomnianych trzech egzem-
plarzy $rednia arytmetyczna warto$ci ustalonych pozostaje w zgodzie z odpowiednimi dopuszczalnymi odchyleniami
na potrzeby weryfikacji podanymi w tabeli 7.

6) Jezeli wyniki okre$lone w pkt 5 nie zostang uzyskane, uznaje si¢, ze model i wszystkie modele réwnowazne nie spel-
niajg wymog6w niniejszego rozporzadzenia.

7) Po podjeciu decyzji w sprawie niezgodnosci modelu zgodnie z pkt 3 lub 6 organy panistwa cztonkowskiego niezwlocz-
nie przekazuja wszelkie istotne informacje organom pozostatych panistw cztonkowskich oraz Komisji.

Organy panistwa czlonkowskiego stosuja metody pomiaréw i obliczen okreslone w zalgczniku II.

Ze wzgledu na ograniczenia transportowe zwiazane z masa i wielkoscia silnikéw o znamionowej mocy wyjSciowej wyno-
szacej 375-1 000 kW organy paristw czlonkowskich moga zadecydowaé o przeprowadzeniu procedury weryfikacji w
zakladzie producenta lub importera przed oddaniem produktéw do eksploatacji. Paristwo cztonkowskie moze przeprowa-
dzi¢ przedmiotowa weryfikacje przy uzyciu wlasnych urzadzen badawczych.
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Jezeli planuje si¢ testy w ramach odbioru fabrycznego takich silnikéw, w ramach ktérych beda sprawdzane parametry
okreslone w zalgczniku I do niniejszego rozporzadzenia, organy pafistwa cztonkowskiego moga zdecydowa¢ o zastosowa-
niu obserwacji badait w czasie przedmiotowych testéw w ramach odbioru fabrycznego w celu zgromadzenia wynikéw
badan, ktére bedzie z kolei mozna wykorzystaé na potrzeby weryfikacji zgodnosci silnika objetego kontrola. Organy moga
zwrdci¢ si¢ do producenta, upowaznionego przedstawiciela lub importera z wnioskiem o ujawnienie informacji dotycza-
cych wszelkich testéw w ramach odbioru fabrycznego istotnych dla obserwacji badan.

W przypadkach wymienionych w dwdch powyzszych akapitach organy panstw czlonkowskich musza poddaé weryfikaciji
tylko jeden egzemplarz danego modelu. Jezeli wyniki okreslone w pkt 2 lit. ¢) nie zostang uzyskane, uznaje si¢, ze model i
wszystkie modele réwnowazne nie spelniaja wymogéw niniejszego rozporzadzenia.

Do celéw wymagan, o ktérych mowa w niniejszym zalaczniku, organy panistwa czlonkowskiego stosuja wylgcznie dopusz-
czalne odchylenia okre$lone w tabeli 7 i stosuja wylacznie procedure opisana w pkt 1-7. Odnoénie do parametréw w tabeli
7 nie stosuje si¢ innych odchylen, takich jak odchylenia okreslone w zharmonizowanych normach, ani innej metody
pomiaru.

Tabela 7

Dopuszczalne odchylenia na potrzeby weryfikacji

Parametry Dopuszczalne odchylenia na potrzeby weryfikacji

Straty calkowite (1-1) w przypadku silnikéw o mocy zna-
mionowej nie mniejszej niz 0,12 kW oraz nie wigkszej niz
150 kW.

Wartoé¢ ustalona nie moze przekraczaé wartosci (1-1) obli-
czonej w oparciu o warto$¢ deklarowana ) o wigcej niz 15 %.

Straty calkowite (1-1) w przypadku silnikéw o mocy zna-
mionowej powyzej 150 kW oraz nie wigkszej niz 1 000 kW.

Warto$¢ ustalona nie moze przekraczaé wartosci (1-1) obli-
czonej w oparciu o warto$¢ deklarowang n o wigcej niz 10 %.

Straty calkowite w przypadku ukladéw bezstopniowej regu-
lacji obrotow.

Warto$¢ ustalona nie moze przekraczaé wartosci deklaro-
wanej o wiecej niz 10 %.

() W przypadku badania trzech dodatkowych egzemplarzy zgodnie z pkt 4 lit. b) warto$¢ ustalona oznacza $rednig arytmetyczng war-

tosci ustalonych dla tych trzech dodatkowych egzemplarzy.
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ZALACZNIK IV

POZIOMY REFERENCY]JNE

Za najlepsza technologie dostepng na rynku w momencie przyjecia niniejszego rozporzadzenia w odniesieniu do aspektéw
srodowiskowych, ktére uznano za znaczace i ktore sg mierzalne, uwaza si¢ technologie wskazang ponizej.

W przypadku silnikéw ustalono, ze najlepsza dostepng technologia sg silniki klasy IE4. Istniejg silniki o stratach mniejszych
niz 20 %, ale ich dostepno$c jest ograniczona i nie oferujg one wszystkich zakreséw mocy objetych niniejszym rozporza-
dzeniem oraz nie s3 one silnikami indukcyjnymi.

W przypadku ukladow bezstopniowej regulacji obrotéw najlepsza technologia dostepna na rynku odpowiada 20 % referen-
cyjnych strat mocy, o ktérych mowa w tabeli 6. Wykorzystujac technologie weglika krzemu (SiC MOFET), straty pélprze-
wodnikéw mozna zmniejszy¢ dodatkowo o okolo 50 % w poréwnaniu z rozwigzaniem konwencjonalnym.
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