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PREFACIO

GARANTIA

Obrigado por adquirir nossos produtos roboticos.

Este manual contém as informagdes necessarias para o uso correto do controlador do robd.
Leia cuidadosamente este manual e os outros manuais relacionados antes de instalar o
sistema robotico.

Mantenha sempre este manual 8 mao para facil acesso.

O sistema robotico e suas partes opcionais sdo entregues a nossos clientes somente apos
serem submetidos aos mais rigidos controles de qualidade, testes e inspegdes para certificar
sua conformidade com nossos altos padroes de desempenho.

Os defeitos do produto resultantes do manuseio ou operagdo normal serdo reparados sem
custos durante o periodo de garantia normal. (Entre em contato com o fornecedor de sua
regido para informagdes sobre o periodo de garantia).

No entanto, os clientes serdo cobrados pelos reparos nos seguintes casos (mesmo se estes
ocorrerem durante o periodo de garantia):

1. Avaria ou mal funcionamento causado por uso inadequado que ndo esteja descrito no
manual, ou uso descuidado.

2. Defeitos causados por desmontagem ndo autorizada realizada pelo cliente.
Avaria devido a ajustes ou tentativas de reparo inadequadas.

4. Avaria causada por desastres naturais, tal como terremoto, inundacao, etc.

Avisos, Cuidados, Uso:

ii

1. Se o equipamento associado ao sistema roboético for utilizado fora das condigoes de uso
e especifica¢des do produto descritas nos manuais, esta garantia fica sem efeito.

2. Se ndo forem seguidos os AVISOS e CUIDADOS contidos neste manual, nio
poderemos nos responsabilizar por qualquer mau funcionamento ou acidente, mesmo se
o resultado for ferimento ou morte.

3. Nao podemos prever todos os perigos e consequéncias possiveis. Portanto, este manual
ndo pode avisar o usudrio de todos 0s perigos possiveis.
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MARCAS REGISTRADAS

Microsoft, Windows e o logotipo do Windows sdo marcas comerciais registradas ou marcas
comerciais da Microsoft Corporation nos Estados Unidos e/ou outros paises. Outras
marcas e nomes de produtos sdo marcas comerciais ou marcas comerciais registradas dos
respectivos detentores.

REPRESENTACAO DAS MARCAS REGISTRADAS NESTE

MANUAL

AVISO

Sistema operacional Microsoft® Windows® 8

Sistema operacional Microsoft® Windows® 10

Em todo este manual, Windows 8 e Windows 10 referem-se aos respectivos sistemas
operacionais acima. Em alguns casos, Windows refere-se genericamente ao Windows 8 e
Windows 10.

Nenhuma parte deste manual pode ser copiada ou reproduzida sem autorizacao.

O conteudo deste manual esta sujeito a alteragdo sem aviso.

Favor notificar-nos se encontrar algum erro neste manual ou se tiver algum comentario
relacionado ao seu contetido.

FABRICANTE

SEIKO EPSON CORPORATION

INFORMACOES PARA CONTATO

As informagdes para contato sdo descritas em “FORNECEDORES” nas paginas iniciais do
seguinte manual:

Sistema robotico  Segurancga e instalag¢do Leia este manual primeiro
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Antes de ler este manual

NOTA

V=

NOTA

NOTA

NOTA

v

Nao conecte o seguinte a porta TP/OP do RC700/RC700-A. Isto pode resultar em mau
funcionamento do dispositivo, uma vez que a atribuigdo dos pinos € diferente.

Plugue simulado OPTIONAL DEVICE

Controle portatil de operagdo OP500

Controle portatil do operador OP500RC

Jog Pad JP500

Controle portatil TP-3**

Painel do operador OP1

Para o RC700/RC700-A, primeiro instale o EPSON RC+ +7.0 no PC de desenvolvimento
e entdo conecte o PC de desenvolvimento e o RC700/RC700-A com o cabo USB.

Se o RC700/RC700-A e o PC de desenvolvimento forem conectados sem instalar o
EPSON RC +7.0 no PC de desenvolvimento, aparecera [Add New Hardware Wizard]
(Assistente para instalagdo de novo hardware]. Se esse assistente aparecer, clique no

botao <Cancel>.

Com respeito ao suporte de seguranga para a conexao em rede:

A fungéo de conexado em rede (Ethernet) em nossos produtos supde o uso de uma rede
local tal como uma rede LAN de fabrica. Nao conecte a uma rede externa tal como a
Internet.

Além disso, tome medidas de seguranga tais como contra virus da conexao em rede

instalando software antivirus.
Suporte de seguranga para a memoria USB:

Certifique-se de que a memodria USB né&o esteja infectada com virus ao conecta-la ao

controlador.

RC700 / RC700-A Rev.27



indice

Segurancga

Configuracao e operacgao

1.1 EXemplo de Sistema ..o 9
1.2 ESpecificagies PAdrao.........ccccecveeeeiiiieie e e et e e eetee e s esvee e e s e sreea e 11
1.3 DimenS8es EXIEINAS .......ccccueeiieiiiiie et 13
- 2.Nomesefungdesdaspegas 14

2.1 LEDs e LED de sete segmentos .........ccooceiiiiiiiiieeniee e 18

2.1.1 LEDs e mostrador LED de sete segmentos ..........ccccoecevevieenne 18

2.1.2 Exibigao de um status particular...........ccccceeeiiiiiiiiicee e 19
2.2 ReCUrs0OS d€ SEQUIANGCA.......cccueiiiueeeiiteieiieeeiieeesteeesteeesieeesbeeesneeeesneee e 20

3.1 DesSembalagem........oocciiiiiiiie e 22
3.2 Requisitos ambientais........c.ccocceiiiiiiiii e 22
3.21 AMDIENTE oo 22
3.2.2 INStAlAGA0 ... 23
3.2.3 Opgéo de montagem na parede ........c.cocceeeeeeiiieeeeicieeeesseeee e 24
3.3 Fonte de energia.........ccoiuiiiiiiiiiie e 28
3.3.1 ESPECIfiICAGOES ..oeoeeiie e 28
3.3.2 Cabodeenergiade CA........cccooiiiiiiieiie e 29
3.4 Conexa0 dOS CADOS .....cooiuiiiiiie e 30
3.4.1 Conexao tipica dos Cabos............cccccumieiiiiiiiiecceeee e 31
3.4.2 Conexao do manipulador com o controlador.................cc.uuu..... 33
3.5 Contramedidas para ruido...........cccuveeeieeiiieiiieeee e 34

RC700 / RC700-A Rev.27 v



indice

vi

T B VA 7 To J o 1= - | TSP R PP 35
4.2 Trocar 0 MOdO d€ OPEraGaAO ....c.ceeuuiieeiiuiieaeeiiiee e e eiie e e eieee e e e e eeeeeeas 36
4.3 Modo do programa (AUTO)......cceeeiieiiiiee et 37
4.3.1 O que é o modo de programa (AUTO)? .......ccceerieiriiennienenneens 37
4.3.2 Configuragao pelo EPSON RCH........cccoiiiiiiiiiiiie e, 37
4.4 Modo automatico (AUTO).......eeiiiiiiiiiiiiee et 38
4.41 O que é o modo automatico (AUTO)?.......cevceiiiieeniiieiieeenieene 38
442 Configuragao pelo EPSON RCH......cccciiiiiiiiiiiiee e, 38
4.4.3 Configuragao pelo dispositivo de controle..........cccceveceeeeennennn. 39
~ 5. Porta USB de conexdo do PC de desenvolvimento 40
5.1 Sobre a porta USB de conexao do PC de desenvolvimento.................... 40
LI (= Yor- 11 (o= Lo TSRS 40
5.3 Conexao do PC e do controlador usando a porta USB de
conexao do PC de desenvolvimento ........ccceecveeeeeiiieieeiciieeene 41
5.4 Desconexao do PC de desenvolvimento e o controlador...................... 42
5.5 Como prender 0 cabo USB .........ccooiiiiiiiiiiiie e 42
- 6.Portadememoria 43
6.1 O que é a funcao de cépia de seguranga do controlador?.................... 43
6.2 Antes de usar a fungdo de copia de seguranga do controlador ............ 43
6.2.1 PreCaUGOES ........eeiiiiiiiie ettt 43
6.2.2 Memobria USB adotavel ..., 43
6.3 Funcgédo de copia de seguranga do controlador...........cccceveieeeiniieennns 44

6.3.1 Copia de seguranca do controlador com o botao disparador ....44

6.3.2 Carregar os dados com 0 EPSON RC+ 7.0....ccccceiiiiieeiininenn. 44
6.3.3 Transferir por E-mail ..........c.cooiiiiiiiiii e, 44
6.4 Detalhes dos dados........cocueiiiiiiiiiiiii e 45

- 7.PortaLAN (ComunicagZo Ethernet) 46
7.1 Sobre a porta LAN (Comunicacao Ethernet) ........cccoccociiiiiiiiis 46
7.2 ENAEreCO IP ... et 46
7.3 Alterar o endereco IP do controlador .........c.cooiiiiieiiiiei e 47

7.4 Conexao do PC de desenvolvimento e o controlador com a Ethernet..48
7.5 Desconexao do PC de desenvolvimento e o controlador com Ethernet49

RC700 / RC700-A Rev.27



indice

8.1 O qUE € POMa TP7 .. e 50

8.2 Conexao do controle portatil ...........cccoeiiiiiiiiiie e 51

9.1 Interruptor de porta de seguranca e interruptor de liberagdo do engate.....52
9.1.1 Interruptor da porta de SeguranGa ..........ccccceeeeeeeeerieeeeeiieeeeene 53
9.1.2 Interruptor de liberagdo do engate...........cccceeeviiiiiiiniiii i 53
9.1.3 Verificagdo da operagéo do interruptor de liberagéo do engate......54

9.2 Conexao do interruptor de parada de emergéncia ..........cccceeeeeveeeeennee. 55
9.2.1 Interruptor de parada de emergéncia..........cccceeeveeeeeicieeeeiicieeenne 55

9.2.2 Verificagdo da operagéo do interruptor de parada de emergéncia... 55

9.2.3 Recuperagao da parada de emergéncia .........cccceeeceeeeeiiieeennns 55
LS TRC I AN i 41010 o= o o (= o o L= J R 56
9.4 Diagramas de CirCUITOS ........cccueiiiiiiiiii i 57

9.4.1 Exemplo 1: Aplicacao tipica do interruptor de parada de

eMEergéncia eXterno .........ccviiiii i 57
9.4.2 Exemplo 2: Aplicacao tipica do relé de seguranga externo.......... 58

- 10.PortaRS-232Cpaddo 59
10.1  Porta RS-232C.... ..ot 59
10.2 Confirmagado com 0 EPSON RC+ 7.0 (RS-232C).....cccceiiviiiiiiiiieeenns 59

10.3 Configuracao de comunicagdo com a RS-232C por software

(RS-232C) et 60
10.4 Cabo de comunicagao (RS-232C)......cccouiiieiiiiiiiieeeiee e 60

- 11.Conectordeo 61
111 Circuito de entrada ..........c.eoeiiiiiiii e 61
Aplicacéo tipica 1 de circuito de entrada............cccccooeiiiiiiiii e 62
Aplicagdo tipica 2 de circuito de entrada...........cccoceviieiiiiii i 63
11.2  CirCuUito de Saida........coeiiiuiiiiieiie e 64
Aplicacéo tipica 1 de circuito de saida: Tipo SinK.........ccceeiveeiiiiiennne 64
Aplicacéo tipica 2 de circuito de saida: Tipo Source ..........ccccceeeiieeeenne 65
11.3  AtribUICEO d€ PINOS  ..ooiiiiiei e 66

RC700 / RC700-A Rev.27 vii



indice

12. Configuragdes de I/0O remota 67
12.1 Descrigdo do sinal da I/O ........oociiiiiiiii e 68
12.1.1 Sinais de entradas remotas ........c.cccccceriiiiiiiiiiee e 68
12.1.2 Sinais de saidas remotas ..........ccccooioieiiiiiie i 72
12.2 Especificagbes de temporizagao........ccceveeiiiieeiiiiiiie e 75
12.2.1 Notas sobre o projeto dos sinais de entrada remota................... 75

12.2. 2 Diagrama do tempo para a sequéncia de execucao da operagio .. 75
12.2.3 Diagrama do tempo para a sequéncia de execug¢ao do
PrOGIaM@...ccceiiiiieieeeee et 75
12.2.4 Diagrama do tempo da sequéncia de entrada da
porta de SEgUIraNGa........cc.uueeeeieeeiiiiieieee e eeeeeee e 76

12.2.5 Diagrama do tempo da sequéncia da parada de emergéncia 76

13. Conector R-1/O 77
13.1  Circuito de entrada ..........occeieiiiiie e 77
Aplicagao tipica 1 de circuito de entrada .........ccoocceeeeiiii i, 77
Aplicagao tipica 2 de circuito de entrada .........cccoocceeeiiicii i, 78
13.2  AtribUIGEO de PINOS ..ooiiiiiiee e 78
14. Slots opcionais 79
14.1 Sobre 0s Slots OPCIONAIS.........uviiiiiiiiiieeee e 79
14.2 Placa de I/O de eXPanSa0 .........ceeveeeiiiciiiiiiieee e eeeciereee e esrreeeaa e 80
14.2.1 Placa de I/O de eXpansa0 .......cccccceeeeeiiirieiiieee e eeeieeeee e e 80
14.2.2 Configuragao da placa (Placa de I/O de expansao) ................ 80
14.2.3 Confirmagdo com o EPSON RC+ 7.0 (Placa de I/O de
EXPANSAO) .evviiieeeeieiiiiireeeeaaeeeeaearrrreeaaeseeaansrarreeaaeeaaaann 80
14.2.4 Circuito de entrada...........cccoeiiiiiiiiii e 81
14.2.5 Circuito de Saida........coooiiiieiiiiiiiie e 83
Aplicagao tipica 1 de circuito de saida: Tipo SinK..........cccccvieeeeeeiiiennes 84
Aplicagao tipica 2 de circuito de saida: Tipo Source ........ccccceeeeeeeeeennes 85
14.2.6  Atribuicdo dos pinos (Placa de I/O de expans&o) .................. 86
14.3 Placade /O Fieldbus ...........ooi i 90
14.4 Placa RS-232C ... ..ot 91
14.4.1 Sobre a Placa RS-232C ... 91
14.4.2 Configuracao da placa (RS-232C) .....cccooeoiiiiiiiiiiieeeeee, 91
14.4.3 Confirmagdo com o EPSON RC+ (RS-232C).....cccoocevveeeeeinnns 92
14.4.4 Configuragdo da comunicagdo com a RS-232C por
software (RS-232C) ......coo oot 92

viil RC700 / RC700-A Rev.27



indice

14.4.5 Cabo de comunicagdo (RS-232C).....cccccccvvreiicieeeeiiiieee e, 93
14.5 Placa PG......ooieiieeeeeeee ettt 94
14.6 Placa de /O analOogiCa..........ccccuueeeiicieieeiiieee e sciee e e sceee e eree e e e sreea e 95
14.6.1 Sobre a placa de I/O analdgica..........cccceecveeeeeicieiececiiee e, 95
14.6.2 Configuracao da placa (Placa de I/O analdgica)...................... 96
14.6.3 Confirmagdo com o EPSON RC+ 7.0 (Placa de I/O analdgica)...99
14.6.4 Circuito de entrada (Placa de I/0 analdgica)..........ccccceeeueieee. 100
14.6.5 Circuito de saida (Placa de I/0 analdgica) ........c.cccccveeeennenn. 100
14.6.6  Atribuicao dos pinos (Placa de I/O analdgica)...................... 101
14.7 Placade I/F do sensor de forga..........ccceeeeeeeeieccciiieeeee e 102
14.7.1 Sobre a placa de I/F do sensor de forga...........cccccvveeeeeereennns 102
14.7.2 Configuragdo da placa (Placa de I/F do sensor de forga)...... 102
14.7.3 Confirmagdo com o EPSON RC+ 7.0 (Placa de I/F do
SeNSOr de fOrga) .....uuuvvieiiiiiciieeee e 103
14.8 Placa EUROMAPGT ........ccoeiieiieeieesee et see s see e nneesneeenneens 104
14.8.1 Notas sobre a placa EUROMAPGT .........ccccceeeeeicciiiiieeeeeeeens 106
14.8.2 Configuragdes da placa (Placa EUROMAPG7) ........cccccccue 108
14.8.3 Instalagdo (Placa EUROMAPGT).......cccccveeeeeieiiciiieeeee e 108
14.8.4 Confirmagado com o EPSON RC+ 7.0 (Placa EUROMAP67).111
14.8.5 Modelo de projeto (Placa EUROMAPGT7) ........ccccvvveeeeeeeeinns 111
14.8.6 Vista geral do circuito (Placa EUROMAPGY).........ccccceeeeennnes 112
14.8.7 Circuito de entrada (Placa EUROMAPGT)........cccccveeeeeeeeennnns 113
14.8.8 Circuito de saida (Placa EUROMAPG7)........ccccovvveeeeeeeeeenns 113
14.8.9 Parada de emergéncia, protegéo de seguranga
(Placa EUROMAPGT).......ccooeeiieiieeieenee e 114
14.8.10 Atribuigdo dos pinos de I/O (Placa EUROMAPG7)............... 115
14.8.11 Atribuigdo dos pinos do conector de parada de
emergéncia (Placa EUROMAPGT) ......cccccceveeeeennneneen. 117
Manutencao
1. Precaugdes de seguranga na manutengao 121
2. Inspegao de manutengao regular 123
3. Estrutura do controlador 124
3.1 LoCalizacao das PEGAS ......coueiiuerieeiiiee e eiiiee ettt 124
70t O O (O 4 0O SRS 124
3.1.2  RCT700-A et 124

RC700 / RC700-A Rev.27 ix



indice

3.2 Diagrama das conexdes dos Cabos ........ccccceeviviciiiiiiie e 125
o 0y B (O 4 0O 125
0 (O 4 00 S 126

- 4.Copiade seguranca e restauraggo 127
4.1 O que ¢ a fungao de copia de seguranga do controlador?.................. 127
4.2 Tipos de dados da copia de SeguranGa ..........ccceeeeueeeeercieeeeeiieeeeeneee 127
T G I 0o o] F= o [ I=T=Yo U] =1 o Loz SRR 128
S =T = U = To= Lo R SRS 129

- 5. Awalizaggo do frmware 132
5.1 Atualizagdo do firMWare ..........cccoeeriiiiie e 132
5.2 Procedimento de atualizag@o do firmware...........cccoecoeeiiiiee i 132
5.3 Recuperagao do controlador..........oocceviviiiiieiniiie e 135
5.4 Procedimento de inicializagdo do firmware..........c.ccccocveeiiieeeniieneene 136

5.5 Adigao de etapas de confirmagéo para reforgar a seguranca da

conexao EtherNet ... 138
- 6.Aarme 142

6.1 Firmware do controlador anterior @ Ver.7.1.8.X .....ccccccceviieiiniiennnns 143
6.1.1 Configuracao do alarme ..........ccccoviiiiiiniie e 143
6.1.2 Como visualizar as informacdes do alarme...........cccccceeennneeen. 144
6.1.3 Como editar as informagbes de alarme..............ccccooceeiennenn. 145
6.1.4 Método de notificacdo do alarme .......cccocceeeiiiiiiiiicee, 145
6.1.5 Como cancelar o alarme.........cccceeiiieiiiniiiee e 146

6.2 Firmware do controlador Ver.7.2.0.x ou posterior...........c.ccccceevieeennns 147
6.2.1 ManUIENGAO .......eeeiiiiiiee e ettt e e e e e e e e e 147
6.2.2 Como visualizar as informa¢des de manutencéo..................... 148
6.2.3 Como editar as informagbes de manutencao..............cceeueeee. 150
6.2.4 Meétodo de notificagdo do alarme ...........ccceeeeeiieiiiiiieee e, 151
6.2.5 Como cancelar o alarme..........ccccoeiiiiii e 151

- 7. Procedimentos de substituigéo de pegas de manutengéo 152

7.1 Filtro do ventilador ... 152
7.2 Filtro do ventilador ... 153
7.2.1 Ventilador frontal..........coooiiiii e 153
7.2.2 Ventilador 2 (somente 0 RC700-A) ....cocoiiieiiiiiiieiiieee e 154

7.3 Bateria oo 156
7.4 CF (Flash COMPACO) ...c.ciiuuiiiiiiiiie et 158

X RC700 / RC700-A Rev.27



indice

7.5 MDB et 159

7.6 DMB oot 163

7.7 Placa DMB-SUB ........ccccooiiiiiieieiie e 167

7.8 Placa DMB-LED........c.cooiiiiiiieeeece e 168
7.8.1 Placa DMB-LED (RC700) ......ccceiueiireieenieeieesieesee e 168
7.8.2 Placa DMB-LED (RC700-A)......ccceiireeeieeeieeieesee e eneee e 169

7.9 DPB 170

4% L T o = To= 1o o Yo (o T o =1 SRR 172

9.1 Tabela de cOIgOS A€ EITO.......coiiiiiiiieiiie et 174
9.2 Nao é possivel conectar o PC de desenvolvimento e o

controlador usando um cabo USB ..........ccoocciiiiiiiiniiieeee 307

9.2.1 Confirmagao usando o Windows Device Manager................... 308

9.2.2 Quando é reconhecido em “Other devices” no Windows

Device Manager.........cccooviveeiiiiieee e 310

RC700 / RC700-A Rev.27 Xi



indice

Xii

RC700 / RC700-A Rev.27



Seguranca

Esta se¢do contém informacgdes de seguranca para o sistema robotico.







Seguranga 1. Seguranga

1. Seguranca

A instalag@o e o transporte dos manipuladores e do equipamento robético deve ser feita por

pessoal qualificado e em conformidade com todos os codigos nacionais e locais.

Leia este manual e os outros manuais relacionados antes de instalar o sistema robotico ou

antes de conectar os cabos. Mantenha sempre este manual em local 4 mao para facil acesso.

2. Convencoes

Consideragdes de seguranca importantes sdo indicadas em todo o manual pelos seguintes

simbolos. Leia todas as descrigdes mostradas com cada simbolo.

A\

ATENCAO

Este simbolo indica que existe um perigo de possivel lesdo séria
ou morte se as instrugdes associadas ndo forem seguidas
corretamente.

>

ATENCAO

Este aviso indica que existe o perigo de possivel ferimento nas
pessoas causado por choque elétrico se as instrugdes associadas
nao forem seguidas corretamente.

A

CUIDADO

Este aviso indica que existe o perigo de possivel ferimento nas
pessoas ou dano fisico no equipamento e nas instalacdes se as
instrugdes associadas nao forem seguidas corretamente.
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Seguranga 3. Precaugdes de seguranca

3. Precaugbes de seguranca

Somente pessoal treinado deve projetar e instalar o sistema roboético.

Pessoal treinado ¢ definido como aqueles que tiveram treinamento em sistemas roboticos
mantido pelo fabricante, distribuidor ou empresa representante local, ou aqueles que
entenderam completamente os manuais e tenham o mesmo nivel de conhecimento e
habilidade daqueles que completaram os cursos de treinamento.

Os itens a seguir sao precaugdes de seguranca para o pessoal qualificado de
projeto ou instalagao:

B O pessoal que desenha e/ou constréi o sistema robético com este produto deve
ler o capitulo Seguranga no Guia do Usuario para entender os requisitos de
seguranga antes de projetar e/ou construir o sistema robotico. Projetar e/ou
construir o sistema robdtico sem entender os requisitos de seguranca é
extremamente perigoso, pode resultar em sérias lesées corporais e/ou danos
graves ao equipamento do sistema robotico e causar sérios problemas de
seguranga.

B O manipulador e o controlador devem ser utilizados dentro das condi¢des
ambientais descritas em seus respectivos manuais. Esse produto foi projetado
e fabricado estritamente para uso em um ambiente interno normal. Usar o
produto em um ambiente que exceda as condigbes ambientais especificadas
pode ndo s6 encurtar a vida util do produto, mas também causar sérios problemas
de seguranga.

B O sistema robaético deve ser utilizado dentro dos requisitos de instalagao descritos
A nos manuais. Usar o sistema robdtico fora dos requisitos de instalagdo pode

nao so6 encurtar a vida util do produto, mas também causar sérios problemas de
ATENCAO seguranca.

W O interruptor da porta de seguranga deve estar funcionando enquanto o sistema

robético é operado. N&o opere o sistema sob condigbes em que o interruptor
nao possa ser ligado/desligado. (Isto é, a condigdo onde o interruptor fica
desabilitado)
(Exemplo: Uma fita adesiva colocada ao redor do interruptor para manté-lo
fechado). Operar o sistema robdtico quando o interruptor ndo estiver
funcionando corretamente é extremamente perigoso e pode causar sérios
problemas de seguranga pois a entrada da porta de seguranga nao pode realizar
a funcéo para a qual foi concebida.

W Conecte os fios do sinal de saida da parada de emergéncia e da porta de
seguranga ao conector EMERGENCY de modo que o interruptor de parada de
emergéncia no controle portatii conectado a porta TP sempre funcione.
(Consulte o diagrama de aplicagdo tipico em Configuragdo e operagéo 9.4
Diagramas de circuitos).
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Seguranga 3. Precaucgbes de seguranca

Os itens a seguir sao precaugdes de seguranga para o pessoal qualificado de
projeto ou instalagao: (cont.)

/N

ATENCAO

m N3o abra a(s) tampa(s) do controlador, exceto durante a manutengéo. Abrir a(s)
tampa(s) do controlador é extremamente perigoso e pode resultar em choque
elétrico devido a carga de alta voltagem dentro do controlador, mesmo quando a
energia principal esta desligada.

m Certifique-se de que a energia para o controlador estd desligada antes de
conectar ou desconectar cabos. Conectar ou desconectar cabos com a energia
ligada é extremamente perigoso e pode resultar em choque elétrico e/ou mau
funcionamento do controlador.

W Certifique-se de conectar os cabos corretamente. Nao aplique forga
desnecessaria aos cabos. (N&o coloque objetos pesados sobre os cabos. Nao
curve ou puxe os cabos aplicando forga). O esfor¢go desnecessario nos cabos
pode resultar em danos aos cabos, desconexao e/ou falha nos contatos. Cabos
danificados, desconex&o ou falha nos contatos sdo extremamente perigosos e
podem resultar em choque elétrico e/ou funcionamento incorreto do sistema.

B Ao encaixar o plugue na tomada de sua fabrica, certifique-se de que isso seja
feito por pessoal qualificado. Ao conectar o plugue, certifique-se de conectar o
fio terra do cabo de energia de CA de cor verde/amarela do controlador ao
terminal de terra da fonte de energia da fabrica. O equipamento deve ser
sempre aterrado corretamente para evitar o risco de choque elétrico. Sempre
use um plugue e tomada de energia. Nunca conecte o controlador diretamente
a fonte de energia da fabrica. (Fiagao de campo)

A

CUIDADO

B O numero de série do manipulador que deve ser conectado € indicado na etiqueta
de verificagdo da conexéo localizada no controlador. Conecte o controlador € 0
manipulador corretamente. A conexdo incorreta entre o controlador e o
manipulador pode causar funcionamento incorreto do sistema robético e também
problemas de seguranca.

W Ao usar a I/O remota, sempre se assegure do seguinte. Usar o sistema robotico
sob condigdes insatisfatdrias pode causar mau funcionamento do sistema e/ou
problemas de seguranca.

- Atribua corretamente as fungdes remotas para entradas/saidas e faca a fiagao
corretamente ao definir sinais da I/O remota.

- Certifique-se de que as fungbes correspondam aos sinais de entrada/saida
corretos antes de ligar o sistema.

- Ao verificar a operagao do sistema robdtico, esteja preparado para falhas com
as configuragdes iniciais ou a fiagdo. Se o manipulador funcionar de forma
nao usual por falhas nas configuragdes iniciais ou na fiagdo, pressione o
interruptor de parada de emergéncia imediatamente para parar o manipulador.
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Seguranca 3. Precaugodes de seguranca

Os itens seguintes sao precaugdes de seguranga para o pessoal de operagao
qualificado:

m O interruptor da porta de seguranca deve estar funcionando enquanto o sistema
robotico é operado. Nao opere o sistema sob condicdes em que o interruptor
nao possa ser ligado/desligado. (Isto é, a condigdo onde o interruptor fica

i:i desabilitado)
(Exemplo: Uma fita adesiva colocada ao redor do interruptor para manté-lo
ATENCAO fechado). Operar o sistema roboético quando o interruptor nao estiver

funcionando corretamente € extremamente perigoso e pode causar sérios
problemas de seguranga pois a entrada da porta de seguranga nao pode realizar
a funcao para a qual foi concebida.

tampa(s) do controlador é extremamente perigoso e pode resultar em choque
elétrico devido a carga de alta voltagem dentro do controlador, mesmo quando a
energia principal esta desligada.

,_\ m N3ao abra a(s) tampa(s) do controlador, exceto durante a manutengéo. Abrir a(s)

ATENCAO
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Configuracao e operacao

Esta se¢do contém informagdes para a configuragao e operagio do controlador do robd.







Configuragao e operacdo 1. Especificacdes

1. Especificacdes

1.1 Exemplo de sistema

CTT T T T T T T T T |[————————— 1 T T T T T T |
: PLC (Sequenciador) | | Painel de controle : [Controlador de movimentadl
______ I______I —— I______.l_______
| | |
L e e o
|
Padriao Opcional "3
- /O padréo Placa I/O de e xpansao
- I/0O remota Fioldbus
- Ethernet PROFIBUS-DP
- RS-232C DeviceNet
CC-Link
EtherNet/IP
PROFINET
Placa de /0O analdgica EtherCAT
Placa I/F do sensor de forga] Placa RS-232C
Placa EUROMAP67 Placa PG
USB 2.0 | 9 x4
ou Ethernet |
r— 4 I
I PC RC700DU
O / RC700DU-A

Série C4
Série C8
Série C12

*5
Software EPSON
RC+ 7.0
*5
Opcional
TP2 N
(opcional)

IRequer preparacao |

Ipelos usuarios |
d

X5

TP3 (opcional)
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Configuracao e operacao 1. Especificacbes

10

*1 O EPSON RC+ 7.0 suporta os seguintes sistemas operacionais.
Windows 8.1 Pro (EPSON RC+ 7.0 Ver.7.1.0 ou posterior)

*2

*3

*4

*5

Windows 10 Pro (EPSON RC+ 7.0 Ver.7.2.0 ou posterior)

Podem ser conectadas até trés unidades de acionamento.

Para detalhes, consulte o seguinte manual:

Controlador do robd / Unidade de acionamento RC700DU / RC700DU-A

Qualquer um dos manipuladores pode ser controlado.

As combinagdes disponiveis sdo as seguintes. (v: conectavel)

c4 | 8 [ C12 ] G RS | N2 | N6 | X5
RC700 % - - - - - - -
RC700-A v v v v v v v v

Qualquer um dos controles portateis pode ser controlado.

O TP3 ndo pode ser conectado ao RC700.

Ao conectar ao RC700-A, é necessario um cabo de conversdo dedicado.

RC700 / RC700-A Rev.27




Configuragao e operacdo 1. Especificacdes

1.2 Especificagdes padréo

ltem

Especificacao

Modelo

Controlador do robd RC700 / RC700-A

CPU

Microprocessador de 32 bits

Eixos controlaveis

6 Servomotores de CA

Controle do manipulador
do robo

Linguagem de
programagao

EPSON RC+ 7.0
e software de . o .
(linguagem de rob6 multitarefas)
controle
do robo

Controle da Controle simultaneo de até 6 articulagdes

articulagdo Controle do servo de CA por software

Movimento PTP: Programavel na faixa de 1 a 100%

Controle da Movimento CP : Programavel

velocidade (O valor real deve ser inserido
manualmente).
Movimento PTP: Programével na faixa de 1 a 100%;
Controle de Automatico

aceleragdo/desa | Movimento CP : Programavel
celeragdo (O valor real deve ser inserido
manualmente).

Controle do posicionamento

PTP (controle ponto a ponto)
CP (controle de percurso continuo)

Capacidade da memoria

Tamanho méaximo do objeto : 4 MB

Area de dados de ponto 1000 pontos (por arquivo)

Area de copia de seguranga de variaveis: Maximo de 100 KB
(Incluindo a area de memdria para a tabela de
gerenciamento).

Aprox. 1000 variaveis (Depende do tamanho
das variaveis do array).

Método de ensino

Remoto
Direto
MDI (Entrada de dados manual)

Incluindo 8 entradas,
) Entrada - 24 8 saliias com atribuigdo de
I/0O padrio da - 16 fun¢do remota
Saida Permitida mudanca
o da atribuicao
Sinais de entrada/saida _
externos (padrdo) R 1/O Entrada :2 -
Saida :2
I/0O padrio )
. Entrada :24 Por unidade
(Unidade de Saida :16 de acionamento
acionamento)
Interface de comunicagao
~ Ethernet 1 canal
(padrao)
Porta RS-232C 1 porta

RC700 / RC700-A Rev.27
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Configuracao e operacao 1. Especificacbes

Item Especificacao
. | Entrada : 24 por placa E permitida a adi¢do de
I/0 de expansio ,
Saida : 16 por placa 4 placas
. E itida a adi¢a
RS-232C : 2 canais por placa depze r;lgcla: *aza 1680
I/0O Fieldbus : 1 canal por placa )
Interface de PROFIBUS-DP, DeviceNet, CC-Link, E permitida a adi¢do
comunicagao EtherNet/IP, PROFINET de 1 placa a esquerda
Opgdes EtherCAT
, E .t. -~
(Max. 4 slots) I/F do Sensor de forga: 1 canal/porta permitida a adido de
1 placa
Articulagdes controlaveis 4 E permitida a adi¢do de
PG . "
articulagdes/placa 4 placas
SKU1 Saida 1 canal . .. -
1/ analégica Saida 2 canais E permitida a adi¢do
de 4 pl : d
SKU2 Entrada: 2 canais e 4 placas a esquerda
EUROMAP67 En}:rada 115 E permitida a adicdo de
Saida :16 2 placas

- Interruptor de parada de emergéncia

- Entrada da porta de seguranca

- Modo de poténcia baixa

- Freio dinamico

- Detecgao de sobrecarga do motor

- Detecgao de torque do motor irregular (manipulador fora de controle)
- Detecgao de erro de velocidade do motor

- Detecgao de transbordamento do posicionamento - erro do servo
Recursos de seguranga - Detecgao de transbordamento da velocidade - erro do servo

- Detecgdo de irregularidade no processador

- Detecgao de erro de soma de verificacdo da memoria

- Detec¢do de superaquecimento no modulo de acionamento do motor
- Detecgao de solda do relé

- Detecgao de sobrevoltagem

- Detec¢do de reducdo de voltagem da fonte de alimentagéo

- Detec¢ao de erro de temperatura

- Detecgao de erro do ventilador

Fonte de alimentacdo 200 VCA 8240 VCA
Monofésica 50/60 Hz
Capacidade nominal maxima 2,5 kVA (Dependendo do modelo do manipulador)
Resisténcia da isolacdo 100 MQ ou mais
Temperatura ambiente nominal 5a40 °C
Umidade relativa nominal 20% a 80% (sem condensacdo)
Peso *1 11 kg
Grau de protegdo 1P20

*1 O peso da unidade ¢ indicado no proprio controlador.
Verifique o peso antes de transferir ou mudar as unidades de local e evite forgar suas costas ao
segurar a unidade.
Além disso, mantenha suas maos, dedos e pés a salvo de serem prensados ou de sérios ferimentos.
*2 Ao usar a placa de I/F do sensor de for¢a, um méaximo de expansdo de uma placa/duas portas
esta disponivel para a placa RS-232C.
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Configuragao e operacdo 1. Especificacdes
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Configuracao e operacéo 2. Nomes e fungbes das pegas

2. Nomes e funcdes das pecas

RC700
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(1) Etiqueta do numero do controlador
E indicado o namero de série do controlador.

(2) LEDs
Os LEDs indicam o modo de operagdo atual
(modo TEST, TEACH, AUTO ou PROGRAM).
Para detalhes, consulte Configuragdo e operagdo 2.1 LED e LED de sete segmentos.

(3) Mostrador de sete segmentos
LEDs de quatro digitos de sete segmentos mostram o nimero da linha e o status do
controlador (numero do erro, nimero de aviso, status da parada de emergéncia e da
porta de seguranga). Para detalhes, consulte Configuracdo e operagdo 2.1 LED e LED

de sete segmentos.

(4) Conector de energia M/C
Um conector para a fonte de energia do manipulador.
Conecte o cabo de energia dedicado ligado ao manipulador.

(5) Filtro do ventilador
Um filtro protetor ¢ instalado na frente do ventilador para filtrar o pé.
Verifique regularmente a condi¢do do filtro e limpe-o quando necessario. Um filtro
sujo pode resultar em mau funcionamento do sistema robotico devido a elevacao da
temperatura do controlador.
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Configuragao e operagdo 2. Nomes e fungdes das pecas

(6) Slot de opcionais
Placas opcionais, tais como a placa de I/O de expansao, placa de I/O Fieldbus, placa
RS-232C, placa PG, placa de 1/O analogica e placa I/F do sensor de for¢a podem ser
instaladas. Quatro slots estdo disponiveis.
Para detalhes, consulte Configuragdo e operagdo 13. Slots de opcionais.

(7) Bateria
Uma bateria de litio para copia de seguranga dos dados.

(8) Interruptor POWER
Liga ou desliga o controlador.

(9) Etiqueta de verificagdo da conexao
Os detalhes do manipulador a ser conectado estdo registrados
na etiqueta como é mostrado a direita. A etiqueta indica o C4-A600S | 00001
modelo e o nimero de série do manipulador.

MANIPULATOR

(10)Conector EMERGENCY
Este conector ¢ usado para entrada/saida de/para os interruptores de parada de
emergeéncia e a porta de seguranca. Para detalhes, consulte Configuragdo e operagado 9.
EMERGENCIA.

(11)Porta TP
Conecta os controles portateis TP1, TP2, TP3 (Opcional) e o plugue de desvio do TP.
Note que o formato da porta TP difere entre 0 RC700 e o RC700-A.
Para detalhes, consulte Configuragdo e operagdo 8. Porta TP.

NOTA  Nao conecte o seguinte a porta TP do RC700/RC700-A. Isto pode resultar em mau
(&= funcionamento do dispositivo, uma vez que a atribuigdo dos pinos ¢ diferente.

Plugue simulado OPTIONAL DEVICE

Controle portatil de operacdo OP500

Controle portatil do operador OPSO0RC

Jog Pad JP500
Controle portatil TP-3**
Painel do operador OP1

(12)Porta RS-232C padrao
Esta porta € usada para a comunica¢do da RS-232C com dispositivos externos.
Para detalhes, consulte Configuragdo e operagdo 10. Porta RS-232C padrao.

(13) Interruptor de ajuste da voltagem do codificador
Use este interruptor para ajustar a voltagem de acordo com o comprimento do cabo
M/C. (ajustado como um padrao de fabrica)
Configuragdo errada pode resultar em mau funcionamento do sistema roboético.

Interruptor Comprimento do cabo M/C
1 3m
2 5m
3 10 m
4 15,20 m

(14)Conector M/C SIGNAL
Este conector ¢ utilizado para sinais tal como o detector de posicdo do manipulador,
etc. Conecte o cabo de sinal dedicado do manipulador.
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Configuracao e operacéo 2. Nomes e funcbes das pecas

(15) Conector R-1/0
Este conector é para os sinais de entrada usados para a fungéo de I/O em tempo real.

(16)RC700: Conector DU OUT / RC700-A: Conector OUT
O conector para a unidade de acionamento.

(17)Porta USB de conexao do PC de desenvolvimento
Esta porta conecta o controlador e o PC de desenvolvimento usando um cabo USB.
Nao conecte outros dispositivos, exceto o PC de desenvolvimento.
Para detalhes, consulte Configuragdo e operagdo 5. Porta USB de conexdo do PC de
desenvolvimento.

(18)Porta de memoéria
Esta porta conecta a memoria USB comum para a fungdo de copia de seguranga do
controlador. Nao conecte outros dispositivos USB, exceto a meméria USB.
Para detalhes, consulte Configuragdo e operagdo 6. Porta de memoria.

(19) Interruptor do disparador
Este interruptor destina-se a fun¢do de copia de seguranca do controlador usando a
memoria USB.

Para detalhes, consulte Configuragdo e operagdo 6. Porta de memoria.

(20)Porta LAN (comunicagao Ethernet)
Esta porta conecta o controlador e o PC de desenvolvimento usando um cabo Ethernet.
A comunicag¢do 100BASE-TX / 10BASE-T esta disponivel.
Para detalhes, consulte Configura¢do e operagdo 7. Porta LAN (comunica¢do
Ethernet) .

(21)Conector I/O
Este conector ¢ utilizado para o dispositivo de entrada/saida. Ha 24 entradas e 16 saidas.
Para detalhes, consulte Configuragdo e operagdo 11. Conector de 1/0.

(22)Entrada de CA
O conector para entrada de energia de 200 VCA.
Para detalhes, consulte Configuragdo e operagdo 3.3.2 Cabo de energia de CA.

(23)Etiqueta de identificacao
Mostra o nimero de série do controlador e outras informacdes.
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Configuragao e operagdo 2. Nomes e fungdes das pecas

RC700-A-UL
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Controlador em conformidade com o UL (RC700-A-UL):

(24) Recurso de bloqueio
Este recurso ¢ usado para bloquear o interruptor de energia ao trabalhar com a
energia desligada tal como na manutencdo.
Um cadeado para o bloqueio deve ser providenciado pelos usuarios.
Diametro da argola aplicavel: 4,0 a 6,5 mm

Execute o bloqueio usando o procedimento seguinte.

(1) Remova manualmente o parafuso de fixagdo da =
bragadeira de bloqueio A. PM

)]

(2) Gire a bragadeira de bloqueio A.

(3) Coloque o parafuso removido na etapa (1) na
bragadeira de bloqueio B para ndo perdé-lo.

(4) Coloque um cadeado através dos furos das
bragadeiras de bloqueio A ¢ B para travar.
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Configuracao e operacéo 2. Nomes e funcbes das pecas

2.1 LEDs e LED de sete segmentos

2.1.1 LEDs e mostrador LED de sete segmentos

Ha quatro LEDs e um mostrador LED de quatro digitos de sete segmentos localizados no

painel frontal do controlador.

LEDs : Os LEDs (TEST, TEACH, AUTO, PROGRAM) acendem de acordo com
o modo de operacdo atual (TEST, TEACH, Auto, Program).

Sete segmentos: Indica o numero da linha e o status do controlador (nimero do erro,
niumero do aviso, status da parada de emergéncia ou da prote¢do de
seguranga).

A partir da energizagéo do controlador até a inicializagdo completa
LEDs : Todos os quatro LEDs piscando.
Sete segmentos: Todos os quatro digitos de LED apagados.

Depois da inicializagdo do controlador

LEDs : Os LEDs (TEST, TEACH, AUTO, PROGRAM) acendem de acordo com
o modo de operagdo atual (TEST, TEACH, Auto, Program).

Sete segmentos : Exibem mudangas de acordo com o status do controlador.
Quando diversos status do controlador ocorrerem ao mesmo tempo, o
status indicado mais cedo na tabela abaixo serd exibido. Por exemplo,
quando tanto o status de parada de emergéncia como de prote¢do de

seguranga ocorreram ao mesmo tempo, E P ¢ exibido.

Status do controlador Mostrador de sete segmentos

Executa a fungdo de armazenamento do

status do controlador para a memoéria USB | EXibe

repetidamente.

Armazenamento do status do controlador 8 G

para a memoria USB concluido (por 2 segundos)

Falha no armazenamento do status do
Controlador para a memoria USB

(por 2 segundos)

Erro Exibe o ntimero do erro em quatro digitos
(0,5 seg.) e EEEE (0,5 seg.) *1
repetidamente.

Atencao Exibe o nimero de aten¢do em quatro
digitos (0,5 seg.) e H ceo (0,5 seg.) *1

repetidamente.

Parada de emergéncia

E P Piscando

Porta de seguranca Piscando
Pronto Piscando
Iniciar “N{mero da linha Piscando *2
Pausa BNﬁmero dalinha Piscando *2

*1 Para os niimeros dos erros, consulte a Referéncia da linguagem SPEL+ ou a Ajuda
online do EPSON RC+.

*2 No status inicial, a linha de execucdo da tarefa nimero 1 € exibida em trés digitos.
Use a instru¢do Ton para mudar o nimero da tarefa exibida.
Para detalhes, consulte a Referéncia da linguagem SPEL+ ou a Ajuda online do EPSON RC+.
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Configuragao e operagdo 2. Nomes e fungdes das pecas

2.1.2 Exibicao de um status particular

Quando ocorre um status particular, os sete segmentos exibem o seguinte.

Sete segmentos Status do controlador

Falha de inicializa¢do do controlador *1

Falha de inicializagdo do controlador

Controlador no modo de recuperacao
Consulte Manutengdo 4. Copia de seguranga e restauragdo.

Queda no fornecimento de energia de CA foi detectada e o
software desligou.

999,‘] O desligamento do software ¢ especificado através do EPSON
o i 5 RC+ 7.0 (software) ou pelo controle portatil (opcional).

*1 Quando ocorrer o erro de inicializacdo, reinicie o controlador. Se o erro de inicializagao
for exibido novamente apos o controlador ser reiniciado, contate o fornecedor de sua
regido.
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Configuracao e operacéo 2. Nomes e funcbes das pecas

2.2 Recursos de seguranga

O sistema de controle do robd suporta os recursos de seguranga descritos abaixo. No
entanto, ¢ recomendado que o usudrio siga estritamente o uso apropriado do sistema
robdtico lendo completamente os manuais fornecidos antes de usar o sistema. N&o ler e
entender o uso apropriado das fungdes de seguranga ¢ altamente perigoso.

Entre os seguintes recursos de seguranca, o interruptor de parada de emergéncia ¢ a
entrada da porta de seguranga sdo particularmente importantes. Assegure-se de que esses €
outros recursos funcionem corretamente antes de operar o sistema robotico.

Para detalhes, consulte Configuracdo e operagio 9. EMERGENCIA.

Interruptor de parada de emergéncia

O conector EMERGENCY no controlador possui terminais de entrada de parada de
emergéncia de expansdo usados para conectar os interruptores de parada de emergéncia.
Pressionar o interruptor de parada de emergéncia pode desligar imediatamente a energia
para o motor e o sistema robotico entrard na condi¢do de parada de emergéncia.

Categorias de parada da entrada de parada de emergéncia: Categoria O (consulte a norma
de seguranca IEC60204-1)

Entrada da porta de seguranga

Para ativar esse recurso, assegure-se de que o interruptor de entrada da porta de seguranga
esta conectado ao conector EMERGENCY no controlador.

Quando a porta de seguranga ¢ aberta, normalmente o manipulador para imediatamente a
operagdo atual e o status da energia do manipulador € de operacgao proibida até que a porta
de seguranca seja fechada e a condicao engatada seja liberada. Para executar a operacdo do
manipulador enquanto a porta de seguranga esta aberta, vocé deve mudar a chave seletora
de modo no controle portatil para o modo “Teach”. A opera¢do do manipulador fica
disponivel somente quando o interruptor de ativacdo esta ligado. Nesse caso, o
manipulador é operado no status de poténcia baixa.

Categorias de parada da entrada da porta de seguranca: Categoria 1 (consulte o padrao de
seguranga IEC60204-1)

Modo de poténcia baixa

Freio dindmico

A poténcia do motor ¢ reduzida nesse modo.

Executar uma instrug¢do de mudanga do estado de poténcia mudara para o estado restrito
(poténcia baixa) independentemente da condi¢do da porta de seguranga ou do modo de
operagdo. O estado restrito (poténcia baixa) garante a seguranca do operador e reduz a
possibilidade de destrui¢cdo ou de danos ao equipamento periférico causados pela operacdo
descuidada.

O circuito do freio dindmico inclui relés que colocam em curto-circuito as armaduras do
motor. O circuito do freio dindmico ¢ ativado quando ha uma entrada de parada de
emergéncia ou quando qualquer um dos erros seguintes é detectado: desconex@o do cabo
do codificador, sobrecarga do motor, torque irregular do motor, erro de velocidade do
motor, erro do servo (posicionamento ou transbordamento da velocidade), processador
irregular, erro de soma de verificagdo da memoria e condi¢do de superaquecimento dentro
do modulo de acionamento do motor.

Detecgao de sobrecarga

20

O circuito do freio dindmico ¢ ativado quando o sistema detecta o status de sobrecarga do
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motor.

Detecgao do torque irregular (manipulador fora de controle)
O circuito do freio dinamico ¢ ativado quando um torque irregular do motor (saida do
motor) € detectado.

Deteccao de erro de velocidade do motor
O circuito do freio dindmico ¢é ativado quando o sistema detecta que o motor esta
funcionando na velocidade incorreta.

Deteccao de transbordamento do posicionamento — erro do servo
O circuito do freio dindmico ¢é ativado quando o sistema detecta que a diferenga entre a
posig¢do real do manipulador e a posi¢do comandada excede a margem de erro permitida.

Deteccéo de transbordamento da velocidade — erro do servo
O circuito do freio dinamico ¢ ativado quando a velocidade real do manipulador é
detectada indicando um erro de transbordamento (a velocidade real esta fora da faixa
nominal).

Deteccao de irregularidade na CPU
A irregularidade na CPU que controla o motor é detectada pelo watchdog timer. A CPU do
sistema e a CPU que controla o motor dentro do controlador também sao projetadas para
verificar uma a outra quanto a quaisquer discrepancias. Se uma discrepancia ¢ detectada, o
circuito do freio dindmico € ativado.

Deteccao de erro de soma de verificagdo da memoéria
O circuito do freio dindmico ¢ ativado quando um erro de soma de verificagdo da memoria
¢ detectado.

Deteccao de superaquecimento no modulo acionador do motor
O circuito do freio dinamico ¢ ativado quando a temperatura do dispositivo de energia
dentro do modulo acionador do motor estd acima do limite nominal.

Detecgao de deposicao do relé
O circuito do freio dindmico ¢ ativado quando ¢ detectada deposi¢do do relé, erro de
jungdo ou falha de abertura.

Deteccéo de sobrevoltagem
O circuito do freio dindmico ¢ ativado quando a voltagem do controlador esta acima do
limite normal.

Deteccao de queda de voltagem da fonte de alimentagédo de CA
O circuito do freio dinamico ¢ ativado quando ¢ detectada queda da voltagem da fonte de
alimentacao.

Deteccao de anomalia da temperatura

A anomalia da temperatura ¢ detectada.

Deteccao de mau funcionamento do ventilador

O mau funcionamento da velocidade de rotagdo do ventilador é detectado.
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3. Instalacao

3.1 Desembalagem

Plugue de desvio do TP/OP 1 unidade
Conector da porta EMERGENCY 1 conjunto
Conector da I/O 1 conjunto
Chapa de montagem em rack 1 conjunto
Cabo de energia 1 cabo
Bragadeira do cabo USB 1 set

3.2 Requisitos ambientais

ambientais descritas em seus respectivos manuais. Esse produto foi projetado e

fabricado estritamente para uso em um ambiente interno normal. Usar o produto

ATENCAO em um ambiente que exceda as condigdes especificadas pode ndo s6 encurtar a
vida util do produto, mas também causar sérios problemas de seguranga.

: ® O manipulador e o controlador devem ser utilizados dentro das condigdes

3.2.1 Ambiente
Para otimizar o desempenho do sistema robotico quanto a segurancga, o controlador deve
ser colocado em um ambiente que satisfaca as seguintes condi¢des:

NOTA - O controlador ndo ¢ projetado para a especificacdo de sala limpa. Se ele tiver que ser
& instalado em uma sala limpa, certifique-se de instald-lo em um compartimento com
ventilacdo e resfriamento adequados.

- Instale o controlador em um local que permita a facil conexao/desconexdo dos cabos.

Item Condicoes

Temperatura ambiente 5 a 40 °C (com variagdo minima)

Umidade relativa do 20% a 80%  (sem condensagdo)

ambiente

Ruido de transiente 2kVoumenos (Fio da fonte de alimentagdo)

elétrico rapido 1 kV oumenos (Fio de sinal)

Ruido eletrostatico 4 kV ou menos

Mesa base Use uma mesa base que fique pelo menos a 100 mm de

distancia do piso. Colocar o controlador diretamente sobre
o0 piso pode possibilitar a penetracdo de poeira levando a
mau funcionamento.
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Se o controlador tiver que ser utilizado em um ambiente que nio satisfaca as condigoes

mencionadas acima, tome as contramedidas adequadas. Por exemplo, o controlador pode

ser embutido em um gabinete com ventilagdo e resfriamento adequados.

- Instale somente em local fechado.

- Coloque em uma area bem ventilada.

- Mantenha afastado da luz solar direta e do calor irradiado.

- Mantenha afastado de p6, névoa oleosa, o6leo, salinidade, p6 de metal ou outros
contaminantes.

- Mantenha afastado de agua.

- Mantenha afastado de choques ou vibragdes.

- Mantenha afastado de fontes de ruido eletronico

- Mantenha afastado de campos elétricos ou magnéticos fortes.

3.2.2 Instalacao

Instale o controlador em uma superficie plana tal como a parede, o piso e a caixa do
controlador na dire¢do mostrada de (A) a (C).

(A) Montagem na horizontal Figura: RC700)

b —

°
Ll
LN
e e L
GQE&.;D@

(B) Montagem na vertical (C) Montagem em rack

¥ * E necessaria uma chapa para montagem em rack.

* O pé de borracha deve ser

reposicionado.

NOTA  Para instalar o controlador na caixa do controlador ou na mesa base, faca os furos de
& parafuso como segue.

463
T -
. I[e o o g
O | | 8
L B . B @ ‘_
'DDE*I:ED
| j—
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- Assegure o espago ao redor da entrada/saida e evite outros equipamentos e paredes, e
instale o controlador mantendo a distdncia para manutengdo indicada abaixo.

Fluxo de ar do ventilador 200 mm

do controlador

.'Fﬁ. Ji1 W 100 mm
50 mm '°U= E E‘E E{I@: : : :‘50 mm

T T L
— i:b)ﬂggl..nﬁ — Ul

200 mm
Excluindo o lado da instalagéo tal como a mesa base

- Ar quente com temperatura mais alta do que a temperatura ambiente (cerca de 10 °C) sai
do controlador. Certifique-se de que dispositivos sensiveis ao calor ndo sejam colocados
proximos da saida.

- Disponha os cabos em frente ao controlador de modo a poder puxar o controlador para a
frente.

3.2.3 Opgéo de montagem na parede

A unidade de controle tem a op¢do de montagem na parede. Esse capitulo descreve o
procedimento de instalagao.
(Figura/lmagem: RC700)

Montagem na parede com a frente Montagem na parede com a frente
para baixo para cima

Dimensbes externas do controlador ao usar a opgao de montagem na parede

Dimensdes dos furos de montagem para a parede

424
405 195 170 3
LA ‘|—|‘ ] i R o I
. = ]
N
5 . . e
& =10 ©| 1, |
N 28 ~ o™
I= ~ K
|5 1<
mr{ : Hls <
|0 ~ '~
O~ [32]
380 22 A: 375
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Itens incluidos da opgéo de montagem na parede

BRACADEIRA DE FIXACAO NA PAREDE

CHAPA DE FIXACAO DO MOSTRADOR LED

CHAPA DO MOSTRADOR LED
Parafuso (M3 x 6 mm)
Parafuso (M4 x 8 mm)

(Unidade: mm)

2 bragadeiras
1 chapa

1 chapa

4 parafusos
4 parafusos

/N

ATENCAO

Antes de instalar o controlador com esta opgéo, sempre se certifiqgue de que a
energia principal do controlador esta desligada e que o plugue de energia esta
desconectado. Executar quaisquer procedimentos de manutengdo enquanto a
alimentacao principal esta ligada ou com as areas carregadas com voltagem
alta ndo descarregadas totalmente, é extremamente perigoso e pode resultar
em choques elétricos e/ou causar sérios problemas de seguranca.

Ao abrir o lado frontal, assegure-se de desconectar o plugue de energia. Tocar
no bloco de terminais da fonte de alimentag&o dentro do controlador enquanto
a fonte de energia esta ligada € extremamente perigoso e pode resultar em
choques elétricos e/ou causar sérios problemas de seguranga.

NOTA

NOTA

- Tenha cuidado para ndo danificar os cabos.

- Tenha cuidado para ndo deixar cair quaisquer parafusos no controlador.

(M

@

3)

“)

Remova os parafusos de montagem da tampa
superior do controlador
(Parafuso de montagemx6)

Remova a tampa superior.

Remova os parafusos que prendem o mostrador
de sete segmentos.

(Frente do controlador: Parafuso de
montagemx2)

Remova a placa de LED/7 segmentos do
controlador.

Para 0 RC700-A:
A placa de LED/7 segmentos tem um nucleo de
ferrita (Consulte: Manutengdo

7.8.2 Placa DMB-LED (RC700-A4))
Se a CHAPA DO MOSTRADOR LED estiver
instalada com “montagem na parede com a frente
para cima” descrita na etapa (7) abaixo, o cabo
que passa no nucleo de ferrita estard na posi¢do
oposta. Remova o engate do nticleo de ferrita e
mude a dire¢do do cabo e entdo instale o nicleo
de ferrita novamente.

RC700 / RC700-A Rev.27

25



Configuragao e operacgéao 3. Instalagcao

26

NOTA

V=

NOTA

(5) Monte a CHAPA DO MOSTRADOR LED na
placa de LED/7 segmentos. (Parafuso de
montagemx2)

Ao instalar a CHAPA DO MOSTRADOR LED,
tenha o cuidado para ndo deixar cair nenhum
parafuso no controlador.

(6) Monte a CHAPA DE FIXACAO DO
MOSTRADOR LED no controlador. (Parafuso
de montagemx2)

(7) Monte a CHAPA DO MOSTRADOR LED na CHAPA DE FIXACAO DO
MOSTRADOR LED.
(Parafuso de montagemx2)
Ha dois modos de instalacdo.

Vire a CHAPA DO MOSTRADOR LED horizontalmente para a tampa superior na
dire¢do indicada por uma seta vermelha.

Montagem na parede com a frente para baixo| Montagem na parede com a frente para

cima

Frente

Tenha cuidado para nao puxar o cabo.
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(8) Remova a chapa da tampa superior.
(Parafuso de montagemx4)

<
o

NOTA A chapa removida ndo é necessaria ao usar esta opgio.
= A chapa pode ser necessaria quando o tipo de instalagdo ¢ mudado.
Guarde a chapa para uso futuro.

(9) Monte a tampa superior.
(Parafuso de montagemx6)

(10) Prenda a tampa superior 8 CHAPA DE FIXACAO DO
MOSTRADOR LED.
(Parafuso de montagemx4)

(11) Monte a BRACADEIRA DE FIXACAO NA
PAREDE.
(Parafuso de montagemx2 em cada lado)

NOTA A bragadeira tem 6 fusos de parafusos.
& Ha trés modos de instalagdo.
(12) Remova o pé de borracha na parte inferior do
controlador.
(Parafuso de montagemx4)
NOTA O pé de borracha removido ndo ¢ necessario ao usar esta opgio.

O pé de borracha pode ser necessario quando o tipo de instalagdo é mudado.
Guarde o pé de borracha para uso futuro.

(13) Monte o controlador na parede. (Parafuso de montagemx8 M5 x 8§ mm ou mais
comprido)

Torque de aperto de 80 a 110 N-cm
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3.3 Fonte de energia

3.3.1 Especificagbes

Certifique-se de que a fonte disponivel atenda as seguintes especificagdes.

Item Especificagao
Voltagem 100 a 240 VCA
(A voltagem de entrada deve estar dentro de £10 % da
voltagem nominal).
Fase Monofésica
Frequéncia 50/60 Hz

Interrupgdo de
energia momentanea

10 ms ou menos

Capacidade nominal

Maiaxima : 2,5 kVA
O consumo de energia real depende do modelo, movimento e
carga do manipulador.

Quanto ao consumo de energia aproximado de cada modelo,
consulte os seguintes valores.

C4 :1,7kVA
C8 :2,5kVA
C12 :2,5kVA
N2 :0,6 kVA
N6 :2,2kVA
Gl :0,5kVA
G3 :1,1kVA
G6 :1,5kVA
G10 :2,4kVA
G20 : 2,4 kVA
RS3 : 1,2kVA
RS4 : 1,4 kVA

Consulte o manual do manipulador quanto a capacidade
nominal do motor do manipulador.

A capacidade nominal do X5 varia dependendo do modelo do
manipulador. Para detalhes, entre em contato com o fornecedor
de sua regido.

Pico de corrente

Quando a energia esta ligada : aproximadamente 85 A (2 ms.)
Quando o motor esta ligado : aproximadamente 75 A (2 ms.)

Fuga de corrente

Max. 10 mA

Resisténcia de terra

100 Q ou menos

Instale um disjuntor de fuga para a terra na linha do cabo de energia de CA para corrente

elétrica nominal de 15A ou menos.

Ambos devem ser do tipo de desconexao bipolar. Se vocé instalar um disjuntor de fuga para

a terra, certifique-se de usar um tipo de inversor que nao opere por inducdo de corrente de

fuga de 10 kHz ou mais. Se instalar um disjuntor, selecione um que manuseie o “pico de

corrente” mencionado acima.

A tomada de energia devera ser instalada proxima do equipamento e estar facilmente

acessivel.
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3.3.2 Cabo de energia de CA

B Assegure-se de que as operagdes sejam efetuadas por pessoal qualificado.

B Conecte o fio terra (verde/amarelo) do cabo de energia de CA ao terminal de
terra da fonte de energia da fabrica. O equipamento deve ser sempre aterrado

f corretamente para evitar o risco de choque elétrico.
B Use sempre o plugue de energia ou um dispositivo de desconex&o para o cabo
ATENGAO de conexdo de energia. Nunca conecte o controlador diretamente a fonte de

energia da fabrica.

B Selecione o plugue ou o dispositivo de desconexdo que esteja em conformidade
com os padrdes de seguranga do pais.

Insira firmemente o plugue do cabo de energia de CA ao conectar o controlador.

ltem Especificacao
Fio de energia de CA (2 | Preto, Preto
cabos) ou Preto, Branco
Fio terra Verde/Amarelo
Comprimento do cabo 3m
. Terminal sem solda redondo
Terminal M4

RC700 / RC700-A Rev.27 29



Configuragao e operacgéao 3. Instalagcao

3.4 Conexao dos cabos

/N

ATENCAO

m Certifique-se de que a energia para o controlador esteja desligada e o plugue de

energia esteja desconectado antes de conectar ou desconectar cabos. Conectar
ou desconectar cabos com a energia ligada é extremamente perigoso e pode
resultar em choque elétrico e mau funcionamento do controlador.

Certifique-se de conectar os cabos corretamente. Nao aplique forga
desnecessaria aos cabos. (Ndo coloque objetos pesados sobre os cabos. Nao
curve ou puxe os cabos aplicando forga). O esforgo desnecessario nos cabos
pode resultar em danos aos cabos, desconexao e/ou falha nos contatos. Cabos
danificados, desconex&o ou falha nos contatos s&o extremamente perigosos e
podem resultar em choque elétrico e/ou funcionamento incorreto do sistema.

A

CUIDADO

O numero de série do manipulador que devera estar conectado é indicado na
etiqueta de verificagdo da conexao no controlador. Conecte o controlador e o
manipulador corretamente. A conexao incorreta entre o controlador e o
manipulador pode néo sé causar funcionamento incorreto do sistema robético,
mas também problemas de seguranca.

m Antes de conectar o conector, certifique-se de que os pinos néo estejam tortos.

Conectar com os pinos tortos pode danificar o conector e resultar em mau
funcionamento do sistema robatico.

30
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3.4.1 Conexao tipica dos cabos

(0] Conector removivel
Cabo incluidos com o produto
————————— Cabo preparado pelos usuarios

(1) Conector de energia de CA

200VAC-240VAC

(2) Conector de energia do M/C

Manipulador
(3) Conector de sinal do M/C Py
(4) Conector EMERGENCY Parada de emergéncia
(5) Porta de conexao do PC de Porta de seguranga, etc.

Controlador desenvolvimento _ _ _ _ _ _ _ _ _______

-)A+ PC para desenvolvimento
1

] (6) Meméria USB  Conectado ao (5) ou (7)

Placa PG

--------------- I/O analégica EUROMAP67

Placa de I/F do sensor de forga I/F
Board

< 7)LAN (Comunicagdo Ethernet) _ __ _ _ /
(8) Conector de 1/0 Dispositivo de entrada/saida
D e -><|) Device
(9) Conector do TP
Q Controle
(10) Conector da RS-232C padrio portatil
_______________ STTTTTTTTTTTTTTTTTTTT I/O do FieldBus
i ! 1/0O de expanséo
! Opcional O -=======mmm e e m e m e m e — oo ~ RS-232C
| |

(11) Conector R-1/0
?" “““““““““““““ > Dispositivo de entrada/saida
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(1)

()

(©)

(4)

9)

(10)

(11)

32

Conector de energia de CA
Conector para a entrada de energia de 200 VCA para o controlador.

Cabo de energia M/C
O cabo com conector no lado do controlador.
Conecte o manipulador e o conector M/C POWER no controlador. Insira os conectores

até ouvir um “clique”.

Cabo de sinal M/C
O cabo com conector no lado do controlador.

Conecte o manipulador e o conector M/C SIGNAL no controlador.

EMERGENCIA

O conector EMERGENCY tem entradas para conectar o interruptor de parada de
emergéncia e o interruptor da porta de seguranga. Por motivos de seguranga, conecte
os interruptores corretos para esses dispositivos de seguranga.

Para detalhes, consulte Configuragdo e operacio 9. EMERGENCIA.

PC de desenvolvimento
Conecte o PC de desenvolvimento.
Para detalhes, consulte Configuracdo e operacdo 5. Porta USB de conexdo do PC de

desenvolvimento.

Memoéria USB
Conecte a memoria USB.

Para detalhes, consulte Configuragdo e operagdo 6. Porta de memoria.

LAN (Comunicagao Ethernet)

Conecte o cabo EtherNet.

Para detalhes, consulte Configuracdo e operagdo 7. Porta LAN (Comunicagdo
Ethernet) .

Conector de I/0O

Este conector ¢ utilizado para os dispositivos de entrada/saida do usuario.

Quando houver dispositivos de entrada ou saida, use este conector.

Ha um cabo de I/O (opcional) e bloco de terminais (opcional) para o conector de 1/0.

Para detalhes, consulte Configuragdo e operagdo 11. Conector de I/0.

Cabo do TP
Conecte o controle portatil opcional.

Para detalhes, consulte Configuragdo e operagdo 8. Porta TP.

Porta RS-232C padrao
Esta porta ¢ usada para a comunica¢do da RS-232C com dispositivos externos.

Para detalhes, consulte Configuragdo e operagdo 10. Porta RS-232C padrdo.

Conector R-1/0

Este conector ¢ usado para conectar com os sinais de entrada necessarios para fungao
de I/O em tempo real.

Para detalhes, consulte Configuragdo e operagdo 13. Conector R-1/0.
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3.4.2 Conexao do manipulador com o controlador

Conecte o manipulador com o controlador usando o cabo de energia e o cabo de sinal.

N

ATENCAO

m Certifique-se de que a energia para o controlador esta desligada antes de

conectar ou desconectar cabos. Conectar ou desconectar cabos com a energia
ligada é extremamente perigoso e pode resultar em choque elétrico e mau
funcionamento do controlador.

Certifique-se de conectar os cabos corretamente. Nao aplique forca
desnecessaria aos cabos. (Nao coloque objetos pesados sobre os cabos. Nao
curve ou puxe os cabos aplicando forga). O esforgo desnecessario nos cabos
pode resultar em danos aos cabos, desconexao e/ou falha nos contatos. Cabos
danificados, desconexao ou falha nos contatos sdo extremamente perigosos e
podem resultar em choque elétrico e/ou funcionamento incorreto do sistema.

A

CUIDADO

O numero de série do manipulador que devera estar conectado é indicado na
etiqueta de verificagdo da conexao no controlador. Conecte o controlador e o
manipulador corretamente. A conex&o incorreta entre o controlador e o
manipulador pode ndo s6 causar funcionamento incorreto do sistema robético,
mas também problemas de seguranca.

Ao conectar o manipulador ao controlador, certifique-se de que os nimeros de
série de cada equipamento sejam correspondentes. A conexao incorreta entre o
manipulador e o controlador pode ndo sé causar funcionamento incorreto do
sistema robético, mas também sérios problemas de seguranga. O método de
conexao varia de acordo com o controlador utilizado. Para mais detalhes sobre a
conexao, consulte o manual do controlador.

NOTA

Os dados de configuragdo e o modelo do manipulador estdo armazenados no controlador.
Portanto, o controlador deve ser conectado ao manipulador cujo nimero de série ¢
especificado na etiqueta de verificagdo da conexao afixada na parte frontal do controlador.

O numero de série do manipulador é indicado na etiqueta de identifica¢do na traseira do
manipulador.
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3.5 Contramedidas para ruido

Para minimizar as condi¢des do ruido elétrico, os seguintes itens devem ser observados na fiacdo

dos cabos do sistema:

Para minimizar a condi¢do de ruido elétrico, verifique o seguinte para a fiacdo.

O fio terra da fonte de alimentagdo deve ser aterrado. (Resisténcia de terra: 100 QQ ou
menos). E importante aterrar a estrutura do controlador nio s6 para prevengio de choque
elétrico, mas também para reduzir a influéncia do ruido elétrico ao redor do controlador.
Portanto, conecte o fio terra (verde/amarelo) do cabo de energia do controlador ao
terminal de terra da fonte de energia da fabrica. Para detalhes sobre o plugue e o cabo de
energia de CA, consulte Configuracdo e operagdo 3.3 Fonte de energia.

Nao conecte energia de uma linha de energia conectada a qualquer equipamento que
possa causar ruido.

Ao derivar energia para o controlador e o0 motor de CA monofésico da mesma linha de
energia, mude a fase de um ou outro. Assegure que eles ndo sejam da mesma fase.

Use uma linha de energia de motor de par trangado.

Nao passe linhas de energia de CA e linhas de

energia de CC no mesmo duto de fiagdo e separe-
Duto da linha de CA

as com a maior distdncia possivel. Por exemplo,

separe a linha de energia do motor de CA e a linha 3
Tao longe quanto

de energia do controlador com a maior distancia  ossivel

possivel das linhas de I/O do sensor ou valvula, e \ Duto da inha de GG

ndo agrupe ambos os conjuntos de fiagdo no
mesmo prendedor de cabo. Se mais de um
duto/cabo tiverem que cruzar entre si, eles devem
se cruzar perpendicularmente. O exemplo
preferivel é mostrado na figura a direita.

Use o fio mais curto possivel para o conector de I/O e o conector EMERGENCY. Use
um cabo blindado e prenda a blindagem a parte interna do conector acoplado. Mantenha
o mais distante possivel da fonte de ruido periférica.

Certifique-se de que os elementos indutores usados para conectar a I/O do controlador
(tal como os relés e as valvulas solenoides) sejam pegas supressoras de ruido. Se for
utilizado um elemento indutor sem prote¢do contra ruido, conecte uma pega supressora
de ruido tal como um diodo localizado no elemento indutor paralelamente a ele. Ao
selecionar pecas supressoras de ruido, certifique-se de que elas possam suportar a
voltagem e a corrente incorridas pela carga de inducao.

Para iniciar e mudar regularmente ou abruptamente as revolucdes do motor de CA do
transportador (ou similares) (ex: um motor de indugdo ou um motor de indugao trifasico),
instale um supressor de faisca entre os fios. O supressor de faisca é mais eficaz quando
colocado mais proximo do motor.

Por serem facilmente influenciados pelo ruido, mantenha os cabos USB, Ethernet, RS-
232C ou fieldbus distantes de fontes de ruido periféricas.
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4. Modo de operacao (TEACH/AUTO/TEST)

4.1 Visao geral

O sistema robodtico possui trés modos de operacao.

Modo TEACH: Esse modo permite o ensino de dados de ponto e verificagdes proximas
do robo usando o Controle portatil.
Nesse modo o robd opera no estado de poténcia baixa.

Modo AUTO Esse modo permite a operagdo automatica (execucgdo do programa) do
sistema robodtico para as operagdes de fabricagdo e também
programacao, depuragao, ajuste e manutengdo do sistema robotico.
Esse modo ndo pode operar os robds ou executar programas com a
porta de seguranga aberta.

Modo TEST

(T1) Esse modo permite a verificagdo de programas enquanto o interruptor
Enable for mantido pressionado e a prote¢do de seguranca estiver

aberta.

Esta ¢ uma fun¢do de verificagdo do programa em baixa velocidade
(T1: modo de desaceleragdo manual) que é definida nos padrdes de
seguranca.

Esse modo pode operar a funcdo especificada com multiplas
tarefas/Tuma Tnica tarefa, multiplos manipuladores/Tum tnico
manipulador em baixa velocidade.

(T2) Esse modo permite a verificagdo de programas enquanto o interruptor
RC700-A

opcional. .
Somente TP3 Dporta de seguranca) estiver aberta.

Enable for mantido pressionado e a protecdo de seguranca (incluindo a

Diferentemente do TEST/T1, a verificagdo do programa em uma
velocidade alta estd disponivel neste modo.

Neste modo, a fungdo especificada pode ser executada com multiplas
tarefas/'uma TUnica tarefa, multiplos manipuladores/'um tnico

manipulador em velocidade alta.

NOTA
& O modo T2 néo pode ser usado no controlador RC700-A que atende os padrdes do UL.

RC700 / RC700-A Rev.27 35



Configuragao e operacao 4. Modo de operagao (TEACH/AUTO/TEST)

4.2 Trocar o modo de operagao

NOTA

NOTA

36

Mude o modo de operagdo usando a chave seletora de modo no Controle portatil.
Para mudar para o modo de operagao TEST:
TP1, TP2 : Pressione a tecla de fungdo no modo TEACH.

TP3 : Toque na aba [Test] no painel de toque no modo TEACH.

Modo TEACH  Gire a chave seletora de modo para “TEACH” para entrar no modo
TEACH.
Pausa a execuc@o do programa quando o modo de operagdo é mudado
para o modo TEACH.
O robd em operagdo para com Quick Pause.

Modo AUTO Gire a chave seletora de modo para “AUTO” e mude o sinal de entrada
de liberagdo do engate para a posi¢do ligado para o modo AUTO.

Modo TEST
TP1, TP2 Gire a chave seletora de modo para “TEACH” para entrar no modo
TEACH. Pressione a tecla <F1> -[Test Mode] na caixa de dialogo
[Jog & Teach] do modo TEACH. O modo sera mudado para TEST.

TP3 T1 Gire achave seletora de modo para “TEACH/ T1” para entrar
no modo TEACH. Toque na aba [Test] para mudar o modo
para T1.

T2 Gire a chave seletora de modo para “TEACH/ T2” para entrar
no modo TEACH. Toque na aba [Test] para mudar o modo
para T2.

O status do modo TEACH ¢ engatado por software.

Para mudar o modo de TEACH para AUTO, libere a condi¢do engatada usando a entrada
de liberagdo do engate.

Para detalhes de como liberar o engate, consulte Configuragdo e operagdo 9.1 Interruptor da

porta de seguranca e Interruptor de liberagdo do engate.

O modo T2 nao pode ser usado no controlador RC700-A que atende os padroes do UL.
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4.3.1 O que é o modo de programa (AUTO)?

O modo do programa ¢ para programagao, depuragao, ajuste € manutenc¢ao do sistema
robotico.

Siga os procedimentos abaixo para mudar para o modo do Programa.

4.3.2 Configuracao pelo EPSON RC+

Mude o0 modo para modo do Programa pelo EPSON RC+.

(1) Selecione o menu EPSON RC+ -[Setup] -[System Configuration] para exibir a caixa de
dialogo [System Configuration].

i Preferences

Start Mode
(8) [ ]
- Editor 2
[ Pobat Manager
~ Fun Window 4) |:> Apply
- Gommand Window O Auto
. Laneuage N PBestors
(3) :>® Program

Defaultz

Pagzword..

(2) Selecione [Startup]-[Start mode].
(3) Selecione o botdo <Program>.
(4) Clique no botdo <Apply> .

(5) Clique no botao <Close>.
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NOTA

38

4.4.1 O que é o modo automatico (AUTO)?

O modo automatico (AUTO) ¢ para a operagdo automatica do sistema robético.

Os procedimentos para mudar para o0 modo automatico (AUTO) sdo os seguintes.
A : Defina o modo de inicio do EPSON RC+ para “Auto” e inicie 0o EPSON RC+.
(Consulte Configuragdo e operagdo 4.4.2 Configuragdo pelo EPSON RC+).
B : Coloque o EPSON RC+ offline.

Execute e paralise o programa pelo dispositivo de controle especificado pelo EPSON
RC+. (Consulte Configuragdo e operagdo 4.4.3 Configuragdo pelo dispositivo de
controle).

4.4.2 Configuragao pelo EPSON RC+

Mude o modo para o modo automatico (AUTO) pelo EPSON RC+.

(1) Selecione o menu EPSON RC+ -[Setup] -[System Configuration] para exibir a caixa de
dialogo [System Configuration].

IE System Configuration |?|&|

Start Mod > __ 7
L e o © =
© L fAuto Start %

- Windows Login 2) (4) |:>

Controller
[ Security

- Vision (3) |:> ® futo

) Program

Pazzword..

(2) Selecione [Startup]-[Start mode].
(3) Selecione o botdo <Auto>.
(4) Clique no botdo <Apply> .

(5) Clique no botdo <Close> (Fechar).
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4.4.3 Configuragéo pelo dispositivo de controle

Defina o dispositivo de controle pelo EPSON RC+.

(1) Selecione o menu EPSON RC+ -[Setup] -[System Configuration] para exibir a caixa de
dialogo [System Configuration].

U System Configuration

Startup Controller Gonfiguration 5
= Gontraller ( ) -

Gieneral
Cantieuration Q Hame: (4) |::>
Preferences
Simulatar (2) IP Address:
Drive Unitz
Fobots P sk

Thputz / Qutputs

Retmate Contral IP Gateway: 000

s
TGP £ IP
Conveyar Encoders UsB Speed:
Force Sensing
Security Cantral Device: <:| (3)
Wigion
TP Paszword:

(2) Selecione [Controller]-[Configuration].

(3) Selecione [Setup Controller]-[Control Device] para selecionar o dispositivo de controle
entre os dois tipos seguintes.
-PC
- Remote (I/0)

(4) Clique no botdo <Apply>.

(5) Clique no botao <Close>.

RC700 / RC700-A Rev.27 39



Configuragao e operacgao 5. Porta USB de conexdo do PC de desenvolvimento

5. Porta USB de conexao do PC de desenvolvimento

Porta USB de conexdo do PC de desenvolvimento (conector USB da série B)

5 @ o o o a ﬁDEDB @g (-] ® CJ
ol __Jo Sl .

QOH DDDD : : @ °

/]
[]
]
N

P o I []

= | EI(E)E , (3 — b S
Porta USB de conexdo do PC de desenvolvimento (Figura: RC700)
NOTA Para outros detalhes sobre a conexao entre o PC de desenvolvimento e o Controlador, consulte o Guia

V= do usuario doEPSON RC+ 7.0 5.12.1 Comando de comunicagdo do PC para o controlador.

Para o RC700/RC700-A, primeiro instale 0o EPSON RC+ 7.0 no PC de desenvolvimento e entdo
conecte o PC de desenvolvimento e o RC700/RC700-A com o cabo USB.

Se 0 RC700/RC700-A e o PC de desenvolvimento forem conectados sem instalar o EPSON RC+
7.0 no PC de desenvolvimento, aparecera [Add New Hardware Wizard] (Assistente para instalagdo
de novo hardware]. Se esse assistente aparecer, clique no botdo <Cancel>.

5.1 Sobre a porta USB de conexao do PC de desenvolvimento

A porta de conexdo do PC de desenvolvimento suporta os seguintes tipos de USB .

- USB2.0 HighSpeed/FullSpeed (sele¢dao automatica da velocidade, ou modo FullSpeed)
- USB1.1 FullSpeed

Interface padrdo: Especificagdo da USB Ver.2.0 compativel
(USB Ver.1.1 compativel com versdes mais recentes)

Conecte o controlador e o PC de desenvolvimento por um cabo USB para desenvolver o
sistema robotico ou definir a configuragdo do controlador com o software EPSON RC+ 7.0
instalado no PC de desenvolvimento.

A porta de conexdo do PC de desenvolvimento suporta o recurso hot plug. A inser¢éo e
remog¢ao dos cabos do PC de desenvolvimento e do controlador podem ser feitas com a
energia ligada. No entanto, ocorre uma parada quando o cabo USB ¢ removido do
controlador ou do PC de desenvolvimento durante a conexao.

5.2 Precaucéo
Ao conectar o PC de desenvolvimento e o controlador, certifique-se do seguinte:

- Conecte o PC de desenvolvimento e o controlador com um cabo USB de no maximo 5 m.
Nao use hub ou cabo de extensdo USB.

- Certifique-se de que nenhum outro dispositivo exceto o PC de desenvolvimento seja usado
pela porta de conex@o do PC de desenvolvimento.

- Use um PC e cabo USB que suporte o modo USB2.0 HighSpeed para operar no modo
USB2.0 HighSpeed.

- Nao puxe ou curve o cabo fortemente.

- Nao aplique for¢a desnecessaria ao cabo.
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- Quando o PC de desenvolvimento e o controlador estiverem conectados, ndo insira ou
remova outros dispositivos USB do PC de desenvolvimento. A conexdo com o

controlador pode ser perdida.

A conexdo do PC de desenvolvimento e do controlador € indicada.

(1) Certifique-se de que o software EPSON RC+ 7.0 esta instalado no controlador conectado
ao PC de desenvolvimento.
(Instale o software quando ele ndo estiver instalado).

(2) Conecte o PC de desenvolvimento e o controlador usando um cabo USB.
(3) Ligue o controlador.
(4) Inicie o EPSON RC+ 7.0.

(5) Selecione o menu EPSON RC+ 7.0 -[Setup] -[PC to Controller Communications] para
exibir a caixa de didlogo [PC to Controller Communications].

* 4 PG to Gontroller Gommunications

Current Connectior: 1 Connection Status: Disc ced

Mumber Mame Type IP Address Connect

Dizconnect

Add

Delete

Apply

Bestare

[] Wiork. Offline futo Connect

(6) Selecione a “USB Num.1” e clique no botdo <Connect> (Conectar).

(7) Ap6s a conexdo do PC de desenvolvimento e o controlador ser concluida, “Connected”
¢ exibido em [Connection status]. Assegure-se de que “Connected” ¢ exibido e clique
no botdo <Close> para fechar a caixa de didlogo [PC to Controller Communications].

** PG to Gontroller GCommunications

Gurrent Connection: 1 Connection Status: Gonnected

Murnber Mame Type IP Address Gonnect

Delete

Apply

Bestore

[] Work. Offline fiuto Connect

e

Glose

A conexao entre o PC de desenvolvimento e o controlador estd concluida. Agora o sistema
robotico pode ser usado pelo EPSON RC+ 7.0.
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Esta se¢do descreve como desconectar a comunicagdo entre o PC de desenvolvimento e o

controlador.

(1) Selecione o menu EPSON RC+ 7.0 -[Setup] -[PC to Controller Communications] para
exibir a caixa de dialogo [PC to Controller Communications].

(2) Clique no botao <Disconnect>.
A comunicacdo entre o controlador ¢ o PC de desenvolvimento é desconectada e o cabo
USB pode ser removido.

NOTA Se o cabo USB for removido enquanto o controlador e o PC de desenvolvimento estiverem
&~  conectados, o robd ird parar. Nao deixe de clicar no botdo <Disconnect> na caixa de didlogo
[PC to Controller Communications] antes de o cabo USB ser removido.

Esta se¢do descreve como prender os cabos USB.
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[]
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(Figura: RC700)

Porta USB de conexao do PC de desenvolvimento

(1) Afrouxe o parafuso abaixo da porta USB.
(2) Prenda o grampo de fixagdo (preso) usando o parafuso na etapa (1).
(3) Conecte o cabo USB na porta USB.

(4) Passe um prendedor de cabos através de um furo no grampo de fixacdo na etapa (2) e
prenda o cabo USB.

(5) Ajuste o comprimento do prendedor de cabos e corte-o.
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6. Porta de memoria.

Conecte uma memoria USB comercial a porta de memoria do controlador para usar a fungéo

de copia de seguranca do controlador na memoria USB.

6.1 O que € a fungao de copia de segurancga do controlador?

Essa fung¢ao salva diversos tipos de dados do controlador para uma memoria USB com apenas
um toque. Os dados salvos na memoria USB sdo carregados para o EPSON RC+ 7.0 para
obter o status do controlador e do programa de maneira simples e acurada.

Os dados salvos podem também ser usados para restaurar o controlador.

6.2 Antes de usar a funcio de copia de seguranga do controlador

6.2.1 Precaugoes

m A fungdo de cépia de seguranga do controlador esta disponivel a qualquer
momento e em qualquer status do controlador apds inicia-lo.
No entanto, as operacgdes pelo console, incluindo parar e pausar ndo estdo
A disponiveis enquanto estiver executando essa fungao.
Além disso, essa fungéo influencia o tempo do ciclo do robd e a comunicagéo com
o EPSON RC+ 7.0. A ndo ser quando isso for necessario, ndo execute essa
funcdo quando estiver operando o robd.

CUIDADO

- Assegure-se de que a porta USB seja usada somente para a memoéria USB mesmo que a
porta no controlador seja uma porta USB universal.

- Insira a memoria USB diretamente na porta da memoria do controlador. A conexdo com
cabos ou hubs entre o controlador € a memoéria USB ndo ¢ assegurada.

- Insira e remova a memoria USB de forma lenta e segura.

- Nao edite os arquivos salvos através do editor. A operacao do sistema robdtico apds a

restauracdo dos dados para o controlador ndo é assegurada.

6.2.2 Memoria USB adotavel

Use memoria USB que atenda as seguintes condigdes.
- USB2.0 suportada
- Sem fungdo de seguranga
Memoéria USB com a fung@o de entrada de senha ndo pode ser usada.
- N2o é necessaria a instalagdo de nenhum driver ou software para Windows 8, ou Windows

10.
(Para os sistemas operacionais suportados para 0o EPSON RC+ 7.0, consulte Configuragdo

e operagdo). 1.1 Exemplo de sistema.
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6.3 Funcéao de copia de seguranga do controlador

6.3.1 Cdpia de seguranga do controlador com o botédo disparador

A

CUIDADO

m A funcdo de armazenamento do status do controlador esta disponivel a qualquer

momento e em qualquer status do controlador apds inicia-lo.

No entanto, as operacdes pelo console, incluindo parar e pausar ndao estao
disponiveis ao executar essa fungao.

Além disso, essa func¢éo influencia o tempo do ciclo do robd e a comunicagdo com
o EPSON RC+ 7.0. Nao execute esta funcdo enquanto estiver operando o robé,
exceto quando isso for necessario.

44

NOTA

Use o procedimento seguinte para as configuragdes da copia de seguranga do controlador para
a memoria USB.

(1) Insira a memoria USB diretamente na porta da memoria.
(2) Aguarde aproximadamente 10 segundos para o reconhecimento da memoria USB.

(3) Pressione o botdo disparador do controlador

O mostrador de sete segmentos exibe ! Joe ' repetidamente durante a

transferéncia dos dados. Aguarde até o mostrador voltar para a exibi¢ao anterior. (O tempo
de transferéncia difere dependendo da quantidade de dados, tal como o tamanho do
projeto).

(4) Quando o armazenamento ¢é concluido, QG ¢ exibido no mostrador de sete
segmentos por dois segundos.

Quando o armazenamento falha, - E E < ¢é exibido no mostrador de sete segmentos por
dois segundos.

(5) Remova a memoria USB do controlador.

A memoéria USB com LED ¢ recomendada para verificar as mudangas do status no procedimento (2).

Quando o armazenamento ¢ executado durante o status Motor ON, o armazenamento do status pode
falhar. Use outra memoria USB ou execute o armazenamento durante o status Motor OFF.

6.3.2 Carregamento dos dados com o EPSON RC+ 7.0

O procedimento para ler os dados armazenados na memoria USB pelo EPSON RC+ 7.0 e

exibir o status do controlador ¢ descrito no seguinte manual.

Guia do usuario do EPSON RC+ 7.0 5.11.8 [Controlador] Comandos (Menu ferramentas).

6.3.3 Transferir por E-mail

Siga esse procedimento para transferir por e-mail os dados que foram salvos para a memoria
USB.

(1) Insira a memoria USB para um PC que suporte o envio de e-mail.

(2) Assegure-se de que a memoria USB possui as pastas seguintes.
B_Tipo do controlador nimero de série_data da copia de seguranga
— Exemplo: B_ RC700 12345 2013-10-29-092951

(3) Compacte a pasta marcada na etapa (2), e entdo envie-a por e-mail.
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NOTA  Elimine os arquivos que nio estejam relacionados com o projeto antes da transferéncia.

Essa fungdo ¢ usada para enviar os dados para o diretor do sistema e para a EPSON pelo
usuario final para analise de problemas.

6.4 Detalhes dos dados

Os arquivos de dados seguintes foram criados pela fun¢do de copia de seguranca do

controlador.

Nome do arquivo

Descricao

Backup.txt

Arquivo de
informagoes
para restaurar

Arquivo com informagdes para restaurar
o manipulador.

CurrentMnpO1.PRM

Parametro do robd

Informagdes salvas tais como ToolSet.

CurrentStatus.txt

Status do salvamento

Salva o status do programa e da 1/O.

ErrorHistory.csv

Historico do erro

InitFileSrc.txt

Configuragdo inicial

Salva diversas configuragdes do
controlador.

MCSys01.MCD

Configuragoes do
robd

Salva informacdes do rob6 conectado.

SrcmceStat.txt

Informagoes de
hardware

Salva informacdes de instalacdo do
hardware.

ProjectName.obj

Arquivo OBJ

Resultado da construgdo de um projeto.
O arquivo Prg nao ¢ incluido.

GlobalPreserves.dat

Variaveis globais

Salva os valores das variaveis globais

WorkQue

preservadas preservadas.
MCSRAM.bin Informagdes internas
MCSYSTEMIO.bin | da operacdo do robo
MCTABLE.bin
MDATA.bin
SERVOSRAM.bin
VXDWORK.bin
WorkQueues.dat Informagdes de Salva as informagoes das filas do

WorkQue.

Todos os arquivos
relacionados

ao projeto, exceto
ProjectName.obj *1

Projeto

Selecione o menu EPSON RC+ 7.0 -
[Setup]-[System Configuration] para
exibir a caixa de didlogo [System
Configuration].

Quando a caixa de selegdo [Include
project files when status exported] ¢
marcada em [Controller]-[Preferences], o
arquivo do projeto é armazenado.

Inclui arquivos de programa.

*1 O armazenamento de “Todos os arquivos relacionados ao projeto, exceto ProjectName.obj”
pode ser especificado por uma configuragdo.
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7. Porta LAN (Comunicacgao Ethernet)

NOTA - Consulte o Guia do usudrio do EPSON RC+ 7.0 5.12.1 Comando de comunica¢do do PC para
& o controlador (Menu Setup) para obter outros detalhes para a conex@o do PC de
desenvolvimento e o controlador.

- Para a comunicagio Ethernet (TCP/IP) com o software aplicativo do robd, Consulte a Ajuda
online ou o Guia do usudrio do EPSON RC+ 7.0 14. Comunicag¢oes TCP/IP.

7.1 Sobre a porta LAN (Comunicagao Ethernet)
A porta de comunicagdo Ethernet suporta I00BASE-TX / 10 BASE-T.

Essa porta é usada para dois diferentes propositos.

Conexdo com o PC de desenvolvimento
A porta LAN (Comunicagdo Ethernet) é usada para a conexao entre o controlador e o PC
de desenvolvimento.
Operagdo equivalente estd disponivel para conectar o controlador ¢ o PC de
desenvolvimento com a porta de conexdo do PC de desenvolvimento.
(Consulte Configuragdo e operagdo 5. Porta USB de conexdo do PC de desenvolvimento)

Conexao com outro controlador ou PC
A porta LAN (Comunicagdo Ethernet) pode ser usada como uma porta de comunicagéo
Ethernet (TCP/IP) para a comunicag@o entre multiplos controladores através do software
aplicativo do robd.

B RC700: Conector DUOUT / RC700-A: O conector OUT ndo ¢ uma porta LAN
(Comunicagao Ethernet). Nao conecte um cabo.

] (S i ® g
o P, o

R
/N L JRoao. . @
CUIDADO e O

° ||,,__

—/ RC700: Conector DUOUT
RC700-A: Conector OUT

(3’

Figura: RC700)

7.2 Enderecos IP

A partir da versdo de firmware a seguir ¢ necessaria a autenticagdo por senha ao conectar os

controladores e PCs a uma rede acessivel global.

F/W : Ver.7.4.8.x

Nosso sistema robdtico € fornecido presumindo que os clientes o usam em uma rede local
fechada. Levamos em conta que a configuragdo do endereco IP global ¢ acesso a Internet e
mudamos a especificacdo para efetuar a autenticacdo por senha para proteger as conexoes.

A autenticagdo por senha ndo ¢ realizada no caso de conexdes USB.
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Certifique-se de usar os seguintes enderegos IP privados.

Lista de endereco privados
10.0.0.1 a  10.255.255.254
172.16.0.1 a  172.31.255.254
192.168.0.1 a  192.168.255.254

Esta ¢é a configuragdo do controlador na entrega.

Endereco IP : 192.168.0.1
Mascarado IP : 255.255.255.0
Gateway do IP : 0.0.0.0

Configure enderecos IP separados na mesma sub-rede para o PC e o controlador.
PC :192.168.0.10
Controlador :192.168.0.1

Esta se¢do descreve o procedimento para mudar o enderego IP do controlador.

(1) Conecte o PC de desenvolvimento e o controlador usando o cabo USB e consultando

Configuragdo e operagdo 5. Porta USB de conexdo do PC de desenvolvimento.

(2) Selecione o menu EPSON RC+ 7.0 -[Setup]-[Controller] para exibir a caixa de didlogo

seguinte.
U System Configuration
Startp Contraller Configuration m
[=)-Contraller _
- General
® Contieuration Hame: Gontroller?
- Preferences Apply
- Simulator IP Address: 19216801
[ Drive Units Bestore
- Robots TP Magk: 768 256 258 1
- Inputs / Outputs
e :
& RS232 IP Gateway o000
- TGP /TP
-~ Conveyor Encoders USE Speed:
- Force Sensing
- Security Cantral Device PG ™
[#-Wision
TP Password:

(3) Selecione [Controller]-[Configuration].
(4) Insira o enderego IP apropriado e a mascara de sub-rede e clique no botdo <Apply>.

(5) Clique no botdo <Close>. O controlador reinicializa automaticamente.
A configuracdo do endereco IP é completada e a caixa de didlogo de reinicializagdo do
controlador desaparece.
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A conexao do PC de desenvolvimento e o controlador é mostrada abaixo.

(1) Conecte o PC de desenvolvimento e o controlador usando um cabo Ethernet.
(2) Ligue o controlador.
(3) Inicie o EPSON RC+ 7.0.

(4) Exiba a caixa de didlogo [PC to Controller Communication] pelo menu [Setup] no
EPSON RC+ 7.0.

(5) Clique no botio <Add>.

**PC to Controller Communications

Current Connection: 2 Connection Status: Disconnected

MNumber Mame Type IP &ddress Lonnect

2 Ethernet 1 . Ethernet 192.168.0.1 ,

[ whork Difine Auto Connect

Close

(6) A conexdo “N22” ¢ adicionada. Configure o seguinte e clique no botdo <Apply>.
Nome: Valor valido para identificar o controlador a ser conectado
Enderego IP: Endereco IP para o controlador conectar

* 4 PG to Controller Communications

Gurrent Connection: 2 CGonnection Status: Disconnected

MHumber Mame Type IP Address Connect

Dizconnect

Delete

Apply ,

Bestore

]

[] Work. Offline futo Gonnect

Gloze

Current Connection: 1 Connection Status: Disconnected

Mumber MHame Type IP Address Connect

1

NZia H Dizconnect

Add

Bestare

[] Work Offline futo Connect

Gloze
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(8) Certifique-se de que “No.2” esta selecionado e clique no botdo <Connect>.

** PG to Gontroller Gommunications

Current Gonnection: 1 Connection Status: Disconnected
Mumber MName Type IP Address Gannect

1 UsE Ue MM
2 NETOSS  Ethemet REATZIAELN

Add

[] Wiork Offline futo Connect

(9) Apos a conexdo do PC de desenvolvimento e o controlador ser completada, “Connected”

¢ exibido em [Connection status:]. Assegure-se de que “Connected” ¢ exibido e clique no
botao <Close> para fechar a caixa de didlogo [PC to Controller Communications].

+ 4 PG to Controller Communications

Current Gonnection: 2 Connection Status: Connected
Mumber Name Type IP &ddress
1 UsE USE  MAA

2 NETOSS Ethemet EIFICIER

Add

[ Wiork Offline fiuto Connect

CGlose

A conexdo entre o PC de desenvolvimento e o controlador é completada. Agora o sistema
robotico pode ser usado por uma conexdo Ethernet através do EPSON RC+ 7.0.

7.5 Desconexao do PC de desenvolvimento e o controlador com Ethernet

A desconexdo do PC de desenvolvimento e o controlador € mostrada abaixo.

(1) Exiba a caixa de didlogo [PC- Controller Communication] pelo menu [Setup] no EPSON
RC+ 7.0.

(2) Clique no botao <Disconnect> (Desconectar).
A comunicag¢do entre o controlador € o PC de desenvolvimento ¢ desconectada e o cabo
Ethernet pode ser removido.

NOTA Se o cabo Ethernet for removido enquanto o controlador e o PC de desenvolvimento estiverem

& conectados, ocorrera uma parada de emergéncia e o robd ird parar. Nao deixe de clicar no
botdo <Disconnect> na caixa de dialogo [PC to Controller Communications] antes de o cabo
Ethernet ser removido.
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8. Porta TP

8.1 O que € a porta TP?

A porta TP conecta o controle portatil TP1, TP2 e TP3* ao controlador.

Ao conectar TP1 e TP2 ao RC700-A, é necessario o cabo de conversdo do RC700-A. Se vocé
precisar do cabo de conversdo, contate o fornecedor de sua regido.
* Cabo de reposigdo do RC700-A TP : R12NZ900L6

O TP3 nio pode ser conectado ao RC700.

RC700 S fle, dDEDQ B ) J 2
ol o %%%% . o .
(W Num) .09,

C : 3

RC700-A L

& .

NOTA Se nada for conectado a porta TP, ocorrera o status de parada de emergéncia no controlador.
& Se o controle portatil ndo estiver conectado, conecte o plugue de desvio do TP.

Nao conecte os seguintes dispositivos a porta TP do RC700-A. A conexao desses dispositivos
pode resultar em mau funcionamento do dispositivo, uma vez que a atribuicdo dos pinos ¢é
diferente.

Plugue simulado OPTIONAL DEVICE
Controle portatil de operagao OP500
Controle portatil do operador OPS00RC
Jog Pad JP500

Controle portatil TP-3**

Painel do operador OP1

50 RC700 / RC700-A Rev.27



Configuracdo e operacédo 8. Porta TP

8.2 Conexao do controle portatil
Um cabo para conexdo ao controlador RC700 / RC700-A ¢ acoplado ao controle portatil.
Conecte esse conector de cabo a porta TP/OP.
A comunicacdo ¢ configurada automaticamente. Habilite o controle portatil através de um dos
procedimentos a seguir.
- Insira o conector do controle portatil no controlador e ligue o controlador.
- Insira o conector do controle portatil enquanto o controlador esta ligado.

NOTA A conexdo e desconexdo do controle portatil do controlador é permitida quando o controlador

e esta ligado.

Quando o conector do controle portatil é removido do controlador com a chave seletora de
modo do controle portatil na posicdo “Teach”, o modo de operagdo permanecera no modo
TEACH. O modo de operagdo ndo pode ser mudado para o modo AUTO. Nio deixe de
remover o controle portatil ap6s mudar o modo de operagdo para o modo “Automatico”.

Para detalhes, consulte os seguintes manuais:

Controlador do rob6 RC700/RC90 Opgdo controle portatil TP1
Controlador do robé RC700/RC90 Opgdo controle portatil TP2
Controlador do rob6 RC700-A Opgdo controle portatil TP3
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9. EMERGENCIA

NOTA

&

Os detalhes dos requisitos de seguranca para essa se¢do sdo descritos no Guia do usudrio do
EPSON RC+ 7.0 2. Seguranga. Consulte-o para manter o seu sistema robdtico seguro.

A

CUIDADO

m Assegure-se de que a parada de emergéncia e a porta de seguranga funcionam
corretamente antes de usar o sistema, ndo somente ao configurar o sistema, mas
também quando o ambiente de uso é mudado.

Conecte um interruptor de prote¢do de seguranga ou interruptor de parada de emergéncia no
conector EMERGENCY do controlador para fins de seguranca.

Se nada for conectado ao conector EMERGENCY, o sistema robdtico ndo operara
normalmente.

A

®m Antes de conectar o conector, certifique-se de que os pinos ndo estejam tortos.
Conectar com os pinos tortos pode danificar o conector e resultar em mau
funcionamento do sistema robatico.

52

CUIDADO
S o m__ of
, 0 o oo dDDB [-] L] N
—e0aade e
° [ o N6
[ JCQDDvg ol la o
TP O
° ° E@o S
- Conector EMERGENCY
(Figura: RC700)
9.1 Interruptor de porta de seguranca e interruptor de liberacdo do engate

O conector EMERGENCY possui terminais de entrada para o interruptor de porta de seguranca e
para o interruptor de parada de emergéncia. Nao deixe de usar esses terminais de entrada para
manter o sistema seguro.

Conector Padrao
Conector EMERGENCY D-sub 25 pinos machos
(Lado do controlador) Parafuso de fixagdo 4 - 40

* A caixa E-STOP, o cabo conector EMERGENCY, o bloco de terminais e o kit do conector
EMERGENCY séo oferecidos como opcionais.
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9.1.1 Interruptor da porta de seguranca

A

ATENCAO

m O interruptor da porta de seguranga deve estar funcionando enquanto o sistema
robotico é operado. Nao opere o sistema sob condigcdes em que o interruptor ndo
possa ser ligado/desligado (por exemplo, uma fita colocada em torno do
interruptor). Operar o sistema robdtico quando o interruptor n&o estiver
funcionando corretamente é extremamente perigoso e pode causar sérios
problemas de seguranga pois a entrada da porta de seguranga nao pode realizar
a funcao para a qual foi concebida.

NOTA

Para manter uma zona de trabalho segura, uma prote¢do de seguranca deve ser erguida em
torno do manipulador. A protegdo de seguranca deve ter um interruptor de intertravamento na
entrada da zona de trabalho. A porta de seguranca que é descrita nesse manual ¢ uma das
protecdes de seguranga e um interruptor da porta de seguranca é chamado de interruptor da
porta de seguranga. Conecte o interruptor de porta de seguranca ao terminal de entrada da
porta de seguranca do conector EMERGENCY.

O interruptor de porta de seguranca possui recursos de seguranca tais como a suspensao
temporaria do programa ou o status de operagdo proibida que ¢ ativado sempre que a porta de
segurancga ¢ aberta.

Observe o seguinte ao projetar o interruptor de porta de seguranca e a porta de seguranga.

- Para o interruptor de porta de seguranca, selecione um interruptor que abra assim que a
porta de seguranga for aberta e ndo por mola do proprio interruptor.

- O sinal da porta de seguranga (entrada da porta de seguranga) ¢ projetado para entrar com
dois sinais redundantes. Se o sinal nas duas entradas diferirem em dois segundos ou mais,
o sistema reconhece isso como um erro critico. Entdo, assegure-se de que o interruptor de
porta de seguranca tenha dois circuitos redundantes separados e que cada um se conecte a
pinos especificos no conector EMERGENCY no controlador.

- A porta de seguranga deve ser projetada e instalada de modo que ndo feche acidentalmente.

9.1.2 Interruptor de liberagdo do engate

O software do controlador engata essas condi¢des:

- A porta de seguranga esta aberta.
- O modo de operagdo ¢ definido para “TEACH”.

O conector EMERGENCY possui um terminal de entrada para um interruptor de liberagdo
do engate que cancela as condi¢des engatadas.

Aberto : O interruptor de liberagdo do engate engata nas condigdes em que a porta de
seguranga esta aberta ou que o modo de operagdo é “TEACH”.

Fechado : O interruptor de liberagdo do engate libera as condi¢des engatadas.

Quando o modo TEACH engatado ¢ liberado enquanto a porta de seguranga esta aberta, o
status de energia do Manipulador ¢ de operagédo proibida porque a porta de seguranga esta
aberta nesse momento.

Para executar a operagdo do manipulador, feche a porta de seguranga novamente, ¢ entdo

feche a entrada de liberagao do engate.
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NOTA

9.1.3 Verificagdo da operagao do interruptor de liberagdo do engate

Apbs conectar o interruptor da porta de seguranca e o interruptor de liberagdo do engate ao
conector EMERGENCY, verifique a operagdo do interruptor quanto a seguranga, seguindo
os procedimentos descritos abaixo antes de operar o Manipulador.

(1) Ligue o controlador enquanto a porta de seguranca esta aberta para carregar o software
do controlador.

(2) Assegure-se de que “Safety” ¢ exibido na barra de status da janela principal.

(3) Feche a porta de seguranga e ligue o interruptor conectado a entrada de liberagdo do
engate.
Assegure-se de que “Safety” fica acinzentado na barra de status.

A informagao de que a porta de seguranca esta aberta pode ser engatada pelo software baseado
na condi¢do da entrada da liberagdo do engate. Para executar a condi¢do, feche a porta de
seguranga e entdo feche a entrada de liberagdo do engate da porta de seguranca.

Aberto : O interruptor de liberacdo do engate engata a na condi¢do em que a porta de
seguranca esta aberta.

Fechado : O interruptor de liberagdo do engate ndo engata a condicdo de que a porta de
segurancga esta aberta.

A entrada de liberagdo do engate também funciona para reconhecer a mudanga para o modo
TEACH.

Para mudar a condi¢do engatada do modo TEACH, mude a chave seletora do modo no
controle portatil para “Auto”. Em seguida, feche a entrada de liberagdo do engate.
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9.2 Conexao do interruptor de parada de emergéncia

9.2.1 Interruptor de parada de emergéncia

Se for desejado adicionar interruptor(es) de parada de emergéncia externos além da parada
de emergéncia do controle portatil e do painel do operador, ndo deixe de conectar este(s)
interruptor(es) de parada de emergéncia ao terminal de entrada da parada de emergéncia no
conector EMERGENCY.

O interruptor de parada de emergéncia conectado deve obedecer aos padrdes de seguranca
relacionados (tais como o IEC60947-5-5) e o seguinte:
- Ele deve ser um interruptor de botao de pressao que fique “normalmente fechado”.
- Um botdo que ndo retorne ou retome automaticamente.
- O botao deve ter o formato de cogumelo e ser vermelho.
- O botdo deve ter um contato duplo que fique “normalmente fechado”.
NOTA O sinal do interruptor de parada de emergéncia ¢ projetado para usar dois circuitos
= redundantes.
Se o sinal nos dois circuitos diferirem em dois segundos ou mais, o sistema reconhece isso como
um erro critico. Entdo, assegure-se de que o interruptor de parada de emergéncia possua contatos

duplos e que cada circuito se conecte a pinos especificos no conector EMERGENCY no
controlador. Consulte Configuragdo e operagdo 9.4 Diagramas de circuito.

9.2.2 Verificagdo da operagao do interruptor de parada de emergéncia

Uma vez que o interruptor de parada de emergéncia estiver conectado ao conector
EMERGENCY, continue o procedimento seguinte para se certificar que o interruptor
funciona corretamente. Por razdes de seguranga do operador, o manipulador ndo deve ser
ligado até que o teste seguinte seja completado.

(1) Ligue o controlador para carregar o software do controlador enquanto pressiona o
interruptor de parada de emergéncia.

(2) Certifique-se de que o LED E-STOP do controlador esté aceso.

(3) Assegure-se de que “EStop” ¢ exibido na barra de status da janela principal.
(4) Libere o interruptor de parada de emergéncia.

(5) Execute o comando RESET.

(6) Certifique-se de que o LED E-STOP esta apagado e que “EStop”estd acinzentado na
barra de status da janela principal.

9.2.3 Recuperacdo de uma parada de emergéncia

Para recuperar da condic¢do de parada de emergéncia, siga o procedimento de verificagdo da
seguranga conforme requerido pelo sistema.

Apos verificar a seguranga, as operacdes abaixo sdo necessarias para recuperar de uma
condi¢do de parada de emergéncia.

- Libere o interruptor de parada de emergéncia

- Execute o comando RESET

RC700 / RC700-A Rev.27 55



Configuragao e operacdo 9. EMERGENCIA

9.3 Atribuigao de pinos

As atribuicdes de pinos no conector EMERGENCY sdo as seguintes:

N2 do . = N2 do . -
Pino Sinal Funcao Pino Sinal Fungéo
1 ESW11 Contatf) dF) 1nte1;1;uptor de parada de 14 |ESw21 Contatf) dp 1nter*r3upt0r de perada de
emergéncia (1) emergéncia (2)
’ ESW12 Contatf) dF) 1nte1;1;uptor de parada de 15 |ESw22 Contatf) dp 1nter*r3upt0r de perada de
emergéncia (1) emergéncia (2)
3 ESTOP1+ Sirculto de parada de emergéncia 1 (+) 16 |ESTOP2+ Sirculto de parada de emergéncia 2 (+)
4 ESTOP]— Sirculto de parada de emergéncia 1 (-) 17 |ESTOP2— Sirculto de parada de emergéncia 2 (-)
5 Néio usado |1 18 |SDLATCHI Liberagdo do engate da porta de
segurancga
6 Néio usado |*! 19 |SDLATCH?2 Liberagdo do engate da porta de
seguranca
7 SD11 Entrada da porta de seguranca (1) *2 20 |SD21 Entrada da porta de seguranca (2) *2
SD12 Entrada da porta de seguranga (1) *2 21 SD22 Entrada da porta de seguranga (2) *?
9 24V Saida de +24 V 22 |24V Saida de +24 V
10 |24V Saida de +24 V 23 |24V Saida de +24 V
11 24 V Terra |Saida de +24 V Terra 24 |24V Terra Saida de +24 V Terra
12 |24 V Terra |Saida de +24 V Terra 25 |24V Terra Saida de +24 V Terra
13 |Nao usado

*1 N&o conecte nada a esses pinos.

*2  Um erro critico ocorre se os valores da entrada da porta de seguranga 1 e a porta de
seguranca 2 forem diferentes em dois ou mais segundos. Elas devem ser conectadas ao
mesmo interruptor com dois conjuntos de contatos.

*3  Um erro critico ocorre se os valores da entrada do contato 1 do interruptor da parada de
emergéncia ¢ o contato 2 do interruptor da parada de emergéncia tiverem diferenca de
dois ou mais segundos. Eles devem ser conectados ao mesmo interruptor com dois
conjuntos de contatos.

*4 Nao aplique voltagem reversa ao circuito de parada de emergéncia.

Carga nominal de saida do interruptor de parada de

a . +30 V 0,3 A ou menos Pinos 1-2, 14-15
emergéncia

Faixa de voltagem de entrada nominal da parada de
emergéncia
Corrente de entrada nominal da parada de emergéncia

+24 V £10%

Pinos 3-4, 16-1
Entrada de 37,5 mA £10% /+24 V inos 3-4, 16-17

Faixa de voltagem de entrada nominal da porta de
seguranga
Corrente de entrada nominal da porta de seguranga

+24 V £10%

Entrada de 10 mA/+24 V Pinos 7-8, 20-21

Faixa de voltagem de entrada nominal da libera¢ao do
engate
Corrente de entrada nominal da liberagdo do engate

+24 V £10%

Entrada de 10 mA/+24 V Pinos 18 -19

NOTA A resisténcia elétrica total dos interruptores de parada de emergéncia e seus circuitos deve ser de

& 1 Q ou menos.

f m Asaidade 24 V é para a parada de emergéncia. Nao use para outros fins. Isso pode resultar

em mau funcionamento no sistema.

m Nao aplique voltagem reversa ao circuito de parada de emergéncia. Isso pode resultar em
CUIDADO mau funcionamento no sistema.
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9.4 Diagramas de circuitos

9.4.1 Exemplo 1: Aplicacao tipica do interruptor de parada de emergéncia externo

Controlador Interruptores de parada de

Interruptor de
parada de
emergéncia da
unidade de
operacgao (TP)

7

emergéncia externos
+24V

AV4

15
ESTOP1+] 3

+5V
% ESTOP2+ 16
Controle do circuito
principal
@) Seja cuidadoso
com a diregao

da voltagem da

do

motor

|

] aplicacao
-------------------- A
Acionamento T+ 0 4\L|
ESTOP1-
4

Entrada de CA ———> §

ESTOP2-]17

Deteccéo de

parada de 5
emergéncia

N

m
@\/
S

NOTA:+24V GND V¥
+5VGND v

+24V
{ Externo
o]
v 7
AAA "
Entrada 1 da porta i
de seauranca 8
AAVAY, 20 g
Entrada 2 da porta de
seauranca 21
NV 18
Entrada da liberagéo
@ § do ennate 19/
VAR
. - +24V
Entrada da liberagdo do engate Fechada :Engate desengatado GND externo

Aberta :Engate engatado
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9.4.2 Exemplo 2: Aplicacao tipica do relé de seguranca externo

Controlador +24V Exteno
Interruptor de Fusivel
parada de +24V
emergéncia ? ~ C?
de uma !
unidade de
operagao
(TP)
CF +24V
! GND
:f | Externo
15 |
+24V
Externo
+5V

Controle do

e 1 ¢

circuito principal

Acionamento
do motor

Entrada de CA

Relé de seguranca externo
(O diagrama acima é
simplificado para
representacao.)

* Para prote¢do do circuito
de parada de emergéncia,
a capacidade do fusivel
deve ser como segue:

- Atender a capacidade do
relé de seguranca
externo

- 0,4A ou menos

Detecgao da parada

de emergéncia

oIz}
oI}
2>

NOTA:+24V GND ¥
+5VGND Vv

58

Entrada da liberagédo do engate Fechada :Engate desengatado

Aberta :Engate engatado

ANE: 4
17
11
\v4 \v4 v
GND
24 Externo
@ _ 25 +24V
v Exterffo
7 "
Entrada 1 da porta ’
de seauranca 8
20
Entrada 2 da porta de
seauranca 21
18
Entrada da liberagao
do engate 19
v
+24V

GND Externo
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10. Porta RS-232C padrao

10.1 Porta RS-232C

Uma porta RS-232C padrio estd disponivel com o controlador.

Monte a(s) placa(s) RS-232C no slot opcional para comunica¢do com o equipamento
externo através de duas ou mais portas RS-232C.

Para detalhes sobre a porta de expansao, consulte Configuragdo e operagdo 14.4 Placa RS-
232C.

Os numeros das portas sdo atribuidos como segue.

Ne¢ da porta Hardware suportado
Conector RS-232C padrio

1

2 Primeira placa RS-232C de expansdo CH1
3 Primeira placa RS-232C de expansdo CH2
4

5

Segunda placa RS-232C de expansdo CH1
Segunda placa RS-232C de expansdo CH2

10.2 Confirmagao com o EPSON RC+ 7.0 (RS-232C)

Quando uma placa RS-232C é montada como uma unidade opcional, o software do
controlador a identifica automaticamente. Portanto, ndo é necessaria nenhuma configuragdo
de software. A identificagdo correta pode ser confirmada através do EPSON RC+ 7.0.

(1) Selecione o menu EPSON RC+ 7.0 -[Setup]-[System Configuration] para exibir a
caixa de didlogo [System Configuration].

System Configuration &Iﬂ_hj
. Starip R3232 Fort | o]
- Controller

i Cieneral

i Configuration

i Preferences Baud Rate: 9600 Parity: None -
L Simulator

i]-Drive Unit

E _RQ;;S nie Data Bits: 8 - Stop Bite: ! -

- Inputs / Outputs

+-Remate Gontrol Terminator: CRLF + Defaults
5 RS2 = - —
4. ToP /1P Hardware Flow: None -
E---Ounveyur Encoders
- Foree Sensing Software Flow: None -
- Security
+-Vigion
Timeout: ] seconds

(2) Selecione [RS232]-[CU].
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As configuragdes de comunicagdo disponiveis sdo as seguintes.

ltem Especificacao
Taxas de transmissdo 110, 300, 600, 1200, 2400, 4800, 9600,
14400, 19200, 38400, 57600, 115200
Comprimento dos bits | 7, 8
de dados
Comprimento do bit de | 1, 2

parada
Paridade Impar, par, NA
Terminador CR, LF, CRLF

Consulte a Ajuda online ou oGuia do usuario do EPSON RC+ 7.0 — 13. Comunicagdo com
a RS-232C para a comunicagdo com a RS-232C através do aplicativo do robd.

Prepare um cabo de comunicagdo conforme descrito nesta segao.

Conector Padrao
Conector RS-232C D-sub 9 pinos machos
(Lado do controlador) Fixacdo com parafuso 4 — 40
NOTA Use cabo de par trangado para fio blindado.
(= Prenda a blindagem na carcaga para prevengdo do ruido.

A atribuigdo de pinos do conector RS-232C ¢ a seguinte.

Ne do pino Sinal Funcéo Direcdo do sinal

1 DCD Detecgao da portadora de dados Entrada

2 RXD Receber dados Entrada

3 TXD Enviar dados Saida

4 DTR Terminal pronto Saida

5 GND Terra do sinal -

6 DSR Conjunto de dados pronto Entrada

7 RTS Solicitagdo para enviar Saida

8 CTS Pronto para enviar Entrada

9 RI Indicador de chamada Entrada
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11. Conector de I/O

O conector de 1/0 destina-se a conectar seu equipamento de entrada/saida ao sistema.

Pinos Numero do bit
. Entrada 24 0a23
Unidade de controle Saida 16 0als
Unidade de Entrada 24 32a55
acionamento 1 Saida 16 32 a47
Unidade de Entrada 24 256 a 279
acionamento 2 Saida 16 256 a 271
Unidade de Entrada 24 288 a 311
acionamento 3 Saida 16 288 a 303

Consulte Configuragdo e operagdo 14.2. Placa de /0 de expansdo
Para a cablagem, consulte Configuracdo e operagdo 3.5 Contramedidas para ruido para
evitar ruidos.

A fun¢do remota ¢ atribuida inicialmente tanto para entrada como para a saida de 0 a 7. Para
detalhes, consulte Configuragdo e operagdo 12. Configuragées da 1/0 remota.

11.1 Circuito de entrada
Faixa de voltagem de entrada  : +12 224V £10%

Voltagem : ON +10,8 V (min.)
Voltagem :OFF +5 V (max.)
Corrente de entrada : 10 mA (TYP) em entrada de +24 V

Dois tipos de fiagdo estdo disponiveis para uso com acoplador dptico bidirecional no circuito
de entrada.
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Aplicagao tipica 1 de circuito de entrada
1/0-1

Entrada N2 0 a 7 comum

| GND +DC
1

2 I Entrada N2 0

3 I Entrada N2 1

(O mesmo) ! I
(O mesmo) 4 ' Entrada N2 2 ]
0
(O mesmo) 5 | Entrada N® 3
0
(O mesmo) 6 | Entrada N 4
- 0
(O mesmo) 7 I Entrada N2 5
— Enti N2
(O mesmo) 8 | ntrada N? 6
9 | Entrada N2 7
(O mesmo) Enirada
18| Entrada N2 8 a 15 comum
(O mesmo) 19| Entrada N2 8
201 Entrada N2 9
(O mesmo) Bm]a doL
~y o~
(O mesmo) '26[Entrada N2 15
34| Entrada N2 16~23
(O mesmo) 35| Entrada N2 16 |
361_ Entrada N2 17
(O mesmo) Bm?tuidoL
~ ~
(O mesmo) I_42 [Entrada Ng 23
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Aplicagao tipica 2 de circuito de entrada

1/0-1
GND +DC
1] Entrada N2 0 a 7 comum
2 I Entrada N2 0
(O mesmo) 3 I Entrada N° 1
(O mesmo) 4 | Entrada N° 2 |
(O mesmo) 5 | Entrada N° 3
(O mesmo) i 16 | Entrada N¢ 4
(O mesmo) 17 I Entrada N2 5
(O mesmo) 8 I Entrada N° 6
(O mesmo) 9 l Entrada N¢ 7
18‘ Entrada N2 8 a 15 comum
(O mesmo) 19| Entrada N2 8
20I Entrada N2 9
- (O mesmo) Omitido
(O mesmo) 1 26[Entrada Ne 15
34] Entrada N© 16~23
(O mesmo) 35| Entrada N 16
136 | Entrada N2 17
~ (O mesmo) Bmﬁdo
*~ ¥ -~ _~
(O mesmo) i 42 | Entrada N2 23
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11.2 Circuito de saida

Voltagem de saida nominal
Corrente de saida maxima
Driver de saida

Resisténcia no estado ligado

:+12Va24V £10%
: TYP 100 mA/1 saida
: Relé PhotoMOS

(média) :23,5 Q oumenos

Dois tipos de fiagdo estdo disponiveis para uso com o relé PhotoMOS néo polar no circuito

de saida.

Aplicagao tipica 1 de circuito de saida: Tipo Sink (NPN)

1/0-1
- ~ ~ . GND +DC

i i 10] Saida N° O —
i 1 IL’
: 1
S . - 4| 11] SaidaNe1 ,ﬁt
! L
! (O mesmo) | ,
L - —— - 1 12] SaidaN°2
| [
! (O mesmo) |
L - - - 1 13] SaidaN23
' (O mesmo) '
! - - - 41 14] Saida N°4
! —
| (O mesmo) |
L - - - 41 15] SaidaNe5
! —
i (O mesmo) I
: - - - 41 27] SaidaN°6
i 0 ) T

mesmo i
— (O mesmo) _ 1 28| saidane7
| (O mesmo) i | 17] Saida N°0 a 7 comum (GND)
L - - - ]
S — +  29] saidaNe8
i (O mesmo) L
: -- - - 4 ] 30} SaidaN°9
i (O mesmo) L
L - - - J
~ <L

Omitido

T T T 33] Saida N2 8 a 15 comum (GND)
L - - - J
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Aplicacgao tipica 2 de circuito de saida: Tipo Source (PNP)

1/0-1

_____________________________ GND +DC
3 | 10] SsaidaN°0 ]_EAL
i ! Load

| i

| 4| 11] saida Ne 1 E

| (O mesmo) | i

D _—t 12] Saida N°2

i (O mesmo) i .
O 2—1 13] Saida N°3

} (O mesmo) |

e 41 14] Saida N24

| i

i (O mesmo) |

:» ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 41 15] SaidaNe5

i (O mesmo) i

b 471 27| SaidaN°6

i (O mesmo) | .
b 1+ 28] SaidaNe7

| L

| (O mesmo) i | 17] Saida N°0 a 7 comum (+DC)
g )

ey 29 | Saida N° 8

; (O mesmo) i

b 4 30 ] Saida N°9

i (O mesmo) i

e .
~L ~L A

Omitido

T T T 337 Saida N°8 a 15 comum (+DC)
S J
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11.3 Atribuicdo de pinos

r\|139ir:joo Nome do sinal '\lflr?: Nome do sinal '\Iir?: Nome do sinal
1 Entrada N2 0 a 7 comum 18 Entrada N2 8 a 15 comum 34 | Entrada N° 16 a 23 comum
2 Entrada N2 0 (Start) 19 Entrada N2 8 35 | Entrada N2 16
3 Entrada N2 1 (SelProgl) 20 Entrada N2 9 36 | Entrada N° 17
4 Entrada N2 2 (SelProg2) 21 Entrada N2 10 37 | Entrada N2 18
5 Entrada N2 3 (SelProg4) 22 Entrada N2 11 38 | Entrada N© 19
6 Entrada N2 4 (Stop) 23 Entrada N2 12 39 | Entrada N°© 20
7 Entrada N2 5 (Pause) 24 Entrada N2 13 40 | Entrada N2 21
8 Entrada N2 6 (Continue) 25 Entrada N2 14 41 | Entrada N222
9 Entrada N2 7 (Reset) 26 Entrada N2 15 42 | Entrada N2 23
10 | Saida N2 0 (Ready) 27 Saida N2 6 (SError) 43 | SaidaNe11
11 | Saida N2 1 (Running) 28 Saida N¢ 7 (Warning) 44 | SaidaNe¢ 12
12 | Saida N° 2 (Paused) 29 Saida N2 8 45 | SaidaN® 13
13 | Saida N® 3 (Error) 30 Saida N2 9 46 | Saida N° 14
14 | Saida N2 4 (EStopOn) 31 Saida N2 10 47 | SaidaN® 15
15 | Saida N2 5 (SafeguardOn) 32. | Nao usado 48 | Nao usado
16 | Nao usado 33 Saida N2 8 a 15 comum 49 | Nao usado
17 | SaidaN20 a 7 comum 50 | Nao usado

A fungdo remota entre ( ) na tabela acima ¢ atribuida inicialmente tanto a entrada como a saida de 0 a 7. Para
mais detalhes, consulte /2. Configuragoes da I/0O remota.

Conector Padréao

D-sub 50 pinos machos

Conector de I/O (Lado do controlador) Fixagdo com parafuso 4 — 40
X uso 4 —

* O conector de 1/O, o cabo de I/O e o bloco de terminais sdo oferecidos como opcionais.

* O conector de I/O ¢ incluido com o produto.
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12. Configuragbes da I/O remota

Essa se¢do descreve as fungdes e temporizagdes dos sinais de entrada e de saida.

Fungdes remotas podem ser atribuidas as suas placas de 1/O padrio, placas de I/O de
expansao ou placas de I/O fieldbus para aprimorar o controle do sistema robdtico - seja por
uma unidade operacional de sua escolha ou por um sequenciador.

A fungdo remota ¢ atribuida inicialmente tanto para entrada como para a saida do 0 a 7.

Para aceitar entradas remotas externas, atribua as fun¢des remotas e também configure o

dispositivo de controle como remoto.

O usuério define o nimero da I/O ao qual ¢ atribuida uma fungdo remota usando a
configuracgao do software.

Para detalhes sobre a comunicagdo com equipamento externo, consulte o Guia do usudrio
do EPSON RC+ 7.0 — 12. Controle remoto.

m Ao usar a I/O remota, sempre se assegure do seguinte. Usar o sistema robético
sob condigdes insatisfatérias pode causar mau funcionamento do sistema e/ou
problemas de seguranca.

- Atribua fungbes remotas para entradas/saidas e faga a fiagdo corretamente

ao definir sinais da I/O remota.
A - Assegure-se de que as fung¢des correspondam aos sinais de entrada/saida
corretos antes de ligar o sistema.
CUIDADO - Ao verificar a operagao do sistema robdtico, esteja preparado para falhas

com as configuragdes iniciais e a fiagao. Se o manipulador funcionar de forma
nao usual por falhas nas configuragées iniciais ou na fiagdo, pressione o
interruptor de parada de emergéncia para parar imediatamente o
manipulador.

NOTA A fungdo remota esta disponivel quando a I/O virtual é habilitada.

=

Quando vocé configurar um sinal de I/O remota, mantenha um registro por escrito da

configuragdo ou guarde os dados em um arquivo para referéncia futura.

Quando vocé configura um sinal de 1/O fieldbus para a fung@o remota, a resposta depende
da taxa de transmissdo do fieldbus. Para detalhes sobre a resposta do Fieldbus, consulte o

seguinte manual:

Controlador de robé RC700/RC90 Opgao 1I/0 Fieldbus
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12.1 Descricao do sinal da I/O

A fungdo remota ¢ atribuida inicialmente tanto para entrada como para a saida de 0 a 7.
Para mudar a atribui¢do de func¢do da configuracio inicial, use o EPSON RC+ 7.0.

Para usar todos os sinais, vocé precisara adicionar placas de I/O de expansdo ou placas de
I/O Fieldbus.

12.1.1 Sinais de entradas remotas

As entradas remotas sdo usadas para controlar os manipuladores e iniciar os programas.
Certas condi¢des devem ser atendidas para que as entradas sejam habilitadas, como é
mostrado na tabela abaixo.

Para aceitar as entradas remotas externas, atribua a fun¢do remota e configure o dispositivo
de controle para remoto. Quando a entrada remota externa esta disponivel, “AutoMode
output” fica habilitado.

Exceto por “SelProg”, os sinais executam cada fun¢do quando o sinal inicia na condi¢do de
aceitacdo da entrada. A fungdo ¢ executada automaticamente. Portanto, nenhuma
programacao especial é necessaria.

NOTA Quando ocorre um erro, vocé deve executar um “Reset” para eliminar a condi¢do de erro
& para poder executar qualquer outro comando de entrada remoto. Use “Error output” e “Reset
input” para monitorar o estado do erro e eliminar condi¢des de erro do dispositivo remoto.
Nome Padrao Descrigao Condigao de ace*ltagao da
entrada (*1)
Saida Ready habilitada
Saida Error desabilitada
Start 0 Executa a fun¢@o selecionada em SelProg. Saida EStopOn desabilitada
(*2) Saida SafeguardOn desabilitada
Entrada Pause desabilitada
Entrada Stop desabilitada
SelProgl 1
SelProg?2 2
SelProg4 3
SelProg® Nio Especifica o numero da fun¢do Main em
CLToE configurado | execugdo. (*2)
Nao
SelProgl16 configurado
Nao
SelProg32 configurado
Stop 4 Todas as tarefas e comandos sdo parados.
Pause 5 Todas as tarefas sdo pausadas. (*3) Saida Running habilitada
Saida Paused habilitada
Continue 6 Continua a tarefa pausada. Entrada Pause desabilitada
Entrada Stop desabilitada
Reset 7 Restabelece a parada de emergenma( *e;‘ )0 eITo. | g t4a Rea dy habilitada
Shutdown Nao . .
Desliga o sistema.
configurado
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Condigao de aceitagdo da

Nome Padréo Descrigao entrada (*1)
Funciona como fungdo de baixa poténcia A qualquer momento
forgada. A entrada ¢ aceitavel mesmo se
O robo ¢ operado no modo de baixa poténcia. a saida AutoMode estiver
~ O controle de alta poténcia do comando néo ¢ desabilitada.
ForcePowerLow Nao aceito.
configurado
Executa o que segue, de acordo com as
preferéncias do controlador.
Para temporariamente ou definitivamente todas
as tarefas e comandos. (*12)
Nio Muda a condicdo de saida de
SelRobot configurado MotorsOn, AtHome, PowerHigh e
MCalReqd. *9)
SelRobotl
SelRobot2 Nao Especifica o numero do robd que executa um
SelRobot4 i d do. (*5
SelRobot8 configurado | comando. (*5)
SelRobotl6
Saida Ready habilitada
Nio Saida EStopOn desabilitada
SetMotorOn configurado Liga os motores do robo. (*5) (*6) Saida SafeguardOn desabilitada
Entrada SetMotorsOff
desabilitada
SetMotorOff Nao Desliga os motores do robd. (*5) Saida Ready habilitada
configurado
Saida Ready habilitada
. Nao Estabelece o modo de poténcia do robé como Sa{da EStopOn desab1htadg
SetPowerHigh configurado | High (Alta) (*5) Saida SafeguardOn desabilitada
& & Entrada SetPowerLow
desabilitada
SetPowerLow conflfg?ra do Ezt\?zb(elézciia()). modo de poténcia do r((::bsc; €oMO 1 Qaida Ready habilitada
Saida Ready habilitada
Saida Error desabilitada
Nao Move o braco do robd para a posicdo de Sa{da EStopOn desabﬂltafiz.i
Home configurado | estacionamento definida pelo usuério Saida SafeguardOn desabilitada
’ Saida MotorsOn habilitada
Entrada Pause desabilitada
Entrada Stop desabilitada
Saida Ready habilitada
Saida Error desabilitada
Nio Saida EStopOn desabilitada
MCal configurado Executa MCal *5) (*7) Saida SafeguardOn desabilitada
Saida MotorsOn habilitada
Entrada Pause desabilitada
Entrada Stop desabilitada
Saida Paused habilitada
Saida Error desabilitada
~ Depois de a protecdo de seguranga ser fechada, | Saida EStopOn desabilitada
Nao -~ ~ . o
Recover configurado retorna para a posigo onde a protegdo de | Saida SafeguardOn desqb}htada
seguranga foi aberta. Saida RecoverReqd habilitada
Entrada Pause desabilitada
Entrada Stop desabilitada
ResetAlarm Nao Cancela o alarme (*11)
configurado
SelAlarml
SelAlarm2 Nao Especifica o nimero do alarme a ser cancelado
SelAlarm4 configurado (*10)
SelAlarm8
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Condigéo de aceitacédo da

Nome Padrao Descricéo entrada (*1)

Sinal de entrada para o monitoramento ativo do
controlador. O mesmo sinal que o da entrada sera

Nao produzido para a saida ALIVE. O equipamento
configurado | mestre pode realizar o monitoramento ativo do
controlador comutando a entrada periodicamente
e verificando o sinal de saida.

ALIVE

(*1) O “AutoMode output” habilitado é omitido da tabela. Essa ¢ uma condig@o de aceitagdo da entrada para
todas as fungdes.

(*2) “Start input” executa a funcdo especificada pelos seguintes seis bits: SelProg 1, 2,4, 8, 16 ¢ 32.

Funcéao SelProg1 | SelProg2 | SelProg4 SelProg8 | SelProg16 SelProg32
Main 0 0 0 0 0 0
Mainl 1 0 0 0 0 0
Main2 0 1 0 0 0 0
Main3 1 1 0 0 0 0
Main60 0 0 1 1 1 1
Main61 1 0 1 1 1 1
Main62 0 1 1 1 1 1
Main63 1 1 1 1 1 1

O=desabilitado, 1=habilitado

(*3) “NoPause task” e “NoEmgAbort task” ndo pausam.
Para detalhes, consulte a Ajuda online do EPSON RC+ 7.0 ou Pause na Referéncia da linguagem SPEL™.

(*4) Desliga a saida de I/O e inicializa o parametro do robo.
Para detalhes, consulte a Ajuda online do EPSON RC+ 7.0 ou Reset na Referéncia da linguagem SPEL™.

(*5) Os valores especificados por “SelRobotl, 2, 4, 8, e 16” correspondem aos niimeros dos robds.

N“Toegg do SelRobot! | SelRobot2 | SelRobot4 | SelRobot8 | SelRobot16
0 (Todos) 0 0 0 0 0
1 1 0 0 0 0
2 0 1 0 0 0
3 1 1 0 0 0
13 1 0 1 1 0
14 0 1 1 1 0
15 1 1 1 1 0
16 0 0 0 0 1

O=desabilitado, 1=habilitado

(*6) Inicializa o parametro do robd.
Para detalhes, consulte a 4juda online do EPSON RC+ 7.0 ou Motor na Referéncia da linguagem SPEL+.

(*7) Para detalhes, consulte a Ajuda online do EPSON RC+ 7.0 ou MCal na Referéncia da linguagem SPEL+.

(*8) Isto ¢ somente para usudrios experientes. Certifique-se de entender completamente a especificacdo da
entrada antes de usar.

A saida CmdRunning e a saida CmdError ndo mudardo para esta entrada.
“NoEmgAbort task™ ndo sera parado por esta entrada.
Quando a entrada muda de habilitada para desabilitada, todas as tarefas e comandos irfo parar.

*9) Esta fung¢do muda a condigdo de saida de MotorsOn, AtHome, PowerHigh e MCalReqd.

Configurando este sinal com a condic¢do selecionada usando SelRobotl - SelRobot16, vocé pode trocar a

70 RC700 / RC700-A Rev.27



Configuragao e operagéo 12. Configuracdes da I/O remota

condigdo da saida.

Depois que vocé selecionar a condig¢@o, ela serda mantida até vocé muda-la ou desligar/reiniciar o
controlador.

Todos os manipuladores s2o selecionados como padrao.

(*10) Os valores especificados por “SelAlarml, 2, 2, 4, e 8 correspondem aos nimeros dos alarmes.

N2 do Alvo SelAlarm1 | SelAlarm2 | SelAlarm4 | SelAlarm8
alarme
1 Bateria do controlador 1 0 0 0
2 Bateria do rob6 conectado a CU 0 1 0 0
3 Graxa do rob6 conectado a CU 1 1 0 0
4 Bateria do robd conectado a DU1 0 0 1 0
5 Graxa do rob6 conectado a DU1 1 0 1 0
6 Bateria do rob6 conectado a DU2 0 1 1 0
7 Graxa do robd conectado a DU2 1 1 1 0
8 Bateria do rob6 conectado a DU3 0 0 0 1
9 Graxa do rob6 conectado a DU3 1 0 0 1

O=desabilitado, 1=habilitado
As seguintes pecas estdo sujeitas ao engraxamento.
Robd de 6 eixos: Engrenagem conica na Articulagdo 6

SCARA, série RS: Unidade da chaveta do fuso de esferas na Articulagéo 3

(*11)0O alarme especificado pode ser cancelado selecionando as condi¢des usando SelAlarm1-SelAlarm8 e
configurando este sinal.

(*12) A operacdo de todas as tarefas e comandos, o0 modo de poténcia do robd e o comando PowerHigh sdo
executados de acordo com o valor de configuracao das preferéncias do controlador.
Preferéncias (1): “Motor power low when ForcePowerLow signal OFF” (Poténcia do motor baixa quando
o sinal ForcePowerLow esta desativado)
Preferéncias (2): “ForcePowerLow signal change pauses all tasks” (A alteracdo do sinal ForcePowerLow
pausa todas as tarefas)

Para detalhes das preferéncias do controlador, consulte o Guia do usudrio do EPSON RC+ 7.0 [Setup]-
[System Configuration]-[Controller]-[Preferences] em 5.12.2 Comando [System Configuration] (Menu

Setup).
Preferéncias (1) | Preferéncias (2) | ForcePowerLow Todas as tarefas Mo?o d_e PowerHigh
e comandos poténcia

0 0 1—0 Param Somente baixa Aceita

0 0 0—1 Param Somente baixa | Nao aceita

0 1 1—0 Continuam Alta/Baixa Aceita

0 1 0—1 Par?m Somente baixa Nao aceita
temporariamente

1 0 1—0 Param Somente baixa | Nao aceita

1 0 0—1 Param Somente baixa Aceita

1 1 1—0 Par?m Somente baixa Nao aceita
temporariamente

1 1 0—1 Continuam Alta/Baixa Aceita
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12.1.2 Sinais de saidas remotas

As saidas remotas fornecem o status do manipulador e do controlador.

As saidas remotas fornecem a fungdo atribuida usando qualquer dispositivo de controle. A
saida ¢ executada automaticamente. Portanto, nenhuma programacao especial ¢ necessaria.

Nome Inicial Descrigao
Ativado quando a inicializagdo do controlador é concluida e
Ready 0 .
nenhuma tarefa esta sendo executada.
Ativo quando a tarefa esta sendo executada.
Running 1 No entanto, desativado quando “Paused output” (Saida
pausada) ¢ ativada.
Paused 2 Ativo quando existe uma tarefa em pausa.
Ativo quando ocorre um erro.
Error 3 « PR
Use “Reset input” para recuperar de um erro.
EStopOn 4 Ativo em uma parada de emergéncia.
SafeguardOn 5 Ativo quando a prote¢do de seguranga esta aberta.
Ativo quando ocorre um erro critico.
SError 6 Quando ocorre um erro critico, “Reset input” ndo funciona.
Reinicialize o controlador para recuperar.
Ativo quando ocorre um aviso.
Warning 7 A tarefa ¢ executada normalmente com o aviso. No entanto,
elimine a causa do aviso assim que possivel.
~ . A L1 ES
MotorsOn Naéo Ativo quando o motor do robé esta ligado. (*5)
configurado
AtHome Nio Ativo quando o robd esta na posicdo de estacwnamer;to.
configurado (*5)
~ . . . "
PowerHigh Naéo Ativo quando o modo de poténcia do robd ¢ Alta. (*5)
configurado
~ . A~ %
MCalReqd Nao Ativo quando o robo ndo executou o comando MCal.  (*5)
configurado
Nao Ativo quando pelo menos um robo esta aguardando a
RecoverReqd ~ , -
configurado | recuperagdo apds a protecdo de seguranga ser fechada.
Nao Ativo quando pelo menos um robd estd executando a
RecoverInCycle ~
configurado | recuperagdo.
CmdRunning Nao Ativo quando um comando de entrada esta sendo executado.
configurado
CmdError Nao Ativo quando um comando de entrada nio pode ser aceito.
configurado
CurrProgl
CurrProg2
CurrProg4 a . ~ , 1 ~ .
£ Nao Indica a execucgdo ou o nimero da ultima fungdo main (* 1)
CurrProg8 configurado
CurrProgl6
CurrProg32
AutoMode Nao Ativo no status aceitavel da entrada remota. (*2)
configurado
Nao .
TeachMode Ativo no modo TEACH.
configurado
ErrorCodel
Nao Indica o nimero do erro.
. configurado
ErrorCode8192
InsideBox1
) Nao Ativo quando o robo estd na area de verificagdo da
. configurado | aproximacao. (*3)
InsideBox15
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Nome Inicial Descrigao
InsidePlanel
: Nao Ativo quando o manipulador esta no plano de verificagdo da
. configurado | aproximagao. (*4)
InsidePlanel5
Nio . . *
Alarm configurado Ativo quando qualquer alarme esta ocorrendo. (*9)
Nio Ativo quando um alarme de bateria do controlador esta
Alarml
configurado | ocorrendo.
Nio Ativo quando um alarme de bateria do rob6 conectado a CU
Alarm?2 ,
configurado | est4 ocorrendo.
Nio Ativo quando um alarme de graxa do rob6 conectado a CU
Alarm3 .
configurado | esta ocorrendo. (*10)
Nio Ativo quando um alarme de bateria do robd conectado a DU1
Alarm4 ,
configurado | est4 ocorrendo.
Nio Ativo quando um alarme de graxa do rob6 conectado a DU1
Alarm5 .
configurado | esta ocorrendo. (*10)
Nio Ativo quando um alarme de bateria do rob6 conectado a DU2
Alarm6 .
configurado | esta ocorrendo.
Nio Ativo quando um alarme de graxa do robo conectado a DU2
Alarm7 .
configurado | estd ocorrendo. (*10)
Nio Ativo quando um alarme de bateria do robd conectado a DU3
Alarm8 .
configurado | esta ocorrendo.
Nio Ativo quando um alarme de graxa do robo conectado a DU3
Alarm9 .
configurado | estd ocorrendo. (*10)
. Nio Apresenta a coordenada X atual no sistema de coordenadas
PositionX .
configurado | Mundial (*6) (*7)
. Nio Apresenta a coordenada Y atual no sistema de coordenadas
PositionY .
configurado | Mundial (*6) (*7)
. Nio Apresenta a coordenada Z atual no sistema de coordenadas
PositionZ .
configurado | Mundial (*6) (*7)
. Nio Apresenta a coordenada U atual no sistema de coordenadas
PositionU .
configurado | Mundial (*6) (*7)
. Nio Apresenta a coordenada V atual no sistema de coordenadas
PositionV .
configurado | Mundial (*6) (*7)
. Nio Apresenta a coordenada W atual no sistema de coordenadas
PositionW .
configurado | Mundial (*6) (*7)
Torquel conf?ggfra do Apresenta o valor do torque atual da Articulagao 1 (*6) (*7)
Torque2 conggl?ra do Apresenta o valor do torque atual da Articulacdo 2 (*6) (*7)
Torque3 conggl?ra do Apresenta o valor do torque atual da Articulagao 3 (*6) (*7)
Nio Apresenta o valor do torque corrente da Articulagdo 4 (*6)
Torque4 *
configurado | (*7)
Nio Apresenta o valor do torque corrente da Articulagdo 5 (*6)
Torque5 %
configurado | (*7)
Nio Apresenta o valor do torque corrente da Articulacdo 6 (*6)
Torque6b *
configurado | (*7)
Nio Apresenta o fator de ocupacdo da CPU pelo programa do
CPU .
configurado | usuario (*8)
Nio Apresenta quantas vezes as paradas de emergéncia foram
EStop
configurado | executadas.
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Nome Inicial Descrigao

Nao
configurado .
controlador comutando a entrada periodicamente

verificando o sinal de saida.

Sinal de saida para o monitoramento ativo do controlador.
Sera apresentada a entrada do sinal pela entrada ALIVE. O
ALIVE equipamento mestre pode realizar o monitoramento ativo do

(&

(*1) Apresenta o nimero da fungdo atual ou da ultima fungdo de CurrProgl, 2, 4, 8, 16 ou 32.

Funcédo CurrProg1 | CurrProg2 | CurrProg4 | CurrProg8 | CurrProg16 | CurrProg32
Main 0 0 0 0 0 0
Mainl 1 0 0 0 0 0
Main2 0 1 0 0 0 0
Main3 1 1 0 0 0 0
Main60 0 0 1 1 1 1
Main61 1 0 1 1 1 1
Main62 0 1 1 1 1 1
Main63 1 1 1 1 1 1

O=desabilitado, 1=habilitado
(*2) A fungao remota fica disponivel nas seguintes condigdes.
- A configuracdo ¢ o modo Auto e dispositivo de controle € remoto.
- A configuragdo ¢ o modo Program e a I/O remota esta habilitada.
(*3) Para detalhes, consulte a Ajuda online do EPSON RC+ 7.0 ou Caixa na Referéncia da linguagem SPEL+.
(*4) Para detalhes, consulte a Ajuda online do EPSON RC+ 7.0 ou Plano na Referéncia da linguagem SPEL+.
(*5) O estado do manipulador ¢ apresentado como segue, de acordo com a condigdo selecionada em SelRobot.

Aguarde pelo menos 40 ms antes de inserir o sinal depois de mudar a condi¢do em SelRobot.

Condigao de (SelRobot1- SelRobot16) ao inserir SelRobot
Nome 0: Todos os robbs séo 1 - 16: Um numero de robé particular é
selecionados selecionado
Ativo quando pelo menos um motor do | Ativo quando o motor do robd selecionado
MotorsOn Y 1
robd esté ligado. estd ligado.
AtHome Ativo quando o robd estd na posicdo de | Ativo quando o robd selecionado estd na
estacionamento. posicao de estacionamento.
. Ativo quando pelo menos um modo de | Ativo quando o modo de poténcia do robd
PowerHigh o ~ . .
poténcia do robd ¢ Alta. selecionado é Alta.
MCalRead Ativo quando pelo menos um robd ndo | Ativo quando o robo selecionado néo
4 executou o comando MCal executou o comando MCal.

(*6) Apresenta informagdes do robd selecionado quando SelRobotl, SelRobot2, SelRobot4, SelRobot8 e
SelRobot16 sdo configurados. Caso contrario, as informacdes do Robd 1 serdo apresentadas.

(*7) Apresenta informagdes no formato real.

(*8) Apresenta o coeficiente de ocupagio total das tarefas criadas pelo usuario. Para detalhes sobre o coeficiente
de ocupagdo da CPU, consulte o gerenciador de tarefas.

(*9) O sinal ¢ ativado quando ocorre um alarme nas informagdes de alarme do controlador ou nas informagdes
de alarme do robo.

(*10) As seguintes pegas estdo sujeitas ao engraxamento.
Robd de 6 eixos: Engrenagem conica na Articulagio 6
SCARA, série RS: Unidade da chaveta do fuso de esferas na Articulagéo 3
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12.2 Especificacdes de temporizacio

12.2.1 Notas sobre o projeto dos sinais de entrada remota

Os graficos a seguir indicam as sequéncias de tempo das operagdes primarias do controlador.

Os espagos de tempo indicados (tempos de durag@o) sdo indicados somente como valores
de referéncia, uma vez que os valores do tempo real variam, dependendo do numero de
tarefas sendo executadas, bem como da velocidade da CPU do controlador. Verifique
cuidadosamente e consulte os graficos abaixo quanto a interrelagdo do tempo quando inserir
um sinal de entrada.

Durante o projeto do sistema, atualize somente uma operagdo de entrada remota de cada vez,
do contrério ocorrera um erro.

A largura de pulso de um sinal de entrada deve ser 25 milissegundos ou mais para ser detectado.

12.2.2 Diagrama do tempo para a sequéncia de execugao da operagao

Saida
MotorsOn

Saida
AtHome

Entrada
SetMotorsOn

Entrada
SetMotorsOff

| 940 = ]
: : — @
: - 924
| —f |
! i Dependendo do !
E i movimento HOME !
: [ ]

Entrada
Home

i_|

[Unidade: mseg]

12.2.3 Diagrama do tempo para a sequéncia de execuc¢ao do programa

Saida 7 ; i |
Ready —S| : i 162
Saida 13 : i '
CurrProg1 | |
Saida a7 i 107 16 i
Running 5 ‘—)I—":)I b 162
* Saida : 107 15
Paused ,
Entrada _|—|
SelProg1 : ;
Entrada |—| i !
Start | : i
Entrada ,—| |
Pause 5 i
Entrada |—|
Continue 5
Entrada ]—|
Stop
* A duragdo varia dependendo da configuragdo de Quick Pause (QP) e do status de

opera¢do do programa no momento da entrada da pausa
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12.2.4 Diagrama do tempo da sequéncia de entrada da porta de

seguranca
Saida | 1052 , 11
Running ] : :
Saida 1052 f 11
Paused : i
Said '8 9 :
area ] = |
SafeguardOn i ! i
Saida . 500 5 | 928
' ' —
MotorsOn 5 5 :
Entrada i
Safety ] i
Entrada |_|
Latch E
=
Entrada
Continue

[Unidade: mseg]

12.2.5 Diagrama do tempo da sequéncia da parada de emergéncia

Saida : !
Running 920
Saida | ————5] '
MotorsOn
Saida 5 f

I |
EStopOn l—

Entrada |

Emergency

7
Entrada M !

Reset )

[Unidade: mseg]
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13. Conector R-1/O

O conector R-1/0 ¢ para conectar sinais de entrada da fun¢do de I/O em tempo real.

Pinos Numero do bit

Unidade de Entrada 2 24,25
controle
Ur.ndade de Entrada 2 56, 57
acionamento 1
Unidade de 2 280, 281

] Entrada
acionamento 2
Unidade de Entrada 2 312,313
acionamento 3

Inserindo sinais de disparo na R-1/O, vocé pode manter e obter a posi¢do do robd em
operagdo quando o disparo ¢ detectado. Se vocé usar esta fungdo com o Vision, pode criar
um aplicativo de coleta, alinhamento ¢ montagem de pecas pelos robds sem parar.

Para detalhes, consulte o Guia do usuario do EPSON RC +7.0 — 20. I/O em tempo real.

13.1 Circuito de entrada
Faixa de voltagem de entrada :1+24 'V £10%
Corrente de entrada : 10 mA (TYP) em entrada de +24 V

Os dois tipos seguintes de fiacdo estdo disponiveis no circuito de entrada.

Aplicacéo tipica 1 de circuito de entrada
R-1/0 GND +24V

9 ENTRADA Ne¢ 24-1

v
10 | ENTRADA N2 24-2
XTZ .
1 ENTRADA N2 25-1
57
12 | ENTRADA N2 25-2

\
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Aplicagéo tipica 2 de circuito de entrada
R-1/0 GND +24V

9 ENTRADA Ne¢ 24-1

\ ¥

10 ENTRADA Ne¢ 24-2

11 ENTRADA N2 25-1

\ ¥

12 | ENTRADA N2 25-2

13.2 Atribuicao de pinos
N2 do Pino Nome do sinal
9 ENTRADA Ne¢ 24-1
10 ENTRADA Ne¢ 24-2
11 ENTRADA Ne¢ 25-1
12 ENTRADA Ne¢25-2
lag,13al15* Na&o usado

* Nao conecte nada aos pinos 1 a8 e 13 a 15.

Conector Padréo
Conector R-I/O (Lado do D-sub 15 pinos machos
controlador) Fixagdo com parafuso 4 — 40

B Ao usar o conector R-1/0O, tenha cuidado com os pontos seguintes. Se vocé usar
o conector R-1/0 sem atender as condigbes necessarias, isto pode causar falha
no sistema e/ou problemas de seguranga.

- Use um cabo blindado e roteie os cabos na maior distancia possivel das
fontes de ruido proximas.
CUIDADO Pal;a detalhes, consulte Configuragao e operagéo: 3.5 Contramedidas para
ruido.

- Certifique-se de verificar o roteamento dos cabos antes de ligar a
alimentacao de energia.
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14. Slots opcionais

14.1 Sobre os slots opcionais

Use o slot opcional para instalar as placas opcionais do controlador RC700/RC700-A.
Até quatro placas opcionais podem ser instaladas no controlador. Os tipos de placas
opcionais sdo os seguintes:

14.2 Placa de 1/0 de expansio

14.3 Placa de 1/O Fieldbus

14.4 Placa RS-232C

14.5 Placa PG

14.6 Placa de I/O analdgica

14.7 Placa de I/F do sensor de forca

14.8 Placa EUROMAP67
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14.2.1 Placa de 1/O de expanséao

Cada placa de I/O de expansao adicional fornece 24 entradas ¢ 16 saidas.
Vocé pode instalar até quatro placas de I/O de expansao no controlador.

Os numeros dos bits de entrada e saida sdo atribuidos como segue. (O nimero do bit ¢
atribuido através do CN1).

N2 do bit de entrada N¢ do bit de saida Hardware aplicavel
0a23 0als /0 PADRAO

64287 64 279 AlﬂPlacadi:I/Ode
expansao

96 2 119 96 a1ll A29Placad<31/0de
expansao

128 a 151 128 a 143 A 32 Placade I/O de
expansao

160 a 183 160 a 175 A 42 Placa de I/O de
expansao

14.2.2 Configuragao da placa (Placa de I/0O de expansao)

Aparéncia da placa Configuragao dos interruptores e jumpers
Configura¢do do DSW1 e DSW2. CN3 todos abertos.

12 placa 22 placa 3% placa 4% placa
~Ermg SW1 ~mrmg SWi ~ECEQ SW8 ~ECEQ |SW8
o< SW2 I | SW2 NI |SW7 NI |SW7
wErE (SW3 g (@B |SW3 g omrm Swe g |(wEELE |SW6 g
SO SW4 @ s |SW4 ‘g SO [SW5 @ | |SW5 @
o (SW5 X (o (SW5 S loprmm Swa4 X |ommm |SW4 2
omms | SW6 ol |SW6 o |SW3 o [SW3
~ECE | SW7 ~ECE | SW7 ~ETE  [SW2 ~ECE (SW2
oECH | SW8 «ELC |sws oErE  |SW1 oErE  |SW1
SEmEgsWi g CEEEZSW o SmrmQswd o Smmm2swa g
oECE |SW2 ¢ |PEEH (SW2 0 omomm |SW3 ¢ NI SW3 )
wECm (SW3 = (WELH [SW3 T |omm SW2 S |«mCE SW2 =
smrm |[Sw4 N [PELHE [sw4 SAECE SW1 S |smom swi N

N o N N \V) o N

= 16 o o

9 T E 1z 2P

ERCR ] @ e o] @ e o] @

© _, © ©
© 6‘ o o o

14.2.3 Confirmagédo com o EPSON RC+ 7.0 (Placa de I/O de
expansao)

Quando uma placa de I/O de expansdo ¢ montada na unidade opcional, o software do
controlador a identifica automaticamente. Portanto, ndo ¢ necessaria nenhuma configuracao
de software.

A identificacdo correta pode ser confirmada através do EPSON RC+ 7.0.
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(1) Selecione o menu EPSON RC+ 7.0 -[Setup]-[System Configuration] para exibir a caixa de

dialogo [System Configuration].

U System Gonfiguration

Tnputs / Qutputs

& Contel
= Controller Close
Gieneral
Configuration r
Preferences Type Inztalled Ihputs Cutputs
Simulator T— z
2 Robats L .rujd . i b
& Robot 1 | Drive nit o
7 Dot | Extended Board 1 Mo
- Femote Control | Extended Board 2 No
&? Rsz232 ' Extended Board 3 No
= TGP /TP | Extended Board 4 Mo
[ Security | -
& Vision | Drive Unit 2 Mo
i Fieldbus Slave Mo
E Fieldbus Mazter Mo

(2) Selecione [Controller]-[Inputs / Outputs].

(3) Assegure-se de que “Yes” ¢é exibido na coluna Installed.
A placa de I/O de expansdo ¢ identificada pelo software do controlador. A entrada e
saida correspondentes ficam disponiveis.

14.2.4 Circuito de entrada

Faixa de voltagem de entrada :+ 12V a24V +£10%

Voltagem :ON + 10,8 V (Min.)
Voltagem :OFF + 5 V (Max.)
Corrente de entrada : 10 mA (TYP) na entrada de 24 V

Dois tipos de fiagdo estdo disponiveis para uso com acoplador dptico bidirecional no circuito
de entrada.
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Aplicagao tipica 1 de circuito de entrada da placa de I/O de expanséao protegida

Placa de /0O de expanséo 1
| GND +DC
1

Y Y Y 1 Entrada N° 64 a 71 comum
a W

| I

| I

i @ % i 2] EntradaNe64
fommmmmmmm oo l

— (]

i (O mesmo) : 3) EntradaN°65
| =

i_ (O mesmo) J?— 4] Entrada N 66 I
Tttt [

i (O mesmo) :’: 5] Entrada N¢ 67
e —

i (O mesmo) {1 6] Entrada N°68

| |

"

i (O mesmo) .’: 7] Entrada N° 69
e 4

i (O mesmo) t 8] Entrada N2 70

| |

I il

i (O mesmo) 9] Entrada Ne 71
M J

p~---———--—------------5 18] Entrada N° 72 a 79 comum
|

O mesmo o

| ( ) 19] EntradaNe72
o mm e =

| 120 ] Entrada N2 73
i

~ L 4
Omitido

g T 1T

Aplicagao tipica 2 de circuito de entrada da placa de I/O de expanséo protegida

Placa de I/O de expanséo 2
| GND +DC
1

R Y ¥ ¥ 1 Entrada N2 64 a 71 comurln
| W

| |

| L2

| |

Entrada N2 64

oo
3[ Entrada N°65

4 | Entrada N° 66

\

Entrada N2 67
Entrada N2 68
Entrada N2 69

Entrada N2 70

Entrada N2 71

Entrada N2 72 a 79 comum

I
|
| (O mesmo) 19| EntradaNe72
o — e m e -
| 120 | Entrada N2 73
1 —
L 411
Omitido
- ~ T T
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14.2.5 Circuito de saida

Voltagem de saida nominal :+12Va24 Vv £10%
Corrente de saida maxima : TYP 100 mA/1 saida

Driver de saida : Acoplador optico

O circuito de saida tem dois tipos: Tipo Sink e tipo Source. Um ou outro tipo &
configurado no controlador antes da remessa. Antes de rotear os cabos,
certifique-se de que o tipo de saida de I/O de seu controlador corresponde aos
dispositivos de conexdo externos.

Se vocé rotear os cabos com o tipo de saida incorreto, as pecas da placa
quebrarao e o sistema robético ndo operara normalmente.

A ® Use o diagrama da fiagdo 2: Tipo Source para conformidade com a CE.

Certifique-se de fazer a fiacdo corretamente. A fiacdo incorreta pode causar
problemas de seguranga, pois pode fazer o manipulador se mover de modo néo
usual.

CUIDADO

Faga a fiagdo do circuito de saida adequadamente porque ele ndo tem circuito
de protegao para curto-circuito e conexao invertida. A fiagdo inadequada pode
causar mau funcionamento de pecgas na placa e entao funcionamento incorreto
do sistema robético.
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Aplicagao tipica 1 de circuito de saida: Tipo Sink (NPN)

GND +DC
%
[t o
A 10’\Sa|daN 64 -
7K g% [ —
1
— X
11 ] Saida N2 65
(O mesmo) O 1
—
(O mesmo) 12] Saida Ne 66
— @ A
13 ] Saida Ne 67
(O mesmo) &>
—
14 | Saida N2 68
(O mesmo) O
—
15| Saida N269
(O mesmo) Q
—
27| SaidaNe 70
(
(O mesmo) Q
—
28 | Saida N2 71
Q
(O mesmo) 17\ Saida N2 64 a 71 Comum (GND)
N-
29| saidane72 [ Y
—O— L
30] SaidaNe73

Omitido I
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Aplicacgao tipica 2 de circuito de saida: Tipo Source (PNP)
GND +DC

17J\ SaidaN2 64 a 71 Comum

o W
jZlil '!II |;l % 1O’\Sa|'daN964 _llf_l_

N
11{ Saida N2 65
(O mesmo) 1 s K]L ]
i o
(O mesmo) 1;l Saida N2 66
(O mesmo) 13{ Saida N° 67
14 ida Ne
(O mesmo) ()Salda 68
i o
(O mesmo) 15<B8a|da Ne 69
27 | SaidaNe 70
(O mesmo) )\
28 | Saida N2 71
(O mesmo)

33 Saida N°72 a 79 Comum
29f SaidaN°72 o ]

Saida Ne 73 l ]

30

)

)

~ ~ ~

Omitido
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14.2.6 Atribuigdo dos pinos (Placa de I/O de expansao)
Tabela de atribui¢do dos pinos da 12 placa de I/O de expansao.

Atribuigdo de pinos do conector 1

0
rc;lc; Nome do sinal NQ. do Nome do sinal NQ. do Nome do sinal
Pino Pino Pino
1 |Entrada N264 a 71 comum 18 |Entrada N2 72 a 79 comum 34 |Entrada N2 80 a 87 comum
2 | Entrada N2 64 19 |Entrada N2 72 35 |Entrada N2 80
3 |Entrada N2 65 20 |Entrada N2 73 36 |Entrada N@ 81
4 | Entrada N2 66 21 |Entrada N2 74 37 |Entrada N2 82
5 |Entrada N© 67 22 |Entrada N2 75 38 |Entrada N2 83
6 |Entrada N2 68 23 |Entrada N2 76 39 |Entrada N2 84
7 |Entrada N° 69 24 |Entrada N2 77 40 |Entrada N2 85
8 | Entrada N2 70 25 |Entrada N¢ 78 41 |Entrada N 86
9 |Entrada N2 71 26 |Entrada N©79 42 |Entrada N© 87
10 |Saida N° 64 27 |Saida N2 70 43 | Saida N¢75
11 | Saida N2 65 28 |[Saida N°71 44 | Saida N° 76
12 |Saida N° 66 29 |Saida N2 72 45 | Saida N°77
13 |Saida N° 67 30 |Saida N273 46 | Saida N°78
14 | Saida N@ 68 31 |Saida N°74 47 | Saida N 79
15 | Saida N2 69 32 |Na&o usado 48 | Nao usado
16 |Nao usado 33 |Saida N2 72 a 79 comum 49 | Néo usado
17 |Saida N2 64 a 71 comum 50 | Nao usado
Conector Padréo

D-sub 50 pinos machos

Conector de 1/O (Lado do controlador) Fixagao com parafuso 4 — 40

* O conector de I/0, o cabo conector de I/0, o bloco de terminais € o kit do conector de 1/O sdo oferecidos como
opcoes.
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Tabela de atribui¢do dos pinos da 22 placa de I/O de expansio.

Atribuicao de pinos do conector 1

,\Ii’gind(;) Nome do sinal ’\IIDQI:;) Nome do sinal '\Ifindg Nome do sinal
1 | Entrada N2 96 a 103 comum 18 | EntradaN2104 a 111 comum | 34 | EntradaN® 112 a 119 comum
2 | Entrada N2 96 19 | Entrada N2 104 35 | Entrada N2 112
3 Entrada N2 97 20 | Entrada N® 105 36 | EntradaN® 113
4 | Entrada N2 98 21 | Entrada N2 106 37 | Entrada N© 114
5 | Entrada N® 99 22 | Entrada N2 107 38 | Entrada N2 115
6 | Entrada N° 100 23 | Entrada N2 108 39 | EntradaN® 116
7 | Entrada N° 101 24 | Entrada N2 109 40 | Entrada N2 117
8 | Entrada N° 102 25 | Entrada N2 110 41 | EntradaN2118
9 | Entrada N° 103 26 | Entrada N® 111 42 | Entrada N2 119
10 | Saida N°96 27 | Saida N2 102 43 | Saida N2 107
11 | Saida N2 97 28 | Saida N2 103 44 | Saida N2 108
12 | Saida N2 98 29 | Saida N2 104 45 | Saida N2 109
13 | Saida N°99 30 | Saida N2 105 46 | SaidaNe¢110
14 | Saida N2 100 31 | Saida N2 106 47 | SaidaNe 111
15 | Saida N¢ 101 32 | Nao usado 48 | Nao usado
16 | Néo usado 33 | SaidaN2104a 11l comum 49 | Néo usado
17 | Saida N296 a 103 comum 50 | Nao usado

Conector Padrao

Conector de I/O (Lado do controlador)

D-sub 50 pinos machos
Fixacdo com parafuso 4 — 40

opcaes.

RC700 / RC700-A Rev.27

O conector de I/O, o cabo conector de I/0, o bloco de terminais e o kit do conector de I/O sado oferecidos como

87




Configuragao e operacao 14. Slots opcionais

Tabela de atribuigdo dos pinos da 32 placa de I/O de expansao.

Atribuicao de pinos do conector 1

,\Ifind(;) Nome do sinal I\Flfind(;) Nome do sinal '\Ifindg Nome do sinal
1| PnuadaRE128 2135 18 | Entrada N* 136 2 143 comum | 34 | Lotada NE 144 131
2 Entrada N2 128 19 | Entrada N2 136 35 | Entrada N° 144
3 Entrada N2 129 20 | Entrada N2 137 36 | Entrada N@ 145
4 Entrada N2 130 21 | Entrada N2 138 37 | Entrada N2 146
5 Entrada N2 131 22 | Entrada N2 139 38 | Entrada N@ 147
6 Entrada N2 132 23 | Entrada N2 140 39 | Entrada N© 148
7 Entrada N2 133 24 | Entrada N2 141 40 | Entrada N2 149
8 Entrada N2 134 25 | Entrada N2 142 41 | Entrada N2 150
9 Entrada N2 135 26 | Entrada N 143 42 | Entrada N2 151
10 | Saida N2 128 27 | Saida N2 134 43 | Saida N2 139
11 | Saida N2 129 28 | Saida N2 135 44 | Saida N@ 140
12 | Saida N2 130 29 | Saida N2 136 45 | Saida N@ 141
13 | Saida N2 131 30 | Saida N2 137 46 | Saida N© 142
14 | Saida N2 132 31 | Saida N2 138 47 | Saida N¢ 143
15 | Saida N2 133 32 | Nao usado 48 | Nao usado
16 | Nao usado 33 | Saida N2 136 a 143 comum 49 | Néo usado
17 | Saida N2 128 a 135 comum 50 | Nao usado

Conector Padréo
Conector de I/O (Lado do controlador) .D_Sljb 50 pinos machos
Fixacdo com parafuso 4 — 40

* O conector de I/0O, o cabo conector de 1/0, o bloco de terminais e o kit do conector de I/0 sdo oferecidos como

opgaes.
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Tabela de atribuigdo dos pinos da 42 placa de I/O de expansio.

Atribuicao de pinos do conector 1

,\Flfir?c? Nome do sinal I\Flfind(;) Nome do sinal '\Iflr?c()) Nome do sinal
1 Entrada N2 160 a 167 comum | 18 | Entrada N° 168 a 175 comum | 34 S(I)lriii? Ne 176 a 183
2 | Entrada N° 160 19 | Entrada N2 168 35 | Entrada N2 176
3 | Entrada N2 161 20 | Entrada N2 169 36 | Entrada N2 177
4 | Entrada N@ 162 21 | Entrada N2 170 37 | Entrada N2 178
5 | Entrada N2 163 22 | Entrada N2 171 38 | Entrada N2 179
6 | Entrada N 164 23 | Entrada N2 172 39 | Entrada N2 180
7 | Entrada N® 165 24 | Entrada N° 173 40 | Entrada N° 181
8 | Entrada N2 166 25 | Entrada N2 174 41 Entrada N2 182
9 | Entrada N2 167 26 | Entrada N2 175 42 | Entrada N2 183
10 | Saida N2 160 27 | Saida N2 166 43 | Saida N2 171
11 | Saida N 161 28 | Saida N2 167 44 | Saida N° 172
12 | Saida N2 162 29 | Saida N2 168 45 | Saida N2 173
13 | Saida N2 163 30 | Saida N2 169 46 | Saida N2 174
14 | Saida N@ 164 31 | Saida N2 170 47 | Saida N2 175
15 | Saida N2 165 32 | Nao usado 48 | Nao usado
16 | Nao usado 33 | Saida N2 168 a 175 comum 49 | Nao usado
17 | Saida N° 160 a 167 comum 50 | N&o usado

Conector Padréo
Conector de I/0O (Lado do controlador) .D_S?b 50 pinos machos
Fixacdo com parafuso 4 — 40

* O conector de I/0, o cabo conector de I/0, o bloco de terminais € o kit do conector de 1/O sdo oferecidos como
opcaes.
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A 1/O Fieldbus suporta os seguintes modelos.
- DeviceNet™
- PROFIBUS-DP
- PROFINET
- CC-LINK
- EtherNet/IP™
- EtherCAT®

- Modbus (Esta ndo ¢ um recurso opcional, mas padrao).

Consulte os seguintes manuais.
Controlador do robé RC700/RC90 Opgdo 1/0 Fieldbus
Guia do Usuario do EPSON RC+ 7.0 11.7 1/O Fieldbus escravo
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Configuragao e operagao 14. Slots opcionais

14.4.1 Sobre a Placa RS-232C

Nao ha uma porta RS-232C padréo disponivel com o controlador.

E preciso montar a placa RS-232C no slot opcional para comunicagio com o equipamento
externo usando duas ou mais portas RS-232C.

A placa RS-232C aceita a expansao de duas portas por placa. Um maximo de expansdo de
duas placas/quatro portas estd disponivel para a placa RS-232C.

Ao usar a placa de I/F do sensor de for¢a, um maximo de expansdo de uma placa/duas portas
esta disponivel para a placa RS-232C.

Numero da porta
Os numeros das portas sdo atribuidos como segue.

N2 da porta Hardware suportado
2,3 Primeira placa RS-232C
4,5 Segunda placa RS-232C

14.4.2 Configuragao da placa (RS-232C)

Aparéncia da placa Configuracao dos interruptores e jumpers
CN3 Configuracdo do DSW1, DSW2 e JMP1.
CN3 todos abertos.
12 placa 22 placa
12 1 2
JMP1 IRQ5 G0 JP1 IRQ5 [© O]JP1
IRQ7 [0 OlJP2 & IRQ7 [O00|JP2 S
DSWA1 IRQ10|© O|JP3 IRQ10 |0 0|JP3 T
; IRQ11 |0 o|JP4 = IRQ1 |0 o|JP4 =
CN1—> IRQ15| 0 o|JP5 IRQ15 |0 o|JP5
—~EECHO SW1 ~EEQ SW1
NI | SW2 I SW2
WELE [SW3 ) I |SW3
A (SW4 S ~Emm |[SW4 B
o |SW5 = Gy SW5§
omn |SW6 omrn |SW6 =
~Imm |SW7 ~Imm | SW7
ommrn |SW8 omrm |SW8
~mEgswWi g ~mm2 swi g
NEE (SW2 @ NECE | SW2 ¢
wEE |SW3 = wimm swsg
N e ~ECH | SW4
o NN
a0 (@] oo @)
=abs k-
© °
o o
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14.4.3 Confirmagao com o EPSON RC+ (RS-232C)

Quando uma placa RS-232C é montada como uma unidade opcional, o software do
controlador a identifica automaticamente. Portanto, ndo ¢ necessaria nenhuma configuragio
de software. A identificag@o correta pode ser confirmada através do EPSON RC+.

(1) Selecione 0 menu EPSON RC+ 7.0 -[Setup]-[System Configuration] para exibir a

caixa de dialogo [System Configuration].

R5232 Port 1

- Startup
=-Gontraller

- Gieneral

- Gonfiguration
- Preferences Baud Rate: 9600 - Parity: MNore
- Simulator
% gglgruetSUnlts Data Bits:

E 3 - Stop Bits: 1 -
G- Thputs / Outputs

[

=

v Remate Gontral Terminatar: GRLF - Defaults

- Hardware Flow: Mone -

...Canveyor Encoders
[ Force Sensing Software Flow:  MNone -
F- SECUFity
H- Vision

Timeout: I} seconds

(2) Selecione [RS232]-[CU].

14.4.4 Configuragdo da comunicagdo com a RS-232C por software
(RS-232C)

As configuragdes de comunicagdo disponiveis sdo as seguintes.

ltem Especificacao
Taxas de transmissdo 110, 300, 600, 1200, 2400, 4800, 9600,
14400, 19200, 38400, 57600, 115200

Comprimento dos bits | 7, 8

de dados

Comprimento do bit de | 1, 2

parada

Paridade [mpar, par, NA
Terminador CR, LF, CRLF

Consulte a 4juda online ou oGuia do usuario do EPSON RC+ 7.0 — 13. Comunicagdo com
a RS-232C para a comunica¢do com a RS-232C através do aplicativo do robd.
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14.4.5 Cabo de comunicagao (RS-232C)

Prepare um cabo de comunica¢do conforme descrito nesta segao.

Conector Padrao

D-sub 9 pinos machos

Conector RS-232C (Lado do controlador) Fixagdo com parafuso 4 — 40

NOTA Use cabo de par trangado para fio blindado.
&= Prenda a blindagem na carcaga para prevencao do ruido.

A atribuigdo de pinos do conector RS-232C ¢ a seguinte.

N¢ do pino Sinal Funcéo Direcéo do sinal
1 DCD Detecgdo da portadora de | Entrada
dados

2 RXD Receber dados Entrada
3 TXD Enviar dados Saida

4 DTR Terminal pronto Saida

5 Terra Terra do sinal -

6 DSR Conjunto de dados pronto Entrada
7 RTS Solicitagdo para enviar Saida

8 CTS Pronto para enviar Entrada
9 RI Indicador de chamada Entrada
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A placa PG tem os seguintes dois tipos de uso. Para detalhes, consulte os manuais
relacionados.

Ao usar como codificador do transportador:
Consulte Guia do Usuario do EPSON RC+ 7.0 16. Rastreamento do transportador

Ao usar como um sistema de movimento por PG:
Consulte Controlador de robé RC700/RC90 opg¢do Sistema de movimento por PG
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14.6 Placa de I/O analogica

14.6.1 Sobre a placa de I/O analégica

A funcdo de entrada/saida analogica fica disponivel ao montar a placa de 1/0 analogica no

slot opcional. Vocé pode instalar um maximo de quatro placas de I/O analdgicas no slot
opcional.

Placa de I/O analodgica (1CH): “DAC: 1 canal” esta disponivel para uma placa.

Placa de I/O analdgica (4CH): “DAC: 2ch, ADC: 2 canais” estd disponivel para uma placa.

DAC: Saida do sinal analdgico (voltagem/corrente)
ADC: Entrada do sinal analdgico (voltagem/corrente)

Exemplo de conexao da placa de I/O analdgica (4CH)

Controlador do robd

PC de
desenvolvi-
mento

_ Sinaldo MC
Placa de 1/O analégica 4CH

Manipulador

. .
< > (Placa opcional) < Energia do MC,

|ADCCH2| |DACCH2| |ADCCH1I |DACCH1|

Equipamento
externo 1 *

4

Equipamento
externo 2 *

Equipamento
externo 3 *

Y

Equipamento
externo 4 *

*: Voltage/Current Input

RC700 / RC700-A Rev.27
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96

Vista geral do circuito da placa de I/O analdgica

VOd4

DGND

__ J]iouT(pAQ)
VOUT(DAC)
l r COM(DAC)
AGND1 AGND1
73 Shield(DAC)
2 2
oo
vOl 3
: Ak
g
2 DGND AGND1
2 VIN(ADC)
3
a
2 2
S AGND2 % %3
AGND2
COM(ADC)
AGND2
Shield(ADC)
2
N
DGND AGND2

Rv: Resisténcia de terminagéo da entrada de voltagem (100kQ),
Rc: Resisténcia de terminagao da entrada de corrente

14.6.2 Configuragéo da placa (Placa de I/O analdgica)
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Configuragao e operagao 14. Slots opcionais

Configuragao dos interruptores e jumpers

(1) Configuragdo do endereco (SW1): Enderego da placa opcional
SWi1

o
Configuracdo | S1] S2 [ S3 | S4 | S5 | S6 | S7 | S8 ;@z S;
Primeira placa_| Off | Off | On | Off | Off | Off | Off | Off | =1 23
Segundaplaca | Off | On | Off | Off | Off | Off | Off | Off ~pCmm |S4
Terceiraplaca | On | Off | Off | Off | Off | Off | Off | Off ol | S5

Quartaplaca | Off | Off | Off | Off | Off | Off | Off | Off oI | S6
~C | s7

S5 a S8: Nido usado. Desligue-os.  |EEd |S8

(2) Saida analdgica: Configuragao
Interruptor de comutagdo de voltagem/corrente (SWD1): Saida de voltagem/corrente
Interruptor de comutacdo da faixa (SWD?2): Faixa de saida

Canal Modo de | Configuragéo Sae:;giﬂfﬁgiide SWD2 (comutagdo da faixa)
saida da faixa S1 S2 S3 S4 S1 S2 s3 S4
+5V On On On
Modo de +10V On On | Off
saida da 0~5V 0 off | O
Ich do voltagem = - n Nio Nio Nio o ?f Nio Nio
DAC 0~10V On usado | usado | usado 0 0 usado | usado
Modo de 0~20mA Off On On
saida da |y oma | off Off | Off
corrente
5V On On On
Modo de +10V On On | Off
saida da 0~5V 0 off | O
2chdo | voltagem | —-==— Nio on Nio | Nao | Nao | Nio — o Ot‘}f
DAC = usado n usado | usado | usado | usado
Modo de 0~20mA Off On On
saida da 1y 5 oma off off | oOff
corrente

*: Padrdo: Configuracdo padrao do DAC (saida da voltagem: 0 a 10V)

SWD1 SWD2

~mn8 s1 ~Em 8| st
Smcm | S2 e |S2
wpIrE | S3 (Wi | S3
SpErm |S4 ~pomm (S84
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(3) Entrada analogica: Configuragao

Jumper de comutag@o de voltagem/corrente (CN8/CN9): Entrada de corrente/entrada

de voltagem

Pinos 1-2 em curto: Configuragdo da entrada de voltagem
Pinos 2-3 em curto: Configuragdo da entrada de corrente

Interruptor de comutacdo de voltagem/corrente (SWD1): Entrada de

voltagem/corrente

Interruptor de comutacéo da faixa (SWD3): Faixa de entrada

98

*: Padrao: Configuracao padrdo da ADC (entrada da voltagem: 0 a 10,24V)

SWD3
~rm 2| s1
NI | S2
wmm | S3
S~ [S4

SWD1

SWD4

~mru2|s1
NI | S2
wmrm | S3
S [ S4

2
NI
R
S~

SWD1 (comutagdo de CN8 (comutagao CN9
c Modo de Configuracéo voltagem/corrente) de (comutacao de
anal .
entrada da faixa S S2 33 s4 voltagem/corrent | voltagem/corre
e) nte)
Modo d 15,12V On 1-2 em curto
odo de 110,24V On 1-2 em curto
entrada da
ADC 1 voltagem Oa 5’12\/* Nio Nio On Nao 1-2 em curto Niio usado
canal o d 0a 10,24V usado | usado On_ | ysado 1-2 em curto
odo de
entrada da 0 a24mA Off 2-3 em curto
corrente
Modo d 15,12V On 1-2 em curto
odo de +10,24V On 1-2 em curto
entrada da
ADC 2 voltagem Oas, 12V* Nao Nao Nao On Nio usado 1-2 em curto
canais Moo d 0a10,24V usado | usado | usado On 1-2 em curto
odo de
entrada da 0 a24mA Off 2-3 em curto
corrente
Canal Modo de Configura(;éo SWD3 (comutacao da faixa) SWD4
entrada da faixa S1 S2 S3 sS4
Modo d +5,12V On On
odo de +10,24V On | Off
entrada da
ADC 1 voltagem Oas ’12V* Off On Nao Nao Off
canal o d 0a 10,24V Off Off | usado | usado
odo de
entrada da 0 a24mA Off On
corrente
Modo d +5,12V On On
odo de +10,24V On | Off
entrada da
ADC2 | voltagem | 228212V Nz | Nao Off | On off
canais Modod 0a 10,24V usado | usado |_Off Off
odo de
entrada da 0 a24mA Off On
corrente

SWD4: Nao usado. Desligue-o.
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(4) Configuracdo da blindagem

“Aterramento da estrutura” e “Aterramento do usuario” da blindagem: CN4, CNS5,
CN6 e CN7
Pinos 1-2 em curto: Configurac@o da blindagem com aterramento da estrutura

Pinos 2-3 em curto:

Aterramento do usuario (UG):

Aterramento da estrutura (FG):

(FG).

Quando vocé quer dispersar o ruido da blindagem para o
lado do controlador do robo.
Configuragdo da blindagem com aterramento do usuario

(UG).

Quando vocé quer isolar a blindagem pelo dispositivo de
conexao externo e o controlador do robd.
Ou quando vocé quer dispersar o ruido da blindagem para o
lado do dispositivo de conexdo externo.

dispositivo de conexdo externo.

Aterramento analogico (AGND) no lado do

Aterramento digital (DGND) dentro do controlador

do robd.
Canal Configuracao CN4 CN5 CN6 CN7

Blindagem FG* 1-2 em curto

DACIch Nao usado Nao usado Nao usado
Blindagem UG 2-3 em curto
Blindagem FG* 1-2 em curto

DAC2ch Nao usado Nao usado Nao usado
Blindagem UG 2-3 em curto
Blindagem FG* 1-2 em curto

ADClch Nao usado Nao usado Nao usado
Blindagem UG 2-3 em curto
Blindagem FG* 1-2 em curto

ADC2ch Nao usado Nao usado Nao usado
Blindagem UG 2-3 em curto

*: Padréo

14.6.3 Confirmacdo com o EPSON RC+ 7.0 (Placa de 1/0O analdgica)

O software do controlador identifica automaticamente a placa de I/O analdgica quando ela
¢ montada na unidade opcional do controlador. Portanto, ndo ¢ necessaria nenhuma
configuracdo de software.

A identificagdo correta pode ser confirmada através do EPSON RC+.

(1) Selecione o menu EPSON RC+ 7.0 -[Setup]-[System Configuration] para exibir a caixa
de dialogo [System Configuration].

(2) Selecione [Controller]-[Inputs / Outputs]-[Analog I/O].

System Configuration

Analog /O

- Startup

=-Gontraller

i Gieneral

i Gonfiguration

i Preferences

i~ Simulator

- Drive Units

+- Fobots

- Tnputs / Outputs

i [-Fieldbus Master
i [-Fieldbus Slave
Analog 10

+- Femote Gontrol

4 5232

+ TGP /TP

i Gonveyor Encoders
- Force Sensing

- Security

- Wigion

Board # Ihstalled  Channel Thput

Output

1 “Bto 4B Dto+10W

2
3
4
b
fi
7
8

“hto+h Y Oto+10Y
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14.6.4 Circuito de entrada (Placa de 1/O analdgica)

Resolugdo da entrada : 16 bits

Faixa de entrada : entrada de voltagem: 0 a 5,12V, 0 a 10,24V, £5,12V, £10,24V
entrada de corrente: 0 a 24mA

Impedancia da entrada (Voltagem/Corrente)

: Aprox. 100kQ/Aprox. 422Q
Voltagem nominal absoluta dos pinos de entrada

=3 B

Especificacdo da isolagdo : isolagdo entre os canais, isolagdo do barramento

14.6.5 Circuito de saida (Placa de I/O analdgica)

Resolugdo da saida : 16 bits

Faixa da saida : saida de voltagem: 0 a 5V, 0 a 10V, £5V, £10V
saida de corrente: 0 a 20mA, 4 a 20mA

Impedéancia da saida (Voltagem/Corrente)

: Aprox. 17Q/Aprox. S0MQ
Voltagem nominal absoluta dos pinos de saida

: 211V
Resisténcia/capacidade da carga (@voltage da saida)

: 1kQ ou mais /5nF ou menos
Resisténcia/indutancia da carga (@voltage da saida)

: 300kQ ou mais /50mH ou menos

Especificacdo da isolagdo : isolag@o entre os canais, isolagdo do barramento

® A entrada/saida analogica pode nao funcionar adequadamente se for feita
fiagdo ou configuragao incorreta.

" A operagao sob ruido externo pode afetar a entrada/saida analdgica. Verifique

o ambiente de ruido, tal como se o cabo é blindado.

A u Use cabo torcido/blindado.

CUIDADO Nunca aplique uma voltagem ou corrente que seja fora da faixa de
entrada/saida do pino de entrada/saida analdgica. Aplicar uma voltagem acima
de £11V pode resultar em mau funcionamento da placa.

A fiagdo inadequada ou curto-circuito pode causar mau funcionamento de
pecas na placa e entao funcionamento incorreto do sistema robotico.
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14.6.6 Atribuicdo dos pinos (Placa de I/O analdgica)
Especificacbes da 1CH

Sinal Sinal Sinal Sinal
VOUT (DAC 1 Shield (DAC 1
1 20
canal) canal)
2 COM (DAC Icanal) 21 I0UT (DAC 1
canal)
3 | Shield (DAC 1 canal) | 22 COM (DAC 1
canal)
4 Naéo usado 23 Nao usado
5 Nao usado 24 Nao usado
6 Nao usado 25 Nio usado
7 Naéo usado 26 Nao usado
8 Nao usado 27 Nio usado
9 Nao usado 28 Nio usado
10 Nao usado 29 Naéo usado
11 Nao usado 30 Néo usado
12 Nao usado 31 Naéo usado
13 Nao usado 32. Nio usado
14 Nao usado 33 Nio usado
15 Nao usado 34 Naéo usado
16 Nao usado 35 Nio usado
17 Nao usado 36 Naéo usado
18 Nao usado 37 Nio usado
19 Naéo usado
Especificagbes da 4CH
Sinal Sinal Sinal Sinal
1 VOUT (DAC 1 canal) 20 Shield (DAC 1 canal)
2 COM (DAC Icanal) 21 1I0UT (DAC 1 canal)
3 Shield (DAC 1 canal) 22 COM (DAC Icanal)
4 Naio usado 23 Naio usado
5 Néo usado 24 Néo usado
6 Nio usado 25 Nio usado
7 VIN (ADC 1 canal) 26 Shield (ADC 1 canal)
8 COM (ADC 1 canal) 27 Néo usado
9 Néo usado 28 Néo usado
10 Naéo usado 29 Naio usado
1 VOUT (DAC 2 canais) 30 Shield (DAC 2
canais)
12 COM (DAC 2 canais) 31 I0UT (DAC 2
canais)
13 Shield (DAC 2 canais) 32 COM (DAC 2
canais)
14 Nao usado 33 Nao usado
15 Nao usado 34 Nao usado
16 Nio usado 35 Naio usado
17 Nao usado 36 Naio usado
13 VIN (ADC 2 canais) 37 Shield (ADC 2
canais)
19 COM (ADC 2 canais)
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14.7.1 Sobre a placa de I/F do sensor de forga

Vocé precisa montar a placa de I/F do Sensor de forca no slot de opcional para comunicar-
se com o sensor de forga.

A placa de I/F do sensor de for¢a tem uma porta para o conector conectar-se com o sensor
de forca e somente uma placa esta disponivel.

Ao usar a placa de I/F do sensor de for¢a, uma placa de expansdo estd disponivel para a
placa RS-232C.

O sensor de for¢a pode conectar-se com toda a série S250.

14.7.2 Configuracao da placa (Placa de I/F do sensor de forga)

Aparéncia da placa Configuracdo dos interruptores e
jumpers

Nao mude as configuragoes de DSW1,
DSW2 e JMP1.

12

<CN5 IRQ5 [© OluP1
(Sensor1) IRQ7 KLY JP2

IRQ10|© ©|JP3
IRQ11|© ©O|JP4
IRQ15[C ©]JP5
—EELEG sw1
NEECHE g2
WECH (swW3
3.:- SW4
CN3 todos abertos. | sws
ol |(s\we

~NECE | gw7
OOl W |sws

LdAP

LMSA

~mEg g1
NSEE | sw2
OEHE | sw3
SEO | sw4

¢MSa
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14.7.3 Confirmagédo com o EPSON RC+ 7.0 (Placa de I/F do sensor de
forga)

O software do controlador identifica automaticamente a placa de I/F do sensor de forga
quando ela é montada no slot de opcional do controlador.

A identificagdo correta pode ser confirmada através do EPSON RC+.
(1) Selecione o menu EPSON RC+ 7.0 -[Setup]-[System Configuration] para exibir a caixa
de didlogo [System Configuration].

System Configuration (=8| (3]

Force Senzor I/F Unit: Senzar 1

Serial & AAAAAN0001
f Emabled: [V
i Simulatar
#-Drive Units :
- Fobots Name:
- Inputs / Qutputs
+-Remate Gontral Raobot: Mone -
+-RE252
+- TGP /TP Description:

Senzor 4
gacy

- SECUr ity
- Vision -

(2) Selecione [Force Sensing]-[Force Sensor I/F Unit].
Para o método de configuragdo da unidade de I/F do Sensor de forga, consulte o seguinte.
EPSON RC+ 7.0 Ajuda online

EPSON RC+ 7.0 Opgéo Force Guide 7.0 Manual do
Software 1.1 Configuragdo da unidade de I/F do Sensor de for¢a
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A EUROMAP67 é uma interface padronizada para comunicagio entre as maquinas de
moldagem por injecdo (MMI) fabricadas no Ocidente e 0s robos.

104

Lista de acessorios

Cddigo das Pecas Nota
pecas
Cabo 1 da EUROMAP67 Cabo de parada de
emergéncia
(CN2)
2194667
Cabo 2 da EUROMAP67 Cabo de conexdo
' ‘ Controlador do robd (CN1)
- MMI (CN4)
2194667
2165789 Plugue do conector de emergéncia da | Para ligacdo do interruptor
EUROMAP67 de parada de emergéncia
Plugue de solda (CN3)
2194882 Invélucro do conector de emergéncia da Para ligacdo do interruptor
EUROMAP67 de parada de emergéncia
Kit de involucros (CN3)

Referéncia: Configuragdo e operacao 9. EMERGENCIA

A colocacdo do sinal do conector ¢ descrita abaixo.

Ligue o conector de ligacao do interruptor de parada de emergéncia (CN3).

Configuracdo e operagdo 14.8.11 Conector de parada de emergéncia - Atribuigdo dos pinos

Lista de conectores usados

Ne do conector Fabricante Modelo

CN1 JAE DD-50PF-N

CN2 3M 10126-3000PE, 10326-52K0-008

CN3 (acessorio) | 3M 10136-3000PE, 10336-52K0-008

CN4 Tyco T1319320125-000 / T2020252201-000 /
T2020252101-000
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Esquema da conexao
(MMI: Maquina de moldagem por injegao)

Uma placa EUROMAPG67:

Controlador do robé

_ SinalMIC _
_ Energia M/C | Robd

PC de _USB
desenvolvimento

\ 4

A
A

Conector de
emergéncia CN1 CN3

A

Cabo 1

Cabo 2 Interruptor de parada
de emergéncia
A
CN4
MMI

(Para a EUROMAP67)

Duas placas EUROMAPG7:

Controlador do robd

USB Sinal M/C

PC de - | Robs
Energia M/C | Robd

desenvolvimento [

Conector de
emergéncia ||| CN2 CN1 CN3 CN2 CN1
\_/ 1 \/ i
Cabo 1

Cabo 2

Interruptor de parada
e emergéncia

A A

CN4 CN4

MMI MMI
(Para a EUROMAPG&7) (Para a EUROMAPGT)
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14.8.1 Notas sobre a placa EUROMAP67
A placa EUROMAPG67 contém 15 entradas e 16 saidas em um tinico substrato.
Vocé pode instalar até duas placas EUROMAP67 no controlador.

Os numeros dos bits de entrada e saida sdo atribuidos como segue.

Ne¢ do bit de entrada N¢ do bit de saida Hardware suportado
192 a 206 192 a 208 A 12 placa EUROMAP67
224 a 238 224 a 240 A 22 placa EUROMAP67

As saidas N2 205 e N2 237 ndo sdo usadas. No entanto, o padrio EUROMAP descreve que

elas poderdo possivelmente ser usadas no futuro.

Definicao dos pinos da EUROMAPG67

" :
N (%?\lﬂl)n I(;Sggﬁﬂn:gtor Nome do sinal Nota
ZA1 . L
7C1 Parada de emergéncia do canal 1 da maquina
?ég Parada de emergéncia do canal 2 da maquina
ZA3 Dispositivos de seguranca do canal 1 da
7C3 maquina
ZA4 Dispositivos de seguranca do canal 2 da
ZC4 maquina
ZA5 Rejeito Entrada de /O (*1)
ZA6 Molde fechado Entrada de I/O (*1)
ZA7 Posicdo aberta do molde Entrada de I/O (*1)
ZA8 Posi¢do de abertura intermediaria do molde Entrada de I/O (*1)
ZA9 Alimentagdo do dispositivo de manipulagdo / 24V CC
robd (Robd — MMI)
782 Permite a operagdo com o dispositivo de Entrada de I/O (*1)
manipulacdo / robd
ZB3 Posicdo traseira do ejetor Entrada de I/O (*1)
7ZB4 Posigdo dianteira do ejetor Entrada de I/O (*1)
ZB5 Extratores de nucleo 1 na posigdo 1 Entrada de I/O (*1)
ZB6 Extratores de nucleo 1 na posigao 2 Entrada de I/O (*1)
ZB7 Extratores de nicleo 2 na posigéo 1 Entrada de I/O (*1)
ZB8 Extratores de nucleo 2 na posigao 2 Entrada de I/O (*1)
7C5 Reservado para uso futuro pela EUROMAP Entrada de I/O (*1)
7C6 Reservado para uso futuro pela EUROMAP Entrada de I/O (*1)
ZC7 Reservado para uso futuro pela EUROMAP Entrada de I/O (*1)
708 Nao.ﬁxado pela EUROMAP, depende do Entrada de 1/O (*1)
fabricante
709 rA(;)lwt;rglentag:ao do dispositivo de manipulagdo / 0V (Robd — MMI)
Al A o
Cl Parada de emergéncia do canal 1 do robo
A2 N A
o Parada de emergéncia do canal 2 do robo
A3 ‘ .
3 Area do molde livre

106
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N2 do pino do conector .
(CN4) EUROMAP Nome do sinal Nota

[éj Reservado para uso futuro pela EUROMAP

A5 Nao'ﬁxado pela EUROMAP, depende do Entrada de 1/O (*1)
fabricante

A6 Permite o fechamento do molde Entrada de I/0 (*1)

A7 Permite a abertura total do molde Entrada de I/O (*1)

A8 Reservado para uso futuro pela EUROMAP Entrada de I/O (*1)

. ~ 24V DC "

A9 Alimentagdo da MMI (MMI — Rob) (*1)

B2 Modo de operagdo do robd Entrada de I/O (*1)

B3 Permite a posigao traseira do ejetor Entrada de I/O (*1)

B4 Permite a posicao dianteira do ejetor Entrada de I/O (*1)

B5 Permite o movimento dos extratores de nucleo 1 Entrada de 1/O 1)
para a posigdo 1

B6 Permite o movimento dos extratores de nucleo 1 Entrada de 1/O 1)
para a posicao 2

B7 Permite o movimento dos extratores de nucleo 2 Entrada de 1/O 1)
para a posicao 1

BY Permite o movimento dos extratores de niicleo 2 Entrada de 1/O 1)
para a posicao 2

Cs Nao.ﬁxado pela EUROMAP, depende do Entrada de 1/O (*1)
fabricante

C6 Reservado para uso futuro pela EUROMAP Entrada de I/O (*1)

C7 Reservado para uso futuro pela EUROMAP Entrada de I/O (*1)

cs Nao.ﬂxado pela EUROMAP, depende do Entrada de /O 1)
fabricante

c9 Alimentagdo da MMI 0V (MMI — Robd)

*1: NAO insira uma voltagem que exceda 24V. A placa pode ser danificada e queimar.
RC700 / RC700-A Rev.27 107




Configuragao e operacao 14. Slots opcionais

14.8.2 Configurag¢des da placa (Placa EUROMAP67)

Configure o DIP-Switch (SW1) para permitir que o controlador do rob6 reconhega a placa

EUROMAP67.
Aparéncia da placa Configuragao do interruptor:
Configuragdo do DSW1
12 placa 22 placa
—~[COo —~[o
) )i
w[] [l
Ol [
o0l o]
o[ O] o[ O
~[CO] ~[ O]
o[@d™] @]

14.8.3 Instalacao (Placa EUROMAPG7)

(1) Desligue o controlador.
(2) Desconecte o cabo de energia.
(3) Remova o painel superior. (Parafuso de montagem x6)

nsira a placa noslot 1,2 ou 3.
4) Insi laca EUROMAP67 lot1,20u3
(O slot 4 ndo pode ser usado).

(5) Use quatro parafusos para prender a placa EUROMAP67 no lugar.

Em primeiro lugar, fixe temporariamente os quatro parafusos no lugar. Em seguida,
aperte completamente os parafusos localizados diagonalmente opostos um ao outro.
Tome cuidado para nao danificar os furos rosqueados ao fazé-lo.

ka B
2 OPTION R

("
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(6) Conecte o “Cabo 1 CN2”.
Use uma chave de fenda Philips para fixar o conector (CN2).

Conector de
emergéncia

—Coo 1 B

(7) Consulte o que segue para conectar o CN3 ao interruptor de parada de emergéncia
(parada de emergéncia, porta de seguranca, engate).
Configuragdo e operagdo 9. EMERGENCIA

(8) Conecte o “CN3”.
Use uma chave de fenda Philips para fixar o conector (CN3).
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(9) Conecte o “Cabo 2 CN1”.
Use uma chave de fenda Philips para fixar o conector (CN1).

(10) Monte o painel superior. (Parafuso de montagem x6)
(11) Conecte o “Cabo 2 CN4” a MMI.

(12) Conecte o cabo de energia. Ligue o controlador e certifique-se de que o controlador
inicia corretamente sem quaisquer vibragdes ou ruido anormal.
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14.8.4 Confirmagao com o EPSON RC+ 7.0 (Placa EUROMAPG67)

O software do controlador reconhecera automaticamente a placa ao acopla-la a unidade
opcional. Isto elimina a necessidade de fazer configuragdes de software.

Vocé pode verificar se o software reconheceu corretamente a placa EUROMAPG67 na tela
do EPSON RC+ 7.0.

(1) Selecione o menu EPSON RC+ 7.0 -[Setup]-[System Configuration] para exibir a caixa
de didlogo [System Configuration].

I8 System Configuration

+ Startup Ihputs / Qutputs m
= Controller Type Installed| Inputs Qutputs _se
General Standard No
Configuration
Preferences Standard R1/O No
Simulator Drive Unit1 No
= RoboRzo ' Drive Unit1 RI/O No
2 t Extended Board1 No
5 Extended Board2 No
5 RS232 Extended Board3 No
% TGP / IP Extended Board4 No
) Security EUROMAPS7 1 Yes | 192-206 | 192-208
@- Vision EUROMAPST 2 Yes | 224-238 | 224-240
Drive Unit2 No
Drive Unit2 R-/O No
Drive Unit3 No
Drive Unit3 R-VO No
Fieldbus Slave No
Fieldbus Master No

(2) Selecione [Controller] - [Input/Output].

(3) Verifique se [Installed] € “Yes”.
A placa EUROMAP67 foi reconhecida pelo software do controlador.
Vocé pode agora selecionar as entradas e saidas compativeis a serem usadas.

14.8.5 Modelo de projeto (Placa EUROMAPG67)
Vocé pode usar um modelo de projeto da placa EUROMAP 67.
O que segue descreve os procedimentos para usar o modelo de projeto.
(1) Selecione o menu EPSON RC+ 7.0-[Project]-[Open..].
(2) Selecione [Projects] - [Samples] - [Euromap67Demol ].
(3) Clique no botdo <Open>.
(4) Modifique o projeto, dependendo da MML.
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14.8.6 Vista geral do circuito (Placa EUROMAPG7)

Placa EUROMAPG67: Diagrama do sistema

Controlador do rob6

Opcao EUROMAP

Controlador

Detector da porta
de seguranca/

emergéncia Saida do sinal - Energia de saida
(IMM — Robot) da porta de /o S i de I/0
seguranga/ (Robo M| (Robo—MMI)
A emergéncia
CN2 N3
I_C_I or d 1] 1 I
onector de .
mergéncia v CN1 (50 pinos)
(25 pinos)
Emergéncia
CN4 (50 pinos)
I |
IMM A 4 v
/0 do IMM Energia de Energia de 24V
Saida de porta de o 0o oey| | (MMT—Robo)
p 1/0 (MMI —Robd)
seguranca/ ——
emergéncia
(MMI —Robd)

Deteccéo da porta
de seguranca/

emergéncia <_
(Robd—MMI)
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14.8.7 Circuito de entrada (Placa EUROMAPG7)

Faixa de voltagem de entrada :+ 12224V +£10%

Voltagem :ON + 10,8 V (Min.)
Voltagem :OFF + 5V (Max.)
Corrente de entrada : 10 mA TYP / entrada de 24 V

14.8.8 Circuito de saida (Placa EUROMAPG67)

Voltagem de saida nominal :+12Va24vV+10%
Corrente de saida maxima : TYP 100 mA/1 saida
Driver de saida : Relé PhotoMOS

Resisténcia no estado ligado (média) : 23,5C2 ou menos

Vista geral do circuito de entrada/saida da placa EUROMAPG7

Controlador
do robo

24V do rohd

24V do MMI
LY

GND do robé

et |

1

1

1

:

t 0
GND do robd,
1

1

1

)

;

'

B Os circuitos de entrada/saida ndao tém um circuito de protecdo embutido para
evitar curtos-circuitos ou conexdes inversas.

Tome cuidado para evitar erros na fiagao.

Os erros na fiagcdo podem danificar as pecas da placa e impedir que o sistema

roboético funcione corretamente.
® Nao use uma voltagem ou corrente mais alta do que a nominal.

CUIDADO Isso pode danificar as pegas da placa e impedir que o sistema robdético funcione

corretamente.

B Observe que a légica de I/O para controlar a MMI ira variar, dependendo da

maquina de moldagem. Confirme a ldgica apropriada a ser usada antes de criar
programas.
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14.8.9 Parada de emergéncia, protegdo de seguranga (Placa
EUROMAPG7)

Quando o interruptor de parada de emergéncia é mantido pressionado no controlador do robo:
Uma fungao € usada para comunicar a instrugdo de parada de emergéncia para a MMI.
A instrugdo de parada de emergéncia ¢ comunicada usando um relé de seguranga. Uma
fungdo de detecgdo de deposicao é também fornecida.

— Quando for detectada uma deposicdo, o controlador do robd estabelecera a instru¢ao
de parada de emergéncia comunicada para a MMI para OPEN.

Quando ocorre uma parada de emergéncia no lado da MMI:
Uma funcdo é usada para comunicar a instrucdo de parada de emergéncia para o
controlador do rob6.

Quando a porta de seguranca foi aberta no lado da MMI:
Uma fungao € usada para comunicar a instrugdo de abertura da prote¢do de seguranga
para o controlador do robd.

Placa EUROMAPG7: Vista geral do circuito de parada de emergéncia

; I 200 V do robd

:- -------------------------------------------- ! Peeessscccccaaaa \
1 : ' '
. ' MM '
1 1 : '
: 24V do robd ! : !
! : ! :

1 ! !
E GND do controlador ' '
' - do robd ' : i
[ I 1
, Deteccdo de| © B ? ! i '
! soldagem | 1 ! : !
1 1 | :
: Detecgéo de parada l . . :
1 de emergéncia . ! h
: 24V do robd : Botiao de : :
i | paradade ! :
! ' emergéncia , '
! Linha de emergéncia ! : '
1 T : ]
H l H ! :
: 1 :
' : : - !
: 1 :
1 : : 1
1 ' 1
1 ! 1
‘ : ; :

! |
5 I ! 5
! : 5 :
H N v :
! ' ! !
1 : : 1
1 ' ]
1 ' ! 1

Placa EUROMAPG7: Vista geral do circuito da porta de seguranca
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14.8.10 Atribui¢cao dos pinos de I/O (Placa EUROMAPG67)

Tabela de atribui¢do dos pinos da 12 placa EUROMAPG67.

Nome do sinal N2 do pino do conector (CN1) N2 do pino do conector (CN4)
D-sub EUROMAPG67
Entrada N2 192 33 ZAS *1
Entrada N2 193 32 ZA6 *D)
Entrada N2 194 50 ZA7 *1)
Entrada N2 195 49 ZA8 (*1)
Entrada N2 196 48 ZB2 *D)
Entrada N2 197 47 ZB3 *1)
Entrada N2 198 31 7ZB4 (*1)
Entrada N2 199 30 ZB5 *1)
Entrada N2 200 15 ZB6 *1)
Entrada N2 201 14 ZB7 *D)
Entrada N2 202 46 ZBS8 *D)
Entrada N2 203 45 ZC5 *1)
Entrada N2 204 29 ZC6 *D)
Entrada N2 205 28 7C7 *1)
Entrada N2 206 13 ZC8 *1)
Saida N2 192 41 A6 *D
Saida N2 193 7 A7 *D)
Saida N2 194 8 A8 *D
Saida N2 195 24 B2 *D)
Saida N2 196 25 B3 *D)
Saida N2 197 42 B4 *D
Saida N2 198 43 B5 *D)
Saida N2 199 9 B6 *D)
Saida N2 200 10 B7 *D)
Saida N2 201 26 B8 *D)
Saida N2 202 27 C6 *1)
Saida N2 203 11 C7 *D)
) A3/C3
Saida N2 204 4/ 3 (Area do médulo+/Area do
modulo-)
Saida N2 205 ~
(Niio usado) 37/ 36 A4/C4 (Nao usado)
Saida N2 206 12 C8 *D)
Saida N2 207 40 AS *D)
Saida N2 208 44 Cs *1)
24V (MMI) 1 A9 *D)
GND (MMI) 2 C9 *1)
Emergéncia 1 (MMI) 39/38 ZAl1/ ZC1
Emergéncia 2 (MMI) 21/20 ZA2/ZC2
Seguranga 1 (MMI) 6/5 ZA3/ZC3
Seguranga 2 (MMI) 23/22 ZA4/ 7C4
24V (Robo) 17 ZA9
GND (Robd) 16 ZC9
Emergéncia 1 (Robd) 35/34 Al/Cl
Emergéncia 2 (Robd) 19/ 18 A2/ C2

*1: NAO insira uma voltagem que exceda 24V. A placa pode ser danificada e queimar.
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Tabela de atribuigdo dos pinos de 1/0 da 22 placa EUROMAP67.

Nome do sinal N2 do pino do conector (CN1) N2 do pino do conector (CN4)
D-sub EUROMAPG67
Entrada N¢ 224 33 ZAS (*1)
Entrada N 225 32 ZA6 (*1)
Entrada N2 226 50 ZA7 (*1)
Entrada N2 227 49 ZA8 *1)
Entrada N2 228 48 ZB2 (*1)
Entrada N2 229 47 ZB3 (*1)
Entrada N2 230 31 ZB4 *1)
Entrada N2 231 30 ZB5 (*1)
Entrada N2 232 15 ZB6 (*1)
Entrada N° 233 14 ZB7 *1)
Entrada N2 234 46 7ZB8 (*1)
Entrada N2 235 45 7C5 (*1)
Entrada N2 236 29 7C6 (*1)
Entrada N© 237 28 zC7 (*1)
Entrada N© 238 13 7C8 *1)
Saida N¢ 224 41 A6 *1)
Saida N© 225 7 A7 (*1)
Saida N° 226 8 A8 (*1)
Saida N2 227 24 B2 (*1)
Saida N© 228 25 B3 (*1)
Saida N° 229 42 B4 (*1)
Saida N2 230 43 B5 (*1)
Saida N° 231 9 B6 (*1)
Saida N° 232 10 B7 (*1)
Saida N© 233 26 B8 (*1)
Saida N© 234 27 C6 (*1)
Saida N© 235 11 C7 (*1)
) A3/C3
Saida N© 236 4/ 3 (Area do modulo+/Area do
modulo-)
Saida N© 237 A4/C4
(N&o usado) 37/36 (Néo usado)
Saida N2 238 12 C8 (*1)
Saida N© 239 40 A5 (*1)
Saida N2 240 44 C5 *1)
24V (MMI) 1 A9 *1)
GND (MMI) 2 C9 (*1)
Emergéncia 1 (MMI) 39/38 ZA1/ZC1
Emergéncia 2 (MMI) 21/20 ZA2/ZC2
Seguranca 1 (MMI) 6/5 ZA3/7C3
Seguranga 2 (MMI) 23/22 ZA4/ 7C4
24V (Robo) 17 ZA9
GND (Robd) 16 7C9
Emergéncia 1 (Robd) 35/34 Al/Cl
Emergéncia 2 (Robd) 19/ 18 A2/ C2

*1: NAO insira uma voltagem que exceda 24V. A placa pode ser danificada e queimar.
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14.8.11 Atribuicdo dos pinos do conector de parada de emergéncia

(Placa EUROMAP67)

Tabela de atribuicdo dos pinos do conector (CN2) de parada de emergéncia da placa

EUROMAP67.

(CN2) de parada de
emergéncia

N2 do pino do conector

Nome do sinal

Funcao

Contato do interruptor de

1 | ESWI11 upt
parada de emergéncia
2 | ESW12 Contato do 1nterrAupt.or de
parada de emergéncia
3 | ESTOP1+ Circuito de parada de
emergéncia 1+
4 | ESTOPI- ClI‘CultAO dp parada de
emergéncia 1-
5 | Ndo usado -
6 | Nao usado -
71 SD11 Entrada da porta de
segurancga 1
8 | SD12 Entrada da porta de
segurancga 1
24V Saida de 24V
10|24V Saida de 24V
11 | 24VGND Saida de 24VGND
12 | 24VGND Saida de 24VGND
13 | Nao usado .
14 | ESW21 Contato do 1nterrAupt.or de
parada de emergéncia
15 | ESW22 Contato do 1nterrAupt.or de
parada de emergéncia
16 | ESTOP2+ Circuito de parada de
emergéncia 2+
17 | ESTOP2- Circuito de parada de
emergéncia 2-
18 | SDLATCHI1 Liberacdo do engate da
porta de seguranga
19 | SDLATCH2 Liberacdo do engate da
porta de seguranga
20 | SD21 Entrada da porta de
seguranca 2
21 | SD22 Entrada da porta de
seguranga 2
22 |24V Saida de 24V
23124V Saida de 24V
24 | 24VGND Saida de 24VGND
25 | 24dVGND Saida de 24VGND
26 | Nao usado -

RC700 / RC700-A Rev.27

117




Configuragao e operacao 14. Slots opcionais

118

Tabela de atribuigdo dos pinos do conector (CN3) de parada de emergéncia da placa

EUROMAP67.

emergéncia

N2 do pino do conector
(CN3) de parada de

Nome do sinal

Funcéao

Contato do interruptor de parada de

1 ESWI11 N
emergéncia
) ESW12 Contat? dg interruptor de parada de
emergéncia
3 ESTOP1+ Circuito de parada de emergéncia 1+
4 | ESTOP1- Circuito de parada de emergéncia 1-
5 Nao usado -
6 Nao usado -
7 SD11 Entrada da porta de seguranca 1
8 SD12 Entrada da porta de seguranca 1
9 24V Saida de 24V
10 24V Saida de 24V
11 24VGND Saida de 24VGND
12 24VGND Saida de 24VGND
13 Nao usado -
14 ESW21 Contatf) dg interruptor de parada de
emergéncia
15 ESW22 ContatP dp interruptor de parada de
emergéncia
16 ESTOP2+ Circuito de parada de emergéncia 2+
17 ESTOP2- Circuito de parada de emergéncia 2-
18 SDLATCHI Liberacdo do engate da porta de
seguranca
19 SDLATCH? Liberacao do engate da porta de
seguranca
20 SD21 Entrada da porta de seguranca 2
21 SD22 Entrada da porta de seguranca 2
22 24V Saida de 24V
23 24V Saida de 24V
24 24VGND Saida de 24VGND
25 24VGND Saida de 24VGND
26 Nao usado -
27 Nao usado -
28 Nao usado -
29 Nao usado -
30 Nao usado -
31 Nao usado -
32. Nao usado -
33 Nao usado -
34 | Naousado -
35 Nao usado -
36 Nao usado -
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Manutencao

Esta se¢do contém os procedimentos de manutencdo para o controlador do robo6.







Manutengao 1. Precaug¢des de seguranga na manutencio

1. Precaucgdes de seguranca na manutencao

®m Somente pessoal autorizado que tenha tido o treinamento de seguranga deve ter
permissao de executar o ensino ou calibragcdo do sistema robatico.

O treinamento de seguranga € o programa para o operador de robd industrial
segundo as leis e regulamentos de cada pais. O pessoal que tem o treinamento
em seguranga adquire conhecimento sobre os robds industriais (operagoes,
ensino, etc.),

Somente pessoal que tenha completado o curso de treinamento de sistemas
roboticos mantido pelo fabricante, fornecedor ou empresa incorporada localmente
€ autorizado a efetuar a manutencgao do sistema robético.

m Somente pessoal autorizado que tenha tido o treinamento de seguranga deve ter
permissao para fazer manutencgao no sistema robdético.

O treinamento de seguranga é o programa para o operador de rob6 industrial
segundo as leis e regulamentos de cada pais.

O pessoal que tem o treinamento em seguranga adquire conhecimento sobre os
robds industriais (operagdes, ensino, etc.), conhecimento sobre inspecdes e
ATEN(}AO sobre as regras e regulamentos relacionados.

Somente pessoal que tenha completado o curso de treinamento e manutencao
de sistemas roboticos mantido pelo fabricante, fornecedor ou empresa
incorporada localmente é autorizado a efetuar a manutengao do sistema robdético.

m Use somente pecas de manutengao dedicadas/especificadas, especialmente as
placas opcionais ou quaisquer outras pegas, a serem substituidas no controlador.
Usar pecgas nao especificadas podem causar sérios danos ao sistema robaético
e/ou sérios problemas de segurancga.

® Ndo remova quaisquer pegas que nao estejam cobertas por este manual. Siga
estritamente o procedimento de manutengdo conforme descrito neste manual.
Nao proceda usando quaisquer métodos que ndo os descritos neste manual ao
substituir uma pega ou executar manutengdo no equipamento. Remogéao
incorreta de pegas ou manutengao incorreta pode causar ndo so6 funcionamento
incorreto do sistema robodtico, mas também sérios problemas de seguranca.

m Antes de executar qualquer procedimento de manutengéao, certifique-se sempre
que a alimentagao principal do controlador esta desligada, a fonte de energia esta

desconectada e que as areas carregadas com voltagem alta estao
completamente descarregadas. Executar quaisquer procedimentos de
ATENCAO manutengdo enquanto a alimentagéo principal esta ligada ou as areas carregadas

com voltagem alta ndo descarregadas totalmente é extremamente perigoso e
pode resultar em choques elétricos e/ou causar sérios problemas de seguranga.

mN&o toque nos modulos de acionamento do motor e de comutagéo da fonte de

alimentacgao diretamente no controlador. As superficies de metal dessas pegas
pode se tornar muito quente e resultar em uma queimadura. Se vocé estiver
CUIDADO executando manutencdo, examine a temperatura das superficies e use luvas de

protecédo se necessario.
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Nao bata, sacuda ou derrube quaisquer pegas durante a manutengao. Quando as
pecas relacionadas com dados sao fisicamente abaladas, elas podem ser
danificadas e poderdo também causar perda de informacdes durante o
carregamento/salvamento de dados.

A\

CUIDADO

Nao perca os parafusos removidos na manutengao. Quando parafusos forem
derrubados no controlador, ndo deixe de retira-los. Deixar os parafusos no
controlador podem causar curto-circuito e pode resultar em danos no
equipamento e/ou em pecgas do sistema robotico.

Assegure-se de que a poténcia nominal (poténcia) do novo modulo de
acionamento do motor esta correta. Usar um moédulo de acionamento do motor
com poténcia nominal (poténcia) inadequada no controlador pode causar
funcionamento incorreto do sistema robdtico e erros.

O numero de série do manipulador que devera estar conectado é indicado na
etiqueta de verificagdo da conexdo no controlador. Conecte o controlador e o
manipulador corretamente. A conexdo incorreta entre o controlador e o
manipulador pode ndo so causar funcionamento incorreto do sistema robdético,
mas também sérios problemas de seguranga.

NOTA

&

122

Antes de executar a manutencao no controlador, todos os dados devem ser salvos como uma
copia de seguranca. Os detalhes sobre a copia de seguranca/restauragdo dos dados estdo
descritos em Manutengdo 4. Copia de seguranga e restauragao.
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2. Inspecao de manutencgao regular

Executar as inspecdes de manutencdo regular corretamente ¢ essencial para prevenir

problemas e manter a seguranca. Este capitulo descreve as programagdes para inspegdes e
procedimentos de manutengao.
Nao deixe de executar as inspecdes de manutencao de acordo com as programacaes.

Peca Filtro do ventilador Ventilador Ventllqdor Bateria
(Frontal) (traseiro)

Conteudo Limpeza Substituigdo Substituigdo | Substituicdo | Substituicao
Cddigo - 2195106 2157260 2157260 2113554
Quantidade - 1 1 1 1

E recomendado Quando o filtro | Quando ocorre | Quando ocorre | A cada 5 anos,

mais de uma vez | fica deteriorado | o erro 515,0u | oerro 516, 0u | ou quando
Intervalo de A

~ por més quando quando ocorre | ocorre 0O erro
manutengéao . ]
ocorrem ruidos | ruidos 511
anormais anormais

A temperatura O sistema O erro 9015 O erro 9016 O erro 9011

dentro do robotico pode ocorre € 0 ocorre € 0 ocorre € 0

controlador pode | ndo operar sistema sistema sistema

. ficar muito altae | corretamente robotico pode | robotico pode | robotico pode
Possivel mau . . .
. 0 sistema devido a poeira | parar. parar. parar.
funcionamento - )
se a robotico pode ou coisa
~ ndo operar semelhante.
manutencao
= corretamente.

nao for

O erro pode
executada .

ocorrer devido a

redugdo da

rotacdo do

ventilador.
Duragnao . 5 minutos 5 minutos 20 minutos 15 minutos 5 minutos
(referéncia)

7.1 7.1 7.2.1 7.2.2 7.3
Referéncia: Filtro do Filtro do Ventilador Ventilador 2 Bateria
Manutengéao ventilador ventilador frontal (somente o

RC700-4)

Vida esperada | - 30.000 horas | 30.000 horas | -
do produto
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3. Estrutura do controlador

3.1 Localizagao das pecgas
3.1.1 RC700

MDB3 MDB2 MDB1 DPB Mddulo de fonte de alimentag&o da comutagéo de 15V

/

Médulo da fonte de alimentagao
comutada de 24V

Modulo da fonte de alimentagao comutada
de 15V

Médulo da fonte de alimentagao
comutada de 5V

CF

Slots de opgao

NOTA
MDB : Placa de acionamento do motor
DMB : Placa principal de acionamento
DPB : Placa de energia do acionamento

~

Placa DMB-LED Ventilador PlacaDMB-SUB  p\g  Bateria
(Ventilador frontal)

3.1.2 RC700-A

Resistor
MDB3 MDB2 MDB1 regenerativo Ventilador 2

. | : < Médulo da fonte de alimentagéo
/ R comutada de 24V

Médulo da fonte de alimentagao
comutada de 15V

Médulo d a fonte de alimentagao
comutada de 5V

CF

Slots de opgao

NOTA

MDB : Placa de acionamento do motor
DMB : Placa principal de acionamento
DPB : Placa de energia do acionamento

[

Placa DMB-LED Ventilador 1 Placa DMB-SUB DMB Bateria
(Ventilador frontal)

* O MDB3 nao ¢ fornecido para o G1, G3, G6, G10, G20 e¢ RS.
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3.2.1 RC700

| Sensor térmico | |

Resistor

regenerativo |
A

DPB

a1l

g 5 & | | LResistor regenerativo Fonte de alimentagdo comutada
S S S
5 2 3
] 3 } vl = 15| | 5v | |24
L_]O 51 o
g g g
2 2 2
pmvB| & g g
o m == = Filtro Protetor
1 é § § Sinal de 4 de ruido| de surto |
e e ~ ||| controle do l
I o o |||acionamento
IE 2 = 2 Protetor @
de circuito
— — —— oy Placa é
o de opgao
DMB-SUB| =3 =5 Conector de CA
|
| e |
= T
T T : " - = L Entrada de CA 200-240 V
Freras Sinal  EMERGENCIA| TP RS-232CDU'a'JT ILEIB ILEIB III]N I—IIIO IJ—_I
nergia | 4o mic (PC) (Memaria)
do M/C Bateria
DMB-LED | [VENTILADOR 1]

(Os conectores com linha vermelha pontilhada funcionam corretamente em qualquer ordem).
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Manutencao 3. Estrutura do controlador

¥3.2.2 RC700-A
C4, C8, C12, G1, G3, G6, G10, G20, RS, X5

A Resistor
Sensor term'COJ Lregenerativo VENTILADOR 2
3 =

DPB
C_J; 5 S:(J> = Energia do Fonte de alimentagao comutada
§ ] ] acionamento 15 V
) ] anequns
= 3 3 H :
S 2 g iovlq = IEE I 15v| | 5v | |24
| I8 g g CA 200-240 V
8 3 8
g g 2
DMB |2 2 ol
X Q 9 = = Filtro Protetor
@ 2 2 5V de ruido|| de surto
| o & 2l sinalde
o ® o |[| controle Ho ﬁ L
_[]v & 2 l|acionamento Protetor 1 & &
de circuito
L L] f 1
— —— Placa =
B i 24V de opgao _
DMB-SUB oo cha Conector de CA
{' -:l I—__I Ii'- — ? Entrada de CA 200-240 V
o Sinafl EMERGENCIA| TP RS-23ZCDUIﬁ'JT |l§;B ‘LE'B LT.IN /0 Ij
do M?’C do M/C (PC) (Memoria) Bateria
[ DMB-LED | [VENTILADOR 1 |
(Os conectores com linha vermelha pontilhada funcionam corretamente em qualquer ordem).
N2, N6
Sensor térmico” Resistor |
DPB regenerativo || VENTILADOR 2
5 5 C_T; = Energia do Fonte de alimentagao comutada
=] o o acionamento 15V
[} o o RTINS
§ g § 15\,[]« = : J;t |]( 15V| |5V | |24
L SliE = = AC200-240V
o o Q
o o o
3l :
pmg| & g g ]
g E-I S<ITI = = Filtro Protetor
2 8 ) sV de ruido|| de surto
[ o [ w [ — Sinal de
g g @ |11 controle do 7. .
4[ 2 = LIl acionamento Protetor | & &
de circuito
e T S 24\ Placa f\i)
0= de opgéo _
DMB-SUB[ccaca &= ) Conector de CA
ﬂ -=I ':l l_:l' m— rj__' Entrada de CA200-240 V
. — = — T T — —— nirada de -
do M/C emoria
do MIC |%° ( ) Bateria
[ DMB-LED | [VENTILADOR 1]

(Os conectores com linha vermelha pontilhada funcionam corretamente em qualquer ordem).
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4. Copia de seguranca e restauracao

4.1 O que é a fungao de cdpia de seguranca do controlador?

NOTA

A configurag¢do do controlador definida no EPSON RC+ 7.0 pode ser armazenada com a
fungio “Backup Controller”(copia de seguranga do controlador).

As configuragdes do controlador podem ser restauradas facilmente usando os dados
previamente armazenados com ‘“Backup Controller” ap6s um erro de configuragdo ou
problema no controlador.

Nao deixe de executar a fun¢do “Backup Controller” antes de mudar a configuracdo do
controlador, antes da manuteng¢do ou apos o ensino.

Para alguns problemas, a copia de seguranga pode ndo estar disponivel antes da manutengio
precisar ser executada. Nao deixe de fazer copia de seguranca dos dados apds fazer mudangas,
antes de ocorrerem problemas.

“Controller Status Storage” (Armazenamento do status do controlador) ¢ uma das fung¢des do
RC700/RC700-A. Ela salva os dados de configuracdo do controlador da mesma forma que
“Backup Controller”.

Estes dados podem ser usados como dados de copia de seguranca na restauracao.
Os métodos para “Controller Status Storage” sdo os seguintes:

A :“Controller backup to the USB memory” (Armazenamento da copia de seguranca do
controlador para a memoria USB)
Para detalhes, consulte Configuragdo e operagdo 6. Porta de memoria.

B :“Export Controller backup function” (Fun¢fo exportar copia de seguranga do
controlador) no EPSON RC+ 7.0.
Para detalhes, consulte o Guia do usudrio do EPSON RC+ 7.0 5.9.9 Comando Import
(Menu Project).

4.2 Tipos de dados da copia de seguranga

A tabela abaixo mostra os arquivos criados com “Backup Controller”.

Nome do arquivo

Visao geral

Backup.txt

Arquivo de
informagdes para
restaurar

Arquivo incluindo informagdes para
restaurar o controlador.

CurrentMnp01.PRM

Pardmetros do robd

Informagdes salvas tais como TISet.

InitFileSrc.txt

Configuragdo inicial

Armazena diversos parametros do

controlador.

MCSys01.MCD

Configuragio do robd

Armazena informagdes do robd conectado.

Todos os arquivos
relacionados ao
projeto

Relacionados ao

projeto

Todos os arquivos do projeto transferidos
para o Controlador. Inclui arquivos de
programas quando o EPSON RC+ 7.0 ¢
configurado para transferir codigo fonte
para o controlador.

GlobalPreserves.dat

Variaveis globais

preservadas

Salva os valores das variaveis globais

preservadas.

WorkQueues.dat

Informacodes de
WorkQue

Salva as informagoes das filas do WorkQue.

RC700 / RC700-A Rev.27
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4.3 Copia de seguranca

Copia de segurancga do status do controlador do EPSON RC+ 7.0.

(1) Selecione o menu EPSON RC+ 7.0 -[Tools]-[Controller] para exibir a caixa de didlogo
[Controller Tools].

“+ Gontroller Tools

Save all controller data and
status to a PG folder.

] Backup Caontroller.. i

Restore all controller data from

Bestore Contraller... = s b

Miew controller status from a

Wiew Controller Status... S L

Wiew maintenance data and

N AEREEE- configure alarms.

Reszet contraller to startup
state

CGlose

Rezet Controller

(2) Clique no botdo <Backup Controller...> para abrir a caixa de didlogo [Browse For
Folder] (Procurar por pasta).

Browse For Folder @El

Select falder Far controller backup

@' Deskkop -
..'3 My Documents
= _J My Computer
(=) %e® Local Disk (C:)
|2 50e14a4585470605F7
|2 Documents and Settings
I5) EpsonR.Ca0
= I5) EpsonRCFO
1 APL

() Backup 2

[ Make Hew Folder ] [ K, ] [ Cancel ]

(3) Especifique a pasta para salvar os dados da copia de seguranca. Crie uma nova pasta se
desejado.

(4) Clique no botdo <OK>. Uma pasta ¢ criada na pasta especificada contendo os dados da
copia de seguranga com um nome no seguinte formato.

B_RC700 ntmero de série data em que o status foi salvo
— Exemplo: B_RC700_12345_2013-10-29-092951

®m Ndo edite os arquivos da cépia de seguranca. De outro modo, a operagdo do
sistema robdtico apds a restauragdo dos dados para o controlador ndo é

CUIDADO assegurada.
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4.4 Restauragao

Restaurar o status do controlador pelo EPSON RC+ 7.0.

A

m Assegure-se de que os dados usados para a restauragao foram salvos
anteriormente do mesmo controlador.

®m N3o edite os arquivos da cépia de seguranca. De outro modo, a operagao do

CUIDADO sistema robdtico apds a restauragdo dos dados para o controlador ndo e
assegurada.
(1) Selecione o menu EPSON RC+ 7.0 -[Tools]-[Controller] para exibir a caixa de didlogo
[Controller Tools].
~ Controller Tools
e ] e ol
e e
?t?tzt controller 1o startup
(2) Clique no botdo <Restore Controller...> para abrir a caixa de didlogo [Browse For
Folder].
Select folder containing controller backup
@ Deskkap A
.D My Documents
= j MMy Computer
[= Se® Local Disk (C:)
|2 S0e14a4555d70605F7
|5 Documents and Settings
|5 EpsonRcan
= ) EpsonRiC70
1L AP
) Backup .
(3) Especifique a pasta que contém os dados da copia de seguranga. As pastas de dados da
copia de seguranca sdo nominadas usando o formato seguinte:
B_RC700 numero de série data em que o status foi salvo
— Exemplo: B RC700 12345 2011-04-03_092941
NOTA

&

Os dados salvos para a meméria USB pela fun¢do Backup Controller também podem
ser especificados para restauragao.
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(4) Clique no botdo <OK> para exibir a caixa de didlogo para selecionar os dados a serem

restaurados.

Restore Controller X ‘

All basic controller settings will be restored.

In addition, the following data can also be restored:
[] Bobot names, serial numbers, calibrations
[[] Robot maintenance configuration
[] Project

[[] Vision hardware configuration

[[] Force Sensing I/F configuration

[] Password authentication settings

Cancel

Robot name, serial #, calibration
Esta caixa de selegdo permite que vocé restaure o nome do robd, o ntimero de série do
robd, os dados de Hofs e os dados de CalPIs. Certifique-se de que os dados de Hofs
corretos sejam restaurados. Se forem restaurados dados de Hofs incorretos, o robo
pode movimentar-se para posi¢des incorretas.
Esta caixa ndo fica selecionada na configuragdo padrao.

Robot maintenance configuration
Esta caixa de selegdo permite que vocé restaure os arquivos relacionados aos alarmes
do robbd.
Para detalhes, consulte Manutengdo 6 Alarme
Esta caixa ndo fica selecionada na configuragdo padrao.

Project
Esta caixa de selecdo permite que vocé restaure os arquivos relacionados aos projetos.
O padrao ¢ desmarcada.
Quando um projeto ¢ restaurado, os valores das variaveis globais preservadas so
carregados.
Para detalhes sobre a copia de seguranca das variaveis globais preservadas, consulte o
Guia do usuario do EPSON RC+ 7.0 5.10.10 Comando Display Variables (Menu Run,).

Vision hardware configuration
Esta caixa de selecdo permite que vocé restaure a configuracao do hardware de visao.
Para detalhes, consulte 0 EPSON RC+ 7.0 opgdo Vision Guide 7.0.
Esta caixa ndo fica selecionada na configuragdo padrao.

Security configuration checkbox
Esta caixa de selecdo permite que vocé restaure a configuracdo de seguranca.
Para detalhes, consulte o Guia do usudrio do EPSON RC+ 7.0 15. Seguranga.
Esta caixa ndo fica selecionada na configuragédo padrao.

Force Sensing I/F configuration
Esta caixa de sele¢do permite que vocé restaure a configuragdo I/F do Sensor de Forga.
Para detalhes, consulte 0 EPSON RC+ 7.0 op¢do Force Guide 7.0.
Esta caixa ndo fica selecionada na configuragdo padrao.

Password authentication settings
Essa caixa de seleg¢do permite que vocé restaure a configuragdo de autenticagdo para a
conexao com o PC.
A senha de autenticag@o para a conexdo com o PC e a configuragdo para desabilitar a
autenticacdo da conexao sdo restauradas.
Esta caixa ndo fica selecionada na configuragdo padrao.

(5) Clique no botdo <OK> para restaurar as informagdes do sistema.
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NOTA Restaure a configuragio do sistema salva usando Backup Controller somente para o mesmo sistema.
& Quando informagoes de um sistema diferente sdo restauradas, a seguinte mensagem de
aviso aparece.

EPSON RC+ 7.0

9P Warning:
The zerial number of the backup data does not match the current controller serial number

Continue?

Clique no botdo <No> (ndo restaurar dados) exceto para situagdes especiais tal como a
substituicdo do controlador.

Ao restaurar uma copia de seguranga que inclui os dados do rob6 configurado para a
unidade de disco, certifique-se de restaurar os dados enquanto a unidade de disco esta

conectada e ligada.

NOTA Ocorre um erro a0 restaurar uma copia de seguranga que inclui informagdes do robd nao
(= suportadas para o controlador alvo.
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5. Atualizacao do firmware

Este capitulo descreve o procedimento de atualizagdo do firmware e da inicializacdo do
arquivo de dados quando o firmware ou erros na configuragdo do robd causarem falhas de
inicializagdo ou de operagdo do controlador.

5.1 Atualizagao do firmware

NOTA

O firmware (software armazenado na memoria ndo volatil) e os arquivos de dados
necessarios para controlar o controlador ¢ o robd sdo pré-instalados no controlador. A
configuragdo do controlador definida pelo EPSON RC+ 7.0 é sempre salva no controlador.

O firmware do controlador é fornecido em CD-ROM se necessario. Entre em contato com

o fornecedor de sua regido para informagodes.

Vocé deve usar um PC executando o EPSON RC+ 7.0 conectado a um controlador com
USB para atualizar o firmware do controlador. O firmware nio pode ser atualizado através
de uma conexao Ethernet.

Ao instalar o firmware Ver.7.5.0.x ou posterior, use um PC no qual o EPSON RC+ 7.0 Ver.7.5.0

ou posterior esteja instalado.

5.2 Procedimento de atualizagao do firmware

132

O procedimento de atualizagdo do firmware ¢ descrito a seguir:

(1) Conecte o PC de desenvolvimento e o Controlador com um cabo USB (o firmware néo
pode ser mudado com uma conexdo Ethernet).

(2) Ligue o controlador. (Nao inicie o software de desenvolvimento do EPSON RC+ 7.0
até que a atualizacdo do firmware seja concluida).

(3) Insira o “CD-ROM do firmware” no drive de CD-ROM no PC de desenvolvimento.

(4) Execute “Ctrlsetup70.exe”. A seguinte caixa de didlogo aparecera.

(5) Selecione o botdo de opgdo <Upgrade> (Atualizacdo) e clique no botdo <Next>
(Avangar).
GController Setup — Step 1/5 |X|

Select hstallation Type

Uperade the contraller firmware. The contraller settines

Q " Iitialize will be maintained.

o

N

| Hext = Cancel
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(6) Assegure-se de que o PC de desenvolvimento esteja conectado ao controlador através
de um cabo USB e clique no botao <Next>.

Gontroller Setup — Step 2/5 X

Connhect a USB part on thiz PC to the controller USB port.
Glick the Mext button to connect to the controller.

Caution!! . . i
Da nat turn off contraller pawer or PG pawer during the installation.

N

< Back | Mext > Cancel |

(7) Verifique a versdo do firmware atual e a versdo do novo firmware e clique no botio
<Install> (Instalar).

Caontroller Setup — Step 3/5 b,

Current New

Wersion:
Name: |RG700 RC700
Serial No: 99939 De098

MAG Address:
IP Addres=: 168001
Subnet Mask: 2552552550

Cancel |

(8) A atualiza¢do do firmware comega. Isso leva diversos minutos para ser concluido.
NOTA Nao desconecte o cabo USB ou desligue o controlador ou o PC de desenvolvimento
V= durante a transferéncia.

Gontroller Setup — Step 4/5 X

Copying Firmware. This processing takes several seconds.

(9) A transferéncia continua de arquivos de dados comecga.

Gontroller Setup - Step 4/5 »

Copying data file to controller €32 /88 )

< Back Mext > Cancel
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(10) A caixa de didlogo seguinte aparece quando a transferéncia é concluida. Clique no botdo
<Next> para recarregar o Controlador.

Gontroller Setup — Step 4/5 X

Initialization file has been checked.
ENEERNEENEEENENNENEENEENNRNEENEEEER

Al files have been copied.
Flease click the Mext button to restart the controller.

o

¢ Hack | Mest > ‘ |

(11) A caixa de didlogo seguinte aparece apds a recarga do controlador. Clique no botéo
<Finish>.

Gontroller Setup - Step 5/5 X

Pleaze wait for the controller to restart. This may take several seconds.

Ihstallation completed.

N

Finish Cancel

A atualizagdo do firmware esta concluida.

NOTA Quando vocé instala o firmware (Ver.7.4.0.2 ou posterior) no controlador no qual o
& firmware (anterior a Ver.7.4.0.2) tiver sido instalado, a mensagem seguinte sera exibida.
CtriSetup *

g Failed to ¢reate new folder Reinstall the firmware.

Quando a mensagem for exibida, reinstale o firmware.
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5.3 Recuperacédo do manipulador

Se o controlador ficar inoperavel, use o procedimento descrito nesta se¢ao para restabelecer.

NOTA A copia de seguranca do controlador ¢ recomendada para o facil restabelecimento da operacao

& do controlador. Para detalhes sobre a copia de seguranca do controlador, consulte
Manutengdo 4. Copia de seguranga e restauragao.

As duas condic¢des seguintes descrevem o status do erro do controlador apés ligar
o controlador.

Condigdo A O controlador muda automaticamente para o0 modo de recuperagdo e os
LEDs ERROR, TEACH ¢ PROGRAM acendem. Vocé pode se comunicar
com o PC de desenvolvimento embora o controlador ndo funcione
corretamente.

Condigdo B Os LEDs TEACH, AUTO e PROGRAM n&o piscam.

Nado ¢ possivel se comunicar com o controlador usando o PC de
desenvolvimento.

As contramedidas para o status de erro sdo as seguintes.
Condigdo A Siga 5.4 Procedimento de inicializagdo do firmware em Manutengdo para
inicializar o firmware.
Condigdo B Execute as etapas seguintes:
(1) Desligue o controlador.
(2) Pressione o botdo disparador localizado na frente do controlador e
enquanto mantém o botdo pressionado, ligue o controlador. Continue
pressionando o botdo disparador por 30 segundos. Isso causara que o
controlador inicie no modo de recuperagao.
(3) Assegure-se de que os LEDs ERROR, TEACH e PROGRAM estéo
acesos.
(4) Siga o procedimento 5.4 Procedimento de inicializag¢do do firmware

em Manutengdo a partir da etapa (3) para inicializar o firmware.
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O procedimento de inicializagdo do firmware é descrito nesta secao.

(1) Conecte o PC de desenvolvimento ao controlador com um cabo USB (o firmware néo
pode ser mudado com uma conexdo Ethernet).

(2) Ligue o controlador. Nio inicie o software de desenvolvimento do EPSON RC+ 7.0 até
que a inicializag¢@o do firmware seja concluida.

(3) Insira o “CD-ROM do firmware” no drive de CD-ROM no PC de desenvolvimento..
(4) Execute “Ctrlsetup.exe”.

(5) Selecione o botdo de opgdo <Initialize> (Inicializar) e clique no botdo <Next>.

Gontroller Setup — Step 1/5 )
ﬁelect Ihstallation Type
I

" Uperade

Ihitialize the contraller firmware. The contraller setting
will be cleared.

" Restore

N

(6) Assegure-se de que o PC de desenvolvimento esteja conectado ao controlador através
de um cabo USB e clique no botdo <Next>.

Gantroller Setup - Step 2/5

Connect a USB port on this PG to the controller USE port.
Click the Next button to connect to the controller.

Gaution!! . . .
Do not turn off contraller power or PG power during the installation.

N

| Neut >

< Back

Cancel |

(7) Verifique a informagao de versdo e clique no botao <Install> (Instalar).

Gontroller Setup — Step 375
N

Current
Wersion:

Mame: |RG700

RG700

Serial No:
MAG Address:
IP Address:
Subnet Mazk:

00009

168.0.01
205 256 2650

09003
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A transferéncia do firmware e do arquivo de dados comega. Isso leva diversos minutos
para ser concluido.

NOTA Nao desconecte o cabo USB ou desligue o controlador ou o PC de desenvolvimento durante
& a transferéncia.

Controller Setup — Step 4/6 X

Copying Firmware. This processing akes several seconds.

(8) A caixa de dialogo seguinte aparece quando a transferéncia é concluida. Clique no
botdo <Next> para recarregar o Controlador.

Gontroller Setup — Step 4/5 X

Copyine data file to contraller {88 7 88 )
EEENEEERERNEEEENENNENENENEEENNNEEEN

All filez have been copied
Flease click the Mext button to restart the controller.

(9) A caixa de dialogo seguinte aparece apos a recarga do controlador. Clique no botdo
<Finish>.

Gontroller Setup — Step 5./5 X

Pleaze wait for the contraller to restart. Thiz may take several zeconds.

Installation completed.

N

Finish Cance

A atualizagio do firmware esta concluida.

Inicie o EPSON RC+ 7.0 e restaure as configura¢des do controlador.
Para detalhes sobre a restauracdo do sistema de operagdo, consulte Manutengdo 4. Copia de
seguranga e restaura¢ado.

NOTA Quando vocé instala o firmware (Ver.7.4.0.2 ou posterior) no controlador no qual o
& firmware (anterior a Ver.7.4.0.2) tiver sido instalado, a mensagem seguinte sera exibida.
CtriSetup *

8 Failed to creste new folder Reinstall the fimware.

Quando a mensagem for exibida, reinstale o firmware.
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A partir da versdo de firmware a seguir € necessaria a autenticacdo por senha ao conectar os
Controladores e PCs a uma rede acessivel global.
F/W : Ver.7.4.8.x

Nos casos seguintes, as conexdes do conector EtherNet (PC) e a Ethernet remota néo estao
disponiveis.

O endereco IP do controlador é configurado para enderego IP global

A versdo do firmware é 7.4.8.x ou posterior

O EPSON RC+7.0 ¢ Ver.7.4.7 ou anterior

Quando o firmware do controlador ¢ atualizado sob as condigdes seguintes, etapas
adicionais para confirmar se é para continuar ou nao a atualiza¢do do firmware podem ser
executadas dependendo da defini¢ao da configuragdo do controlador. (etapa 3 ou posterior
mostradas abaixo)

O endereco IP do controlador é configurado para enderego IP global

A versdo do firmware a ser instalada € 7.4.8.x ou posterior

O texto seguinte descreve as etapas para confirmar se € para continuar ou nao a atualizagdo
do firmware.

(1) Insira o “CD-ROM do Firmware” a ser instalado no driver de CD-ROM do PC de
desenvolvimento.

(2) Execute “CtrlSetup70.exe”.

(3) A janela de configuragao do controlador ¢ exibida.

Selecione o botdo <Upgrade> e clique no botdo <Next>.
Controller Setup - Step 1/3

 Select Installation Type

Upgrade the controller firmware. The controller
settings will be maintained.

" Initialize

" Restore

< Back Next = Cancel
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(4) A janela Step 2 (Etapa 2) ¢ exibida.

Clique no botdo <Next>.
Controller Setup - Step 2/5

This installer can only execute on the controller.

Caution!!
Do not tum off controller power during the installation.

< Back Cancel

(5) A janela Step 3 (Etapa 3) é exibida.

(5)-1 Quando as etapas para confirmar se € para continuar a atualizacdo do firmware nao
sdo executadas:
A janela Step 3 (Etapa 3) ¢ exibida.

Siga as instrucdes na janela para instalar o firmware.

Controller Setup - Step 3/3

Curment New
Version: [7.4.7.53 7.4.7.53
Name: |ESNE000001 ESNGOD0001
Serial No: |ESNG000001 ESNGOD0001

MAC  |D0-30-64-4F-32-63
IP Address: |50.0.0.1

Subnet [255.255.255.0

< Back Cancel |

(5)-2 Quando as etapas para confirmar se € para continuar a atualizacdo do firmware sdo
executadas:

A janela seguinte serd exibida.
Attention *

If you do not have the latest version of RC+, wou will not be able to connect to
the controller by the following methods after installation the firmware.

Ethernet * Ihcluding RC+ APT
Remate Ethernet

To avoid thiz problem, disable the connection pagsword in the next step.
Connection will not be zecured if the password iz dizabled.

" Tunderstand the contents.

Cancel

Quando o botdo <I understand the contents> (Eu entendo o conteudo) ¢
selecionado, o botdo <OK> sera habilitado.

Quando o botao <OK> ¢ clicado, a janela Step3 ¢ exibida. V4 para a etapa (6).
Quando o botdo <Cancel> ¢ clicado, a janela Step3 ¢é exibida. A caixa de sele¢do
[Disable connection password] (Desabilitar senha de conexao) e o botdo <Install>
(Instalar) estardo desabilitados e ndo poderdo ser selecionados.
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(6) A janela Step 3 (Etapa 3) € exibida.

Controller Setup - Step 3/5

Cument New
Version: |7.4.7.53 7.4.7.53
Name: |ESNG000001 ESME000001
Serial No:  [ESNE000001 ESN6000001

MAC  |D0-30-64-4F-82-63
IP Address: |50.0.0.1

Subnet [255.255.255.0

I” Disable connection password

< Back Cancel |

(6)-1 Se a caixa de selecdo [Disable connection password] for selecionada, a
autenticacdo da conexao apos a atualizagdo do firmware sera desabilitada.

Quando o botdo <Install> ¢ clicado, a janela de confirmacao € exibida.

Quando a caixa de selego [Disable connection password] é selecionada:
CtriSetup70 >

Connection will not be secured if the password
', authentication is disabled.
Are you sure you want to install the firmware?

oK | MEancel

Quando a caixa de selegfo [Disable connection password] ndo ¢ selecionada:
CtriSetup70 X

You may not be able to connect to the controller after
l ', installation.
~ Are you sure you want to install the firmware?

QK |

Quando o botdo <OK> ¢ clicado, a janela Step 4 ¢ exibida. Va para a etapa (7).
Quando o botdo <Cancel> ¢ clicado, a janela ¢ fechada.

(7) A instalagdo do firmware inicia.

Quando o firmware estiver instalado, clique no botdo <Next>. Recarregue o controlador.
Controller Setup - Step 4/3

Initialization file has been checked.

All files have been copied.
Please click the Next button to restart the controller.
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(8) Quando o controlador € recarregado, a janela seguinte ¢ exibida.
Confirme que o firmware esta instalado.
Clique no botdo <Finish>.

Controller Setup - Step 5/5

Please wait for the controller to restart. This may take several seconds.

Installation completed.

Finish
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Quando as baterias (baterias de litio) do controlador e o manipulador se esgotam, ocorre um
alarme de aviso de redugdo de voltagem. No entanto, o alarme ndo garante que a bateria
funcionara até a substituicdo e sera necessario substituir as baterias imediatamente. Se a
bateria se esgotar, os pardmetros do robo serdo perdidos e serd necessaria a recalibragdo do
robd.

Além disso, as pecas das articulagdes do manipulador podem causar diminuigéo na precisdo
ou mau funcionamento devido a deterioragdo das pegas resultante do uso por longo tempo.
Se o robo sofrer avaria devido a deterioragdo de pegas, isso exigira tempo e custos
significativos para o reparo.

As secoes seguintes descrevem a fungdo de alarme que avisa os tempos de manutengao
seguintes para executar a manutengdo bem antes do aviso de erro.

O momento da manuten¢do a ser anunciado difere dependendo da versdo do firmware do
controlador.

Consulte a se¢do de acordo com a versao do firmware do seu controlador.

Verséo do firmware do ltens de manutencgao
controlador

- Substituig¢do da bateria do controlador
Anterior a Ver.7.1.8.x - Substitui¢do da bateria do robd
- Engraxamento

- Substitui¢do da bateria do controlador

- Substitui¢do da bateria do robd

- Engraxamento

- Substitui¢@o da correia dentada

Ver.7.2.0.x ou posterior - Substitui¢do do motor

- Substitui¢do da unidade de engrenagem de
redugio

- Substituicdo da unidade de chaveta do fuso de

esferas
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6.1 Firmware do controlador anterior a Ver.7.1.8.x

6.1.1 Configuracéo do alarme
O alarme pode ser configurado para anunciar o momento da manutencdo da
bateria/engraxamento do robo e da bateria do controlador. O tempo de expiragdo do alarme
¢ configurado um més antes do momento da manuten¢do se for definida a data para a troca
de pegas ou o momento do engraxamento.

A

CUIDADO

B Assegure-se de que a data e hora no controlador est&o definidas corretamente.
O alarme nao pode funcionar corretamente com configuracdes de data e hora
inadequadas.

B Se a placa CPU ou CF for substituida, as informagdes de alarme poderdo ser
perdidas. Quando vocé substituir essas pegas, confirme a data e hora do
controlador e as informacgdes de alarme.

6.1.1.1 Bateria do robd e engraxamento

Quando o robd ¢ configurado ou trocado, um alarme para a substitui¢do da bateria e
engraxamento serd definido automaticamente.

As seguintes pegas estdo sujeitas ao engraxamento:
Robd de 6 eixos: Engrenagem conica na Articulagdo 6
SCARA (incluindo a série RS): Unidade da chaveta do fuso se esferas na Articulacdo 3

Quando o robo é eliminado da configuragdo, o alarme também sera automaticamente
eliminado.

Para detalhes sobre a configuracao do robo, consulte o Guia do usudrio do EPSON RC+ 7.0
10.1 Configuragdo do modelo do robé.

A

® A mudanga do rob6 deve ser feita cuidadosamente. A configuragéo do alarme
sera restaurada quando o robé for mudado.

CUIDADO
NOTA O primeiro alarme para substituicdo da bateria do robd e engraxamento apds a aquisi¢ao
& podera ocorrer mais cedo do originalmente programado.
NOTA  Se voceé estiver usando o controlador com versdo de firmware anterior a 7.1.0.x, as informagdes

&

NOTA

de alarme ndo serdo configuradas. Neste caso, edite as informagdes de alarme.
Para detalhes sobre a edi¢do das informacgdes de alarme, consulte Manutengdo 6.1.3 Como

editar as informagoes de alarme.

As informagdes de alarme para a substitui¢do da bateria do rob6 dependem do controlador
para o qual o robd esta configurado. Se o robo for substituido por outro robé com um nimero
de série diferente, o alarme ndo funcionara corretamente. Quando vocé substituir o robo,
edite as informagdes de alarme.

Para detalhes sobre a edi¢do das informacgdes de alarme, consulte Manutengdo 6.1.3 Como

editar as informagoes de alarme.
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6.1.1.2 Bateria do controlador

A bateria do controlador € configurada automaticamente na primeira conexao com o EPSON
RC+7.0 ap6s atualizar o firmware de versdo 7.1.0.x ou posterior.

NOTA  Sevocé estiver usando o controlador antes de atualizar a versio, podera haver uma diferenga

= informagdes de alarme. Neste caso, edite as informagoes de alarme. Para detalhes sobre

a edicdo das informagdes de alarme, consulte Manutengdo 6.1.3 Como editar as informagées

de alarme.

6.1.2 Como visualizar as informacdes de alarme
As informagdes de alarme configuradas podem ser verificadas no EPSON RC+ 7.0.

(1) Selecione o menu EPSON RC+ 7.0 -[Tools]-[Maintenance] para exibir a caixa de
dialogo [Controller Tools].

~& Gontroller Tools

] Backup Contraller..

Bestore Contraller...

Wiew Controller Status

Controller Alarms...

Reszet Contraller

Save all controller data and
statug to a PG folder.

Restore all controller data from
a previous backup.

Wiew controller status from a
previous backup.

Wiew alarm status and edit
caonfiguration

Reset contraller to startup
state

Glose

(2) Clique no botao <Controller Alarms> e exiba a caixa de dialogo [Controller Alarms].

Gontroller Alarms Elg'

Component

Robat 1

Cloze
Serial ¥ Alarm Installation Da | Expiration Dat Status
= oy — Ch. ..
Battery 2014-04-28 2015-02-27 Ok

Grease 24-04-28 2014-10-27 ol

robot_001

NOTA

i Existem trés estados de alarme.

Exibicdo

Status

OK

Um alarme est4 configurado. Nao estd ocorrendo um alarme.

Expirado

Esta ocorrendo um alarme. A substitui¢do € necessaria.

Nao
configurado

Nao estd ocorrendo um alarme.
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6.1.3 Como editar as informacdes de alarme
As informacdes de alarme configuradas podem ser editadas no EPSON RC+ 7.0.

(1) Selecione o menu EPSON RC+ 7.0 -[Tools]-[Maintenance] para exibir a caixa de
dialogo [Controller Tools].

(2) Selecione o alarme a ser mudado e clique no botdo <Change>.

(3) Exiba a caixa de didlogo [Change Alarm] e insira qualquer dos seguintes.
Data de aquisi¢@o ou substitui¢ao da bateria
Data do engraxamento

Ghange Alarm E|

Camponent: Fobot 1
Serial # robot 001
Alarm Twpe: Battery

Enter the date when the new battery waz

Ihstallation Date: | ERELD4 /28 hd

[ 0K ] [ Cancel ]

(4) Clique no botdo <OK> e mude as informagdes de alarme especificadas.

6.1.4 Método de notificagao do alarme
O método de notificacdo do alarme precisa ser configurado pelo bit de saida da I/O remota.

A 1/0 remota pode ser configurada no EPSON RC+ 7.0- [Setup] - [System Configuration]
- [Controller] - [Remote Control].

Para detalhes, consulte o Guia do usuario do EPSON RC+ 7.0 12.1 1/0 Remota.

I S5ystem Gonfigsuration

Femote Control Outputs
e
= Gantraller
General
Configuration
;?;ﬁ;ﬁ:es Cutput Signal Output # 7
Drive Units Blarml Mot uzed
Riobaots
Alarm2 Mot used
Ihputs # Outputs arm ot Lse
= Remote Gontrol Alarm3 Not uzed
Thpute Alarmd Mot uzed
Sgteprué)itputs Alarmb Not used
Etherrnet Alarmb Mot uzed
R5232 Alarm? Not uzed
$§§3§ P Alarmd Mot used
Force Sensing Blarmd Mot uzed v
Security
Vigion

%-LA O controlador ndo entra no estado de erro ou atengdo se ocorrer um alarme.
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6.1.5 Como cancelar o alarme
Um alarme ocorre quando ele alcanga o tempo de expiragdo configurado.

Existem os dois métodos seguintes para cancelar o alarme.
- Pela caixa de didlogo [Change Alarm]

- Pelo bit de entrada da I/O remota
NOTA o
(&> O alarme ndo pode ser cancelado pela execu¢do do comando Reset ou reiniciando o

controlador.

6.1.5.1 Dialogo de cancelamento do alarme

O alarme pode ser cancelado pelo EPSON RC+ 7.0.
Consulte Manutengdo 6.1.3 Como editar o alarme para mudar as informagdes de alarme nas

mesmas etapas.

Chanege Alarm g'

Component: Fobat 1
Serial # robaot_001
Alarm Type: Battery

Enter the date when the new battery was

Installation Date: | ENEELT4,28 hd

[ 814 ] [ Cancel ]

6.1.5.2 Entrada remota

O alarme pode ser cancelado pelo bit de entrada da I/O remota.

M S5ystem Configuration

Femote Gontrol Inputs
ot
=-Cantraller
Gieneral
Configuration
g;renfj:r;?es Thput Signal Thput # L]
Drive Unitz SetPowerLom Mot uzed
Eob?tsf Output ForcePower Low Mot used
puts ¢ Outputs
[=- Remote Cantral Home Mot uged
Thputs MCal Mot used
T
Etherret ExtCmdSet Mot used
R=232 ExtRespGet Mot used
%Eﬁ% P ExtGmdReset Mot used
Force Sensing Resetdlarm Mot uzed o
Security
Wizion

Para detalhes, consulte o Guia do usudrio do EPSON RC+ 7.0 12.1 I/O Remota.
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6.2 Firmware do controlador Ver.7.2.0.x ou posterior

NOTA

e A série X5 ndo pode usar essa fung@o.

6.2.1 Manutencgao

O tempo de substituicdo recomendado pode ser configurado para baterias do controlador,
baterias/graxa do robo, correias dentadas, motores, unidades de engrenagens de redugdo e
unidades de chaveta do fuso se esferas.

A

B Assegure-se de que a data e hora no controlador estdo definidas corretamente.
A manutencéo nao pode funcionar corretamente com configuragbes de data e
hora inadequadas.

B Se a placa CPU ou CF for substituida, as informacdes de manutencdo poderéo

CUIDADO
ser perdidas. Quando vocé substituir essas pecas, confirme a data e hora do
controlador e as informagdes de manutencao.
NOTA A configuragdo de manutengdo varia dependendo dos métodos de instalagdo para atualizar do

NOTA

firmware versdo 7.1.0.x ou anterior para a versao 7.2.0.x ou posterior.
Instalacdo inicial : A manutencdo esta habilitada.

Atualizagdo : A manuteng¢@o herda os dados anteriores.
(Desabilitado como padrao)

Para detalhes sobre como habilitar ou desabilitar a manutengdo, consulte a pagina do Guia do
usudrio do EPSON RC+ 7.0 5.12.2 [System Configuration] Command (Setup Menu) - [Setup]-
[System Configuration]-[Controller]-[Preferences].

A manutenc¢ao ¢ habilitada na remessa.

6.2.1.1 Informagdes de manutengéo do robd

Se habilitadas, as informac¢des de manutencdo da bateria, correias dentadas, motores,
unidades de engrenagens de reducdo, unidade de chaveta do fuso de esferas e engraxamento
serdo configuradas automaticamente quando o robd for configurado ou mudado.

As seguintes pecas estdo sujeitas ao engraxamento:
SCARA (incluindo a série RS): Unidade da chaveta do fuso se esferas na Articulagdo 3

Quando o robd ¢ eliminado da configuragdo, as informag¢des de manutengdo também serdo
automaticamente eliminadas.

Para detalhes sobre a configuragdo do robd, consulte o Guia do usudrio do EPSON RC+ 7.0
10.1 Configuragdo do modelo do robé.

A

CUIDADO

® A mudanga do robd deve ser feita cuidadosamente. A configuracéo do alarme
sera restaurada quando o rob6 for mudado.

NOTA

&

Se vocé estiver usando o controlador com versdo de firmware anterior a 7.1.0.x, as
informa¢des de manutengdo ndo serdo configuradas. Neste caso, edite as informagdes.
Para detalhes sobre a edicao das informagdes de manutengdo, consulte Manutengdo 6.2.3

Como editar as informag¢oes de manuten¢do.
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NOTA

&

NOTA

As informagdes de manuten¢do do rob6é dependem do controlador para o qual o robd foi
configurado. Se o robd for substituido por outro robd com um numero de série diferente, as
informagdes de manutengdo nio funcionardo corretamente. Quando vocé substituir o robo,
edite as informagdes de manutengdo.

Para detalhes sobre a edi¢do das informag¢des de manutengdo, consulte Manutengdo 6.2.3

Como editar as informagoes de manuten¢do.

6.2.1.2 Informagdes de manuteng¢ao do controlador

Se a manutencao estiver habilitada, a bateria do controlador ¢ configurada automaticamente
na primeira conexdo com 0 EPSON RC+7.0 apo6s atualizar o firmware de versao 7.2.0.x ou
posterior.

Se vocé estiver usando o controlador antes de atualizar a versao, podera haver uma
diferenca nas informag¢des de manutengdo. Neste caso, edite as informagdes. Para detalhes
sobre a edi¢do das informagdes de manutengdo, consulte Manutengdo 6.2.3 Como editar

as informacgoes de manutencgdo.

6.2.2 Como visualizar as informacdes de manutengao

As informagdes de manutengdo configuradas podem ser verificadas no EPSON RC+ 7.0
Ver.7.2.x ou posterior.

(1) Selecione o menu EPSON RC+ 7.0 -[Tools]-[Maintenance] para exibir a caixa de
didlogo [Controller Tools].

“+ Gontroller Tools

Save all controller data and
status to a PG folder.

] Backup Gontroller..

Restore all controller data from

Bestore Gantraller... o s hesdum.

Miew controller status from a

Wiew Controller Status... S L

Wiew maintenance data and

N AEREEE- configure alarms.

Reszet contraller to startup
state

CGlose

Rezet Controller

(2) Para verificar as informag¢des de manutencdo do controlador, clique no botdo
<Maintenance> e exiba a caixa de didlogo [Maintenance].

Maintenance E]E|
Maintenance Summary

Sl mary
Controller

Robots Double-click on an item below for more details, or select an item fram the tree on the lef
Component Status
Contraller QK
Robat 1 WARNING
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(3) Selecione “General” ou especifique o eixo pela arvore para exibir informagdes das

NOTA

pecas alvo.

Maintenance EIE'

Controller Maintenance

= Gantraller
General Mote: If Gonsumption is 100% or mare, the part should be replaced.
e
Part Thetallation Months Congumption
Date Remaining 0 - 100%

»  Battery  2016-02-19 99990 0% |

O tempo de substituicdo recomendado para a bateria ¢ calculado com base na
capacidade da bateria e no tempo do controlador ligado. A bateria pode esgotar-se
se passar do tempo de substituicdo recomendado.

O tempo de substituicdo recomendado para a graxa ¢ calculado com base nos dias
transcorridos desde a data em que foi engraxada. O tempo de substitui¢do pode ser
mais curto ou mais longo dependendo das condi¢des de uso, tal como a carga
aplicada ao robd.

O tempo de substituicdo recomendado para as pegas (correias dentadas, motores,
unidades de engrenagens de reducdo e unidade de chaveta do fuso de esferas) ¢
quando elas alcangam a vida L10 (tempo até 10% de probabilidade de falha). Na
janela de dialogo, a vida L10 ¢ exibida como 100%.

Os meses restantes sdo calculados com base nas condigdes de operac@o passadas.
Habilite para configurar o periodo para o célculo pelo comando
“HealthCalcPeriod”. (Padrao: sete dias do tempo do controlador ligado)

Os meses restantes poderdo nao ser calculados corretamente até que o periodo para
o calculo passe.
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NOTA

6.2.3 Como editar as informacgdes de manutengao

As informagdes de manutencao configuradas podem ser editadas no EPSON RC+ 7.0
Ver.7.2.x ou posterior.

(1) Selecione o menu EPSON RC+ 7.0 -[Tools]-[Maintenance] para exibir a caixa de
dialogo [Controller Tools].

(2) Para editar as informagdes de manutengao, exiba a caixa de didlogo [Maintenance].

(3) Selecione “General” ou especifique o eixo pela arvore para exibir informagdes das
pecas alvo.

(4) Selecione o alarme a ser mudado e clique no botdo <Change>.

(5) Exiba a caixa de didlogo [Change Alarm] e insira qualquer dos seguintes.

Ghanee Alarm §|
Component: Fobot 1
Serial # robot_001

Alarm Type: Battery

Enter the date when the new battery wasz

Ihztallation Date: | ENELO4/28 hd

[ oK ] [ Cancel ]

Data de aquisicao ou substitui¢do da bateria

Data do engraxamento

Data de aquisicao ou substitui¢do da correia dentada

Data de aquisi¢do ou substitui¢do do motor

Data de aquisicao ou substitui¢do da unidade de engrenagem de reducdo
Data de aquisi¢do ou substitui¢do da unidade de chaveta do fuso de esferas

(6) Clique no botdo <OK> e mude as informagdes de alarme especificadas.

A compensacgao pode ser configurada para a taxa de consumo das pegas ja instaladas.

Siga as etapas abaixo para calcular um valor aproximado de configura¢do da compensagao.
1. Meca os meses utilizaveis desde a ultima operagdo pelo HealthRBAnalysis.
2. Confirme o tempo do motor ligado no visualizador do status do controlador.

3. Calcule um valor de compensagdo aproximado com a férmula seguinte.

Tempo do motor ligado
24x30.4375x Meses usaveis

Compensagao=100x

Para detalhes, consulte o seguinte manual:

Referéncia da linguagem SPEL+ do EPSON RC+ 7.0
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6.2.4 Método de notificacdo do alarme

O status do controlador fica em atengfo e exibe uma mensagem de aviso se quaisquer pecas
forem necessarias para executar a substituicdo ou engraxamento.
Para detalhes, consulte o seguinte manual:

Manutengdo 9.1 Tabela de codigos de erro

O método de notificacao do alarme pode ser configurado pelo bit de saida da I/O remota.

A /O remota pode ser configurada no EPSON RC+ 7.0- [Setup] - [System Configuration]
- [Controller] - [Remote Control].

Para detalhes, consulte o Guia do usuario do EPSON RC+ 7.0 12.1 I/ORemota .

I System Configuration EJ
Startup Femaote Control Outputs o
= Cantraller __
General
Configuration
Preferences N V.
Simulatar Output Sienal Output #
Drive Unitz Alarmi Not used
Fiobots
Alarm2 Mot used
Inputs # Outputs arm. ot EE
=-Remote Gontrol Alarm3 MNat uzed
Thputs Alarmd Not used
ey
User Outputs Alarmi Mot uzed Loa
Ethernet Alarmf Not used =
RE232 Alarm? Mot used
RS232
TGP A TP Alarm Not used
Force Senzing Alarmd Mot used -
Security

Vision

NOTA
(&= O controlador entra no estado de atengdio se ocorrer um alarme.

6.2.5 Como cancelar o alarme

Um alarme ocorre quando a taxa de consumo das pegas alcanga 100%.

NOTA 0 alarme ndo pode ser cancelado pela execugdo do comando Reset ou reiniciando o controlador.

O alarme pode ser cancelado pelos métodos seguintes.
Caixa de didlogo EPSON RC+ 7.0 [Maintenance].
Comando HealthCtrlReset
Comando HealthRBReset

Consulte Manutengdo 6.2.3 Como editar as informagoes de manutengdo para mudar as
informacgdes de alarme nas mesmas etapas.
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/. Procedimentos de substituicao de pecas de manutencao

/N

ATENCAO

® Antes de executar qualquer procedimento de manutencgéao, certifique-se sempre

que a alimentacéo principal do controlador estd desligada e que as éareas
carregadas com voltagem alta estdo completamente descarregadas. Executar
quaisquer procedimentos de manutencado enquanto a alimentacao principal esta
ligada ou as areas carregadas com voltagem alta ndo descarregadas totalmente
€ extremamente perigoso e pode resultar em choques elétricos e/ou causar sérios
problemas de seguranca.

® Ao abrir ou fechar o lado da frente, assegure-se de que a fonte de energia de 200

V do controlador esta desligada. Executar procedimentos no bloco de terminais
da fonte de alimentagéo dentro do controlador enquanto a fonte de energia esta
ligada é extremamente perigoso e pode resultar em choques elétricos e/ou causar
sérios problemas de segurancga.

NOTA

&

- Tenha cuidado para ndo danificar os cabos. Tenha o cuidado de ndo deixar cair quaisquer

parafusos no controlador.

- Instalar a tampa frontal usando parafusos errados pode resultar nos cabos sendo

danificados e/ou mau funcionamento do controlador.

7.1 Filtro do ventilador

Remocéo do
filtro
do ventilador

Instalacdo do
filtro
do ventilador

152

Inspecione periodicamente o filtro do ventilador e limpe-o quando necessario. A
temperatura dentro do controlador pode ficar muito alta e o controlador pode ndo operar
corretamente se o filtro ndo for mantido limpo.

(1) Desligue o controlador.

(2) Remova um parafuso do filtro do ventilador.

(3) Remova a tampa do filtro do ventilador.
(4) Remova o filtro do ventilador.

Limpe o filtro do ventilador conforme necessario.

(1) Coloque o filtro do ventilador na tampa do filtro do ventilador.
(2) Monte a tampa do filtro do ventilador com o parafuso.

(3) Conecte o cabo de energia. Ligue o controlador e certifique-se de que o controlador inicia
corretamente sem quaisquer vibragdes ou ruido anormal.
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7.2.1 Ventilador frontal

Remocéo do (1) Desligue o controlador.

ventilador frontal )
2) Desconecte o cabo de energia.

(3) Remova a tampa superior. (Parafuso de montagem x6)

(4) Remova o cabo do ventilador do DMB-SUB.

Conector: CN22

(5) Remova os parafusos do ventilador (x2).

(6) Remova o ventilador.

Instalacdo  do (1) Monte o ventilador novo com dois parafusos.
ventilador frontal

Nesse ponto, aperte os parafusos diagonalmente. Tenha cuidado com a diregdo da
montagem.
(2) Conecte o cabo do ventilador do DMB-SUB.
Conector: CN22
(3) Monte o painel superior. (Parafuso de montagem x6)
(4) Conecte o cabo de energia. Ligue o controlador e certifique-se de que o controlador

inicia corretamente sem quaisquer vibragoes ou ruido anormal.

* Preste atencdo aos lados certo e errado do ventilador ao instalé-lo.
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Remocéo do
ventilador 2
(Somente
RC700-A)

154

7.2.2 Ventilador 2 (Somente o RC700-A)

O ventilador 2 ¢é instalado somente no RC700-A.

(1

L@

©)

4)

)

(6)
(7
®)

©)

(10) Remova o ventilador da chapa de fixacdo do

Desligue o controlador.
Desconecte o cabo de energia.

Remova a tampa superior. (Parafuso de montagem x6)

Remova o prendedor de fio que prende o cabo de alimentagdo de energiade 15V e o
cabo do ventilador.

Remova o conector de extensdo do ventilador.

Remova o conector do modulo regenerativo da DMB.
Remova o conector do modulo regenerativo do DPB.

Remova a chapa traseira do corpo.
(Parafuso de montagem x5)

Remova a resisténcia regenerativa da chapa traseira.
(Parafuso de montagem x4)

ventilador.
(Parafuso de montagem x2)
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Instalagéo do (1) Prenda o ventilador novo da chapa de fixagdo do ventilador. (Parafuso de montagem
ventilador 2 x2)
(Somente o

RC700-A) Nesse ponto, aperte os parafusos diagonalmente. Tenha cuidado com a direcao da

montagem.

(2) Monte a resisténcia regenerativa da chapa traseira. (Parafuso de montagem x2)
Tenha cuidado com a dire¢do da montagem.

(3) Monte a chapa traseira ao corpo. (Parafuso de montagem x5)

(4) Conecte o conector do modulo regenerativo 8 DMB.

(5) Conecte o conector do mddulo regenerativo a DPB.

(6) Conecte o conector de extensdo do ventilador.

(7) Amarre o cabo de alimentagdo de 15 V e o cabo do ===
ventilador com o prendedor de cabo (AB150).

ndo apertar muito os cabos.

Corte o excesso do prendedor.
(8) Monte o painel superior. (Parafuso de montagem x6)
(9) Conecte o cabo de energia. Ligue o controlador e certifique-se de que o controlador

inicia corretamente sem quaisquer vibragdes ou ruido anormal.

* Preste atencdo aos lados certo e errado do ventilador ao instala-lo.

RC700 / RC700-A Rev.27 155



Manutengao 7. Procedimentos de substituigdo de pegas de manutengao

® Tenha extremo cuidado ao manusear a bateria de litio. O manuseio inadequado
da bateria de litio conforme mencionado abaixo € extremamente perigoso,
podendo resultar em geragao de calor, vazamento, explosao ou incéndio e pode
também causar sérios problemas de seguranca.
+ Carga da bateria - Deformacao por pressao
» Desmontagem = Curto-circuito (Polaridade; Positivo/Negativo)

f * Instalagao incorreta - Aquecimento (85°C ou mais)

+ Exposicado ao fogo - Soldagem dos terminais diretamente na bateria de
+ Descarga forgada litio
m  Use a bateria fornecida como pega de manutengdo da EPSON (Consulte 10.
Lista de pegcas de manutengao).
® Ao descartar a bateria, consulte servicos de descarte profissionais ou obedega
as regulamentagdes locais.
Para baterias gastas ou n&o, assegure-se de que os terminais da bateria estao
isolados. Se os terminais contatarem com outros metais, isso podera causar
curto-circuito e resultar em geragao de calor, vazamento, explosado ou incéndio.

CUIDADO

NOTA
i Ligue o controlador por aproximadamente um minuto antes de substituir a bateria.

Conclua a substituicdo dentro de 10 minutos para evitar a perda de dados.

Remogéao da (1) Faga copia de seguranga dos dados do controlador.

bateria . . .
Consulte Manutengdo 4. Copia de seguranga e restauragdo.

(2) Desligue o controlador.
(3) Desconecte o cabo de energia.

(4) Remova o suporte da bateria. (Parafuso de montagem x2)

RC700-A |

(5) Puxe para fora o suporte da bateria.
(6) Desconecte o cabo da bateria.

(7) Remova a bateria para cima.
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Instalagéao (1) Coloque uma bateria nova.

da bateria NOTA .
i Prenda a bateria a alga de montagem.

(2) Conecte os cabos da bateria.
(3) Insira o suporte da bateria e prenda-o com parafusos. (Parafuso de montagem x2)

(4) Conecte o cabo de energia. Ligue o controlador e certifique-se de que o controlador
inicia corretamente sem quaisquer vibragdes ou ruido anormal.
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Remocgao do CF (1)
2
3

“)
®)
(6)

Instalagéo do CF (1)
(2)
A3)
“4)
)

158

Desligue o controlador.
Desconecte o cabo de energia.

Remova o painel superior. (Parafuso de montagem x6)

Remova o conector (CN39)
Remova os parafusos de montagem do CF e a borracha.

Puxe o CF na dire¢do da seta na figura.

Insira o CF na dire¢@o oposta da seta na figura acima.
Aperte os parafusos de montagem do CF (x1) e a borracha.
Conecte o conector (CN39)

Monte o painel superior. (Parafuso de montagem x6)

Conecte o cabo de energia. Ligue o controlador e certifique-se de que o controlador
inicia corretamente sem quaisquer vibra¢des ou ruido anormal.
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7.5 MDB

Método de
identificagdo da
MDB

Existem varios tipos de MDB e eles podem ser identificados por “Assy. No.” (Numero do

conjunto) ou “MDB type” (Tipo de MDB) impresso na placa.

Numero do conjunto

Tipo de MDB

Controlador | Manipulador Articulagdes Articulagbes Articulagbes | Observacbes
1,2 3,4 5,6
15A/15A 10A/10A Tipo de MDB
2145517**
kok
RC700 4 e 2157372+ Assy. No.
2172039**
15A/15A-2 10A/10A MDB type
2166640** 2145517**
2171936%** 2157372%*
2172974%* 2172973%**
RC700-A 4 2175538%** 2175537** Assy. No.
2194708** 2195535%*
2168582%** 2172039%**
2194709** 2195537**
50A/30A 15A/15A-2 10A/10A MDB type
2166640** 2145517**
kook
RC700-A c8 2169285 2171936%* 2157372+
Cl12 2205667 2194708%* 2195535 Assy. No.
2205668**
2194709** 2195537**
Controlador: | Manipulador | Articulagbes 1, | Articulagdes 3, | Articulagdes 2, | Observagdes
5 4 6
SA/5A MDB type
N2 2175610%**
2176557%* Assy. No.
RC700-A 30A/5A 15A/5A 30A/5A MDB type
N6 2186906** 2186907** 2186906** Assy. No.
2188814** 2188815%* 2188814**
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Contrglador Manipulador Aticulagdes 1, 2 Articulagdes 3, 4 Obszrsva(;c")
10A/10A MDB type
Gl 2145517**
G3 2157372%* Assy. No.
2172039%**
G6 15A/15A-2 10A/10A MDB type
2166640** 2145517**
RC700-A §§ 2171936** 2157372+ Assy. No.
2168582** 2172039**
30A/30A 15A/15A-2 MDB type
GI10 2146123** 2166640**
G20 2153723** 2171936%* Assy. No.
2171456** 2168582**
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Remocao
da MDB

(D
@)
©)

“4)

NOTA

)

(6)

(N

NOTA

®)

RC700 / RC700-A Rev.27

Desligue o controlador.
Desconecte o cabo de energia.

Remova o painel superior. (Parafuso de montagem
x6)

Remova os cabos de saida de cada eixo da MDB.

Antes de remover os cabos, verifique as posigdes das
placas e dos cabos. Instale-os na mesma posicao
apos a substituicao.

Remova a bragadeira da MDB 1.
(Parafuso de montagem x5)

Remova a bragadeira da MDB 2.
(Parafuso de montagem x2)

Puxe a MDBs na dire¢do mostrada na figura.

Ao remover as MDBs, lembre-se da posi¢ao de
cada placa. Instale as placas na mesma posi¢do
apos a substituicao.

Remova a bragadeira da MDB
3.
(Parafuso de montagem x2)
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Instalagao (1) Instale a bragadeira da MDB 3.
da MDB (Parafuso de montagem x2)

(2) Insira as MDBs na dire¢do mostrada na figura.

Tenha cuidado para ndo colocar as placas erradas.
NOTA

=

(3) Instale a bragadeira da MDB 2.
(Parafuso de montagem x2)

Coloque a bragadeira da MDB de modo
que os entalhes encaixem nas MDBs.

(4) Monte a bragadeira da MDB 1.
(Parafuso de montagem x5)

(5) Monte os cabos de saida de cada eixo das MDBs.

NOTA ;
o montar os cabos de saida, assegure-se de que os

numeros na bragadeira da MDB 1 e os conectores sdo os
mesmos.

(6) Monte o painel superior. (Parafuso de montagem x6)

(7) Conecte o cabo de energia. Ligue o controlador e certifique-se de que o controlador inicia
corretamente sem quaisquer vibragdes ou ruido anormal.
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Remocao (1) Desligue o controlador.

da DMB .
(2) Desconecte o cabo de energia.

(3) Remova o painel superior. (Parafuso de montagem x6)

(4) Remova os cabos conectados aos seguintes conectores.

Conector de sinal M/C Conector EMERGENCY

Conector do TP Conector USB
Memoéria USB Conector Ethernet
Conector de 1/0 Conector RS-232C
Conector de R-1/0 Conector DU OUT

(5) Remova as MDBs.
Consulte Manutengdo: 7.5 MDB.

(6) Remova a placa DMB- OPTION.
(Parafuso de montagem x3)

(7) Remova cinco parafusos na lateral do chassi.

(8) Remova a chapa de fixagdo da placa DMB-
OPTION.
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(9) RC700: Remova os cinco conectores da placa DMB.

(10) Remova os parafusos de montagem da DMB
(x14).

(11) Remova o ventilador.
Consulte Manutencdo: 7.2 Ventilador

(12) Remova a DMB do chassi.

Nesse ponto, tenho o cuidado de ndo tocar no chassi e em outras pegas.
(13) Remova a chapa de fixagdo dos conectores na frente das placas DMB e DMB-SUB.

(14) Remova a placa DMB- SUB da DMB.
(Parafuso de montagem x3)
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Instalagéao (1) Instale a placa DMB- SUB da DMB. (Parafuso de montagem x3)
da DMB
(2) Instale a chapa que prende os conectores na frente das placas DMB ¢ DMB-SUB.

(3) Insira a DMB do chassi.
Nesse ponto, tenho o cuidado de nfo tocar no chassi e em outras pegas.

(4) Monte o ventilador.
Consulte Manutengdo: 7.2 Ventilador

(5) Aperte os parafusos de montagem da
DMB (x14).

(6)

..

(7) Monte a chapa de fixa¢ao da placa DMB-OPTION.
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166

(8) Monte os cinco parafusos na lateral do chassi.

(9) Monte a placa DMB- OPTION.
(Parafuso de montagem x3)

(10) Monte a MDB.
Consulte Manutencgdo: 7.5 MDB.

(11) Instale os cabos dos conectores seguintes.

Conector de sinal M/C Conector EMERGENCY

Conector do TP Conector USB
Memoria USB Conector Ethernet
Conector de 1/0 Conector RS-232C
Conector de R-1/0 Conector DU OUT

(12) Monte o painel superior. (Parafuso de montagem x6)

(13) Conecte o cabo de energia. Ligue o controlador e certifique-se de que o controlador inicia
corretamente sem quaisquer vibragdes ou ruido anormal.
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Remocao da (1) Desligue o controlador.
placa (2) Desconecte o cabo de energia.
DMB-Sub

(3) Remova o painel superior. (Parafuso de montagem

x0)
(6) Remova a placa DMB-SUB da DMB.
(Parafusos de montagem x3)

Instalagéo da (1) Instale a chapa que prende os conectores na frente da placa DMB-SUB.
placa (2) Monte a placa DMB- SUB na DMB. (Parafusos de montagem x3)
DMB-Sub

(3) Conecte os cabos na placa DMB-SUB.
(4) Monte o painel superior. (Parafuso de montagem x6)

(5) Configure o interruptor de ajuste da voltagem do codificador.

Configure o interruptor de ajuste da voltagem do codificador de acordo com o
comprimento do cabo M/C.

Consulte: Configuragdo e operagdo 2. Nomes e funcdes das pecas
(14) Interruptor de ajuste da voltagem do codificador

(6) Conecte o cabo de energia. Ligue o controlador e certifique-se de que o controlador
inicia corretamente sem quaisquer vibragdes ou ruido anormal.
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Remogéao
placa
DMB- LED
(RC700)

Instalagao
placa
DMB- LED
(RC700)

168

7.8.1 Placa DMB-LED (RC700)

da (1) Desligue o controlador.

(2) Desconecte o cabo de energia.

(3) Remova o painel superior. (Parafuso de montagem x6)

(4) Desconecte os cabos conectados a placa DMB-LED.
(5) Remova a placa DMB- LED. (Parafuso de montagem x2)

da (1) Monte a placa DMB- LED. (Parafuso de montagem x2)

(2) Conecte os cabos a placa DMB-LED.

(3) Monte o painel superior. (Parafuso de montagem x6)

(4) Apos conectar o cabo de energia, ligue o controlador e verifique se ele trabalha
normalmente sem vibracdo e ruido anormal.
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7.8.2 Placa DMB-LED (RC700-A)

Remocgao da (1)
placa )
DMB- LED
(RC700-A)

3)

4)

)

(6)
(M

®)

Instalagéo da (1)

placa 5
DMB- LED @
(RC700-A) 3)

4)
)
(6)
(N

Desligue o controlador.

Desconecte o cabo de energia.

Remova o painel superior. (Parafuso de montagem x6)

Remova a placa DMB-LED do painel frontal.
(Parafuso de montagem x2)

Remova o nucleo de ferrita da placa de suporte.
(Parafuso de montagem x1)

Desconecte os cabos conectados a placa DMB-LED.

Remova a placa DMB- LED da chapa de suporte. (Porca
x2)

Remova a cavilha roscada da placa DMB-LED.
(Cavilha roscada x4)

Monte a cavilha roscada da placa DMB-LED. (Cavilha roscada x4)
Monte a placa DMB- LED na chapa de suporte. (Porca x2)

Conecte o cabo a placa DMB-LED.

Monte o nucleo de ferrita a placa de suporte. (Parafuso de montagem x1)
Monte a placa DMB-LED ao painel frontal. (Parafuso de montagem x4)
Monte o painel superior. (Parafuso de montagem x6)

Ap6s conectar o plugue de energia, ligue o controlador e verifique se ele trabalha
normalmente sem vibracdo e ruido anormal.
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Remogéao (1) Desligue o controlador.
da DPB .
(2) Desconecte o cabo de energia.
(3) Remova o painel superior. (Parafuso de montagem
x6)

(4) Remova a placa MDB.
Consulte: Manutengdo 7.5 MDB

(5) Remova abragadeira 3 do MDB.
(Parafuso de montagem x2)

(6) Remova os oito conectores da placa DPB.

(7) Somente o RC700-A:

Remova o conector de extensdo do ventilador 2.

(8) Somente o RC700-A:

Remova a chapa traseira do corpo.
(Parafuso de montagem x5)

(9) Remova os parafusos de montagem da DPB.

(10) Remova a DPB do chassi.
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Instalagéao (1) Insira a DPB no chassi.
da DPB
(2) Prenda a DPB com parafusos.
(3) Somente o RC700-A: Monte a chapa traseira. (Parafuso de montagem x5)
(4) Somente o RC700-A: Conecte o conector de extensdo do ventilador 2.
(5) Conecte os oito conectores a placa DPB.

(6) Monte a bracadeira 3 da MDB. (Parafuso de montagem x2)

(7) Monte a DMB.
Consulte: Manuteng¢do 7.6 DMB

(8) Monte a chapa superior. (Parafuso de montagem x6)

(9) Apos conectar o plugue de energia, ligue o controlador e verifique se ele trabalha
normalmente sem vibrac¢do e ruido anormal.
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Adicéo da (1)

placa opcional
(2)

)
4)

)

(6)

(N

®)

)

172

Slot opcional

Slot opcional

Desligue o controlador.
Desconecte o cabo de energia.
Remova o painel superior. (Parafuso de montagem x6)

Remova os parafusos dos painéis dos slots g
opcionais.

Remova tantos painéis opcionais quantas placas de
opgdo serdo adicionadas.

Monte a chapa em formato de L a placa de opgéo.

Instale a placa de op¢ao como mostrado na figura.

Insira a placa no slot de opcionais.
(na direcdo da seta)

Monte a chapa de fixagdo em formato de L com um
parafuso pela frente. /

Nesse ponto, um parafuso para o painel dos slots de
opcionais permanecera sem uso.

Monte o painel superior. (Parafusos de montagem x6)

Apbs conectar o plugue de energia, ligue o controlador e verifique se ele trabalha
normalmente sem vibragdo e ruido anormal.
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8. Verificacao da operacao do sistema robdtico

Quando for executada manutencdo no manipulador ou no controlador, incluindo a

substituicdo de quaisquer pegas nessas unidades, os itens devem ser verificados de acordo
com os procedimentos desta se¢do para assegurar a operagéo correta.

(1) Conecte todos os cabos necessarios para o sistema.

m Ao verificar a operagao do sistema robotico, esteja preparado para falhas com as
configuragdes iniciais e a fiagdo. Se o manipulador funcionar de forma anormal
por falhas nas configuragdes iniciais ou na fiagdo, pressione o interruptor de

parada de emergéncia para parar imediatamente o manipulador.
Verifique a operagao do sistema robético no status do modo restrito (velocidade
ATENCAO baixa e poténcia baixa). Verificar a operagdo do sistema robotico em altas

velocidades pode danificar o sistema robético e/ou causar sérios problemas de
seguranga, pois o manipulador ndo pode parar a operagado imediatamente em
caso de operacado anormal do manipulador.

m O numero de série do manipulador que deve ser conectado é indicado na

etiqueta de verificagdo da conexdo localizada no controlador. Conecte o
controlador e o manipulador corretamente. A conexido incorreta entre o
CUIDADO controlador e o manipulador pode n&o s6 causar funcionamento incorreto do

sistema robdtico, mas também sérios problemas de seguranca.

(2) Verifique o status dos LEDs durante o tempo entre quando o controlador € ligado até
ele inicializar, consultando a lista abaixo.

Desde a energizagao

LT Em funcionamento
até a inicializacéo

Os LEDs do modo de operag@o atual
LEDs : | Todos piscando (TEST, TEACH, AUTO, PROGRAM)

acesos.

READY (Normal)

7 Parada de emergéncia

coment Todos apagados
segmentos Protegdo de segurancga

Erro

digitos

Para detalhes da exibigdo, consulte Configuragdo e operacdo 2.1.2.1 LED e LED de

sete segmentos.

Para os niameros dos erros, consulte Manutengdo 9.1 Tabela de codigos de erro.
(3) Execute MOTOR ON e verifique o seguinte:

- Nenhum erro ¢ exibido.

- Ha excitagdo do servo e o manipulador opera normalmente.

(4) Execute varios comandos de movimento (tais como JUMP, etc.). O manipulador deve

operar de acordo e normalmente sem vibragdo ou sons nao usuais.
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9. Resolugcao de problemas

9.1 Tabela de codigos de erro

Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2
1 Programa de controle do controlador )
iniciado.
o | Término devido a voltagem baixa da )
fonte de energia.
Este registro é armazenado quando
3 fO.programa de controle do controlador o controlador & recarregado pelo
of completado. EPSON RC+ ou TP1.
4 | Adreade salvamento de variaveis )
preservadas foi apagada.
Funcdo Main iniciada. -
Fungao Main iniciada. Posteriormente os 0 re_glstro Fun(_;ao Main iniciada.” fol
6 . L - omitido para evitar que o espago de
registros iguais sdo omitidos. P : .
histérico do sistema seja esgotado.
O numero de série foi salvo. -
8 A cépia de segurancga do sistema foi )
executada.
A restauragdo do sistema foi executada. -
10 Os parametros do robd foram )
inicializados.
O valor do pulso de compensagao entre
- e . Valor antes
a origem do codificador e o sensor da Valor apds a
11 e : . - da
posicéo de estacionamento (HOFS) foi mudanca
mudanga
mudado.
Modo de salvamento da mensagem
17 ) . -
ativado. Evento incomum.
18 A conversao do arquivo de parametros )
do robd foi executada.
19 | O Firmware DU foi instalado. -
20 A configuragao de habilitagdo do modo )
de ensino foi salva.
A configuragéo de habilitagdo do modo
21 ) . -
de ensino foi mudada.
Numero do
. . robd que
23 A parada de emergéncia (EStop) foi ) executou o Status do
executada. controlador
comando de
movimento
Numero do
robd que
24 | A protegao de seguranca foi aberta. - executou o Status do
controlador
comando de
movimento
25 | A configuragao do robd foi mudada. - 'Nol:)rgero do
26 | A configuragdo do alarme foi mudada. - Namero do
alarme
O alarme da bateria para o controlador
50 . -
foi restaurado.
51 | O alarme da bateria para o robo foi ) Numero do
restaurado. robd
52 O alarme da graxa para o robd foi ) Numero do
restaurado. robd
100 | Dispositivo conectado ao controlador. -
20: TP3
21:RC+
22:1/0 remota
101 | O dispositivo do console foi mudado. - 26: Ethernet
remota
29: RS232
remoto
102 | O dispositivo de exibicéo foi mudado. -
103 | O modo de trabalho foi mudado. -
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N2 Mensagem Solugao Nota 1 Nota 2
0:
104 | O modo cooperativo foi mudado. - Independente
1: Cooperativo
1:
Configuragao
110 | O firmware do controlador foi instalado. - 2: Inicializagao
3: Atualizagéao
Recuperacgéao
Pode armazenar este registro
111 | O endereco IP foi restaurado. quando o firmware do controlador &
instalado.
112 | Controlador recarregado -
1: Ethernet
120 | RC+ conectado ao controlador. - 2- USB
121 | TP conectado ao controlador. -
123 | RC+ desconectado do controlador. -
124 | TP desconectado do controlador. -
126 | Modo de trabalho mudado para AUTO. -
127 | Modo de trabalho mudado para Program. | -
128 | Modo de trabalho mudado para Teach. -
Ethernet remota conectado ao
129 -
controlador
Ethernet remota desconectado do
130 -
controlador
431 | Comunicagdo remota conectada ao )
controlador
Status da saida
Ethernet remota desconectada do d_o aplicativo
132 - 0: Normal
controlador :
1: Anormal
(Tempo limite)
133 | Modo de trabalho mudado para Test. -
Ocorreu o alarme da bateria para o Substitua a bateria e restaure o
400 | controlador. Substitua a bateria e
alarme.
restaure o alarme.
401 Ocorreu o alarme da bateria para o robd. | Substitua a bateria e restaure o Ndmero do robd
Substitua a bateria e restaure o alarme. alarme.
402 Ocqrreu o alarme de graxa. Engraxe o Engraxe o robd e restaure o alarme. | NUmero do robd
robd e restaure o alarme.
Ocorreu o alarme da bateria para o Sut'astltua a b?te”a' . 1000 vezes a 1000 vezes
. . Apbs substituir a bateria, restaure o
410 | controlador. Substitua a bateria e taxa de o valor
alarme em EPSON RC+ 7.0-[Tools]- -
restaure o alarme. ) consumo limite
[Controller]-[Maintenance].
Substitua a bateria.
411 Ocorreu o alarme da bateria para o robd. | Apods substituir a bateria, restaure o :a?g) dveezes a ;OV(;(l)O\;ezes
Substitua a bateria e restaure o alarme. alarme em EPSON RC+ 7.0-[Tools]- -
) consumo limite
[Controller]-[Maintenance].
Substitua a correia dentada.
Ocorreu o alarme de Correia. Substitua a Apds substituir a correia dentada, 1000 vezes a 1000 vezes
412 . ' restaure o alarme em EPSON RC+ taxa de o valor
correia e restaure o alarme. -
7.0-[Tools]-[Controller]- consumo limite
[Maintenance].
Ocorreu o alarme de graxa para a Engraxe a chaveta do fuso de
esferas. 1000 vezes a 1000 vezes
413 E:?dvszsggu:& Seetgﬂcgrass'olzggf;%zz Apbs engraxar, restaure o alarme em | taxa de o valor
EPSON RC+ 7.0-[Tools]-[Controller]- | consumo limite
e restaure o alarme. .
[Maintenance].
Substitua o motor.
414 Ocorreu o alarme do motor. Substitua o Apbs substituir o motor, restaure o :aOX%O d\;ezes a l(:/(;(l)o\:ezes
motor e restaure o alarme. alarme em EPSON RC+ 7.0-[Tools]- -
) consumo limite
[Controller]-[Maintenance].
Substitua as unidades de
Ocorreu o alarme da engrenagem. engrenagens. . 1000 vezes a 1000 vezes
- . Apos substituir as unidades de
415 | Substitua as unidades de engrenagens e t | taxa de o valor
restaure o alarme. engrenagens, restaure o ajarme em consumo limite
EPSON RC+ 7.0-[Tools]-[Controller]-
[Maintenance].
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Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2
Substitua a chaveta do fuso de
Ocorreu o alarme da chaveta do fuso de ZnggasSljbstituir a chaveta do fuso de 1000 vezes a 1000 vezes
416 | esferas. Substitua a chaveta do fuso de P taxa de o valor
esferas e restaure o alarme esferas, restaure o alarme em consumo limite
’ EPSON RC+ 7.0-[Tools]-[Controller]-
[Maintenance].
Ocorreu o alarme da bateria para o iugztgﬁssatitz?rtznt?éteria restaure o 1000 vezes a 1000 vezes
420 | controlador. Substitua a bateria e P ' taxa de o valor
alarme em EPSON RC+ 7.0-[Tools]- -
restaure o alarme. . consumo limite
[Controller]-[Maintenance].
Substitua a bateria.
Ocorreu o alarme da bateria para o robd Ap0s substituir a chaveta do fuso de 1000 vezes a 1000 vezes
421 Substitua a bateria e restaurtfo alarme | esferas, restaure o alarme em taxa de o valor
’ EPSON RC+ 7.0-[Tools]-[Controller]- | consumo limite
[Maintenance].
Substitua a correia dentada.
Ocorreu o alarme de Correia. Substitua a Ap06s substituir a correia dentada, 1000 vezes a 1000 vezes
422 correia e restaure o alarme ) restaure o alarme em EPSON RC+ taxa de o valor
) 7.0-[Tools]-[Controller]- consumo limite
[Maintenance].
Ocorreu o alarme de graxa para a ngger:;e 7 chaveta do uso de 1000 vezes a 1000 vezes
chaveta do fuso de esferas. Engraxe a MR
423 chaveta do fuso de esferas e restaure o Ap6s engraxar, restaure o alarme em | taxa de o valor
alarme EPSON RC+ 7.0-[Tools]-[Controller]- | consumo limite
) [Maintenance].
Substitua o motor.
424 Ocorreu o alarme do motor. Substitua o Ap06s substituir o motor, restaure o :a(:(go d\;ezes a gov(;(l)o\:ezes
motor e restaure o alarme. alarme em EPSON RC+ 7.0-[Tools]- CONSUMO limite
[Controller]-[Maintenance].
Substitua as unidades de
Ocorreu o alarme da engrenagem. T%rsegig:t?tiir as unidades de 1000 vezes a 1000 vezes
425 | Substitua as unidades de engrenagens e P | taxa de o valor
restaure o alarme engrenagens, restaure o alarme em consumo limite
’ EPSON RC+ 7.0-[Tools]-[Controller]-
[Maintenance].
Substitua a chaveta do fuso de
Ocorreu o alarme da chaveta do fuso de :ngga:ljbstituir a chaveta do fuso de 1000 vezes a 1000 vezes
426 | esferas. Substitua a chaveta do fuso de p taxa de o valor
esferas e restaure o alarme esferas, restaure o alarme em consumo limite
’ EPSON RC+ 7.0-[Tools]-[Controller]-
[Maintenance].
O desempenho do sistema é afetado
501 | O historico do rastreamento esta ativo. se o historico do rastreamento estiver
ativo.
Quando esse erro ocorre, o valor das
variaveis globais preservadas sera
502 | A memodria foi inicializada. inicializado.
Substitua a bateria da placa da CPU.
Substitua a placa CPU.
Encontrado erro no disco rigido. Este é um aviso de falha no disco
503 | Voceé deve substituir o disco rigido assim | rigido. Substitua o disco rigido assim
que possivel. que possivel.
Assegure-se de que nao ha
Ocorreu um erro em uma tarefa em . .
504 sequndo olano problemas no sistema e continue a
9 P ) operagao.
505 | O controlador foi recarregado. -
O controlador foi iniciado usando o
arquivo de configuragao inicial anterior, Mudancgas na configuracédo de inicio
507 | pois o arquivo de configuragao inicial anteriores podem ndo ter sido salvas.
esta corrompido. Verifique as Verifique as configuragdes.
configuracoes.
A voltagem da bateria de reserva da Substitua imediatamente a bateria da
511 placa da CPU esta mais baixa do que a p::r(;aodsogtlzr) éllécl;lloarrritegg: ; r(]etr(;ergla 100 vezes o 100 vezes o
voltagem permitida. Substitua a bateria P . 9 i valor atual valor limite
da placa da CPU quant.o possivel até substituir a
) bateria.
A voltagem de entrada de 5V para a Se a voltagem normal nao for gerada
512 laca da CPU est4 mais baixa do que a somente pela fonte de alimentagao 100 vezes o 100 vezes o
P a de 5V, substitua a fonte de valor atual valor limite

voltagem permitida.

alimentagao.
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N2 Mensagem Solugao Nota 1 Nota 2
A voltagem de entrada de 24 V para o Se a voltagem normal nao for gerada
513 freio do motor, o codificador e o somente pela fonte de alimentagao 100 vezes o 100 vezes o
ventilador esta mais baixa do que a de 24V, substitua a fonte de valor atual valor limite
voltagem especificada. alimentacao.
Pare o controlador téo logo for
. possivel e verifique se a temperatura
A temperatura interna do controlador . = .
! . ambiente do controlador ndo esta 100 vezes o 100 vezes o
514 | esta mais alta que a temperatura -
P, alta. valor atual valor limite
permitida. : ) . .
Verifique se o filtro ndo esta
obstruido.
A velocidade de rotagéo do ventilador do Verlﬁqye seo flltro_ nao~esta
. h . obstruido. Se o aviso néo for -
515 | controlador esta abaixo da velocidade . Valor atual Valor limite
o apagado apos o controlador ser
permitida. (FAN1) . )
carregado, substitua o ventilador.
A velocidade de rotagéo do ventilador do Verlﬁqye seo flltro_ nao~esta
. h . obstruido. Se o aviso néo for -
516 | controlador esta abaixo da velocidade . Valor atual Valor limite
s apagado apos o controlador ser
permitida. (FAN2) . )
carregado, substitua o ventilador.
Pare o controlador tao logo for
. possivel e verifique se a temperatura
A temperatura interna do controlador ambiente do controlador ndo esta 100 vezes o 100 vezes o
517 | esta mais alta que a temperatura -
” alta. valor atual valor limite
permitida. . ) = .
Verifique se o filtro ndo esta
obstruido.
A voltagem de entrada de 54V para a Se a voltagem normal nao for ge[ada
PR . somente pela fonte de alimentagao 100 vezes o 100 vezes o
518 | placa da CPU esta mais baixa do que a . S
- de 54V, substitua a fonte de valor atual valor limite
voltagem permitida. - =
alimentacao.
A voltagem de entrada de 3,3V para a Se a voltagem normal nao for ge[ada
PR . somente pela fonte de alimentagao 100 vezes o 100 vezes o
519 | placa da CPU esta mais baixa do que a . S
- de 3,3V, substitua a fonte de valor atual valor limite
voltagem permitida. - .
alimentacao.
A voltagem de entrada de CC para a Se a voltagem normal nao for ge[ada
PR : . somente pela fonte de alimentagao 100 vezes o 100 vezes o
520 | placa da CPU esta mais baixa ou mais . T
- de CC, substitua a fonte de valor atual valor limite
alta do que a voltagem permitida. - =
alimentacao.
Se a voltagem normal de 3,3V ndo
A voltagem de entrada de 3.3V da DU1 for gerada somente pela fonte de
. . . - ~ ; 100 vezes o 100 vezes o
521 | para a placa esta mais baixa do que a alimentacado da Unidade de valor atual valor limite
voltagem permitida. acionamento 1, substitua a fonte de
alimentacao.
Se a voltagem normal de 5V nao for
A voltagem de entrada de 5V da DU1 gerada somente pela fonte de 100 vezes o 100 vezes o
522 | para a placa esta mais baixa do que a alimentacao da Unidade de -
” . . valor atual valor limite
voltagem permitida. acionamento 1, substitua a fonte de
alimentacao.
A voltagem de entrada de 24 V da DU Se a voltagem normal de 24V néo for
. o gerada somente pela fonte de
para o freio do motor, o codificador e o : ~ ; 100 vezes o 100 vezes o
523 . . . . alimentagao da Unidade de S
ventilador esta mais baixa do que a . . valor atual valor limite
o acionamento 1, substitua a fonte de
voltagem especificada. : =
alimentacao.
Pare a Unidade de acionamento 1
. tao logo for possivel e verifique se a
A temperatura |'nterr}a da DU1 do temperatura ambiente da Unidade de | 100 vezes o 100 vezes o
524 | controlador esta mais alta do que a . ~ . -
I acionamento 1 nao esta alta. valor atual valor limite
temperatura permitida. . ) - .
Verifique se o filtro ndo esta
obstruido.
Verifique se o filtro da Unidade de
A velocidade de rotagédo da DU1 do acionamento 1 ndo esta obstruido.
525 | ventilador do controlador esta abaixo da Se o aviso nao for apagado apos o Valor atual Valor limite
velocidade permitida. (FAN1) controlador ser carregado, substitua
o ventilador.
Verifique se o filtro da Unidade de
A velocidade de rotagéo da DU1 do acionamento 1 ndo esta obstruido.
526 | ventilador do controlador esta abaixo da Se o aviso nao for apagado apos o Valor atual Valor limite

velocidade permitida. (FAN2)

controlador ser carregado, substitua
o ventilador.
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Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2
Se a voltagem normal de 3,3V néo
A voltagem de entrada de 3,3V da DU2 for gerada somente pela fonte de
X ] . . = : 100 vezes o 100 vezes o
531 | para a placa esta mais baixa do que a alimentacéo da Unidade de -
" ; . valor atual valor limite
voltagem permitida. acionamento 2, substitua a fonte de
alimentagao.
Se a voltagem normal de 5V néo for
A voltagem de entrada de 5V da DU2 gerada somente pela fonte de
. ] . : = X 100 vezes o 100 vezes o
532 | para a placa esta mais baixa do que a alimentacéo da Unidade de valor atual valor limite
voltagem permitida. acionamento 2, substitua a fonte de
alimentagao.
A voltagem de entrada de 24 V da DU2 Se a voltagem normal de 24V nao for
para o freio do motor, o codificador e o gerada somente pela fonte de 100 vezes o 100 vezes o
533 - . 0 alimentagdo da Unidade de -
ventilador esta mais baixa do que a . . valor atual valor limite
e acionamento 2, substitua a fonte de
voltagem especificada. : =
alimentagéo.
Pare a Unidade de acionamento 2
. tao logo for possivel e verifique se a
A temperatura ',ntem.a da DU2 do temperatura ambiente da Unidade de | 100 vezes o 100 vezes o
534 | controlador esta mais alta do que a . = i i
o acionamento 2 nao esta alta. valor atual valor limite
temperatura permitida. e ] - .
Verifique se o filtro ndo esta
obstruido.
Verifique se o filtro da Unidade de
A velocidade de rotagéo da DU2 do acionamento 2 nao esta obstruido.
535 | ventilador do controlador esta abaixo da Se 0 aviso ndo for apagado apds o Valor atual Valor limite
velocidade permitida. (FAN1) controlador ser carregado, substitua
o ventilador.
Verifique se o filtro da Unidade de
A velocidade de rotagédo da DU2 do acionamento 2 nao esta obstruido.
536 | ventilador do controlador esta abaixo da Se o0 aviso nao for apagado apos o Valor atual Valor limite
velocidade permitida. (FAN2) controlador ser carregado, substitua
o ventilador.
Se a voltagem normal de 3,3V néo
A voltagem de entrada de 3,3V da DU3 for gerada somente pela fonte de
. . . ) - : 100 vezes o 100 vezes o
541 | para a placa esta mais baixa do que a alimentagao da Unidade de -
e . . valor atual valor limite
voltagem permitida. acionamento 3, substitua a fonte de
alimentagéo.
Se a voltagem normal de 5V néo for
A voltagem de entrada de 5V da DU3 gerada somente pela fonte de
. - . : = : 100 vezes o 100 vezes o
542 | para a placa esta mais baixa do que a alimentacéo da Unidade de -
" . . valor atual valor limite
voltagem permitida. acionamento 3, substitua a fonte de
alimentagao.
A voltagem de entrada de 24 V da DU3 Se a voltagem normal de 24V néo for
) e gerada somente pela fonte de
para o freio do motor, o codificador e o : = : 100 vezes o 100 vezes o
543 ventilador estad mais baixa do que a alimentagdo da Unidade de valor atual valor limite
o q acionamento 3, substitua a fonte de
voltagem especificada. : =
alimentacéo.
Pare a Unidade de acionamento 3
. tao logo for possivel e verifique se a
A temperatura ',”te"?a da DU3 do temperatura ambiente da Unidade de | 100 vezes o 100 vezes o
544 | controlador esta mais alta do que a . = 5 -
L acionamento 3 nao est4 alta. valor atual valor limite
temperatura permitida. o ] - .
Verifique se o filtro ndo esta
obstruido.
Verifique se o filtro da Unidade de
A velocidade de rotagao da DU3 do acionamento 3 nao esta obstruido.
545 | ventilador do controlador esta abaixo da Se 0 aviso ndo for apagado apds o Valor atual Valor limite
velocidade permitida. (FAN1) controlador ser carregado, substitua
o ventilador.
Verifique se o filtro da Unidade de
A velocidade de rotagado da DU3 do acionamento 3 nao esta obstruido.
546 | ventilador do controlador esta abaixo da Se o aviso ndo for apagado apds o Valor atual Valor limite
velocidade permitida. (FAN2) controlador ser carregado, substitua
o ventilador.
A comunicagdo com a Compact Vision Verifique a conexao entre o
550 | esta desconectada. Verifique a fiagao da ql Visi Ne da Camera.
rede. controlador e a Compact Vision.
Verifique se o filtro da Compact
A rotagéo do ventilador da CPU da \S/:;Igr;cizg ﬁgt; ngZtr:'d:&o a06S 6
551 | Compact Vision diminuiu. Limpe o filtro pag P Ne da Camera. |Valor atual

do ventilador e/ou substitua o ventilador.

controlador e a Compact Vision
serem recarregados, substitua o
ventilador da CPU.
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N2 Mensagem Solugao Nota 1 Nota 2
A rotagéo do ventilador da CPU da . .
552 | Compact Vision diminuiu. Limpe o filtro (S;gtr):t';i?&:iz?f”ador da CPU da N2 da Camera. |Valor atual
do ventilador e/ou substitua o ventilador. P )
Verifique se o filtro da Compact
A rotagao do ventilador do chassi da \S/I:gr;\r/]izg ﬁ;tj‘ fgtr)satrgldgdo a06S 0
553 | Compact Vision diminuiu. Substitua o lad c pag Visi P N2 da Camera. |Valor atual
ventilador controlador e a Compact ision
’ serem recarregados, substitua o
ventilador do sistema.
A rotagdo do ventilador do chassi da Substitua o ventilador do sistema da
554 | Compact Vision diminuiu. Substitua o C t Visi N2 da Camera. |Valor atual
ventilador. ompact vision.
Verifique se o filtro do ventilador da
Compact Vision nao esta obstruido.
A temperatura da CPU da Compact Se o aviso nao for apagado apos o
555 | Vision esta muito alta. Verifique o controlador e a Compact Vision Ne da Camera. | 1000 vezes o
ambiente da instalagao (ventilagéo, serem recarregados, verifique o * |valor atual
temperatura ambiente, etc.) ambiente da instalagéo (espaco
adjacente, temperatura ambiente) da
Compact Vision.
Verifique se o filtro do ventilador da
Compact Vision nao esta obstruido.
A temperatura da CPU da Compact Se o aviso nao for apagado apos o
556 | Vision esta muito alta. Verifique o controlador e a Compact Vision Ne da Camera. | 1000 vezes o
ambiente da instalagéo (ventilagéo, serem recarregados, verifique o *|valor atual
temperatura ambiente, etc.) ambiente da instalagéo (espago
adjacente, temperatura ambiente) da
Compact Vision.
A voltagem da bateria de reserva da . :
557 | Compact Vision esta baixa. Substitua a Substitua a b_aterla de reserva da N2 da Camera. 1000 vezes o
bateria. Compact Vision. valor atual
A voltagem da bateria de reserva da . .
. s . Substitua a bateria de reserva da o A 1000 vezes o
558 ngtrgr;i):ct Vision esta baixa. Substitua a Compact Vision. Ne da Camera. valor atual
O processo da Compact Vision foi sgnct)rc?Ive; jgrneag fcc;(r)r?]pZ%?c\i/ci)s?g:s °
559 | terminado de forma anormal. Reinicie a pact i N2 da Camera.
unidade da Compact Vision serem recarrggados, inicialize a
) Compact Vision.
A . - Se o aviso nao for apagado apos o
A memoria disponivel da Compact Vision -
560 | esta baixa. Reinicie a unidade da controlador ¢ a Comp.a(':t.\/ll'swn N2 da Camera. |Valor atual
Compact Vision serem recarrfegados, inicialize a
) Compact Vision.
O espaco disponivel no disco da Verifi A o |
Compact Vision esta baixa. Reduza o erfique adsclaquznma de visao se ele
561 | numero de objetos que usam modelos possul modelos desnecessaros quUeé | \o 45 camera. | Valor atual
(Geométricos, Correlagdes podem ser reduzidos. Considere o
DefectFinder, etc.) uso de memdria USB.
Ocorreu um erro de hardware critico na Se o aviso ndo for apagado apds o
562 unidade Compact Vision. Verifique a controlador e a Compact Vision Ne da Camera
condigao do hardware tal como a fiagao serem recarregados, inicialize a ’
interna. Compact Vision.
Ocorreu um erro de hardware critico na Se o0 aviso néo for apagado apés o
563 unidade Compact Vision. Verifique a controlador e a Compact Vision Ne da Camera
condigado do hardware tal como a fiagao serem recarregados, substitua a ’
interna. placa LED/CPU.
569 A comunicagdo com a Compact Vision foi | Ne da Camera.

recuperada.
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Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2
Insira a senha correta de conexéo da
Compact Vision na pagina RC+
Camera.
Se a senha for desconhecida, vocé
deve fazer um dos seguintes:
a. Inserir uma nova senha de
570 Compact Vision. A autenticagéo da conexao pglo monitor do CV e
senha falhou. er)tgo inserir a mesma senha na
pagina Camera do RC+.
ou
b. Executar uma restauragao de
fabrica na unidade da Compact
Vision para eliminar a senha.
Reconstrua o projeto RC+ atual
e verifiqgue a operagéo.
O movimento PTP para evitar a
597 O movimento P'_FP para evitar o ponto de g{;g;:ir:)d;ies:&)Ct?orpé‘:ge(gzdo.
singularidade foi completado. q . R
eslocamento ira operar o robd no
movimento de deslocamento normal.
598 O rob6 parou devido a detecgao de Mova o manipulador para a diregéo
colisao para evitar a colisdo
O rob6 nao pode se deslocar no
599 Tentado o Fiesloc?mento préximo do gl?;;?ﬁgt;;zfzgzgg)de
ponto de singularidade. d . N
eslocamento ira operar o robd no
movimento de PTO.
O tipo de acionamento do motor ndo
700 (rfggzslgzr:)dfoL%t?osﬂgs:iu\;egﬁque 0 Verifique o0 modelo do motor.
acionamento do motor.
736 ooggrﬂfgl:aaggrr_fm restaurado. Reinicialize Reinicialize o controlador.
Desligue o controlador e substitua a
Voltagem baixa da bateria do codificador. bateria. . T
737 Substitua a bateria Para o procedimento de substituicao
’ da bateria, consulte Manuteng¢éo no
manual do Manipulador.
752 | Alarme do servo D. -
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Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2
1001 Falha de operacéo. )
O parametro do comando ¢ invalido.
O dado solicitado ndo pode ser Verifique se os I/Os, variaveis e
1002 | encontrado. O dado n&o esta d . ’
. A tarefas alvo existem.
configurado ou a faixa é invalida.
1003 | A senha é invélida Insira a senha correta.
N&o é possivel executar com versao . =
1004 = Use o arquivo na versao correta.
ndo suportada.
Use os dados da copia de seguranga
1005 Nao ¢é possivel executar com | para o mesmo controlador para
numero de série invalido. restaurar a configuragdo do
controlador.
Use os dados da copia de seguranga
Ndo €& possivel executar com | para o mesmo controlador para
1006 PO ) ~
modelo de Robd invalido. restaurar a  configuracdo do
controlador.
1007 Néo e pO.SS'Ye?l executar - com Use o instalador suportado.
Controlador invalido.
Erro de configuragéo remota. Especifique o numero de entrada
1010 | N&o é possivel atribuir nimero de | excluindo o numero de entrada de R-
entrada R-1O a entrada remota. 10.
Erro de configuragédo remota.
Nao é possivel atribuir um nimero
1011 de bit que ndo existe para um sinal | Verifique o tamanho do fieldbus
de I/O remota. escravo.
Verifique o tamanho do fieldbus
escravo.
Erro de configuragédo remota.
N&o é possivel atribuir um nuamero
de bit que ndo existe para um sinal | Verifique o tamanho do fieldbus
1012
de I/O remota. mestre.
Verifique o tamanho do fieldbus
mestre.
Falha no Fieldbus escravo.
1013 N&o é possivel mudar o tamanho |
porque ele atualmente inclui um
sinal de I/0O remoto.
Falha no Fieldbus mestre. Ndo é
possivel mudar o tamanho porque
1014 . - : -
ele atualmente inclui um sinal de I/O
remoto.
Erro de configuragao remota. Nao é
1015 possivel  atribuir nimero de |
entrada/saida da /0O da Mao a
entrada remota.
Erro fje conflg.ura.(;:io remota. Nag € | Defina o Vendedor PLC para "None"
1016 | possivel a atribuicdo porque o tipo ara mudar o mapeamento do 10
de vendedor PLC esta definido. P P '
1020 Néo & pos§|ve| executar o modo de Carregue o controlador como normal.
recuperagao.
Nao é possivel executar devido a | Restaure a  configuragdo do
1021 O
falha de inicializagédo do controlador. | controlador.
1022 Nac_> é possivel executar sem o Abra um projeto.
projeto ser aberto.
1023 Nag é pos§|vel executar enquanto o Reconstrua o projeto.
projeto estiver aberto.
1024 | N&o é possivel ativar pelo remoto. Habilite a entrada remota.
1025 | A execucao no modo Teach € | \1 4o nara o modo AUTO.
proibida.
1026 Nao é possivel executar no modo Mude para o modo AUTO.
Teach exceto por TP.
1027 2‘3?0 € possivel executar o modo Mude para o modo Program.
1028 Nao é possivel executar no modo Mude para o modo Program.

Auto exceto pelo console principal.
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N2 Mensagem Solugao Nota 1 Nota 2
1029 | Nao é possivel executar por OP. Habilite a entrada OP.
1030 N&o permite o modo Operation ser | Mude para o modo Auto com um
mudado. console no modo Program.
1031 Nao € possivel executar enquanto Pare a tarefa e entdo execute.
houver tarefas sendo executadas.
N&o é possivel executar enquanto o
1032 | numero maximo de tarefas estiver | Pare a tarefa e entdo execute.
sendo executadas.
1033 Néo é possivel . executar ’durante Execute ap6s o final do movimento.
comando de movimento assincrono.
. O comando assincrono ja tinha
Comando assincrono parado
1034 ~ parado quando o controlador
durante a operagéo.
recebeu um comando de parar.
. . O comando nao pode ser executado
N&o é possivel executar quando a
. - pelo console exceto a 1/O remota
1035 | I/O remota estd habilitada pelo .
. " quando a saida AutoMode da 1/O
dispositivo remoto. A
remota esta ativa.
= . O comando néo pode ser executado
Nao é possivel executar quando a
. . pelo console exceto o Ethernet
1037 | Ethernet remota esta habilitada pelo S
. o remoto quando o sinalizador Auto da
dispositivo Ethernet remoto. .
Ethernet remota esta ativo.
Um comando proibido foi executado
enquanto o oprograma estava sendo
1039 | A execugéo é proibida. executado.
Pare o programa e entdo execute
comando.
1041 Nao é possivel executar durante o | Cancele o status de Parada de
status de parada de emergéncia. emergéncia.
N&o é possivel executar enquanto a
1042 | protecdo de seguranca estiver | Feche a protegdo de seguranga.
aberta.
1043 Néo é p(_)s~3|vel executar durante Cancele a condigao de erro.
uma condicéo de erro.
N&o & possivel executar quando @ | Mude a entrada de pausa remota
1044 | entrada de pausa remota esta .
. para desativada.
ativada.
A condigdo esperando entrada é a | O controlador recebeu uma entrada
1045 | unica condigdo disponivel para | enquanto ndo estava na condigédo
entrada. esperando entrada.
1046 Nao é possivel executar durante | Execute apds a transmissdo do
transferéncia de arquivo. arquivo.
= . Cancele o comando de movimento
Nao é possivel cancelar o comando . o
1047 . " pelo dispositivo pelo qual o comando
executado por outros dispositivos. S
foi emitido.
104g | N30 € possivel executar apos | poinicialize o controlador.
voltagem baixa ser detectada.
1049 Outros dispositivos estdo no modo | Verifique a conexdo dos outros
programa. dispositivos.
1050 | A senha é muito longa. Insira uma senha que tenha menos
de 16 caracteres.
1. Tente novamente usando a
mesma memoria USB.
A exportagdo do status do | 2. Tente novamente usando outra
1051 -
controlador falhou. memoria USB.
3. Tente novamente apos
recarregar o controlador.
= Execute o comando apdés concluir a
1052 Exp_ortagao do status do controlador copia de seguranga do status do
cheia.
controlador.
1053 | A execucdo no modo Test é proibida | Execute nos outros modos.
1054 N&o é possivel executar no modo |
TEST exceto por TP.
s . Confirme se a tarefa em segundo
Nao é possivel executar a tarefa em .
1055 plano esta sendo executada.

segundo plano.

Reconstrua o projeto.
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Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2
1056 | N&o é possivel executar por OP. Habilite a entrada TP3.
Nio é possivel executar quando O comando nao pode ser executado
1057 possiv 9 por outras consoles quando TP3 esta
TP3 esta habilitado exceto por TP3. o
habilitado.
1058 N&o é possivel executar excluindo o Mude para a tecla <Teach/T2>,
modo T2.
N&o é possivel mudar para o modo O modo T2 ndo pode ser usado no
1059 P P controlador RC700-A para cumprir
T2. -
com os padrbes do UL.
Falha do arquivo. N3o & possivel 1. Reinicialize o controlador.
1100 acessar o arquivo. P 2. Reinstale o firmware.
quvo. 3. Substitua a CF.
1102 Falha do arquivo. Falha de leitura e | 1. Reinicialize o controlador.
gravagao do registro 2. Substitua a CF.
1103 | Arquivo n&o encontrado. Verifique se o arquivo existe.
1104 O arquivo do projeto ndo foi Reconstrua o projeto.
encontrado.
1105 O arquivo do objeto ndo foi Reconstrua o projeto.
encontrado.
1106 Os arquivos de pontos ndo foram Reconstrua o projeto.
encontrados.
O programa esta usando um recurso | Verifique a versdo do compilador em
1107 | que ndo é suportado pela versdo do | EPSON RC+ 7.0-[Project]-
firmware do controlador atual. [Properties]-[Compiler].
Um ou mais arquivos fonte foram .
1108 . . Reconstrua o projeto.
atualizados. Construa o projeto.
Sem capacidade de | Aumento o espaco livre da memoria
1109 S
armazenamento suficiente. USB.
1110 | Arquivo ndo encontrado. -
O arquivo do transportador nio foi
1111 -
encontrado.
Os arquivos de forga ndo foram
1112 | encontrados. Reconstrua o projeto.
Reconstrua o projeto.
Existe uma possibilidade de que a
N&o é possivel criar o projeto no | pasta esteja cheia ou o nome do
1114 . - .
controlador. projeto esteja duplicado.
Verifique pela selecdo do aplicativo.
Falha do arquivo. Restaure a  configuragdo do
1120 | O arquivo de configuragdo esta gurag
: controlador.
corrompido.
Falha do arquivo.
1121 | O arquivo do projeto esta | Reconstrua o projeto.
corrompido.
1122 Falha C.JO arquivo. . . Reconstrua o projeto.
O arquivo de ponto esta corrompido.
Falha do arquivo.
1123 | O arquivo de rétulo de I/0O esta | Reconstrua o projeto.
corrompido.
Falha do arquivo.
1124 | O arquivo de erros do usuario esta | Reconstrua o projeto.
corrompido.
Falha do arquivo. 1. Reinicialize o controlador.
1126 | As informagbes de opgdes de | 2. Reinstale o firmware.
software estao corrompidas. 3. Reconfigure a opcao.
1127 Falha QO arquivo. . . Reconstrua o projeto.
O arquivo de visdo esta corrompido.
As informagdes de coépia de
Falha do arquivo seguranca especificadas ndo podem
. o ~ - ser restauradas.
1128 | O arquivo de informagdes de copia ; ~ -
. ) Obtenha as informagdes de cépia de
de segurancga esta corrompido. ~
seguranga novamente e entdo
restaure o arquivo.
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Falha da mensagem de erro. N&o existe historico de erro
1130 | Nenhum item foi encontrado no . '
s Reinicialize o controlador.
histérico de erro.
Insira @ memaria USB corretamente.
Quando esse erro ainda ocorrer apés
. . - a memoéria USB ser inserida
N&o é possivel acessar a memoria -
1131 USB corretamente, a memoaria pode ser
‘ irreconhecivel para o controlador.
Insira outra memoria verificar a
operagéo.
Falha do arquivo.
1132 = g . . . -
Nao foi possivel copiar o arquivo.
Falha do arquivo.
1133 = o . . . -
Nao foi possivel excluir o arquivo.
Falha do arquivo.
1134 | O arquivo GUI Builder esta | Reconstrua o projeto.
corrompido.
1138 Falha do. arquivo. o arquivo do Reconstrua o projeto.
Force Guide esta corrompido.
Falha do arquivo.
1140 | Nao foi possivel abrir o arquivo | Reconstrua o projeto.
objeto.
Falha do arquivo.
1141 Nao foi possivel abrir o arquivo do | Reconstrua o projeto.
projeto.
Falha do arquivo.
1142 | Nao foi possivel ler o arquivo do | Reconstrua o projeto.
projeto.
1. Tente novamente usando a
. mesma memoéria USB.
Falha do arquivo.
~ - , . . 2. Tente novamente usando outra
1143 | N&o foi possivel abrir o arquivo salvo -
-~ memoria USB.
da condigao. .
3. Tente novamente apos
recarregar o controlador.
1. Tente novamente usando a
. mesma memoéria USB.
Falha do arquivo.
= . . . 2. Tente novamente usando outra
1144 | Nao foi possivel gravar o arquivo -
o memoéria USB.
salvo da condigéo. .
3. Tente novamente apos
recarregar o controlador.
Falha do arquivo.
1145 | N&o foi possivel abrir 0 arquivo do | Reconstrua o projeto.
transportador.
Falha do arquivo.
1146 | Nao foi possivel ler o arquivo do | Reconstrua o projeto.
transportador.
1150 Falha do arquivo. 1. Reinicialize o controlador.
O histérico do erro ¢ invalido. 2. Substitua a CF.
Falha do arquivo. S
1151 Nao foi possivel mapear o histérico L. Relnlqlallze 0 controlador.
2. Substitua a CF.
do erro.
Falha do arquivo. 1. Reinicialize o controlador
1152 | Na&o foi possivel abrir o arquivo do ) : )
N 2. Substitua a CF.
histérico do erro.
Falha do arquivo. S
= - ., . 1. Reinicialize o controlador.
1153 | Nao foi possivel gravar o arquivo do ;
N 2. Substitua a CF.
histérico do erro.
Falha do arquivo. Restaure a  configuragcdo do
1155 | Nao foi possivel abrir o arquivo de gurag
~ controlador.
configuragdes.
Falha do arquivo. Restaure a  configuragdo do
1156 | Nao foi possivel salvar o arquivo de gurag
~ controlador.
configuracbes.
Falha do arquivo. Restaure a  configuragcdo do
1157 | Nao foi possivel ler o arquivo de gurag

configuragdes.

controlador.
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Falha do arquivo. Restaure a configuracdo do
1158 | Nao foi possivel gravar o arquivo de gurag
i ~ controlador.
configuragdes.
Falha do MCD. Restaure a  configuragdo do
1160 | N&o foi possivel abrir o arquivo gurag
controlador.
MCD.
1161 Falha do MCD. Restaure a configuragdo do
N&o foi possivel ler o arquivo MCD. | controlador.
Falha do MCD. Restaure a configuragdo do
1163 | N&o foi possivel salvar o arquivo gurag
controlador.
MCD.
Falha do MPD.
1165 | Nao foi possivel abrir o arquivo | -
MPD.
1166 Falha do MPD. i
N&o foi possivel ler o arquivo MPD.
Falha do MPD.
1168 | N&o foi possivel salvar o arquivo | -
MPD.
1170 Falha do MPL. 1. Reinicialize o controlador.
Nao foi possivel abrir o arquivo MPL. | 2. Reinstale o firmware.
Falha do PRM. 1. Reinicialize o controlador
1181 | N&o foi possivel substituir o arquivo ' . o )
2. Reconfigure o robd.
PRM.
Falha do arquivo.
1185 | Nao foi possivel abrir o arquivo do | -
histérico do erro.
Falha do arquivo.
1186 | N&o foi possivel ler o arquivo de | -
informacdes de copia de seguranga.
Falha do arquivo.
Nao foi possivel gravar no arquivo
1187 . ~ - -
de informagdes de copia de
seguranga.
Falha do arquivo.
1188 | N&o foi possivel salvar o arquivo de | -
informagdes de copia de seguranca.
Ndo €& possivel restaurar a
configuragdo do controlador no
Os dados da copia de seguranga | procedimento especificado por usar
1189 | foram criados por uma versdo mais | dados da copia de seguranga
antiga. antigos.
Verifique os dados da coépia de
seguranga.
Os dados da coépia de seguranga
1190 | foram criados por uma versdo mais | -
nova.
Nao existe nenhum projeto nos
1191 - -
dados da cépia de seguranca.
. . . Verifique se os dados da cépia de
Ndo €& possivel executar com =
1192 ., PN seguranca sdo o0s mesmos do
nuamero de robé invalido. , N
numero do robd atual.
~ . . Verifique se os dados da coépia de
Nao ¢é possivel executar com -
1193 | . ~ P seguranga sdo o0s mesmos do
informacdes de robd invalidas. , N
numero do robd atual.
Nao ¢é possivel executar com
1194 | numero de unidade de acionamento | -
invalido.
1195 Falha do arquivo. Nao f?' possivel Reinicialize o controlador.
mapear o histérico da saude.
Falha do arquivo. N&o foi possivel
1196 | abrir o arquivo do histérico da | Reinicialize o controlador.
saude.
Falha do arquivo. Nao foi possivel
1197 | gravar o arquivo do histérico da | Reinicialize o controlador.
saude.
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N2

Mensagem

Solugao

Nota 1 Nota 2

1198

Falha de restauragéo.

O projeto é invélido. Restaure o
projeto junto se estiver restaurando
a configuragcdo do hardware de
visdo.

Restaure o projeto junto se estiver
restaurando a configuragdo do
hardware de viséo.

1200

Falha de compilagao.
Verifique a mensagem da
compilagéo.

Esse erro ocorre durante a
compilagdo por TP. Corrija onde
ocorreu o erro.

1201

Falha do enlace.
Verifigue a mensagem do enlace.

Esse erro ocorre durante a
compilagdo por TP. Corrija onde
ocorreu o erro.

1250

Falha na saida do usuario.
O Nome esta vazio.

1251

Falha na saida do usuario.
A Condicao esta vazia.

1252

Falha na saida do usuario.
O numero do robd esta fora da faixa
disponivel.

1260

Falha na configuracdo do alarme.
O rob6 nao existe.

1261

Falha na configuragéo do alarme.
Nao foi possivel obter a data de
expiracao.

1262

Falha na configuracdo do alarme.
Nao foi possivel configurar o alarme.

1263

Falha na configuragéo do alarme.
O numero do alarme especificado
esta fora da faixa admissivel.

1264

Falha na configuragéo do alarme.
O numero do alarme especificado
ndo esta habilitado.

1290

O numero do monitor de forga esta
fora da faixa admissivel.
Reinicialize o controlador.

Reinicialize o controlador.
Inicialize o firmware do controlador.
Substitua o controlador.

1291

O monitor de forga ja esta sendo
usado em outro dispositivo.

Feche o monitor de forga no outro
dispositivo e entdo execute o
monitor de forga.

Verifique se outro PC esta usando o
monitor de forga.

1292

Nao foi possivel configurar/carregar
informagdes da sequéncia e objeto
do FG.

1400

Erro no arquivo do Force Guide.

1401

Caminho do arquivo do Force Guide
invalido.

1402

Nao foi possivel abrir o arquivo do
Force Guide.

1403

N&o abre o arquivo do Force Guide.

1404

Numero da sequéncia do Force
Guide invalido.

1405

Numero do objeto do Force Guide
invalido.

1406

Propriedade da sequéncia do Force
Guide invalida.

1407

Propriedade do objeto do Force
Guide invalida.

1408

Tipo do objeto do Force Guide
invalido.

1409

Parametro invalido.

1410

Versao do arquivo do Force Guide
invalida.
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1411 Eé'rifGSirggnedade incorreta  do Confirme a propriedade do Force
Confirme a propriedade. Guide.
prop
N&o é possivel configurar o objeto | Nao é possivel configurar o objeto de
de deciséo para o topo da sequéncia | decisdo para o topo de uma
1412 | do Force Guide. sequéncia.
Confirme a sequéncia do Force | Confirme a sequéncia do Force
Guide. Guide.
O objeto do Force Guide
1413 especificado como ConditionObject | Confirme as configuragdes do objeto
estd desabilitado. Confirme as | do Force Guide.
configuragdes.
N&o foi possivel converter o
1420 | programa.
Execute a reconstrugao.
Falha na inicializagao.
1421 ~ . -
N&o é possivel alocar memoria.
Falha na finalizacao.
1422 | Nao foi possivel finalizar o
controlador.
1423 Qam_inho do arquivo de conversao
invalido.
1424 | Caminho do arquivo Prg invalido.
1425 Qarpinho do arquivo Command
invalido.
1426 | Arquivo de conversao invalido.
A atualizacdo da Ver.7.4.0.2 ou
1427 | Arquivo Command invalido. antenqr para - a Ver7.4'.0.2 ou
posterior pode falhar. Reinstale o
firmware.
Nado foi possivel executar a
1428 | conversao do programa. Reconstrua o projeto.
Execute a reconstrugéo.
1429 Nao foi possivel gravar o arquivo
Prg.
1500 | Erro de comunicagéo -
Execute o comando novamente apds
1501 Comando ndo completado no | algum tempo. Verifique a conexao
devido tempo. entre o EPSON RC+7.0 e o
controlador.
1: Tempo
limite da
comunicagao
2: Desconexao
Desconexdo da comunicagao entre go Cla-lb?hus?j
) = . alha e
1502 | o RC+ e o controlador. Restabeleca \é%rf;qlée a conexdo entre 0 EPSON recepgcdo da
S .0 e o controlador. USB
a comunicagao. hy
Fechamento
da
comunicagao
com a USB
1503 Desconexdo enquanto executava V_erifiqpfa a conexdao entre o
uma tarefa. dispositivo console e o controlador.
Desconexdo da comunicagao entre | Verifique a conexdo entre o
1504 | a Ethernet remota e o controlador. | dispositivo Ethernet remota e o
Restabelega a comunicagao. controlador.
Desconexdo da comunicagdo entre | Verifique a conexao entre o
1505 | a RS232 remota e o controlador. | dispositivo RS232 remoto e o
Restabelega a comunicagao. controlador.
Desconexao da comunicagao entre Verifique a conexdo entre o
1506 | o TP3 e o controlador. . i
Restabeleca a comunicacdo. dispositivo TP3 e o controlador.
1510 | Fora da faixa de endereco IP. Verifique a configuragdo do enderego

IP do controlador.
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1511 Endereco IP reservado. O enderego IP é reservado. Defina
outro endereco IP.
1512 | Gateway IP reservado, O gateway IP é reservado. Defina
outro gateway IP.
1513 As condigbes de~ configuragdo do Configure a senha.
endereco global ndo correspondem.
Os parémetros de conexdo ou a
1514 | senha s&o invalidos. Verifique os pardmetros e a senha.
Verifique os pardmetros e a senha.
Comunicagéo do Vision.
1521 Nao foi possivel inicializar a | Reinicialize o controlador.
Ethernet.
1522 Comunicacgao do Vision. )
N&o foi possivel desligar a Ethernet.
Comunicacgao do Vision.
1523 | Nao foi possivel criar o manipulador | Reinicialize o controlador.
de soquete.
Comunicagéo do Vision. Verifique a conexao entre a camera e
1524 e ;
N&o foi possivel conectar. 0 controlador.
Comunicagéo do Vision. Verifique a conexao entre a camera e
1526 | Nao foi possivel enviar para o | o controlador.
servidor.
Comunicagéo do Vision. Verifique a conexao entre a camera e
1527 x e . .
Nao foi possivel ler no servidor. o controlador.
Comunicagéao do Vision.
1528 o ; - - -
N&o foi possivel definir opgéao.
Comunicagéo do Vision. A
1529 A Ethernet ainda néo foi inicializada. Reinicialize o controlador.
Comunicagéo do Vision. Verifique a conexao entre a camera e
1530 L L o
A conexéao nao foi completada. 0 controlador.
Comunicagéao do Vision.
1531 | Todos os soquetes estdo sendo | -
usados.
Comunicagéo do Vision. Verifique a conexao entre a camera e
1532 T .
Tempo limite do envio. o controlador.
Comunicagéao do Vision. Verifique a conexao entre a camera e
1533 T .
Tempo limite do recebimento. o controlador.
1534 Comunicagéao do Vision. Verifique a conexao entre a camera e
Erro de comunicacéo o controlador.
1550 Falha de comunicagéao. Reinicialize o controlador. Verifique a
Erro de inicializagdo da Ethernet. conexao do cabo Ethernet.
1551 Falha de comunicagéao. Reinicialize o controlador. Verifique a
Erro de inicializagdo da USB. conexado do cabo USB.
Falha de comunicagéao.
1552 | Erro de comunicagdo interna do | Reinicialize o controlador.
controlador.
1553 Falha de comunicagéao. )
Dados invalidos foram detectados.
1555 | Erro de transmissao da Ethernet. Verifique a conex&o entre 0 EPSON
RC+7.0 e o controlador.
Verifique a conexado entre o EPSON
RC+7.0 e o controlador.
1556 | Erro de recepgédo da Ethernet. Se o roteador é usado entre o PC e o
controlador, confirme que a fungao
DHCP esta desabilitada.
S Verifique a conexao entre o EPSON
1557 | Erro de transmissao da USB. RC+7.0 e o controlador.
~ Verifique a conexao entre o EPSON
1558 | Erro de recepgao da USB. RC+7.0 e o controlador.
Falha de comunicagéao.
1559 R . - -
Nao foi possivel alocar meméria
Falha de comunicagdo do S
) 1. Reinicialize o controlador.
1580 | analisador.

Erro de comunicacéo

2. Atualize o firmware.
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N2 Mensagem Solugao Nota 1 Nota 2
Falha de comunicagao do
1581 analisador. 1. Reinicialize o controlador.
Ocorreu tempo esgotado durante a | 2. Reinstale o firmware.
comunicacgéo.
Falha de  comunicagdo do S
) Reinicialize o controlador.
1582 | analisador. .
- Reconstrua o projeto.
Erro de transmisséo.
Falha de comunicagao do
1583 | analisador. Reinicialize o controlador.
Erro de inicializagao.
Falha de comunicagao do
1584 | analisador. Reinicialize o controlador.
Erro de conexéo.
Falha de comunicagao do S
; Reinicialize o controlador.
1585 | analisador. .
A P Reconstrua o projeto.
Parametro € invalido.
Falha de comunicagao do
1586 | analisador. -
Ocupado
Falha de comunicagao do
1587 | analisador. Atualize o firmware.
Dados invalidos foram detectados.
1700 Falha na inicializagao. )
N&o foi possivel inicializar o TP.
1701 Falha na inicializagao. )
N&o foi possivel inicializar o TP.
1702 Falha na inicializagao. )
N&o foi possivel inicializar o TP.
Falha do arquivo.
1703 | N&o foi possivel ler o arquivo de | -
dados de tela.
Nao foi possivel ler o arquivo de
1704 ) - -
configuragdes.
1706 | Nao foi possivel abrir a porta TP. -
1708 Nao foi possivel ler a tabela chave |
para o TP.
1709 | N&o foi possivel mudar a linguagem. | -
1710 | Nao foi possivel exibir a tela. -
O controlador ja esta conectado ao | Somente um RC+ 7.0 pode ser
1800
RC+. conectado ao controlador.
1802 O comando foi tentado sem estar Conectado com o controlador.
conectado ao controlador.
1803 Nao.f0| possivel ler ou gravar o |
arquivo no PC.
Falha na inicializagao.
1804 | Nao foi possivel alocar memoria no | -
PC.
Falha de conex&o.
Verifique a inicializagdo do
1805 ~ -
controlador e a conexao do cabo de
comunicacgéo.
Tempo esgotado durante a conexao
1806 -
pela Ethernet.
Tempo esgotado durante a conexao
1807 -
pela USB.
Nao foi possivel instalar o EPSON
1808 | O driver USB néao esta instalado RC+ 7.0. Instale 0o EPSON RC+ 7.0
novamente.
Falha na inicializagao.
1809 | Nao foi possivel inicializar o daemon | Reinicialize o sistema.
do PC.
Erro no daemon do PC. 1. Reinicialize o EPSON RC +7.0.
1810 . Lo
Erro incomum. 2. Reinicialize o PC.
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Falha de conex&o O controlador conectado é RC180 ou
o ) =~ . | RC90 compativel com o EPSON
1812 controlador conectado nao é RC+ 5.0.
suportado no EPSON RC+ 7.0. Verifique a conexao entre a PC e o
Use 0 EPSON RC+ 5.0.
controlador.
Erro do sistema. 1. Rein?c!al?ze o0 EPSON RC +7.0.
1852 Erro incomum 2. Reinicialize o PC.
) 3. Reinstale o EPSON RC+ 7.0.
Falha na inicializagao. 1. Reinicialize o EPSON RC + 7.0.
1861 Nao foi possivel inicializar o | 2. Reinicialize o PC.
SimulatorMNG. 3. Reinstale o EPSON RC+ 7.0.
Falha na inicializago. 1. Reinicialize o EPSON RC + 7.0.
1862 | Nao foi possivel inicializar o | 2. Reinicialize o PC.
WBProxy. 3. Reinstale o EPSON RC+ 7.0.
1863 | O parémetro é invalido. -
1864 Falha na inicializago. A instalagdo do EPSON RC+ 7.0
O controlador virtual ndo existe. falhou. Reinstale o software.
Falha na inicializag&o. 1. Tente novamente depois de
1865 | Nao foi possivel iniciar o controlador algum tempo.
virtual. 2. Reinicialize o PC.
N&o é possivel executar porque este | O modo de funcionamento em vazio
1867 | ndo é o modo de funcionamento em | é invalido.
vazio. Habilite o funcionamento em vazio.
1868 Falha na inicializagao. A instalagdo do EPSON RC+ 7.0
O diretorio ndo pdde ser encontrado. | falhou. Reinstale o software.
Falha de conex&o.
1872 Os arquivos para o simulador que |
s&o usados no controlador real ndo
podem ser encontrados.
Falha de conexéo.
1873 Os arquivos para o simulador que |
sdo usados no controlador virtual
n&o podem ser encontrados.
1874 O controlador virtual ndo pdde ser | A instalaggo do EPSON RC+ 7.0
adicionado. falhou. Reinstale o software.
Falha no objeto do simulador.
1875 | Nao é possivel carregar dados para | -
0 objeto do simulador.
Falha no objeto do simulador.
1876 | Nao é possivel ler dados para o | -
objeto do simulador.
Falha no objeto do simulador.
1877 | Nao é possivel remover dados do | -
objeto do simulador.
Falha no objeto do simulador.
1878 | Na&o é possivel atualizar dados para | -
0 objeto do simulador.
Outros controladores virtuais podem
Outros controladores virtuais foram | ser usados no EPSON RC+ 5.0.
1879 | .~ . . L
iniciados. Ou, o controlador virtual pode ja estar
sendo usado no EPSON RC +7.0.
1880 N&o é possivel executar durante a |
restauracdo do controlador.
N&o suportado.
1901 Foi tentado um comando n&o | Atualize o firmware.
suportado.
N&o suportado.
1902 | Parametros nao suportados foram | -
especificados.
1903 | Erro do sistema. -
Erro do sistema.
1910 | Nao foi possivel gravar o arquivo de | -

recarga.
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Nao suportado.
2000 | Foi tentado um comando nao | Reconstrua o projeto.
suportado.
N&o suportado.
2001 Foi tentado um comando de | Reconstrua o projeto.
movimento ndo suportado.
Nao suportado.
2003 | Foi especificado um argumento de | Reconstrua o projeto.
fungdo ndo suportado.
N&o suportado.
2004 | Foiespecificado um valor de retorno | Reconstrua o projeto.
de fungéo nao suportado.
Nao suportado.
2005 | Uma condigdo nado suportada foi | Reconstrua o projeto.
especificada.
N&o suportado.
2006 | Comando de I/O nao suportado foi | Reconstrua o projeto.
especificado.
2007 Uma condigdo ndo suportada foi | NAo €& possivel deslocar no
especificada. movimento CP (padréo).
N&o suportado Clicar no mesmo botdo de
2008 N ) . deslocamento ira operar o robd no
umero de erro desconhecido. .
movimento de PTP.
2009 Nao suportado. Ndo ¢é possivel deslocar no
Numero de tarefa invalida. movimento CP (padréo).
Erro no arquivo do objeto.
2010 | Construa o projeto. Fora da faixa de | Reconstrua o projeto.
codigo interno.
Erro no arquivo do objeto.
Construa o projeto. Erro de | Reconstrua o projeto.
argumento de fungéo.
Alimentagao de pegas:
Formato de comando ou
configuragéo de valor errado.
2011 Leia a descrigdo para o comando
vV A ~ | correspondente em
alor de parémetro de funcao . ~
invalido Allmentagao de pecas 7.0
Introdugdo e Hardware (Comum) e
Software
Software 3. Alimentagdo de pecgas
Referéncia de comandos do SPEL+
e corrija o cédigo.
Erro no arquivo do objeto.
Construa o projeto. Erro de | Reconstrua o projeto.
argumento de comando.
Alimentagao de pegas:
Formato de comando ou
configuragéo de valor errado.
2012 Leia a descrigdo para o comando
vV A correspondente em
alor de parametro de comando . ~
invalido Allmentagzao de pecas 7.0
Introdugdo e Hardware (Comum) e
Software
Software 3. Alimentagdo de pegas
Referéncia de comandos do SPEL+
e corrija o codigo.
Erro no arquivo do objeto.
2013 | Construa o projeto. Nao é possivel | Reconstrua o projeto.
processar o codigo.
Erro no arquivo do objeto.
2014 | Construa o projeto. Nao é possivel | Reconstrua o projeto.
processar o codigo do tipo variavel.
Erro no arquivo do objeto.
2015 | Construa o projeto. Nao é possivel | Reconstrua o projeto.
processar o codigo do tipo string.
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Erro no arquivo do objeto.
2016 Construa o projgtg. Néo ¢ possiv:el Reconstrua o projeto.
processar o codigo da categoria
variavel.
Erro no arquivo do objeto.
2017 Construa o projeto. Ndo é pos’si'vel Reconstrua o projeto.
processar por causa do cddigo
incorreto.
Erro no arquivo do objeto.
2018 | Construa o projeto. Nao foi possivel | Reconstrua o projeto.
calcular o tamanho da variavel.
Erro no arquivo do objeto.
2019 dNé\o é. possivel processar a espera | oo oo o projeto.
a variavel.
Construa o projeto.
Numero da tabela da pilha excedido. | Verifique se nenhuma funcdo é
2020 | A chamada de funcgdo ou a variavel | chamada infinitamente. Reduza a
local esta fora da faixa. profundidade da fungéo Call.
Tamanho da area da pilha excedido. | Se estiver usando muitas variaveis
2021 Erro de pilha. A chamada de fungdo | locais, especialmente do tipo String,
ou a variavel local esta fora da faixa. | substitua-as por variaveis globais.
2022 Falha da pilha. Dado requerido nao Reconstrua o projeto.
encontrado na pilha.
2023 Falha ~ da pilha. Ethu.eta NA0 | Reconstrua o projeto.
esperada encontrado na pilha.
2024 I\am?ﬁ‘hO da area d’a pilha excgdldo. Mude o tamanho da variavel local.
variavel local esta fora da faixa.
Falha do sistema. Restaure a configuragdo do
2031 | O numero do rob6 esta além da gurag
s controlador.
contagem maxima.
Falha do sistema.
2032 | Erro de conformidade no nimero da | Reconstrua o projeto.
tarefa.
2033 Falha do sistema. Solucione os erros que ocorrem
Muitos erros. frequentemente.
2040 | Falha de sequéncia. .| Reinicialize o controlador.
Nao foi possivel criar a sequéncia.
Falha de sequéncia.
2041 | Tempo excedido na criagdo da | Reinicialize o controlador.
sequéncia.
Falha de sequéncia.
2042 | Tempo excedido na finalizagdo da | Reinicialize o controlador.
sequéncia.
Falha de sequéncia.
2043 | Tempo excedido na finalizagdo da | Reinicialize o controlador.
sequéncia.
Falha de sequéncia.
2044 | Tempo excedido no processo do | Reinicialize o controlador.
daemon.
Falha de sequéncia.
2045 | Tempo excedido aguardando a | Reinicialize o controlador.
continuacao da tarefa.
Falha de sequéncia.
2046 | Tempo excedido aguardando a | Reinicialize o controlador.
parada da tarefa.
Falha de sequéncia.
2047 | Tempo excedido aguardando a | Reinicialize o controlador.
inicializagéo da tarefa.
Falha na operagdo do arquivo do
2050 objeto. Reconstrua o projeto.

Tamanho do arquivo do objeto esta
além do tamanho permitido.

192

RC700 / RC700-A Rev.27




Manutencdo 9. Resolugdo de problemas

N&o foi possivel criar um evento.

Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2

Falha na operacdo do arquivo do

2051 objeto. Reiniciali

= . . . einicialize o controlador.

Nao é possivel excluir o arquivo do
objeto durante a execucao.
Falha na operagdo do arquivo do
objeto. S

2052 = . - Reinicialize o controlador.
N&o é possivel alocar a memoria
para o arquivo do objeto.
Falha na operacdo do arquivo do
objeto. Execute 0 mesmo processo apoés

2053 | O arquivo do objeto n&do pode ser .

. | algum tempo. Reconstrua o projeto.
acessado enquanto esta
atualizando.
Falha na operacdo do arquivo do

2054 objeto. Sincronize os arquivos do projeto.
Falha no ID da fungdo. Reconstrua | Reconstrua o projeto.

0 projeto.
Falha na operagcdo do arquivo do

2055 objeto. Sincronize os arquivos do projeto.
Falha no ID da variavel local. | Reconstrua o projeto.

Reconstrua o projeto.
Falha na operagdo do arquivo do

2056 objeto. Sincronize os arquivos do projeto.
Falha no ID da variavel global. | Reconstrua o projeto.

Reconstrua o projeto.
Falha na operagdo do arquivo do

2057 objeto. Sincronize os arquivos do projeto.
Falha no ID da variavel global | Reconstrua o projeto.
preservada. Reconstrua o projeto.

Falha na operagdo do arquivo do

2058 objeto. Sincronize os arquivos do projeto.
N&o foi possivel calcular o tamanho | Reconstrua o projeto.
da variavel.

Excedeu a area da variavel global.

2059 Nao é possivel atribuir a area da | Reduza o numero de variaveis
variavel global porque falhou a | globais a ser usadas.
alocagcéo da memoria.

Falha do SRAM. .

2070 A SRAM no esta mapeada. Substitua a placa CPU.
Falha da SRAM.

2071 Nao é possivel excluir quando a | Execute o mesmo processo apos
variavel global preservada esta em | algum tempo. Reconstrua o projeto.
uso.

Excedeu a &area da variavel de
reserva. Reduza o numero de variaveis Tamanho O  tamanho

2072 | Nao é possivel atribuir a area da | globais preservadas a serem maximo que vocé
variadvel global preservada porque | usadas. tentou usar
falhou a alocacdo da memoria.

Falha da SRAM.

2073 | Nao foi possivel limpar a area da | Reconstrua o projeto.
variavel global preservada.
Falha da SRAM.

2074 | N@o foi possivel limpar a area de | o . iiiize o controlador.
salvamento da variavel global
preservada.

Falha na inicializaggo. Restaure a configuragdo do

2100 | Né&o foi possivel abrir o arquivo de
o controlador.
inicializacao.

2101 Fglha.na |r~1|C|aI|z§gao. Reinicialize o controlador.
Inicializag&o duplicada.

Falha na inicializagao. L
2102 NZo foi possivel in%cializar o MNG. Reinicialize o controlador.
2103 Falha na inicializagdo. Reinicialize o controlador.
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Falha na inicializagéo.
2104 | Nao foi possivel configurar uma | Reinicialize o controlador.
prioridade.
Falha na inicializagao.
2105 | Nao foi possivel configurar o | Reinicialize o controlador.
tamanho da pilha.
Falha na inicializag&o.
2106 | Nao foi possivel configurar um | Reinicialize o controlador.
processo de interrupgéo.
Falha na inicializagao.
2107 | Nao foi possivel iniciar um processo | Reinicialize o controlador.
de interrupcéo.
Falha na inicializag&o.
2108 | Nao foi possivel parar um processo | Reinicialize o controlador.
de interrupgao.
Falha na inicializagéo. L
2109 NZo foi possivel terminar a MNG. Reinicialize o controlador.
2110 Faﬁlha na |n|c!aI|zac;ao. - Reinicialize o controlador.
Nao foi possivel alocar memoria.
Falha na inicializacdo. Restaure a configuragdo do
2111 | Ndo foi possivel inicializar o gurag
. controlador.
movimento.
Falha na inicializagéo.
2112 | Nado foi possivel terminar o | Reinicialize o controlador.
movimento.
Falha na inicializagao. .
2113 Nao foi possivel mapear a SRAM. Substitua a placa CPU.
Falha na inicializagéo. .
2114 N&o foi possivel registrar a SRAM. Substitua a placa CPU.
Falha na inicializagdo. Verifique o numero de placas
2115 | A placa fieldbus estd além da | Lornd P
. fieldbus.
contagem maxima.
Falha na inicializacgo Reinicialize o controlador.
2116 | [ 2ha haniclalizagao. . Verifique a placa fieldbus.
Nao foi possivel inicializar a fieldbus. ! )
Substitua a placa fieldbus.
2117 | Falhanainicializagdo. Reinicialize o controlador.
Nao foi possivel terminar a fieldbus.
Falha na inicializago. Restaure a configuragdo do
2118 R ; . .
N&o foi possivel abrir o movimento. | controlador.
Falha na inicializagao. Assegure-se de que as
2119 | Nao foi possivel inicializar o | configuragdes do transportador e do
rastreamento do transportador. codificador estdo corretas.
Falha na inicializagéo.
2120 | Nao foi possivel alocar a area do | Reinicialize o controlador.
sistema.
Falha na inicializagao.
2121 Nao foi possivel alocar a area do | Reinicialize o controlador.
arquivo objeto.
Falha na inicializagéo.
2122 | Nao foi possivel alocar a area do | Reinicialize o controlador.
robd.
2123 Fallha na |n|c!allzagao. Reinicialize o controlador.
Nao foi possivel criar evento.
Falha na inicializagéo. . ' .
2124 | Um médulo fieldbus ndo suportado | MStale 0 modulo fieldbus adquirido
. da SEC.
esta instalado.
As configuragbes s&o inicializadas .V'.St.o que o a’rquwo_de_ gonflguragao
4 inicial esta significativamente
desde que o arquivo de . .
2126 % o - | corrompido, o) arquivo de
configuracéo inicial esta

corrompido. Restaure o sistema.

configuragé@o inicial do padrdo de
fabrica é usado.
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F%'ha d9 MCD', . . Restaure a configuragdo do

2130 | Nao foi possivel abrir o arquivo controlador
MCD. )

2131 Eﬁlha dp MCI,D' . Restaure a configuracdo do

&o foi possivel mapear o arquivo controlador
MCD. )
Falha dq PRM. ~ Restaure a configuragdo do

2132 | O arquivo PRM ndo pode ser controlador
encontrado. )

2133 Eﬁlha no PRM' . Restaure a configuragdo do

&o foi possivel mapear o arquivo controlador
PRM. )
2134 Falha no PRM. Restaure a configuragdo do
Erro no conteudo do arquivo PRM. controlador.
Falha do PRM.
2135 | Néao foi possivel converter o arquivo | Reinicialize o controlador.
PRM.
Falha do PRM.
2136 | Nao foi possivel converter o arquivo | Reinicialize o controlador.
PRM.
Falha do PRM.
2137 | Néao foi possivel converter o arquivo | Reinicialize o controlador.
PRM.
A comunicag&o com as unidades de
L acionamento nado esta disponivel
2140 E[ro (,je |n|c:|’aI|za(;ao da DL.J' para os controladores virtuais.
aoe possivel usar as unidades de Retorne o arquivo de configuragao
acionamento. para a configuragdo original se ele
tiver sido mudado.
Erro de inicializagdo da DU. N&o foi Verifique a conexdo com as

2141 | possivel inicializar as unidades de unidades de acionamento
acionamento. )

Erro de inicializagao da DU. Verifique a conexdo com as

2142 | Nao foi possivel inicializar as unidades de acionamento
unidades de acionamento. '

Erro de inicializagdo da DU.

2143 Tempo excedido durante a | Verifique a conexdo com as
inicializagdo das unidades de | unidades de acionamento.
acionamento.

Erro de inicializagao da.DU. Reinicialize a unidade de controle e

2144 | Nenhum dado para baixar para as as unidades de acionamento
unidades de acionamento. )

Erro de inicializagdo da DU.

2145 N&o foi possivel iniciar a | Reinicialize a unidade de controle e
comunicagdo com as unidades de | as unidades de acionamento.
acionamento.

Erro de inicializagao da DU.

2146 Tempo excedido ao iniciar a | Recarregue a unidade de controle e
comunicagdo com as unidades de | as unidades de acionamento.
acionamento.

Erro de inicializagdo da DU. Nao foi aRti\gﬁsa éoado Sc;:fct)vr\:g?;ragao de

2147 | possivel atualizar o software das Verifiqug a conex56 com as
unidades de acionamento. unidades de acionamento
Erro de inicializagdo da DU. N&o foi Verifi .

. ) erifique 0 nome do arquivo.

2148 | possivel atualizar o software das Verifique o arquivo da atualizagdo
unidades de acionamento. )
Erro de inicializagdo da DU. N&o foi | Verifique a energia e as conexdes da

2149 | possivel atualizar o software das | unidade de acionamento.
unidades de acionamento. Reinicialize o controlador.

Falha de operacéo.

2150 | O numero da tarefa ndo pode ser | Reinicialize o controlador.
encontrado.

2151 | Falha de operagao. Reinicialize o controlador.
Executando a tarefa.
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N2

Mensagem

Solugao

Nota 1 Nota 2

2152

Falha de operagéo.
Falha no tamanho do cédigo do
objeto.

Reinicialize o controlador.

2153

Falha de operacéo.
Falha no parametro de
deslocamento.

Reinicialize o controlador.

2154

Falha de operagéo.
Executando o deslocamento.

Reinicialize o controlador.

2155

Falha de operagéo.
Nao é possivel executar a fungdo de
deslocamento.

Reinicialize o controlador.

2156

Falha de operagéo.
Os dados de deslocamento nao
estéo configurados.

Reinicialize o controlador.

2157

Falha de operacéo.
Nao foi possivel carregar o
parametro de deslocamento.

Reinicialize o controlador.

2158

Falha de operagéo.
Nao foi possivel alocar a area para
0 ponto de parada.

Reinicialize o controlador.

2159

Falha de operacéo.

O numero do ponto de parada esta
além da contagem de configuragéo
permitida.

Reduza os pontos de parada.

2160

Falha de operagéo.
Nao foi possivel alocar o ID da
funcao.

Reinicialize o controlador.

2161

Falha de operacéo.
Nao foi possivel alocar o enderego
de variavel local.

Reinicialize o controlador.

2162

Falha de operagéo.
Ndo ha buffer suficiente para
armazenar a variavel local.

Revise o tamanho da variavel local.

2163

Falha de operagéo.

Mudar o valor esta disponivel
somente quando a tarefa estd em
interrompida.

Interrompa a tarefa com um ponto de
parada.

2164

Falha de operagéo.
Nao foi possivel alocar o enderego
de variavel global.

Revise o tamanho da variavel global.

2165

Falha de operacéo.
Nao ha buffer suficiente para
armazenar a variavel global.

Revise o tamanho da variavel global.

2166

Falha de operagéo.
Nao foi possivel obter o endereco da
variavel global preservada.

Revise o tamanho da variavel global
preservada.

2167

Falha de operacéo.
Nao ha buffer
armazenar a
preservada.

suficiente para
variavel  global

Revise o tamanho da variavel global
preservada.

2168

Falha de operagéo.
A SRAM né&o esta mapeada.

Reinicialize o controlador.

2169

Falha de operacao.

N&o é possivel apagar a variavel
global preservada ao carregar o
arquivo objeto.

Reinicialize o controlador.

2170

Falha de operagéo.
Nao ha buffer
armazenar a string.

suficiente para

Revise o tamanho da variavel string.

2171

Falha de operagéo.
N&o é possivel iniciar a tarefa apoés
voltagem baixa ser detectada.

Verifique a energia do controlador.
Reinicialize o controlador.

2172

Falha de operacéo.
Configuragdo da
duplicada.

/0 remota

Reinicialize o controlador.
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Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2
Erro de configuragédo remota.
N&o é possivel atribuir nimero de | Verifique o numero da entrada de
2173 ~ . . ~
entrada ndo existente a funcao | I/O.
remota.
Erro de configuragédo remota.
2174 Na'o e pcisswel _atrlbuw numero (je Verifique o numero da saida de I/O.
saida ndo existente a fungao
remota.
Falha de operacéo.
2175 | A fungdo remota ndo esta | Reinicialize o controlador.
configurada.
2176 Falha de operagao. Reinicialize o controlador.
Erro de espera de evento.
Falha de operacéo. S
- . Reinicialize o controlador.
2177 | Coépia de seguranca do sistema Instale o fi d trolad
falhou. nstale o firmware do controlador.
2178 Falha de operagéo. Reinicialize o controlador.
A restauracdo do sistema falhou. Instale o firmware do controlador.
Erro de configuragédo remota.
2179 N?O € possivel atribuir o mesmo Verifique a configuragdo remota.
numero de entrada para algumas
fungdes remotas.
Erro de configuragédo remota.
2180 N?O © posswell atribuir o mesmo Verifique a configuragéo remota.
nimero de saida para algumas
fungdes remotas.
Falha de operagéo. ) .
2181 | O numero da tarefa ndo foi E?JTA?PI © numero das tarefas
reservado para RC+ API. '
2190 Nap é possivel .calcular porque | o.ice o programa.
existem dados na fila.
Nao é possivel executar | Se vocé ndo operar o robd por um
2191 AbortMotion porque o robd ndo esta | programa, nao pode usar
funcionando por uma tarefa. AbortMotion.
N&o e possivel executar A tarefa foi completada
2192 | AbortMotion porque a tarefa do robd Revi P )
ey . evise o programa.
ja foi concluida.
Nao é possivel executar Recover . N
2193 | sem movimento porque AbortMotion Execute AbortMotion Primeiro, antes
= e de executar Recover WithoutMove.
néo foi executado.
Erro na configuragéo do Assggure-se de que as
2194 configuragdes do transportador e do
transportador. o ~
codificador estdo corretas.
Erro na configuragéo do Assegure-se de que as
2195 configuragdes do transportador e do
transportador. . =
codificador estdo corretas.
. . Assegure-se de que as
2196 0 numero do transportador esta fora configuragdes do transportador e do
da faixa. . ~
codificador estdo corretas.
Foi usado parametro de comando
2197 | proibido para o movimento de | Exclua o LIM.
rastreamento do transportador.
Robd em uso. O comando de movimento para o
2200 Nao é possivel executar o comando | robé ndo pode ser executado
de movimento quando outras tarefas | simultaneamente por mais de uma
estdo usando o robd. tarefa. Revise o programa.
Verifique se a configuragdo do robd
2201 | O rob® ndo existe. foi executada _corret:amente.
Restaure a configuragdo do
controlador.
Falha no status do médulo de conde
2202 | movimento. Foi retornado um erro | Reconstrua o projeto.
desconhecido.
N&o é possivel apagar o numero | O numero local 0 ndo pode ser
2203 wn )
local “0”. apagado. Revise o programa.
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N2 Mensagem Solugao Nota 1 Nota 2
o B . d q O numero do
~ . raco ndo pode ser apagado | Braco que
2204 Zr?ou;entpootsefrgvioapagar um alarme enquanto estiver em uso. Verifique | vocé esta
q ) se 0 Brago ndo esta sendo usado. tentando
apagar
2205 N&o é possivel apagar o numero do | O numero do Brago 0 ndo pode ser
brago “0”. apagado. Revise o programa.
A ferramenta néo pode ser apagada | © numero da
= . , - - ferramenta
2206 Ndo € possivel apagar uma | enquanto estiver em uso. Verifique o .
~ . que vocé esta
ferramenta enquanto em uso. se a ferramenta ndo estd sendo tentando
usada. apagar
2207 Nao é possivel apagar o numero da | O ndmero da ferramenta 0 ndo pode
ferramenta “0”. ser apagado. Revise o programa.
2208 | Nao é possivel apagar o ECP “0”. O namero do'ECP 0 ndo pode ser
apagado. Revise o programa.
= O numero do
. . O ECP n&o pode ser apagado o
2209 Ndo € possivel apagar um ECP enquanto estiver em uso. Verifique ECF que voce
enquanto em uso. ~ . estd tentando
se 0 ECP néo esta sendo usado. apagar
= . e wrw O processamento do comando Local
Nao é possivel especificar “0” como = . .,
2210 ., nao pode especificar o numero local
o numero local. .
0. Revise o programa.
O numero da Caixa esta fora da | Os numeros de Caixas disponiveis
2216 . ~ :
faixa. vao de 1 a 15. Revise o programa.
A Caixa especificada nao esta
2217 | Numero da Caixa ndo definido. definida.
Revise o numero da Caixa.
O numero do Plano esta fora da | Os numeros de Caixas disponiveis
2218 . ~ :
faixa. sdo de 1 a 15. Revise o programa.
2219 | Numero do Plano nao definido. O Plano especificado ndo esta
definido. Revise o nimero do Plano.
Falha do PRM. Nenhum dado do | Reinicialize o controlador. Restaure
2220 ; ) . ~
arquivo de PRM foi encontrado. a configuragdo do controlador.
Falha do PRM. N&o foi possivel | Reinicialize o controlador. Restaure
2221 . . . ~
atualizar o arquivo de PRM. a configuragao do controlador.
o . = O numero do
2222 | Numero do local ndo estd definido. | Yornae a configuraggo do local. | qy
evise o programa. especificado
. . PR O numero do
2223 | O numero do local esta fora da faixa. dOs ?unlzrol_\s) de. local disponiveis vao local
e 1 a 15. Revise o programa. especificado
2994 Nag §uportado. O MCOFS néo esta |
definido
2225 | O CalPlIs nao esta definido. Verifique a configuragédo de CalPls.
Os numeros de brago disponiveis o ni d
oopg | O numero do brago esta fora da | vao de 0 a 3. Dependendo dos bra”gmero e
faixa. comandos, o numero de brago 0 ndo espiciﬁcado
esta disponivel. Revise o programa.
o . = O numero de
2227 | Numero do brago no esta definido. \Fﬁe”f'q”e a configuragdo do brago. | |-
evise o programa. especificado
2228 o p_ulso para a posigao de Verifique a configuracdo HomeSet.
estacionamento nao esta definido.
O numero da ferramenta disponivel
O namero da ferramenta esté fora | © 9¢ 0 @ 3. Dependendo dos | O numero da
2229 da faixa comandos, o numero da ferramenta | ferramenta
' 0 ndo estda disponivel. Revise o | especificado
programa.
O niimero da ferramenta ndo esta | Verifique a configuragdo da | O numero da
2230 - . ferramenta
definido. ferramenta. Revise o programa. especificado
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Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2
O numero da ferramenta disponivel
é de 0 a 15. Dependendo dos | O numero do
2231 O numero do ECP esta fora da faixa. | comandos, o nimero da ferramenta | ECP
0 ndo esta disponivel. Revise o | especificado
programa.
e ) = O numero do
2232 | O nimero do ECP ndo esté definido. | e"dué a configuragdo do ECP. | gqp
Revise o programa. especificado
2933 O eixo para restaurar o codificador | Nao deixe de especificar o eixo para
ndo foi especificado. restauracéo do codificador.
Nado €& possivel restaurar o
2234 | codificador com o motor no estado | Desligue o motor antes de restaurar.
ligado.
2235 | O XYLIM nZo esta definido. Verifique a configuragdo do XYLim.
Revise o programa.
Falha do PRM. Nao foi possivel
2936 configurar o conteido do arquivo | Reinicialize o controlador. Restaure
PRM para o modulo status do | a configuragdo do controlador.
controle de movimento.
2937 O numero do Pallet estéd fora da | Os numeros de Pallet disponiveis
faixa. vao de 0 a 15. Revise o programa.
2238 | O Pallet ndo esta definido. Verifique a configuragédo do Pallet.
O subscrito do array esta fora da As dimensdes
2240 faixa definida pelo usuario. Ndo é | Verifique o subscrito do array. excedem  a O  subscrito
possivel acessar ou atualizar além | Revise o programa. definicao especificado
dos limites do array.
2941 As dimensbes do array n&o | Verifique as dimensdes do array.
corresponde a declaragéo. Revise o programa.
2242 | Foiusado “0” zero como um divisor. | Revise o programa.
Transbordamento de variavel. A | Verifique o tipo e o resultado do
2243 | variavel especificada esta além do | célculo da variavel. Revise o
valor maximo permitido. programa.
Transbordamento de variavel. A | Verifique o tipo e o resultado do
2244 | variavel especificada esta abaixo do | calculo da variavel. Revise o
valor minimo permitido. programa.
Nao é possivel executar esse | Esse comando ndo pode ser
2245 | comando com um numero de ponto | executado para o tipo Real ou
flutuante. Double. Revise o programa.
2246 Nao é possivel calcular o valor | Verifique o valor especificado. | O valor
especificado usando a fungéo Tan. | Revise o programa. especificado
2047 O subscrito do array especificado € | Verifique o valor especificado. | O valor
menos que “0”. Revise o programa. especificado
Falha do array. Redim somente | Vocé tentou executar Redim na
2248 | pode ser especificado para uma | variavel que ndo ¢ array. Reconstrua
variavel array. 0 projeto.
Falha do array. Nao é possivel | Um array de dimenséao diferente da
2249 especificar Preserve para outros | unica foi  especificado como
que nao sejam um array de | Preserve para Redim. Reconstrua o
dimenséao Unica. projeto.
Falha do array. Nao foi possivel
2250 | calcular o tamanho da area da | Reconstrua o projeto.
variavel.
Nao é possivel alocar memoria Redu;gonﬂmero de sgbscritosaser
2251 . . - . especificados por Redim. Execute o
suficiente para a instrugdo Redim. Redi
edim modestamente.
2952 N&o €& possivel alocar memodria | Reduza o numero de subscritos de
suficiente para ByRef. array para serem vistos por Redim.
N&ao é possivel comparar caracteres Verifique se o tipo de string € o tipo
2253 de dado numérico ndo séo

com valores.

comparados. Revise o programa.
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N2 Mensagem Solugao Nota 1 Nota 2
Os dados especificados estdo além O nimero d O numero de
o954 | dos limites de array. N&o ¢ possivel | Verifique o nimero de subscritos e SubSL(l)rit?)SO d§ dados a serem
submeter ou atualizar além dos | dados de array. Revise o programa. | .- submetidos ou
limites do array. Y atualizados
Transbordamento ou . .
. O valor que excede a faixa do tipo
subtransbordamento da variavel. A 3 " .
2255 ” i i Double ¢ especificado. Revise o
variavel especificada esta fora da
faixa. programa.
O subscrito do array especificado | Reduza o niumero de subscritos a ser
2256 | estda além da faixa maxima | especificados. Para os subscritos
permitida. disponiveis, consulte a ajuda online.
. . o . A variavel Int64 ou a variavel UInt64
N&o é possivel especificar a variavel ~ "
2257 . ndo podem ser especificadas.
Int64 ou a variavel UInt64. .
Corrija o programa.
O nimero da tarefa esta fora da | - ara © numero da tarefa disponivel, | O nimero da
2260 faixa di ivel consulte a ajuda online. Revise o | tarefa
aixa disponivel. programa. especificada
, e O numero da
2261 ON nurr_1etro da tarefa especificada Revise o programa. tarefa
nao existe. especificada
2062 | O numero do robd esta fora da faixa | O nimero de robds disponiveis & 1. gbgumero do
disponivel. Revise o programa. especificado
O numero da saida esta fora da . . i
. . . . Para o numero de saidas | O numero do
faixa disponivel. O nimero da porta . L . . o
2263 ; . o = disponiveis, consulte a ajuda online. | robo
ou o numero do dispositivo estdo Revi .
- . p evise o programa. especificado
fora da faixa disponivel.
O argumento do comando esta fora
da faixa disponivel. Verifique os | Para a faixa disponivel de o valor Qual o
argumentos. Dado adicionado 1: | argumentos, consulte a ajuda online. adicionado argumento do
Valor aprovado. Dado adicionado 2: | Revise o programa. numero?
ordem do argumento.
Alimentagao de pegas:
Formato de comando ou
configuragéo de valor errado.
2264 . C
Leia a descrigdo para o comando
correspondente em
Parametro de comando fora da faixa | Alimentagdo  de  pecas 7.0
Introdugdo e Hardware (Comum) e
Software
Software 3. Alimentacdo de pecas
Referéncia de comandos do SPEL+
e corrija o cédigo.
O numero da articulagdo esta fora Os  ndmeros  de articulagdes | O nimero da
2265 da faixa di ivel disponiveis vao de 1 a 6. Revise o | articulagado
a faixa disponivel. programa. especificada
O tempo de espera esta fora da | O tempo de espera disponivel é de 0 | O _tempo de
2266 | taixa disponivel a 2147483. Revise o programa espera
P : : prog : especificado
O nimero do temporizador esta fora O nimero ~do  temporizador | O namero do
2267 da faixa di vel disponivel é de 0 a 15. Revise o | temporizador
a faixa disponivel. programa. especificado
29 O numero da interrupcdo esta fora O numero ~ de interrupgdes | O nimero da
68 da faixa disponivel disponiveis vai de 1 a 4. Revise o | interrupgéo
P ) programa. especificada
O ID do idioma esta fora da faixa Para os |Ds .de |d|om.a d|spon_|ve|s, O ID de idioma
2269 . . consulte a ajuda online. Revise o -
disponivel. programa. especificado
O valor do parametro D especn‘,lcadO O valor do parametro D disponivel & O valor do
2270 | para o processo paralelo esta fora de 0 a 100. Revise 6 broarama parametro D
da faixa disponivel. ) prog ) especificado
o974 | O numero de Arch esté fora da faixa | O numero do arco disponivel ¢ de 0 ;)rcgumero do

disponivel.

a 7. Revise o programa.

especificado
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(0] numero especificado
representando um dispositivo de
o . " . . controle ou dispositivo de exibicdo | O numero do
2272 3SN o(:]?v(éllsposmvo esta fora da faixa esta fora da faixa disponivel. Para o | dispositivo
P : numero do dispositivo disponivel, | especificado
consulte a ajuda online. Revise o
programa.
. . O valor dos dados de saida Que numero
O dado dados de saida esta fora da . . ) . Dados de | de dado de
2273 faixa disponivel. disponivel € de 0 a 255. Revise o saida osta fora da
programa. faixa?
O argumento Asin esta fora da faixa .
2274 | isponivel. A faixa é de -1 a 1. Revise o programa.
O argumento Acos esta fora da faixa .
2275 disponivel. A faixa é de -1 a 1. Revise o programa.
2976 O_arggmentp de Sqgr esta fora da Revise 0 programa.
faixa disponivel.
2977 (0] argumgnto Randomlze esta fora Revise 0 programa.
da faixa disponivel.
2978 (e] argumer\to Sl'n, Cos, Tan esta fora Revise 0 programa.
da faixa disponivel.
O periodo de tempo limite
configurado pela instrugdo TMOut | Investigue a causa do tempo Periodo  de
2280 | expirou antes da condigdo de | esgotado. Verifique se o periodo de tempo limite
espera ser concluida na instrugdo | tempo limite configurado € o correto.
WAIT.
O periodo de tempo limite Investigue a causa do tempo
2281 cor?flgurad~o pelfa !nstrugaq TMO}“ esgotado. Verifiqgue se o periodo de Nimero  do | Periodo  de
na instrugcdo WaitSig ou na instrugéo L : sinal tempo limite
. tempo limite configurado é o correto.
SyncLock expirou.
O periodo de tempo Ilimite | Investigue a causa do tempo NGmer d Period d
2282 | configurado pela instrucdo TMOut | esgotado. Verifique se o periodo de | ~omere  da | reriodo  de
. ~ . . L . porta tempo limite
na instrucdo WaitNet expirou. tempo limite configurado € o correto.
Tempo limite.
2283 | Tempo limite na configuragdo do | Reinicialize o controlador.
dispositivo de exibigao.
Nao é possivel executar o comando
2290 Nao é possivel executar o comando | de movimento apds usar a fungao de
de movimento. usuario no comando de movimento.
Revise o programa.
Nao é possivel executar OnErr no
N&o é possivel executar o comando | comando de movimento ao usar a
2291 ~ .
OnErr. fungdo de usuario no comando de
movimento. Revise o programa.
N&o é possivel executar o comando | O comando /O ndo pode ser
/O enquanto a protecdo de | executado enquanto a protegdo de
2292 . . . :
seguranca esta aberta. Precisa ser | seguranca esta aberta. Revise o
forcado. programa
N&o ¢é possivel executar um | O comando I/O n&o pode ser
comando de /O durante uma | executado durante uma condigao de
2293 o P P :
condigdo de parada de emergéncia. | parada de emergéncia. Revise o
Precisa ser forgado. programa.
Nado ¢é possivel executar um O comando /O ndo pode ser
comando de /O quando um erro
2294 . : . executado enquanto ocorre um erro.
tiver sido detectado. Precisa ser -
Revise o programa.
forcado.
Ndo é possivel executar esse | Para detalhes sobre os comandos
2295 comando através de uma tarefa | executaveis, consulte a ajuda online.
NoEmgAbort e Background. Revise o programa.
2296 Um ou mais arquivos font_e foram Reconstrua o projeto.
atualizados. Construa o projeto.
Ndo ¢é possivel executar um | O comando /O n&o pode ser
2297 | comando de /O no modo TEACH | executado no modo TEACH. Revise
sem o parametro Forced. 0 programa.
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= . . . Vocé nao pode executar a instrugéo
Ndo ¢é possivel continuar a
= Cont e Recover  com o}
2298 | execugdo no processo  Trap fa T
SGClose processamento da tarefa rap
i SGClose.
Nao ¢é possivel executar esse
comando. E necessario configurar
[enable the advance task control | Habilite [enable the advance task
2299 | commands] (habilitar comandos de | control commands] pelo RC+ para
controle de tarefas avangadas) | executar o comando.
pelas configuragdes de preferéncia
do controlador RC+.
Rob6 em uso. Ndo é possivel | O comando de movimento para o NG d
executar o comando de movimento | robd ndo pode ser executado |, uMero  aa
2300 . - . tarefa que esta
quando outra tarefa esta usando o | simultaneamente por mais de uma usando o robd
robd. tarefa. Revise o programa.
N&o é possivel executar o comando .
: . Execute o comando de movimento
2301 | de movimento quando o interruptor :
. ) com o interruptor Enable preso.
Enable esta desligado.
Ndo ¢é possivel executar uma | Outra fungdo ndo pode ser chamada
2302 | instrugdo Call em um processo Trap | pela fungdo chamada Trap Call.
Call. Revise o programa.
Ndo é possivel executar uma
2303 | instrugdo Call em um processo | Revise o programa.
paralelo.
Ndo € possivel executar uma
2304 | instrugdo Xqt em um processo | Revise o programa.
paralelo.
Ndo ¢é possivel executar uma
2305 | instrugdo Call pela janela de | Execute Call pelo programa.
comando.
Nao é possivel executar a instrucao
2306 | Xqt por uma tarefa iniciada por Trap | Revise o programa.
Xqt.
Nao & possivel executar esse Verifique se todas as tarefas foram
2307 | comando enquanto houver tarefas 4
completadas.
sendo executadas.
Procure pelo erro  ocorrido
2308 Nao é possivel ligar o motor por | anteriormente no historico de erros e
causa de um erro critico. resolva esta causa. Entdo ,
reinicialize o controlador.
Ndo € ~possivel executar um Verifique o status da protecdo de
2309 | comando de movimento enquanto a q protes
~ . seguranga.
protecdo de seguranca esta aberta.
Ndo ¢é possivel executar um .
: Execute o comando Continue ou
2310 | comando de movimento enquanto ~ .
. . Stop e entao execute o movimento.
esta esperando para continuar.
Nao ¢é possivel executar um | Aguarde que o processo de Continue
2311 comando de movimento durante o | seja completado e entdo execute o
processo de Continue. comando de movimento.
Nao é possivel executar uma tarefa
- Cancele o status de parada de
2312 | durante uma condi¢ao de parada de N
P emergéncia.
emergéncia.
Ndo ¢é possivel continuar a | Espere 1,5 segundos apdés a
2313 | execugdo imediatamente apods abrir | protegdo de seguranga ser aberta e
a protecéo de seguranca. entdo execute o Continue.
Nao é possivel executar Continue e =
~ Verifique o status da protegcdo de
2314 | enquanto a protegcdo de seguranca
! seguranga.
estiver aberta.
Nao é possivel executar o comando Agquarde ate Continue ser
2315 | Cont e Restart na operagado de 9
completado.
retomada.
Nado ¢é possivel continuar a
2316 | execugdo apd6s um erro ter sido | Verifique o status do erro.
detectado.
2317 Nao é possivel executar a tarefa | Restaure o erro com Reset e entédo

quando um erro tiver sido detectado.

execute a tarefa.
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Nado é possivel executar um | Execute o comando de movimento
2318 | comando de movimento quando um | apés restaurar o erro através de
erro tiver sido detectado. Reset.
Ndo ¢é possivel executar um e
2319 | comando de |/O durante uma Venﬂqthe 0 status de parada de
g A emergéncia.
condicdo de parada de emergéncia.
2320 F.?Iha da fungédo. Tipo de argumento Reconstrua o projeto.
néo corresponde.
2321 Falhaﬂda funcdo. Retorne o vaJor Reconstrua o projeto.
que ndo corresponde para a fungéo.
Falha da funcao. .
2322 Tipo de ByRef ndo corresponde. Reconstrua o projeto.
2393 Falha da fungap. Nao foi possivel Reconstrua o projeto.
processar o parametro byRef.
2324 Falrja da fungao; Dimensdo do Reconstrua o projeto.
parametro ByRef ndo corresponde.
Falha da funcdo. Ndo pode usar .
2325 ByRef em uma instrugdo Xat. Reconstrua o projeto.
Ndo ¢é possivel executar uma
2326 | chamada DIl Call pela janela de | Execute DIl Call pelo programa.
comando.
Nao foi possivel executar uma DIl | Verifique a DLL.
2327 .
Call. Revise o programa.
N&o € possivel executar a tarefa | Vocé precisa conectar com o RC+
2328
antes de conectar com o RC+. antes de executar a tarefa.
Nao ¢é possivel executar uma
2329 | instrugdo Eval em um processo Trap | Verifique o programa.
Call.
Falha da interrupgao.
2330 | N&o é possivel usar o argumento na | Verifique o programa.
instrucdo Trap Call ou Xqt.
Falha da interrupgao.
2331 Nao foi possivel processar a | Reconstrua o projeto.
instrucdo Trap Goto.
Falha da interrupgao.
2332 | Nao foi possivel processar a | Reconstrua o projeto.
instrucdo Trap Goto.
2333 F"’!'ha da mEerrL’Jpgac’). Reconstrua o projeto.
A interrupcéo ja esta no processo.
Ndo ¢é possivel executar uma
2334 | instrugdo Eval em um processo Trap | Verifique o programa.
Finish ou Trap Abort.
Nao ¢é possivel continuar a
2335 | execugdo de Reset Error no modo | Verifique o programa.
TEACH.
Go Here :Z(0) ! D10; MemOn (1)!
ndo é executavel.
N&o é possivel usar a instru¢do | Mude o programa para:
2336 _
Here com um processo paralelo. P999 = Here
Go P999 Here :Z(0) ! D10; MemOn
(1)!
Nao é possivel executar exceto um
2337 | evento das fungdes do manipulador | Revise o programa.
do GUI Builder.
Nao é possivel executar Xqt, dados | Nao é possivel executar no modo
2338 | de entrada e de saida para TP em | TEST.
um modo TEST. Revise o programa.
2339 Nao é possivel executar no modo | Mude o modo para “modo
auténomo. cooperativo” e execute.
O valor especificado na fungdo . Digito das | Digito das
2340 | |1BCD & um valor BCD invalido. Revise o programa. dezenas unidades
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O valor especificado na instrugao . (0] valor

2341 OpBCD é um valor BCD invalido. Revise o programa. especificado
Nao é possivel mudar o status para e ) ~ )

2342 | o bit de saida configurado como Yeen:'g?aue a configuragdo da /O Numero da I/O ;Ejbg_)’ 2 (byte)
saida remota. ) )
O tempo de saida para saida
assincrona comandada pela . (0] tempo

2343 instrucdo On ou Off esta fora da Revise o programa. especificado
faixa disponivel.

O numero do bit /O entrada/saida \R;zl\'li:‘iseuz zreogralr:c?é de expansio de

2344 | esta fora da faixa disponivel ou a /0 eqa placapde /0 Fierl)dbus S50 Numero do bit

placa nao esta instalada. detectadas corretamente.
. . Revise o programa.
0 numero do by_te I/Q entra}da/salda Verifique se a placa de expansdo de | Nomero  do

2345 | esta fora da faixa disponivel ou a IO e a placa de I/O Fieldbus sdo | byte
placa ndo estd instalada. detectadas corretamente.

O numero da palavra de saida 1/0O | Revise o programa.

2346 entrada/saida estd fora da faixa | Verifique se a placa de expansdo de | Nimero  da
disponivel ou a placa nado estd | /O e a placa de I/O Fieldbus sdo | palavra
instalada. detectadas corretamente.

2347 o namero do. bit .VO d,a memoria Revise o programa. Numero do bit
esta fora da faixa disponivel.

O numero do byte I/O da memodria . Numero  do

2348 esta fora da faixa disponivel. Revise o programa. byte
O numero da palavra /O da N d

2349 | memoédria esta fora da faixa | Revise o programa. paulr:ver;o a
disponivel.

Comando permitido . somentg O comando pode ser executado

2350 | quando o modo de /O virtual esta -
ativo somente no modo de /O virtual.

O comando especificado ndo pode Execute 0 Comando pelo programa.

2353 | ser executado pela janela de | Alimentagdo de pecas:
comandos. O comando especificado ¢

executado na janela de comando.
Nao é possivel executar o comando .

2354 | de saida de I/0O quando o interruptor Eg;cgtﬁtzriﬁrqug?]ad;:aIrizode Vo
Enable esta desligado. P P )

Fallha qo arquvo. . Restaure a configuragdo do

2360 | Nao foi possivel abrir o arquivo de controlador
configuragéo. )

Féilha C.'o arquivo. . Restaure a configuragdo do

2361 Nao foi possivel fechar o arquivo de controlador
configuragéo. )

Fallha d.o arquivo. . Restaure a configuragdo do

2362 | Nao foi possivel abrir a chave do controlador
arquivo de configuracgéo. )

Féilha C.'o arquivo. . Restaure a configuragdo do

2363 | Nao foi possivel obter uma string do controlador
arquivo de configuragéo. )

Fallha d.o arquivo. . Restaure a configuragdo do

2364 | Nao foi possivel gravar no arquivo controlador
de configuracéo. )

Fqlha C_iO arquivo. . . Restaure a configuragdo do

2365 | Nao foi possivel atualizar o arquivo controlador
de configuracéo. )

2370 | A combinagZo da string excede o | O comprimento méximo da string ¢ dC:mpnmz?rEg
comprimento maximo de string. 255. Revise o programa. combinado 9

2371 O comprimento da string esta fora | O comprimento maximo da string é coomprimento
da faixa. 255. Revise o programa. especificado
Caractere invalido foi especificado

2372 | ap6s o ampersand (&) na fungdo | Revise o programa.

Val.
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2373 \S/’;rllng ilegal especificada na fungao Revise 0 programa.
2374 Falhg de strlng. Cédigo de caractere Revise o programa.
invalido na string.
N&o é possivel usar “0” para o valor o
2380 de Step em For...Next. Verifique o valor de Step.
A relagdo entre For...Next e GoSub
é invalida. Entrando ou saindo de .
2381 . = Revise o programa.
um For...Next usando uma instrugao
Goto.
2382 N&o é possivel executar Return Revise o proarama
enquanto esta executando OnErr. prog )
O retorno foi usado sem GoSub. .
2383 Revi Revise o programa.
evise o programa.
Case ou Send foi usado sem Select. .
2384 Revi Revise o programa.
evise o programa.
2385 N&o é possivel executar EResume Revise o proarama
enquanto esta executando GoSub. prog )
EResume foi usado sem OnErr. .
2386 Revi Revise o programa.
evise o programa.
Falha na curva. Reinicialize o controlador
2400 | Nao foi possivel abrir o arquivo : . :
C Crie um arquivo Curve novamente.
urve.
Falha na curva. Reinicialize o controlador
2401 | Néo foi possivel alocar o dado de : . :
i Crie um arquivo Curve novamente.
cabegalho do arquivo de curva.
Falha na curva. S
~ . . . Reinicialize o controlador.
2402 | Nao foi possivel gravar o arquivo de : .
curva Crie um arquivo Curve novamente.
Falha na curva. Reinicialize o controlador
2403 | Néao foi possivel abrir o arquivo de : . :
curva Crie um arquivo Curve novamente.
Falha na curva. S
~ . . . . Reinicialize o controlador.
2404 | Nao foi possivel atualizar o arquivo : .
d Crie um arquivo Curve novamente.
e curva.
Falha na curva. Reinicialize o controlador
2405 | Nao foi possivel ler o arquivo de : . :
curva Crie um arquivo Curve novamente.
Falha na curva. Reinicialize o controlador.
2406 ; . . . .
O arquivo de curva esta corrompido. | Crie um arquivo Curve novamente.
Falha na curva. Reinicialize o controlador
2407 | Especificado um arquivo diferente : . :
) Crie um arquivo Curve novamente.
do arquivo de curva.
Falha na curva. Reinicialize o controlador
2408 | A versdo do arquivo de curva é : . .
o Crie um arquivo Curve novamente.
invalido.
Falha na curva. Reinicialize o controlador
2409 | O numero do robd no arquivo de : . :
A Crie um arquivo Curve novamente.
curva é invalido.
Falha na curva.
2410 | Ndo é possivel alocar memodria | Reinicialize o controlador.
suficiente para a instrugdo CVMove.
Os dados do ponto especifico na | O nimero maximo de pontos
2411 instrucdo Curve estdo além da | especificados na instrucdo Curve é
contagem maxima. 200. Revise o programa.
O numero especificado de . o
; . - O numero maximo de comandos de
comandos de saida na instrucao . . : ~
2412 . . saida especificados na instrugao
Curve esta além da contagem . :
. Curve é 16. Revise o programa.
maxima.
Falha na curva. O cddigo interno
2413 | especificado esta além do tamanho | Reinicialize o controlador.
permitido na instrugdo Curve.
. + | O ndmero maximo de pontos
2414 Os ~dado’s de pontos contln’uc.)s P() especificados continuamente € 200. | Ponto inicial Ponto final
estdo além da contagem maxima. -
Revise o programa.
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Falha na curva. S
= . . . Reinicialize o controlador.
2415 | Nao é possivel criar um arquivo de : .
curva Crie um arquivo Curve novamente.
2416 | O arquivo Curve nao existe. Verifique se 0 nome do arquivo
Curve especificado esta correto.
Falha na curva. e
, . | Verifigue se nenhum comando de
O comando de saida foi . . o
2417 : saida foi especificado antes dos
especificado antes dos dados de
dados de ponto.
ponto.
Falha da mensagem de erro.
2430 | Arquivo de mensagem de erro ndo | Reinicialize o controlador.
existe.
Falha da mensagem de erro.
2431 Nao foi possivel abrir o arquivo de | Reinicialize o controlador.
mensagem de erro.
Falha da mensagem de erro.
243p | Nao foi possivel obter os dados de | piiialize o controlador.
cabecalho do arquivo de mensagem
de erro.
Falha da mensagem de erro.
2433 | O arquivo de mensagem de erro | Reinicialize o controlador.
esta corrompido.
Falha da mensagem de erro.
2434 | FOI  especificado um arquivo | o .6 o controlador.
diferente do arquivo mensagem de
erro.
Falha da mensagem de erro.
2435 | A versdo do arquivo de mensagem | Reinicialize o controlador.
de erro é invalida.
2440 Erro’de arquwvo. Verifique o numero do arquivo.
O ndmero do arquivo ja foi usado.
. Assegure-se e que o arquivo existe e
Erro de arquivo. R i )
2441 = : . . . que vocé especificou o arquivo
Nao foi possivel abrir o arquivo.
corretamente.
2442 Erro de. arquivo. Abra o o arquivo antes.
O arquivo nado esta aberto.
Erro de arquivo. O ndmero do
2443 | arquivo esta sendo usado por outra | Verifique o programa.
tarefa.
2444 Erro de arquivo. N&o foi possivel Verifique o nimero do arquivo.
fechar o arquivo.
. . Revise o programa.
2445 Erro de arquivo. Procura de arquivo Verifique a  configuragio  do
falhou.
apontador.
Erro de arquivo.
2446 | Todos os numeros de arquivo estdo | Feche arquivos desnecessarios.
sendo usados.
Erro de arquivo. Use ROpen ou UOpen que tenha
2447 s . . .
Nenhuma permissao de leitura. acesso de leitura para o arquivo.
2448 Erro de arquivo. Use ROpen ou UOpen que tenha
Nenhuma permisséo de gravagao. acesso de gravagao para o arquivo.
2449 Erro de arquivo. Use ROpen ou UOpen que tenha
Nenhuma permissao binaria. acesso binario para o arquivo.
2450 Er~ro de_ arquivo. . Verifique o nUmero do arquivo.
Nao foi possivel acessar o arquivo.
2451 Erro de arquivo. Nao foi possivel Verifique o arquivo.
gravar o arquivo.
2452 Erro dg arquivo. N&o foi possivel ler Verifique o arquivo.
0 arquivo.
Erro de arquivo. O comando especifico nao esta
2453 | Nao é possivel executar o comando P

para o disco atual.

disponivel no disco atual (ChDisk).
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2454 | Erro de arquivo. Disco invalido. Revise o programa.
2455 | Erro de arquivo. Drive invalido. Revise o programa.
2456 | Erro de arquivo. Pasta invalida. Revise o programa.
Erro de banco de dados. Esvtlasfif? Sgogcr)amnau.mero de outro
2460 | O numero do banco de dados ja esta peciliq
sendo usado banco de dados.
) Feche o banco de dados.
2461 Erro de banco de dados. Revise o programa.
O banco de dados nédo esta aberto. | Abra o banco de dados.
Erro de banco de dados.
2462 | O numero do banco de dados esta | Revise o programa.
sendo usado por outra tarefa.
Erro de comunicagdo do Windows. | Reinicialize o controlador.
2470 L .
Status invalido. Reconstrua o projeto.
Erro de comunicacdo do Windows. | Reinicialize o controlador.
2471 S )
Resposta invalida. Reconstrua o projeto.
2472 E,rr.o .dfa comunicagao do Windows. Reinicialize o controlador.
Ja inicializado.
Erro de comunicagdo do Windows. | Reinicialize o controlador.
2473 .
Ocupado. Reconstrua o projeto.
Erro de comunicacdo do Windows. | Reinicialize o controlador.
2474 LY )
Nenhuma solicitagdo. Reconstrua o projeto.
Erro de comunicagdo do Windows. Reduza o volume de dados
2475 | Transbordamento do buffer de . )
Revise o programa.
dados.
2476 Erro de comunicaggo do Windows. Reinicialize o controlador.
Falha a esperar por evento.
Erro de comunicacdo do Windows. | Assegure-se de que a pasta
2477 S o )
Pasta invalida. especificada seja a correta.
2478 Er’ro. de comunicacao do Windows. Reconstrua o projeto.
Cadigo de erro invalido.
A condigdo do evento especificado O nimero maximo de condicdes de
2500 | para Wait esta além da contagem - . ¢
o evento é 8. Revise o programa.
maxima.
O numero do bit especificado na O numero do
2501 | fungdo Ctr ndo foi inicializada com a | Revise o programa. bit
instrucdo CTReset. especificado
O numero disponivel de tarefas que
O numero da tarefa estd além da ppdem ser executadas
2502 s simultaneamente é de 32 para
contagem maxima para executar. .
tarefas normais e 16 para tarefas em
segundo plano. Revise o programa.
Nao é possivel executar Xqt quando O numero da
2503 | o numero da tarefa especificada ja | Revise o programa. tarefa
esta sendo executada. especificada
Falha de tarefa. O manipulador
2504 | especificado ja esta executando um | Reconstrua o projeto.
processo paralelo.
Na.o ha~ dados sgﬂmentesl para a Verifique o conteudo dos dados da
2505 | atribuigdo de variavel na instrugéo S )
Input. comunicagao. Revise o programa.
. o Para OP, somente uma variavel
A variavel especificada para a o
. ~ ! i pode ser especificada. Para outros
2506 | instrugdo Input esta além da . "
o dispositivos, podem ser
contagem maxima. e . o
especificadas até 32 variaveis.
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= O numero disponivel de contadores
Todos os contadores estdo em uso -
- . S que podem ser definidos
2507 | e nao é possivel inicializar um . . .
simultaneamente é 16. Revise o
contador novo com CTReset.
programa.
2508 Falha OnErr. Na~o foi possivel Reconstrua o projeto.
processar a instrugdo OnErr.
2509 Falha OnErr. Na~o foi possivel Reconstrua o projeto.
processar a instrugdo OnErr.
. . ~ O rétulo de I/0 especificado ndo esta
2510 o ':OtUk.) 'de VO especificado nao registrado. Verifique o arquivo do
esta definido. -
rétulo de I/0.
A instrugdo SyncUnlock é usada
sem executar uma instrugdo . Numero  do
2511 SyncLock prévia. Revise o Revise o programa. sinal
programa.
. . L .| Ainstrugdo SynclLock n&o pode ser ,
2512 A instrucdo SyncLock ja foi executada uma segunda vez em Namero  do
executada. . ) sinal
uma linha. Revise o programa.
O roétulo do ponto especificado nao O rétulo do ponto especificado nao
2513 . 4o p P esta registrado. Verifique o arquivo
esta definido. d
0 ponto.
2514 | Nao foi possivel obter o tempo do | poiniialize o controlador.
motor do robd ligado.
2515 Nao foi possivel configurar a data ou | Verifique se a data e hora estédo
a hora. configurados corretamente.
2516 | Nao foi possivel obter os dados de | piniialize o controlador.
depuracéo ou para inicializar.
= . . Verifique a configuragdo de tempo
2517 Nao foi possivel converter em data do controlador.
ou a hora. S
Reinicialize o controlador.
Um numero foi especificado para os | Especifique um nimero maior para
2518 | dados de ponto inicial maior que os | os dados do ponto final que para os | Ponto inicial Ponto final
dados de ponto final. dados do ponto inicial.
Sintaxe de formato invalido para o
2519 Fmtstrs. Verifique o formato.
Verifique se o nome do arquivo de
2520 | Nome do arquivo é muito longo. ponto .espemﬂca’dq esta corrgto. o
comprimento maximo da string do
nome do arquivo é 32.
2521 O caminho do arquivo é muito longo. Verifique se o nome d'o arquivo de
ponto especificado esta correto.
2522 | Nome de arquivo invalido. Asse’gu['e-se de néo usar caractgres
improprios para o nome do arquivo.
2593 O processo para continuar ja foi Revise 0 programa.
executado.
Nao é possivel executar Xgt quando
2524 | © namero .(,je |n’terrupc_;oes Revise o programa.
especificado ja esta  sendo
executado.
2525 | A senha é invalida. Verlflque se a senha esta
configurada corretamente.
2526 | Nenhum termo de espera. Reconstrua o projeto.
2527 Muitas variaveis ugadas Para | Revise o programa.
esperar variaveis globais.
A variavel global que ndo pode ser
2528 | usada para o comando wait foi | Revise o programa.
especificada.
N&o é possivel usar ByRef se a
2529 | varidvel é usada para esperar por | Revise o programa.
variavel global.
2530 | Muitos arquivos de ponto. Verifique o arquivo do ponto.
2531 0] arquivo de ponto é usado por Revise 0 programa.
outro robé.
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Nao é possivel avangar para a
2532 | posicdo do ponto porque existem | Verifique os dados do ponto.
dados indefinidos.
2533 | Erro no INP ou OUTP. Revise o programa.
Nenhuma fungdo main para iniciar | Sem iniciar a fungdo main, Restart &
2534 . ~
pela instrucdo Restart. chamado.
2535 N&o permite a configuragdo Enable Configure a autoridade.
ser mudada no modo Teach.
Ndo foi possivel mudar a
2536 | configuragdo Enable no modo | Reinicialize o controlador.
Teach.
A contagem dos dados de ponto P(:)
2537 | ndo esta correta ou o formato do | Revise o programa.
parametro ndo esta correto.
Falha no Force_GetForces.
2538 | Nado foi possivel processar | Revise o programa.
Force_GetForces.
2539 | A senha é invalida. Verifique a senha.
2540 | N&o conecta com o RC+. Conecte ao RC+
Foi especificado o mesmo numero
2541 Parametro duplicado. de robd.
Verifique o parametro.
. ) Os numeros de fila de trabalho
2542 0 numero ,d? f'l.a de trabalho disponiveis vao de 1 a 16. Revise o
especificado € invalido.
programa.
Foi especificada uma sequéncia O nome da sequéncia especificada
2543 | . . ndo pdde ser encontrado. Revise o
invalida. .
nome da sequéncia.
O nome do objeto especificado nédo
2544 | Objeto invalido foi especificado. pdde ser encontrado. Revise o nome
do objeto.
O nome da calibragdo especificada
2545 | Calibragao invalida foi especificada. | ndo pdde ser encontrado. Revise o
nome da calibracgéo.
Ndo é possivel ligar o motor | Espere 1,5 segundos apdés a
2546 | imediatamente apés abrir a protecdo | protecdo de seguranca ser aberta e
de seguranca. entdo execute a ligacdo do motor.
Alimentagao de pegas:
Formato de comando ou
configuragéo de valor errado.
Leia a descrigdo para o comando
Ndo ¢é possivel usar a opgao correspondente em
2547 especificada Alimentagao de pecas 7.0
Introdugdo e Hardware (Comum) e
Software
Software 3. Alimentagdo de pecgas
Referéncia de comandos do SPEL+
e corrija o codigo.
Muitos arquivos de forga. Reinicialize o controlador.
2548 | Exclua os arquivos de forga ou use | Inicialize o firmware do controlador.
arquivos de forca existentes. Substitua o controlador.
Arquivo de forga o qual ndo é
associado ao robd ndo pode ser | Reinicialize o controlador.
2549 | especificado. Inicialize o firmware do controlador.
Especifique o arquivo de forga | Substitua o controlador.
correto.
O comando especificado nao é o N o ~ .
. . robd especificado ndo é
2550 suportad9 para o robP do tipo _de suportado.
articulacdo e robd do tipo Verifi ' = N
. erifique a configuragéo do robd.
cartesiano.
2551 Néo f9i possivel mapear o historico Reinicialize o controlador.
da saude.
2552 Néo permite a configuragdo ser Configure a autoridade.

mudada no modo UL.
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2553 Nao foi ~ possivel = mudar  a Reinicialize o controlador.
configuragdo no modo UL.
Essa mensagem de erro somente é
exibida nos manipuladores da série
TIVT.
Nao execute quaisquer
Um loop excessivo foi detectado. prqqessamentos tais como  loop
. infinito ou qualquer outro
2556 | Reduza o numero tarefas em loop L
! . processamento similar tanto quanto
ou defina Wait ;
possivel.
Para mais detalhes, consulte
Restricbes de funcbes em
manutencdo, no manual da série
TIVT.
Ocorreu um erro em Trap.
Nota 1: Informacdo detalhada do | Ocorreu um erro em Trap. =
e o Informagéo
erro Verifique o0 codigo de erro
2557 . . ~ el detalhada do
Seguindo a informacao detalhada | correspondente no histérico do arro
do erro, tome a contramedida | sistema e tome as contramedidas.
pertinente.
2558 gn;;a;rametro do argumento & muito Confirme o paradmetro do argumento.
Nao é possivel executar quando o | Mude o estado do motor para ligado
2559 ) .
motor esta no estado desligado. e execute.
O ndmero do robd atual e o nimero
do rob6 da propriedade da | Confirme o ndmero do rob6 atuale o | NUmero do
2560 | sequéncia do guia de forga ndo | numero do robd da sequéncia do | robd
correspondem. Verifique o numero | guia de forga.
do robé.
O tipo do robé atual e o tipo do robd | Confirme o numero do robd atual e o
da propriedade da sequéncia do | numero do robd da propriedade da
2561 guia de forga ndo correspondem. | sequéncia do guia de forga.
Reconfigure a propriedade | Reconfigure a propriedade
RobotNumber. RobotNumber.
O numero da ferramenta atual e a ' .
R . Confirme o ndmero da ferramenta
ferramenta do rob6 da propriedade A .
- . = atual e a ferramenta do rob6 da | Numero da
2562 | da sequéncia do guia de forga nao . P -
. y propriedade da sequéncia do guia de | ferramenta
correspondem. Verifique o ndmero f
orca.
da ferramenta.
O arquivo de ponto sendo carregado
ndo corresponde ao de ponto da | Confirme o arquivo de ponto
2563 | propriedade da sequéncia do guia | carregado e o arquivo de ponto da
de forga. sequéncia do guia de forga.
Verifique o arquivo do ponto.
Uma instrugdo que ndo pode ser Desligue o controle de torque e
2564 | executada durante o controle de 9 q
. execute.
torque foi executada.
2565 Comando proibido enquanto o | Exclua comandos proibidos do
rastreamento era executado. programa.
Nao é possivel executar o comando
Nao é possivel executar o comando | FGRun para o mesmo robd. Finalize
2566 N
FGRun para o mesmo rob6. o comando FGRun ou o execute em
outro robd
N&o é possivel executar o comando
Nao é possivel executar o comando | FGGet para a sequéncia do guia de
2567 | FGGet para a sequéncia do guia de | forga sendo executado.
forga sendo executado. Execute-o0 apds a sequéncia do guia
de forga finalizar.
Uma instrugdo que nao pode ser
2568 executada. pelo processamento Revise 0 programa.
paralelo foi executada.
Revise o programa.
2569 N&o é possivel obter corretamente a Reinicialize o controlador.

sequéncia do guia de forga.
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O numero da sequéncia esta forada | O niumero da sequéncia vai de 1 a Nomero da
2570 | faixa. Verifique o nudmero da | 64. Confirme o nimero da sequéncia .
. e e sequéncia
sequéncia especificada. especificada.
O numero do objeto esta fora da | O numero do objeto vai de 1 a 16. Numero  do
2571 | faixa. Verifique o niumero do objeto | Confirme o numero do objeto .
o . objeto
especificado. especificado.
2572 Nao é possivel limpar o resultado do | Reinicialize o controlador.
guia de forga.
2573 N&o é possivel definir o resultado do | Reinicialize o controlador.
guia de forca.
2574 N&o é possivel obter o resultado do | Reinicialize o controlador.
guia de forca.
O armazenamento do resultado da | Reinicialize o controlador.
2575 | sequéncia do guia de forca em uma
variavel falhou.
2576 Foi especificado um nome de | Confirme o nome da sequéncia de
sequéncia de forca que ndo existe. | forca especificada.
2577 Foi especificado um nome de objeto | Confirme o nome do objeto de forga
de forca que nao existe. especificado.
Nao é possivel executar o comando Confirme a sequéncia do guia de
2578 | FGGet para a sequéncia do guia de f ificad
forca ndo executada. orga especiticada.
Nome de alimentador errado
. o especificado.
2580 Ségog(?s?eo alimentador especificado Verifique o nome do alimentador em
EPSON RC+ 7.0 - Menu - [Setup] -
[System Configuration].
Ndo ¢é possivel conectar ao
alimentador.
Verifique se as configuragbes de
rede do alimentador (endereco IP,
Mascara de I[P, Porta) estédo
corretas.
2581 Nado foi possivel restaurar o | Verifique se a conexdo Ethernet
alimentador. Verifique a conexao. entre o alimentador e o controlador
Estdo funcionando normalmente (se
cabos ficaram desconectados, se
existe uma falha de hub ou uma falha
do fornecimento de energia para o
hub, etc.). Verifiqgue a fonte de
energia para o alimentador.
2582 8 a.Ii.mentador né9 esta conectado. (Como acima)
erifique a conexao.
Alimentador errado especificado.
lluminagao posterior do alimentador Verifique se a iluminagao posterior
2583 < o foi habilitada em EPSON RC+ 7.0 -
ndo habilitada M
enu - [Setup] - [System
Configuration]
Alimentador errado especificado.
Terminal de saida do alimentador Verifique se o deposito alimentador
2584 = o foi habilitada em EPSON RC+ 7.0 -
nao habilitado M
enu - [Setup] - [System
Configuration].
Isso ocorre ao restaurar uma cépia
de seguranca do controlador, se a
configuragdo do alimentador tiver
2585 | Tipo de alimentador incorreto sido mudada.
Remova e registre as configuragdes
do alimentador em "EPSON RC+ 7.0
- Menu - Setup - System Settings".
2587 N&o é possivel executar com o | A opcédo PartFeeding requer um
controlador virtual controlador real para funcionar.
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Esse comando ndo pode ser
executado pela janela de comando
No foi ossivel adquirir | ©Y controlador virtual. Verifique a
2588 | . ~ P . a descricdo dos comandos relevantes
informacgdes do partfeeding WAl ~
em "Alimentagdo de pecgas, na
Referéncia de comandos do
SPEL+".
Esse comando funciona somente
com cameras para baixo fixas, entéo
use a camera para baixo fixa.
Revise as configuragbes da
sequéncia de visdo especificadas na
2589 O comando nao é suportado para | sequéncia de visdo blob da peca
camera movel. alvo.
Alimentagao de peca:
O comando ndo pode ser usado
quando a sequéncia de visdo da
peca esta usando uma camera robd
movel.
A instrucdo PF_ReleaseFeeder foi
2591 usada sem executar uma instrugao Revise o proarama
PF_AccessFeeder prévia. Revise o prog ’
programa.
A instrucdo PF_AccessFeeder ndo
2592 A instrucdo PF_AccessFeeder ja foi | pode ser executada uma segunda
executada. vez em uma linha. Revise o
programa.
O numero do objeto da propriedade | Os nimeros de MassProperties que
de massa estd fora da faixa | podem ser especificados vao de 1 a
2600 oo
admissivel. 15.
Verifique a faixa dos niumeros. Revise o programa.
O objeto de propriedade de massa | Confirme a configuragdo de
2601 nao foi definido. MassProperties.
Verifique a configuragao. Revise o programa.
N&o é possivel apagar um objeto de
Egcz)prledade de massa enquanto em O MP ndo pode ser apagado
2602 Lo . enquanto em uso.
Especifique  outro objeto de X .
: Confirme se o MP esta em uso.
propriedade de massa antes de
apagar o objeto anterior.
Nao é possivel apagar o objeto de | O nimero do MP 0 ndo pode ser
2603 | propriedade de massa de numero | apagado.
‘0” Revise o programa.
Falha na confirmagéo da contagem | Verifique se a unidade acionadora
2840 ~ .
da conexao da DU. esta conectada corretamente.
Falha na aquisicdo da contagem da | Verifique se a unidade acionadora
2841 ~ .
conexéo da DU. esta conectada corretamente.
Falha na confirmacgéo da informacgéo | Verifique se a unidade acionadora
2842 ~ .
de conexao da DU. esta conectada corretamente.
Falha na aquisicdo da informagédo | Verifigue se a unidade acionadora
2843 ~ .
de conexao da DU esta conectada corretamente.
Existe um nudmero faltante ou e . . .
2844 | repeticdo em uma configuragdo de Vepﬂque os dip switch da unidade
; ! . ? acionadora
dip switch da Unidade acionadora.
Exclua o
registro do
A unidade acionadora (DU) usada | Verifique se a unidade acionadora | "0 ou
2845 A . . conecte a DU
pelo robd nao esta conectada. esta conectada corretamente. com o
manipulador
registrado.
C.°m° .f(f' reconhecido .aumento € | 0 controlador foi recarregado devido
diminuicao da unidade de .
2846 . . a mudanga da conexdao com a
acionamento, a unidade do . .
. unidade de acionamento.
controlador foi recarregada.
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A configuragdo do dip switch da | E necessario mudar a configuragdo
2847 | unidade de I/F do sensor de forga | do dip switch.
esta incorreta. Questione conosco.
A unidade de I/F do sensor de forc;g Confirme se é possivel conectar
2848 | © _qual 0 sensor de forca esta corretamente com a unidade de I/F o
registrado n&o esta conectado. sensor de forca
Verifique a conexao. sa.
N&o foi possivel inicializar a unidade | Confirme se é possivel conectar
2849 | de I/F do sensor de forga. corretamente com a unidade de I/F o
Verifique a conexao. sensor de forga.
Né&o foi possivel inicializar a unidade | Confirme se é possivel conectar
2850 | de I/F do sensor de forca. corretamente com a unidade de I/F o
Verifique a conexao. sensor de forca.
O numero de série do sensor
conectado com o sensor registrado
nao esta correspondendo.
. Troque-o0 por um sensor novo apés
Um sensor de forgq diferente do confirmar a conexdo, retornando
sensor registrado esta conectado.
2851 Verifique a conexdo e revise a | Para © sensor conectado ou
confi qura 50 invalidando o sensor. No caso de
guragao. substituicdo planejada, configure as
configuragdes de conexao
novamente nas configuragbes do
sensor.
Confirme se é possivel conectar
O sensor de forga registrado ndo | corretamente com o  sensor
2852 | esta conectado. registrado.
Verifique a conexao. Invalide o sensor quando néo
conectar o sensor.
Nado foi possivel inicializar o Revise a configuracéo de
software da unidade de I/F do atualizagdo do softwa?e ¢
2853 sensor de forca. . Confirme a conexdo com a unidade
Revise o0  procedimento de de I/F do sensor de forca
atualizacéo. :
Nado foi possivel inicializar o
software da unidade de I/F do Confirme o nome do arquivo
2854 sensor de forca. . Confirme o arquivo de atualizagao.
Revise o procedimento  de
atualizacéo.
':;‘?wa:gl dgoisr:;ldealdemg:lea“lzl?:r dg Confirme a fonte de alimentagao e a
conexao da unidade de I/F do sensor
2855 | sensor de forga. de forca
Rewge N procedimento  de Reinicialize o controlador.
atualizagao.
A unidade de I/F do sensor de forga Qeve;z?gadacuonr:gifa%ge létei?szenzg;
2856 ggnmect;crjr;a versao antiga  esta atualizada. Atualize o da unidade de
; ) . I/[F do sensor de forga. Para os
Atualize o software da unidade de rocedimentos  de  atualizacéo
I/F do sensor de forga. P . §ao,
guestione conosco.
O robo registrado para a unidade de O robd que é relacionado ao sensor
I/[F do sensor de forca nao esta n3o esta registrado
2857 congctado. . R Revise o registro do robd ou
Revise o registro do robd na invalide a conexao do robd
configuragéo do sensor de forga. )
~ . . - Reinicialize o controlador.
Nao foi possivel alocar memoria .
2858 ara o monitor de forca Questione conosco se um erro
P sa. similar ocorrer apds reinicig-lo.
= . . - Reinicialize o controlador.
Nao foi possivel alocar memodria .
2859 ara o reqistro de forca Questione conosco se um erro
P 9 sa. similar ocorrer apds reinicia-lo.
0 ob_jgto do moniltor de forca O mesmo numero de monitor de
especificado no registro de forca forga ndo pode ser especificado
2860 | esta em uso. ;

Especifique outro objeto do monitor
de forga.

Especifique um niumero de monitor
de forga diferente.
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O numero maximo de registros de | O numero de registro maior é o que
2861 | forga foi executado. esta sendo usado.
Revise a temporizagéo do registro. Confirme o numero dos registros.
~ . . - Reinicialize o controlador.
Nao foi possivel alocar memoria .
2862 = Questione conosco se um erro
para a funcao de forga. L p S
similar ocorrer apds reinicia-lo.
A sequéncia do guia de forga,
RecordStart, FCMStart e LogStart, | Execute apos a propriedade
2863 | ndo pode ser executada ao mesmo | LogStart ser finalizada pela
tempo. propriedade LogEnd.
Revise o programa.
A sequéncia do guia de forga,
RecordStart, FCMStart e o monitor Execute apés sair do monitor de
2864 | de forga ndo podem ser executados forea P
ao mesmo tempo. ¢a.
Saia de um deles.
A sequéncia do guia de forga, | Execute a propriedade LogStart
RecordStart, FCMStart e LogStart, | apés a propriedade RecordStart
2865 | ndo pode ser executada ao mesmo | finalizar pela sequéncia do guia de
tempo. forca, monitor de controle de forga ou
Revise o programa. a propriedade RecordEnd.
A sequéncia do guia de forga, | Execute o monitor de forgca apos sair
RecordStart, FCMStart e o monitor | da propriedade RecordStart pela
2866 | de forga ndo podem ser executados | sequéncia do guia de forga, monitor
ao mesmo tempo. de controle de forga ou a
Saia de um deles. propriedade RecordEnd.
i . O mesmo numero de canal ndo pode
O canal especificado esta em uso. . e
2867 o ser especificado. Especifique um
Especifique outro canal. :
canal diferente para executar.
O objeto do monitor de for¢ca sendo o mesmo. numero de mon!tpr de
. o, o forca ndo pode ser especificado.
2868 | usado foi especificado. Especifique e , .
. . Especifique um numero de monitor
outro objeto do monitor de forga. .
de forca diferente para executar.
A duragéo da medicéo especificada e I
A . L Especifique um tempo de medicao
€ menor que o intervalo de medicéao X . e
2869 . maior que o intervalo de medicdo
especificado.
v A para executar.
Verifigue o paradmetro.
O produto da duragédo da medigédo
espepiﬁcada e o intervalo ~de Verifique o tempo e o intervalo de
2870 | medigéo especificado estdo fora da .
) o medigao.
faixa adnuissivel.
Verifique o parametro.
A sequéncia_do guia de forca, Para executar um novo, certifique-se
RecordStart, FCMStart e o monitor " , certiniq
2871 ~ de sair de um dos dois itens em
de forga ndo podem ser usados ~
. R operagao e execute.
mais de trés ao mesmo tempo.
O monitor de forca ndo pode ser Para iniciar o monitor de forga mais
2872 ¢ P novo, saia do monitor de forga em
langado duas vezes. .
operacgéo e inicie o novo.
Verifique a conexao do controlador e
5 e S da placa de I/F do sensor de forga.
Nao foi possivel inicializar a placa de S
Reinicialize o controlador.
2880 | I/F do sensor de forga. .
e = Questione conosco se um erro
Verifique a conexao. L S
similar ocorrer mesmo apds reiniciar
0 controlador.
Verifique a conexao do controlador e
5 T da placa de I/F do sensor de forga.
Nao foi possivel inicializar a placa de S
Reinicialize o controlador.
2881 I/F do sensor de forga. .
e = Questione conosco se um erro
Verifique a conexao. P . o
similar ocorrer mesmo apds reiniciar
o controlador.
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Detectadas duas placas: Placa de
IZ/EZ%O sensor de forca e placa RS- Remova a placa de I/F do sensor de
2882 s ” forca ou a segunda placa da placa
e estiver usando a placa de I/F do RS.232C
sensor de forga, a placa RS-232C '
esta disponivel para até uma placa.
Detectadas duas placas: A placa de
I/F do sensor de forga e a placa RS-
232C com a configuragdo de
2883 segunda placa. Retorne a configuragdo para a
Se estiver usando a placa de I/F do | primeira placa da placa RS-232C.
sensor de forga, retorne a
configuragdo para a primeira placa
da placa RS-232C.
Verifique a conexao do controlador e
NAo foi S da placa de I/F do sensor de forga.
ao foi possivel inicializar a placa de Reiniciali trolador
2884 | I/F do sensor de forga. einiciaiize o con )
Verifique a conexao. Q_ugstlone conosco se um erro
similar ocorrer mesmo apds reiniciar
0 controlador.
Os sensores 3 e 4 dos sensores de
forca estdo habilitados.
2885 Se estiver usando a placa de I/F do | Desabilite os sensores 3 e 4 do
sensor de forgca, desabilite os | sensor de forga.
sensores 3 e 4 dos sensores de
forga.
Verifiqgue a conexédo da placa de I/F
N&o foi possivel se comunicar com | do sensor de forca e do sensor de
2886 | 2 placa de I/F do sensor de forga. forca. Reinicialize o controlador.
Verifique a conexdo do sensor de | Questione conosco se um erro
forca. similar ocorrer mesmo apos reiniciar
0 controlador.
Detectada a placa de I/F do sensor | Nao é possivel usar placa de I/F do
de forga e a unidade de I/F do | sensor de forga e a unidade de I/F do
ogg7 | Sensor de forga. sensor de forga ao mesmo tempo.
Remova a placa de I/F do sensor de | Remova a placa de I/F do sensor de
forca ou a unidade de I/F do sensor | forga ou a unidade de I/F do sensor
de forga. de forga.
Verifique a configuragao.
Um sensor de forga ndo suportado | A versdo do firmware pode ser
2888 | esta definido. antiga. Verifique se a versdo do
Verifique a configuragéo. firmware é suportada e atualize se
necessario.
Verifique se a porta Ethernet esta
2900 Nao foi possivel abrir como servidor | configurada corretamente. Verifique
para a porta Ethernet. se o cabo Ethernet estda conectado
corretamente.
Verifique se a porta Ethernet esta
Nao foi possivel abrir como cliente a | configurada corretamente. Verifique
porta Ethernet. se 0 cabo Ethernet esta conectado
corretamente.
Alimentagéo das pecas:
Ndo ¢é possivel conectar ao
alimentador.
Verifique se as configuracbes de
rede do alimentador (endereco IP,
2901 Mascara de I[P, Porta) estédo
~ . . . corretas.
Nap foi possivel abrir a porta TCP/IP Verifique se a conexao Ethernet
(cliente) .
entre o alimentador e o controlador
Estdo funcionando normalmente (se
cabos ficaram desconectados, se
existe uma falha de hub ou uma falha
do fornecimento de energia para o
hub, etc.). Verifique a fonte de
energia para o alimentador.
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2902 Nao foi possivel ler pela porta | Verifique se a porta de comunicagéo
Ethernet. recebedora ndo esta fechada.
2904 Enderggo P invalido foi Revise o endereco IP.
especificado.
Falha de Ethernet.
2905 | Nenhum servidor/cliente | Revise o programa.
especificado.
5 e . Verifique se a porta Ethernet estda | Nomero  da
2906 | A porta Ethernet nao foi configurada. configurada corretamente. porta
2907 A porta Ethernet ja estava em uso | Uma porta Unica ndo pode serusada | Numero  da
para outra tarefa. por mais de uma tarefa. porta
Ndo €& possivel mudar os | Os parametros da porta ndo podem Ntimer da
2908 | parametros da porta enquanto a | ser mudados enquanto a porta esta pcl:rtae °
porta Ethernet esta aberta. aberta.
= . Para usar a porta Ethernet, execute | Numero  da
2909 | A porta Ethernet ndo esté aberta. a instrucao OpenNet. porta
; Valor de
2910 'IE'?r:npo texcedldo por uma porta Verifiqgue a comunicagéo. tempo
ernet. excedido
2911 N&o foi possivel ler de uma porta Verifique a comunicagéo.
Ethernet.
2912 A porta Ethernet ja estava aberta por | Uma porta tnica ndo pode ser usada | Numero  da
outra tarefa. por mais de uma tarefa. porta
Verifique se a porta Ethernet esta
2913 Nao foi possivel gravar na porta | configurada corretamente. Verifique | Nimero  da
Ethernet. se 0 cabo Ethernet esta conectado | porta
corretamente.
2914 A conexéo da porta Ethernet ndo foi | Verifique se a porta de comunicagdo | Nimero  da
completada. recebedora esta aberta. porta
Os dados recebidos da porta . L O nudmero de
2915 | Ethernet estdo além do limite de lc.)h°°,m(§’“r;5egt° sl de uma | ies em uma
uma linha. inha é de caracteres. linha recebida
Nao foi possivel processar um e . . ,
2916 | arquivo ficticio de porta Ethernet Verifique o conteido do arquivo | Numero  da
: ficticio. porta
virtual
2920 Falha da RS-232C. Verifique se a placa RS-232C ¢é
Erro do processo da porta RS-232C. | detectada corretamente.
Nao foi possivel ler pela porta RS- | Verifique os paradmetros e a
2921 S
232C. comunicagao.
= . . Diminua a velocidade da
2922 gjggcfoéggsjévﬁ Lrl]esrbg?cllgngg:tao RS- transferéncia de dados ou reduza o
) ) tamanho dos dados.
2926 O hardware da porta RS-232C n&o | Verifique se a placa RS-232C é | Numero da
esta instalado. detectada corretamente. porta
A porta RS-232C ja esta aberta por | Uma porta Unica ndo pode serusada | Nimero  da
2927 -
outra tarefa. por mais de uma tarefa. porta
Nado €& possivel mudar os | Os parametros da porta ndo podem Nimero  da
2928 | pardmetros da porta enquanto a | ser mudados enquanto a porta esta porta
porta RS-232C esta aberta. aberta.
. . Para usar a porta RS-232C, execute | Numero  da
2929 | A porta RS-232C nZo esta aberta. a instrug&o OpenCom. porta
: Valor de
2930 'Igesmz%ozgxcedldo lendo pela porta Verifique a comunicagéo. tempo
- . excedido
2931 lz\lggcfm possivel ler pela porta RS- Verifique a comunicagao.
2932 A porta RS-232C ja esta aberta por | Uma porta unica ndo pode serusada | Numero  da
outra tarefa. por mais de uma tarefa. porta
Nao foi possivel gravar para a porta o L Numero  da
2933 RS-232C. Verifique a comunicagao. porta
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2934 | Conexdo da porta RS-232C nd0 | /o ii0ue a porta RS-232C.
completada.
Os dados recebidos da porta RS- . . O numero de
2935 | 232C estdo além do limite de uma f?hm,mj’”rznsegm mfx'm" de uma | s em uma
linha. inha e de caracteres. linha recebida
N&o foi possivel processar um e . . .
2936 | arquivo ficticio de porta RS-232C ?i/;'ltg:gue o contetdo do arquivo g:rr:;ero da
virtual ’
5 4 . A porta especificada esta atualmente
Nao é possivel executar enquanto a
2937 ! sendo usada.
RS-232C remota esta usando. Especifique outra porta
= . A porta especificada esta atualmente
Nao é possivel executar enquanto o
2938 ModBus esta usando sendo usada.
' Especifique outra porta.
2950 Fe_nlha de daﬂem_on. Néo foi possivel Reinicialize o controlador.
criar a sequéncia daemon.
Falha de daemon. Tempo excedido
2951 enquanto criava a sequéncia | Reinicialize o controlador.
daemon.
Falha de sinal de entrada da tecla de ;):rr;flgureTcl)E Ar}t;(;rruptog:a tec'zl‘%_'ll_'g
2952 gggg}gggo TEACH/AUTO foi corretamente. Verifique se o TP esta
) conectado corretamente.
2953 Falha de sinal de entrada da tecla | Verifique se o TP estd conectado
ENABLE foi detectada. corretamente.
Provavelmente ocorreu uma
sobrecorrente devido a uma falha de
2954 | Foi detectado relé soldado. g‘r’gt;e"'n:g“'tg '”t‘c’)ﬁfé'g“gsa causa dg‘;
necessarias e entdo substitua a
DPB.
Verifique se o filtro ndo esta
. obstruido e se o ventilador ndo esta
A temperatura do resistor de arado
2955 | regeneracado estava mais alta do ge néo-houver nenhum problema no
que a temperatura especificada. fitro e no ventilador, substitua o
modulo regenerativo.
2970 Falha do MNG; . Reinicialize o controlador.
Erro de alocacao de area.
2971 Falha do M.NG' ~ Reinicialize o controlador.
Erro de verificagéo de tempo real.
2972 | Falha do MNG. i Reinicialize o controlador.
Erro de prioridade padréo.
2973 | Falha do MNG. Erro de prioridade | poinicialize o controlador.
do impulso.
2974 Falha do MNG. Erro de prioridade Reinicialize o controlador.
descendente.
2975 Falha do MNG. Erro de espera de Reinicialize o controlador.
evento.
2976 Falha do MNG. Erro de fechamento Reinicialize o controlador.
do mapa.
2977 | Falha do MNG. Erro de area livre. Reinicialize o controlador.
2978 Falha do MNG. Erro de AddiIOMem. | Reinicialize o controlador.
2979 Falha do MNG. Erro de AddInPort. Reinicialize o controlador.
2980 | Falha do MNG. Erro de AddOutPort. | Reinicialize o controlador.
Falha do MNG. Erro de L
2981 AddInMemPort. Reinicialize o controlador.
Falha do MNG. o
2982 Erro de AddOutMemPort. Reinicialize o controlador.
29g3 | Falha ~do ~MNG.  Ero de | poiisialize o controlador.
IntervalOutBit.
2984 | Falha do MNG. Erro de CtrReset. Reinicialize o controlador.
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Se vocé usa o simulador, verifique se
2997 | Deteccgéao de colisdo 0 objeto esta colocado na direcdo do
movimento do robé.
299g | AbortMotion foi tentado quando © | /... 4 4ida para AbortMotion.
robd ndo estava em movimento
2999 AbciﬂMotlon foi ten’gado quando o Veja a ajuda para AbortMotion.
robd estava em movimento
O tamanho do arquivo OBJ ¢ | Quando for necessario construir o
3000 | grande. TP1 pode n&o conseguir | projeto por TP1, considere reduzir o
construir este projeto. programa.
O numero de variaveis que estdo
O numero de variaveis que estdo | usando o comando Wait esta
3001 | usando o comando Wait estd | excedendo 56 (0 maximo é 64).
proximo do maximo permitido. Verifique se existem variaveis
desnecessarias.
Verifique se o arquivo DLL existe em
alguma das seguintes pastas:
3002 Nao foi possivel encontrar o arquivo | - Pasta Projeto
DLL. - Pasta sistema do Windows
- Pasta Configuragéo da variavel do
ambiente PATH
Verifique o nome da funcéo
3003 A fungdo DLL n&o pode ser | especificada. Verifique também no
encontrada. arquivo DLL se a fungdo
especificada existe na DLL.
3050 | A fungdo Main néo foi definida. Declare uma fungao Main.
3051 | Afuncdo ndo existe. Declare uma funcéo néo resolvida.
3052 | A variavel ndo existe. Declare uma variavel ndo resolvida.
Corrija o erro de sintaxe.
Alimentagao de peca:
A sintaxe do comando néo esté
correta.
Verifique a descrigdo para do
3100 | Erro de sintaxe. comando em
Alimentagéo de pecas 7.0
Introdugdo e Hardware (Comum) e
Software
Software “Parte 3”: Alimentagéo
Referéncia de comandos do SPEL+”
e modifique o codigo.
O numero de parametros ¢é
excessivo ou deficiente. Corrija os
parémetros.
Alimentagao de peca:
A sintaxe do comando néo esté
correta.
3101 | Erro de contagem de parametros. Verifique a descricdo para do
comando em
Alimentagao de pecas 7.0
Introdugdo e Hardware (Comum) e
Software
Software “Parte 3”: Alimentagéo
Referéncia de comandos do SPEL+”
e modifique o cédigo.
3102 o ’tamanho’dp nome dg_arquivo esta Encurte o nome do arquivo.
além do maximo permitido.
3103 | Definigdo de fungao duplicada. Mude o nome da fungéo.
3104 | Definicao de variavel duplicada”™*”. | Mude o nome da variavel.
Variaveis globais e variaveis globais D o .
= eclare as variaveis globais e
3105 pre_se_rvadas nao  podem ser variaveis globais preservadas fora
definidas dentro de um bloco de 9 > P
funcdes. do bloco de fungao.
3106 Uma fungao indefinida foi | Especifique um nome de fungao
especificada. vélido.
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A instrugao While/Until é
3107 Foi especificado tanto While como gspecificada tanto para a ~instrug:éo
Until para Do.. Loop. 0 como para a |nstru9go Loo~p.
para 1o...Loop Exclua uma ou outra instrugao
While/Until.
3108 O~num§ro da linha especificada Configure o rétulo da linha.
nao existe.
A especificagdo numérica direta
3109 | Erro de transbordamento. transbordou. Reduza o valor
numérico.
3110 Uma  variavel indefinida foi | Existe uma variavel indefinida.
especificada “**”. Declare a variavel.
A variavel especificada ndo € uma o .
3111 - Especifique a variavel array.
variavel array.
As dimensbes do array nao podem
3112 N&o é possivel mudar as dimensbes | ser mudadas na instrugdo Redim
da variavel array. durante o tempo de execugéo.
Corrija o programa.
A variavel Next especificada nao
3114 | corresponde a variavel For | Corrija o nome da variavel.
especificada.
Especifique um ponto Unico para a
3115 N&o é possivel usar uma expressdo | configuragdo do sinalizador de
de ponto no primeiro argumento. ponto. N&o especifique uma
expressao de ponto.
3116 O~ numero de array de dlnlensoes Verifique o numero de arrays.
nao corresponde a declaragao.
O arquivo que configura o projeto
3117 | O arquivo ndo pdde ser encontrado. ndo pode ser enqontrado. Verlflque
na pasta do projeto se o arquivo
existe.
O numero de instrugdes EndIf que
O EndIf correspondente ndo pdde | correspondem as instrugdes If e
3118 . - .
ser encontrado. Elself ndo sado suficientes. Adicione
as instrugdes Endlf.
O numero de instrugdes Loop que
3119 O Loop correspondente ndo pdde | correspondem as instrugdes Do ndo
ser encontrado. sdo suficientes. Adicione as
instrugdes Loop.
O numero de instrugdes Next que
3120 O Next correspondente ndo pdde | correspondem as instrugbes If e
ser encontrado. Elself ndo sdo suficientes. Adicione
as instrucdes Next.
O numero de instrugbes Send que
3121 O Send correspondente ndo pdde | correspondem as instrugbes Select
ser encontrado. ndo sado suficientes. Adicione as
instrucdes Next.
Um limite superior (max. 16) é
3123 As instru¢cdes On/Off estdo além da | definido no numero de instrugdes
contagem maxima. On/Off na instrugao Curve. Verifique
o limite superior e corrija 0 programa.
Um limite superior (“200” para curvas
abertas, “50” para curvas fechadas)
3124 O numero do ponto esta além da | € definido no numero de pontos
contagem maxima. disponivel na instrugdo da Curva.
Verifique o limite superior e corrija o
programa.
O numero de instrugdes EndIf que
3125 O If correspondente ndo pdde ser | correspondem as instrugdes If é
encontrado. demasiado. Exclua as instrugdes
EndIf desnecessarias.
O numero de instrugdes Loop que
3126 O Do correspondente nao pdde ser | correspondem as instrugdes Do é
encontrado. demasiado. Exclua as instrugdes
Loop desnecessarias.
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O numero de instrugbes Send que
3127 O Select correspondente ndo pdde | correspondem as instrugdes Select é
ser encontrado. demasiado. Exclua as instrugdes
Send desnecessarias.
O numero de instrugdes Next que
3128 O For correspondente nao péde ser | correspondem as instrugdes For é
encontrado. demasiado. Exclua as instrugdes
Next desnecessarias.
“ ” ndo pode ser usado como o | Mude o primeiro caractere do
3129 | primeiro caractere de um | identificador para um caractere
identificador. alfanumeérico.
O parametro ROT nado pode ser
3130 Ndo ¢é possivel especificar o | especificado nas instru¢des BGo,
parametro ROT. Go, TGo, Jump e Jump3. Corrija o
programa.
O parametro ECP ndo pode ser
3131 Ndo ¢é possivel especificar o | especificado nas instru¢des BGo,
parametro ECP. Go, TGo, Jump, Jump3 e Arc. Corrija
0 programa.
O parametro Arch ndo pode ser
3132 Ndo ¢é possivel especificar o | especificado nas instru¢gdes BGo,
parametro Arch. Go, TGo, Arc, Arc3, BMove, Move e
TMove. Corrija o programa
O parametro LimZ nio pode ser
3133 Ndo ¢é possivel especificar o | especificado nas instru¢gdes BGo,
parametro LimZ. Go, TGo, Jump3, Arc, Arc3, BMove,
Move e TMove. Corrija 0 programa.
O parémetro Sense nao pode ser
3134 Ndo ¢é possivel especificar o | especificado nas instru¢des BGo,
parametro Sense. Go, TGo, Arc, Arc3, BMove, Move e
TMove. Corrija o programa.
Parametro invalido foi especificado
3135 | Parametro invalido foi especificado. | nas instrugées Xqt e Call. Corrija o
programa.
Nio & possivel especificar o O subscrito da variavel do array néo
3137 . . pode ser especificado. Corrija o
subscrito variavel do array.
programa.
~ . o Especifique ByRef na lista de
3138 SyRef nao f0|. especificado  na parametros da declaragéo de fungao
eclaragao Function. . . =
que é chamada pela instrucao Call.
N0 & . . = A instrugdo Xqt ndo pode ser
ao é possivel executar a instrugao fUnca
3139 | Xqt para uma fungdo que necessita executgda para uma ungao gue
do parametro ByRef. necessita deA um parametro ByRef.
Exclua o parametro ByRef.
A instrucdo Redim ndo pode ser
3140 N&o é possivel executar a instrugéo | executada para uma variavel
Redim para uma variavel ByRef. especificando o parametro ByRef.
Exclua o parametro ByRef.
3141 O arquivo OBJ esta corrompido. -
O tamanho do arquivo OBJ esta | O resultado da compilagido excede o
3142 | além do tamanho disponivel apés a | valor limite (max. 1 MB por arquivo).
compilagéo. Divida o programa.
O comprimento disponivel do
identificador € no maximo de 32
caracteres para rétulos € nomes de
variaveis e 64 caracteres para
nomes de fungbes. Reduza o
3143 O comprimento do recuo esta além | numero de caracteres de modo que
do tamanho disponivel. ndo exceda o comprimento
disponivel. Para detalhes sobre o
comprimento disponivel, consulte o
Guia do Usuario do EPSON RC+
“6.4 Nomes de fungbes e variaveis
(Restrigbes de nomenclatura)’.
3144 ' ** ' j4 usado para um nome de | Corrija o identificador'**' ou 0 nome
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' ** ' ja usado para uma variavel | Corrija o identificador' **' ou 0o nome
3145 >
global preservada. da variavel global preservada.
' ** ' ja usado para uma variavel | Corrija o identificador' **' ou 0o nome
3146 .,
global. da variavel global.
3147 ' ** ' ja usado para uma variavel do | Corrija o identificador ' ** ' ou 0 nome
médulo. da variavel do médulo.
3148 ' ** ' ja usado para uma variavel | Corrija o identificador' **' ou 0 nome
local. da variavel local.
ekt i Corrija o identificador ' ** ' ou 0 nome
3149 ja usado para um rétulo de 1/0. do rétulo de 1/0.
3150 ' **'ja usado para um rotulo de erro | Corrija o identificador ' ** ' ou 0 nome
de usudrio. do rétulo de erro de usuario.
O argumento ndo pode ser
3151 N&o é possivel usar o parametro da | especificado para a fungdo que é
funcgéo. executada pela instrugdo Trap.
Corrija o programa.
O valor limite dos elementos de array
dependem do tipo das variaveis.
Os elementos especificados da | Consulte o Guia do usuario do
3152 | variavel array estdo além do | EPSON RC+7.0 “6.7.6 Array” e
tamanho disponivel. corrija 0 numero dos elementos de
array de modo que ndo excedam o
valor limite.
O tipo de parémetro ndo é
Incompatibilidade de tipo de | compativel com as instrugbes Call,
3153 A h
parametro. Force_GetForces e Xqt. Corrija o
tipo de parémetro.
' ** ' ndo é um roétulo de bit de | Especifigue um rétulo de bit de
3154 o1
entrada. entrada valido.
' ** ' ndo é um rotulo de byte de | Especifique um rétulo de byte de
3155 o1
entrada. entrada valido.
' ** ' ndo é um roétulo de palavra de | Especifique um rétulo de palavra de
3156 0
entrada. entrada valido.
3157 | ***"ndo é um rétulo de bit de saida, | booau® UM roulo de bit de saida
' ** ' ndo é um rotulo de byte de | Especifique um rétulo de byte de
3158 ; ; o1
saida. saida valido.
' ** ' ndo é um rétulo de palavra de | Especifique um rétulo de palavra de
3159 ; ; o1
saida. saida valido.
3160 ' ** ' ndo é um rotulo de bit de | Especifique um rétulo de bit de 1/0
memdria. de memédria valido.
3161 ' ** ' ndo é um rotulo de byte de | Especifique um rétulo de byte de I/O
memdria. de memdria valido.
' ** ' ndo é um rétulo de palavra de | Especifique um rétulo de palavra de
3162 - i
memodria. I/O de memdria valido.
O numero maximo de parametros de
3163 | Muitos argumentos de fungéo. fungdo é 100. Reduza o numero de
parametros.
Nio & possivel comparar com o O tamanho dos valores Booleanos
3164 P P ndo pode ser comparado. Corrija o
valor Booleano.
programa.
3165 N&o é possivel usar valor Booleano | Valor Booleano ndo pode ser usado
na expressao. na expressdo. Corrija o programa.
~ . = O tamanho dos valores Booleanos e
Nao é possivel a comparagao entre = =
3166 ~ a expressdo nao podem ser
o valor Booleano e expresséo. -
comparados. Corrija o programa.
N&o é possivel armazenar valores | Valor Booleano ndo pode ser usado
3167 | Booleano sem uma variavel | na variavel numérica. Corrija o
numeérica. programa.
Nao é possivel armazenar valores | Valor Booleano ndo pode ser usado
3168 | Booleano sem uma variavel | na variavel numérica. Corrija o
numérica. programa.
3169 Foi especificado um rétulo de 1/0O | Defina um rétulo de 1/O novo ou
indefinido. especifiqgue um rétulo de I/0 definido.
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A expressdo string & especificada
para o lado direito da expresséo de

3170 Foi especificada uma expresséo de | condi¢cdo na instru¢do Do ou Loop.
condigdo invalida. Corrija a expressao da condigédo de
modo que o lado direito da
expressao seja valor Booleano.
Nao é possivel a comparagéo entre O valor numérico ¢ a strlng"nao
3171 valor numeérico e strin podem ser comparados. Corrija o
9 programa.
As palavras-chave do SPEL+ nao
N&o é possivel usar uma palavra- pod.(’am ser us...adas como nomes de
3172 chave para um nome de variavel variavel. Corrija o nome da variavel
P ’ nao sobrepondo com a palavra-
chave.
3173 | "**'jausado para um rétulo de linha. Corr!Ja 0 |den.t|f|cador ouonome
do rétulo de linha.
Rétulos de linha com 0 mesmo nome
NGmero ou rétulo da linha (**) ndao podem ser especificados na
3174 duplicado mesma fungdo. Exclua o rétulo de
P : linha ' ** ', ou defina um novo rétulo
de linha e corrija o programa.
Foi especificado um rétulo de ponto Deflng um rotulo d'e ponto novo ou
3175 indefinido especifique o rétulo de ponto
) definido.
3176 Uma variavel indefinida foi | Defina uma variavel nova ou
especificada. especifique a variavel definida.
3177 ' ** ' ja usado para um roétulo de | Corrija o identificador ' ** ' ou 0 nome
ponto. do rétulo de ponto.
O numero resultado ndo pode ser
Ndo & possivel usar o namero especificado quando um objeto de
3178 resultado visdo que nao retorna resultados
' multiplos nas instrugdes VSet e
VGet. Corrija o programa.
O valor limite do comprimento da
. . . . string é no maximo de 255
A string literal estd além do .
3179 comprimento disponivel caracteres. Reduza o comprimento
P P ) da string de modo que n&o exceda o
valor disponivel.
N&o é possivel mudar o valor da | A propriedade de calibracdo néo
3180 | propriedade de calibragdo com o | pode ser mudada com a instrugéo
comando VSet. VSet. Corrija o0 programa.
A variavel array deve ser usada com ByVal naq’pode ser espeg[flcado
3181 BvRef para a variavel array. Especifique o
yRet. parametro ByRef.
3182 | A subscricao nao foi especificada. Especifique uma subscrigdo.
3183 | O parametro ndo pode ser omitido. Adicione um parametro.
O parametro SYNC nédo pode ser O pardmetro SYNC ndo pode ser
3184 | usado com o comando de especificado nos comandos de
rastreamento rastreamento. Exclua o parametro
i SYNC.
Os dados Queue ndo podem ser
= . especificados nas instrugbes BGo,
3185 Nao é possivel usar dados Queue. BMove, TGo e TMove. Exclua os
dados em fila.
A combinagdo de dados de fila e
dados de ponto ndo podem ser
3186 A combinagdo entre dados Queue e | especificados para especificar as
Point ndo correspondem. instrucdes Arc, Arc3, Jump3 e
Jump3CP.
Use dados de fila ou dados de ponto.
L Corrija o programa de modo que o
3187 iLriTéli\;jaok?‘(r)i(:; Z'gi?itzz%or de ponto valor do sinalizador do ponto fique
P ' dentro da faixa de 0 a 127.
O comando Call ndo pode ser usado O comando Call ndo pode ser usado
3188 no brocessamento paralelo no processamento paralelo. Corrija o
P P ) programa.
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S . = A mudanga da variavel local nao
Variaveis locais ndo podem ser ; ~
3189 : pode ser aguardada pela instrucdo
usadas com o comando Wait. . -
Wait. Corrija o programa.
Variaveis array ndo podem ser A mudanga da variavel array nao
3190 ) pode ser aguardada pela instrugdo
usadas com o comando Wait. . -
Wait. Corrija o programa.
s . . A mudanga da variavel Real nao
Variaveis reais ndo podem ser : ~
3191 ) pode ser aguardada pela instrucéo
usadas com o comando Wait. . -
Wait. Corrija o programa.
o . < A mudanga da variavel String néo
Variaveis String ndo podem ser . o
3192 . pode ser aguardada pela instrugdo
usadas com o comando Wait. . -
Wait. Corrija o programa.
O nome do objeto de Vision ndo
O nome do objeto de Vision estd | pode ser omitido na instrugdo
3193 )
ausente. VTeach. Especifique o nome do
objeto.
5 . . Valor Booleano néo pode ser usado
Nao & possivel usar valor Booleano o
3194 - para o valor de tempo limite da
para o valor do tempo limite. : ~ . ..
instrucdo Wait. Corrija o programa.
O numero de instrugdes Fend que
A instrugdo Fend ndo foi | correspondem as instrugcbes
3196 . = ~ o
encontrada. Function n&o sdo suficientes.
Adicione as instrugdes Fend.
3197 O nome do valor numérico ndo pode | O nome do valor numérico ndo pode
usar'$'. usar '$'. Corrija o nome da variavel.
As variaveis string devem ter o As variaveis string devem ter um
3198 N 9 sufixo '$'. Adicione um sufixo '$' ao
sufixo '$'. >
nome da variavel.
Objeto de vision invalido foi
e . e especificado nos comandos Vision
3199 | Objeto invalido foi especificado. Guide tais como VSet e VGet.
Especifique o objeto de vision valido.
3200 | Valor ausente. Adicione um valor.
3201 Esperado ', ". Adicione ', ".
3202 | Esperado' (. Adicione ' (.
3203 | Esperado ' (. Adicione ' (.
3204 | Identificador ausente. Especifique um identificador.
3205 | O ponto nao foi especificado. Especifique um ponto.
3206 A expressdo da condigdo do evento | Adicione uma expressdao da
esta ausente. condicdo do evento.
3207 | A formula esta ausente. Adicione uma férmula.
3208 | A férmula da string esta ausente. Adicione uma férmula da string.
3209 | A formula do ponto esta ausente. Adicione uma férmula do ponto.
O rétulo da linha nado foi Verlfque se o rétulo  da linha
3210 especificado especificado existe no programa.
P ' Adicione um rétulo de linha valido.
3211 | Avariavel nao foi especificada. Especifique uma variavel.
O numero de instrugbes Fend que
3212 O Fend correspondente ndo pdde | correspondem as instrucdes
ser encontrado. Function n&o sdo suficientes.
Adicione as instrugdes Fend.
3213 | Esperado':". Adicione ' :".
True/False ndo foram especificados
na propriedade do Vision Guide/GUI
3214 | True/False ndo foram especificados. Efu'.lder ou substituigao d? eXpressao
l6égica que requer a configuracdo de
valor Booleano.
Especifique True ou False.
On ou Off deve ser especificado para
a configuragdo logica da saida
3215 | On/Off nao foi especificado. remota da instrugdo Motor, Brake,

AutoLJM, SetSw e Box. Especifique
On ou Off.
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Invdlido formato de comando
PF_OutputOnOff usado.

Leia a descrigdo para o comando
correspondente em

Alimentagdo de  pecas 7.0
Introdugdo e Hardware (Comum) e
Software

Software 3. Alimentagdo de pecas
Referéncia de comandos do SPEL+

e corrija o codigo.

3216

High/Low nao foi especificado.

High ou Low deve ser especificado
pela configuragdo do modo de
energia da instrucdo Power.
Especifique High ou Low.

3217

O rétulo do bit de entrada néo foi
especificado.

O rétulo do bit de entrada nao foi
especificado na instrugdo SetSW,
CTReset, na funcdo Sw e Citr.
Especifique um rétulo de bit de
entrada valido.

3218

O rotulo do Byte de entrada nao foi
especificado.

O rétulo do Byte de entrada néo foi
especificado na instrugdo Setln, na
fungdo In e InBCD. Especifique um
rétulo de byte de entrada valido.

3219

O rétulo da palavra de entrada nao
foi especificado.

O roétulo da palavra de entrada néo
foi especificado na instrugéo SetinW,
na fungao InReal e InW. Especifique
um rotulo de palavra de entrada
valido.

3220

O rétulo do bit de saida nao foi
especificado.

O rétulo do bit de saida nao foi
especificado na instrugdo On, Off e
na fungdo Oport. Especifique um
rétulo de bit de saida valido.

3221

O rétulo do byte de saida ndo foi
especificado.

O rotulo do byte de saida ndo foi
especificado na instrugdo Out,
OpBCD e nafungao Out. Especifique
um rétulo de byte de saida valido.

3222

O rétulo da palavra de saida nao foi
especificado.

O rétulo da palavra de saida nao foi
especificado na instrugdo OutW,
OutReal e na fungdo OutReal.
Especifique um rétulo de palavra de
saida valido.

3223

O rétulo do bit de memoaria nao foi
especificado.

O roétulo do bit de memdéria néo foi
especificado na instrugdo MemOn,
MemOff e na funcdo MemSw.
Especifique um rotulo de bit de
memoria valido.

3224

O rétulo do byte de memaria nao foi
especificado.

O rétulo do byte de memoaria néo foi
especificado na instrugdo MemOut e
na fungdo Memlin. Especifique um
rétulo de byte de meméria valido.

3225

O rétulo da palavra de meméria ndo
foi especificado.

O rétulo da palavra de memoéria néo
foi especificado na instrugdo
MemOutW e na fungdo MeminW.
Especifique um rétulo de palavra de
memo¢ria valido.

3226

O rétulo de erro do usuario nao foi
especificado.

O rotulo de erro do usuario néo foi
especificado na instrugdo Error.
Especifique um rotulo de erro de
usuario valido.

3227

O nome da nado foi

especificado.

fungdo

O nome da fungdo nao foi
especificado na instrugéo que requer
a designagéo de nome da funcgéo, tal
como Call e Xqt. Especifique um
nome de fungdo valido.
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3228

O tipo de variavel nao foi

especificado.

O tipo de variavel nado foi
especificado para a definicdo do
parametro da instrugao Function e a
especificacao do parametro
Preserve da instrucdo Global.
Especifique um tipo de variavel
correto.

3229

Parametro da instrugdo Trap
invalido. Use Goto, Call ou Xqt.

Especifique GoTo, Call ou Xgt como
um parametro da instrucéo Trap.

3230

Esperado For/Do/Function.

Especifique For, Do ou Function
como um parémetro da instrugéo
Exit.

3231

Above/Below né&o foi especificado.

O valor da configuragédo para a
orientagdo do cotovelo nao foi
especificado na instrugdo Elbow.
Especifique Above ou Below.

3232

Righty/Lefty ndo foi especificado.

O valor da configuragdo para a
orientacgo da mao ndo foi
especificado na instru¢do Hand.
Especifique Righty ou Lefty.

3233

NoFlip/Flip foi especificado.

O valor da configuracdo para a
orientaggo do punho ndo foi
especificado na instrugdo Punho.
Especifique NoFilip ou Flip.

3234

O numero da porta ndo foi
especificado.

O numero da porta que indica o
arquivo ou a porta de comunicagéo
nao foi especificado nas instrugdes
Read, ReadBin, Write e WriteBin.
Consulte a Referéncia da linguagem
SPEL+  “Instrugéo Read” e
especifique o nimero do arquivo ou
0 numero da porta apropriado.

3235

Variavel do tipo string n&o foi
especificada.

Variavel do tipo string n&o foi
especificada no comando que requer
especificacdo de varidavel do tipo
string como um  parémetro.
Especifique uma variavel do tipo
string.

3236

O numero da porta RS-232C nao foi
especificado.

O numero da porta RS-232C néo foi
especificado nas instrucdes
OpenCom, CloseCom e SetCom.
Consulte a Referéncia da linguagem
SPEL+ “Instrugcdo OpenCom” e
especifique o numero da porta
apropriada.

3237

O numero da porta de comunicagao
de rede nao foi especificado.

O numero da porta de comunicagéo
de rede ndo foi especificado na
instrucdo  OpenNet,  CloseNet,
SetNet e WaitNet. Especifique um
numero inteiro de 201 a 216.

3238

A velocidade de comunicagao nao
foi especificada.

A velocidade de comunicacgao (taxa
de baud) na foi especificada na
instrucdo SetCom. Consulte a
Referéncia da linguagem SPEL+
“Instrugdo OpenCom” e especifique
a taxa de baud apropriada.

3239

O numero do bit de dados nao foi
especificado.

O comprimento do bit de dados nao
foi especificado na instrugéo
SetCom. Consulte a Referéncia da
linguagem SPEL+ “Instrugéo
SetCom” e especifique a taxa de
baud apropriada.
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3240

O numero do bit de parada nao foi
especificado.

O comprimento do bit de parada nao
foi especificado na instrucdo
SetCom. Consulte a Referéncia da
linguagem SPEL+ “Instrucéo
SetCom’” e especifique o tamanho do
bit de parada apropriado.

3241

Parity n&o foi especificada.

A paridade ndo foi especificada na
instrucdo SetCom. Consulte a
Referéncia da linguagem SPEL+
“Instrugdo SetCom” e especifique
paridade apropriada.

3242

Terminator ndo foi especificado.

O terminador (final da linha
send/receive) nao foi especificado
nas instrugbes SetCom e SetNet.
Consulte a Referéncia da linguagem
SPEL+ ‘Instrugdo SetCom” e
especifique o terminador apropriado.

3243

O fluxo de Hardware nao foi
especificado.

O fluxo de hardware nédo foi
especificado na instrugdo SetCom.
Consulte a Referéncia da linguagem
SPEL+ “Instrugdo SetCom” e
especifique o controle de fluxo
apropriado.

3244

O fluxo de Software nado foi
especificado.

O fluxo de software ndo foi
especificado na instrugdo SetCom.
Consulte a Referéncia da linguagem
do SPEL+ “Instrugdo SetCom” e
especifique o controle de fluxo
apropriado.

3245

None nao foi especificado.

“NONE” nao foi especificado para a
configuragéo do controle de fluxo de
software na instrucdo SetNet.
Especifique “NONE”.

3246

O pardmetro ' O ' ou ' C ' nao foi
especificado.

O parametro de abertura ou
fechamento para o final de uma
curva nao foi especificado na
instrugdo Curve.

Consulte a Referéncia da linguagem
SPEL+  “Instrugdo  Curve” e
especifique o parametro open/close
apropriado.

3247

O parametro NumAxes nao foi
especificado.

O numero de eixos de coordenadas
controlados durante um movimento
em curva ndo foi especificado na
instrucdo  Curve. Consulte a
Referéncia da linguagem SPEL+
“Instrugdo Curve” e especifique um
numero apropriado de eixos de
coordenadas.

3248

O valor de J4Flag (0-1) nao foi
especificado.

Especifique 0 ou 1, ou uma
expressao para o valor de J4Flag.

3249

O valor de J6Flag (0-127) nao foi
especificado.

Especifique o numero inteiro 0 a 127,
Ou uma expressdo para o valor de
J6Flag.

3250

A variavel array nédo foi especificada.

A variavel array nao foi especificada
na instrugéo que requer
especificacdo da variavel array.
Especifique uma variavel array
valida.

3251

Variavel array ndo foi

especificada.

string

O array que armazena um sinal deve
ser uma variavel array string na
instrugdo ParseStr e na fungao
ParseStr. Especifique uma variavel
array string valida.
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3252

O ID do dispositivo nao foi
especificado.

O ID do dispositivo nao foi
especificado na instrugdo DispDev
ou no comando Cls. Consulte a
Referéncia da linguagem SPEL+
“Instrucdo DispDev’ e especifique
um ID do dispositivo apropriado.

3253

O tipo de 1/0 néo foi especificado.

O tipo de I/O nao foi especificado na
fungdo |OLabel$. Consulte a
Referéncia da linguagem SPEL+
“Fungdo IOLabel$” e especifique um
tipo de 1/0 apropriado.

3254

A largura do bit de I/O nao foi
especificado.

O tamanho do bit de I/O (largura da
porta de 1/O) néo foi especificada na
funcédo 10Def, |I0OLabe. Consulte a
Referéncia da linguagem SPEL+
“Fungdo I0ODef ” e especifique o
tamanho do bit de I/0O apropriado.

3255

ByRef ndo foi especificado.

Embora ByRef seja especificado na
declaracdo da fungdo, nenhum
ByRef foi especificado para chamar.
Especifique o parametro ByRef.

3256

O tipo de variavel nao foi

especificado.

O tipo de variavel foi especificado na
instrucdo Global. Especifique um
tipo de variavel apropriado.

3257

A expressao de condigdo ndo avalia
ao valor Booleano.

A expressdo de condicdo na
instrucéo If, Elself, Do e Loop deve
retornar um valor Booleano. Corrija a
expressao da condigéo para retornar
um valor Booleano.

3258

O numero da porta RS232C néo foi
especificado.

O numero da porta RS232C néo foi
especificado na fungdo ChkCom.
Consulte a Referéncia da linguagem
SPEL+ “Fungdo ChkCom” e
especifique um numero da porta
apropriado.

3259

O numero da porta de comunicagao
de rede nao foi especificado.

O numero da porta de comunicagao
ndo foi especificado na fungao
ChkNet. Consulte a Referéncia da
linguagem SPEL+ “Fungédo ChkNet ”
e especifique um numero da porta
apropriado.

3260

O ID do idioma n&o foi especificado.

O ID do idioma nao foi especificado
na fungdo ErrMsg$. Consulte a
Referéncia da linguagem SPEL+
“Fungéo ErrMsg$” e especifique um
ID do idioma apropriado.

3261

Esperado ..

Adicione '.".

3262

O nome da sequéncia do Vision ndo
foi especificado.

O nome da sequéncia do Vision ndo
foi especificado nos comandos do
Vision Guide tais como VSet, VGet e
VRun. Adicione um nome de
sequéncia.

3263

O nome da sequéncia do Vision ou
nome de calibragdo nao foi
especificado.

O nome da sequéncia do Vision ou
nome de calibragdo ndo foi
especificado nas instrugbes VSet e
VGet. Adicione um nome de
sequéncia ou nome de calibragéo.

3264

O Nome da propriedade do Vision
ou nome do resultado nao foi
especificado.

O nome da propriedade do Vision ou
nome do resultado ndo foi
especificado nas instrugées VSet e
VGet. Adicione um nome de
propriedade ou nome de resultado.
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3265

O nome da propriedade do Vision, o
nome do resultado ou o nome do
objeto néo foi especificado.

O nome da propriedade do Vision, o
nome do resultado ou o nome do
objeto ndo foi especificado nas
instrucdes VSet e VGet. Adicione um
nome de propriedade, nome de
resultado ou nome de objeto.

3266

O nome da da propriedade de
calibragdo do Vision nao foi
especificado.

O nome da da propriedade de
calibragdo do Vision nao foi
especificado nas instrugbes VSet e
VGet. Adicione um nome de
propriedade.

3267

O tipo de tarefa nao foi especificado.

O tipo de tarefa nao foi especificado
na instrugdo Xqt. Consulte a
Referéncia da linguagem SPEL+
“Instrugdo Xqt’ e especifique um tipo
de tarefa apropriado.

3268

O nome da forma nao foi

especificado.

O nome da forma néo foi
especificado nas instru¢cdes GSet,
GGet, GShow, GShowDialog e
GClose. Especifique um nome de
forma.

3269

O nome da propriedade ou nome do
controle nao foi especificado.

O nome da propriedade ou nome do
controle ndo foi especificado nas
instrucdes GSet e GGet. Especifique
um nome de propriedade ou nome
de controle.

3270

O nome da propriedade nio foi
especificado.

O nome da propriedade nao foi
especificado nas instrugcdes GSet e
GGet. Especifique um nome de
propriedade.

3271

BackColorMode
especificado.

nao foi

O valor da configuragdo da
propriedade BackColorMode néo foi
especificado na instrugdo GSet
Consulte o manual do GUI Builder
7.0 “Propriedade BackColorMode” e
especifique um valor de
configuragéo apropriado.

3272

BorderStyle néo foi especificado.

O valor da configuragdo da
propriedade BorderStyle nao foi
especificado na instrugdo GSet
Consulte o manual do GUI Builder
7.0 “Propriedade BorderStyle” e
especifique um valor de
configuragéo apropriado.

3273

DropDownStyle nao foi

especificado.

O valor da configuragdo da
propriedade DropDownStyle néo foi
especificado na instrugdo GSet
Consulte o0 manual do GUI Builder
7.0 “Propriedade DropDownStyle” e
especifique um valor de
configuragéo apropriado.

3274

EventTaskType nao foi

especificado.

O valor da configuragdo da
propriedade EventTaskType nao foi
especificado na instrugdo GSet
Consulte o manual do GUI Builder
7.0 “Propriedade EventTaskType” e
especifique um valor de
configuragéo apropriado.

3275

ImageAlign nao foi especificado.

O valor da configuragdo da
propriedade ImageAlign nao foi
especificado na instrugdo GSet
Consulte o manual do GUI Builder
7.0 “Propriedade ImageAlign” e
especifique um valor de
configuragéo apropriado.
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O valor da configuracdo da
propriedade I0Type ndo foi
especificado na instrugdo GSet

3276 | 10Type nao foi especificado. Consulte o manual do GUI Builder
7.0 “Propriedade IOType” e
especifique um valor de
configuragéo apropriado.

O valor da configuracdo da
propriedade FormBorderStyle n&o
~ . | foi especificado na instrugdo GSet

3277 zgg:gf?égggswle nao foi Consulte o manual do GUI Builder

' 7.0 “Propriedade FormBorderStyle”
e especifique um valor de
configuragéo apropriado.
O valor da configuracdo da
propriedade ScrollBars nao foi
especificado na instrugdo GSet

3278 | ScrollBars nio foi especificado. Consulte o manual do GUI Builder
7.0 “Propriedade ScrollBars” e
especifique um valor de
configuragéo apropriado.

O valor da configuracdo da
propriedade SizeMode ndo foi
especificado na instrugdo GSet

3279 | SizeMode nao foi especificado. Consulte o manual do GUI Builder
7.0 “Propriedade SizeMode” e
especifique um valor de
configuragéo apropriado.

O valor da configuragdo da
propriedade StartPosition nao foi
especificado na instrugdo GSet

3280 | StartPosition ndo foi especificado. Consulte o manual do GUI Builder
7.0 “Propriedade StartPosition” e
especifique um valor de
configuragéo apropriado.

O valor da configuragdo da
propriedade TextAlign nado foi
especificado na instrugdo GSet

Esse erro ocorre quando o tipo de

3281 | TextAlign nao foi especificado. controle ndo podg ser ngntificado
porque o controle é especificado por
uma variavel string. Consulte o
manual GUI Builder 7.0 “Propriedade
TextAlign ” e especifique um valor de
configuragéo apropriado.

O valor da configuracdo da
propriedade TextAlign nado foi
especificado na instrugdo GSet

3282 | TextAlign nao foi especificado. Esse erro ocorre quando o controle &
uma caixa de texto. Consulte o
manual GUI Builder 7.0 “Propriedade
TextAlign” e especifique um valor de
configuragéo apropriado.

O valor da configuracdo da
propriedade TextAlign ndo foi
especificado na instrugdo GSet

3283 | TextAlign nao foi especificado. E~sse’ erro ocorre quando o controle
néo é uma caixa de texto. Consulte o
manual GUI Builder 7.0 “Propriedade
TextAlign” e especifique um valor de
configuragéo apropriado.
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3284

WindowState néo foi especificado.

O valor da configuracdo da
propriedade WindowState nao foi
especificado na instrugdo GSet
Consulte o manual do GUI Builder
7.0 “Propriedade WindowState” e
especifique um valor de
configuragéo apropriado.

3285

J1FLAG néo foi especificado.

Especifique 0 ou 1, ou uma
expressao para o valor de J1Flag.

3286

J2FLAG néo foi especificado.

Especifique 0 ou 1, ou uma
expressao para o valor de J2Flag.

3287

O ID do robd nao foi especificado.

Especifique um nimero de robd.

3288

O ID do robd néao foi especificado.

O numero do robé ou All ndo foi
especificado na fungéo InsideBox e
InsidePlane. Especifique um numero
de robd o qual execute a deteccao
de intruséo ou All.

3289

O ID da area nao foi especificado.

O ndmero da area ndo foi
especificado na fungéo InsideBox e
InsidePlane. Especifique um nimero
da area de \verificagdo da
aproximagdo o qual retorne status
por um numero inteiro de 1 a 15.

3290

O numero do arquivo nao foi
especificado.

O nudmero do arquivo nao foi
especificado no comando
relacionado ao gerenciamento de
arquivo. Especifique um ndmero de
arquivo por um numero inteiro de 30
a 63 ou uma expressao.

3292

O tipo do banco de dados néo foi
especificado.

O tipo do banco de dados nao foi
especificado. Consulte a Referéncia
da linguagem SPEL+ ‘“Instrugdo
OpenDB’ e especifique um tipo de
banco de dados apropriado.

3293

O tipo de disco nao foi especificado.

O tipo de disco que é sujeito a
manipulagdo de arquivos nao foi
especificado na instrugdo ChDisk.
Consulte a Referéncia da linguagem
SPEL+ “Instrucdo ChDisk” e
especifique um tipo de disco
apropriado.

3295

O ID da area do transportador nao
foi especificado.

O ID da area que ¢ sujeito a
contagem dos dados na fila ndo foi
especificado na funcdo
Cnv_Quelen. Consulte a Referéncia
da linguagem SPEL+ “Fungéo
Cnv_Quelen” e especifique um ID
da area apropriado.

3296

O numero do arquivo de banco de
dados nao foi especificado.

O numero do arquivo de banco de
dados que ¢é sujeito a operagéo néo
foi especificado na fungao OpenDB,
CloseDB, DeleteDB, UpdateDB e
SelectDB. Consulte a Referéncia da
linguagem SPEL+ “Instrugcéo
OpenDB’ e especifique um numero
de banco de dados apropriado.

3297

O nome da calibragéo do Vision nao
foi especificado.

O nome da calibragdo nio foi
especificado na instrugdo VCal.
Especifique um nome de calibragéo
que é sujeito a ser calibrado.
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O tipo de objeto do Vision néo foi
especificado na instrugao

. . - ~ | VCreateObject. Consulte Referéncia
3298 O.ID do t!po de objeto do Vision nao do Vision Guide 7.0 Propriedades e
foi especificado. “ ~
resultados Instrugéo
VCreateObject” e especifique um
tipo de objeto apropriado.
O valor do modo de desligamento
nao foi especificado na instrugdo
. = ShutDown e na fungdo ShutDown.
3299 %IeDsdgC?;igggode desligamento ndo Consulte a Referéncia da linguagem
P ) SPEL+ ‘Instrugdo Shutdown” e
especifique um numero de banco de
dados apropriado.
A versdo do arquivo OBJ associado N~e m tOdQS 0s arquivos de F’“_’Jem
3301 ~ sao compilados na mesma versao.
ndo corresponde. :
Reconstrua o projeto.
O arquivo OBJ associado n&o A confiquracio do broieto  foi
3302 | corresponde ao roétulo de 1/O gurag proj
. mudada. Reconstrua o projeto.
compilado.
O arquivo OBJ associado néo A configuracio do proieto  foi
3303 | corresponde ao rétulo do erro de gurag Proj
o . mudada. Reconstrua o projeto.
usuario compilado.
O arquivo OBJ associado n&o A confiquracio do broieto  foi
3304 | corresponde a opgdo Compile gurag proj
. mudada. Reconstrua o projeto.
compilada.
O arquivo OBJ associado néo A configuracio do proieto  foi
3305 | corresponde a opgao Link gurag proj
. mudada. Reconstrua o projeto.
compilada.
O arquivo OBJ associado n&o A confiquracio do broieto  foi
3306 | corresponde a opgdo SPEL gurag proj
. mudada. Reconstrua o projeto.
compilada.
O mesmo nome de fungdo foi usado
3307 | Funcgao duplicada. para mais de um arquivo. Corrija o
programa (nome da fungéo).
O mesmo nome de variavel global
. preservada foi usado para mais de
Variavel global preservada .
3308 ; um arquivo.
duplicada. .
Corrija o programa (nome da
variavel).
O mesmo nome de variavel global foi
3309 | Variavel global duplicada. usado para mais de um arquivo.
Corrija o programa (nome da
variavel).
O mesmo nome de variavel do
moédulo foi usado para mais de um
3310 | variavel do modulo duplicada. arquivo.
Corrija o programa (nome da
variavel).
3311 | O arquivo ndo pbdde ser encontrado. | -
3312 | O arquivo OBJ esta corrompido. -
O nome do arquivo especificado
3313 | inclui caractere(s) que ndo podem | -
ser usados.
3314 | N&o é possivel abrir o arquivo. 0 arquivo € usado para o~utra
aplicagdo. Saia da outra aplicagéo.
' ** ' ja usado para um nome de | Corrija o identificador'** ' ou o nome
3315 ~ = .
funcéo. da fungéo. Reconstrua o projeto.
' % 14 usado para um nome de Corrija o identificador ' ** ' ou 0 nome
3316 ) P da variavel global preservada.
variavel global preservada. .
Reconstrua o projeto.
' w1 ia usado para um nome de Corrija o identificador ' ** ' ou 0 nome
3317 ) P da variavel global. Reconstrua o
variavel global. .
projeto.
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' x% 114 usado para um um nome de Corrija o identificador ' ** ' ou 0 nome
3318 J P da variavel do modulo. Reconstrua o
variavel do médulo. ;
projeto.
3319 As dimensdes da variavel array ndo | Corrija as dimensdes do array e
correspondem a declaragao. reconstrua o projeto.
3320 O tipo de valor de retorno da fungdo | Corrija o tipo de valor de retorno da
ndo corresponde a declaragéo. fungéo e reconstrua o projeto.
3321 ' **'ja usado com o nome da fungéo. Corrija 0 identificador ou o nome
da fungéo. Reconstrua o projeto.
LRk 1 s Corrija o identificador ' ** ' ou 0 nome
ja usado com o nome da Global .
3322 da variavel global preservada.
Preservada. .
Reconstrua o projeto.
Corrija o identificador ' ** ' ou 0 nome
3323 | '**'jausado com o nome da Global. | da variavel global. Reconstrua o
projeto.
' w14 usado com o nome do Corrija o identificador ' ** ' ou 0 nome
3324 A da variavel do modulo. Reconstrua o
Médulo. X
projeto.
Corrija o identificador ' ** ' ou 0 nome
3325 | '**'ja usado com o nome Local. da variavel local. Reconstrua o
projeto.
. N = Verifique o nUmero de parametros na
O numero de paradmetros néo ~ - ~
3326 R = fungdo, corrija o programa e entédo
corresponde a declaragao. .
reconstrua o projeto.
ByRef ndo foi especificado na
3327 | declaragdo Function para o | -
parametro**.
3328 Byl'\ief naci*fon especificado para o | _
parametro**.
3329 Incczmpatlbllldade de tipo de | _
parametro.
O arquivo OBJ associado nao
3330 | corresponde ao projeto de visdo | Reconstrua o projeto.
compilado.
O tamanho do arquivo OBJ esta | O tamanho do arquivo OBJ excede o
3331 | além do tamanho disponivel apds a | valor limite (8MB). Reduza o
associacgao. programa.
A variavel ' ** ’ foi sobrecarregada.
3332 | Avariavel "* foi redefinida. Exclua dgf[nlgoes de variaveis
desnecessaria e reconstrua o
projeto.
O arquivo OBJ associado néo
3333 | corresponde ao projeto GUI Builder | Reconstrua o projeto.
compilado.
O numero de variaveis que estdo
O numero de varidveis que estdo | usando o comando Wait esta
3334 | usando o comando Wait esta além | excedendo o maximo permitido (64).
do maximo permitido. Exclua as variaveis e reconstrua o
projeto.
~ Call ndo pode ser usado no
Call ndo pode ser usado no .
3335 processamento paralelo. Corrija o
processamento paralelo. :
programa e reconstrua o projeto.
3336 | A variavel foi redefinida. Corrija o tipo de valor de retorno da
funcéo e reconstrua o projeto.
Indicador de objeto invalido foi
3351 .
especificado.
O nome da sequéncia do Force
3352 . R e
Guide nao foi especificado.
O Nome da propriedade do Force
3353 | Guide ou nome do resultado néo foi
especificado.
O nome da propriedade do Force
3354 Guide, o nome do resultado ou o

nome do objeto nao foi especificado.
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3355

O arquivo do projeto do Force Guide
possui formato de arquivo nao
suportado.

3356

O arquivo OBJ associado n&o
corresponde ao projeto do Force
Guide compilado.

3400

O ID do dialogo néo foi especificado.

O ID do dialogo nao foi especificado
na instrugdo RunDialog. Consulte a
Referéncia da linguagem SPEL+
“Instrugdo RunDialog” e especifique
um ID do dispositivo.

3401

O nome da fungdo Main nao foi
especificado.

O nome da fungdo main a ser
executada nado foi especificada na
instrucdo StartMain. Especifique um
nome de fungdo main (main para
main63).

3402

O nome do objeto do Vision néo foi
especificado.

O nome do objeto do Vision néo foi
especificado nas instrucdes
VLoadModel, VSaveModel,
VShowModel, VTeach e VTrain.
Especifique o nome do objeto.

3403

O ID do modo de recuperagédo nao
foi especificado.

O modo de recuperagdo nao foi
especificado na instrugdo Recover e
na funcdo Recover. Consulte a
Referéncia da linguagem SPEL+
“Instrugdo Recover ” e especifique
um numero de banco de dados
apropriado.

3404

A condicdo Trap ndo foi
especificada.

O numero da interrupgdo ou evento
de interrupgdo ndo foi especificado
na instrucdo Trap. Consulte a
Referéncia da linguagem SPEL+
“Instrugdo Trap” e especifique um
numero de interrupgéo apropriado.

3405

DialogResult n&o foi especificado.

O valor da configuragcdo da
propriedade DialogResult ndo foi
especificado na instrugdo GSet
Consulte o do GUI Builder 7.0
“Propriedade DialogResult Property”
e especifique um valor de
configuragéo apropriado.

3406

MsgBox_Type nao foi especificado.

O tipo de exibigdo nado foi
especificado na instrugdo MsgBox.
Consulte a Referéncia da linguagem
SPEL+ “Instrugdo MsgBox” e
especifique um valor de
configuragéo apropriado.

3407

Variavel array do tipo byte nio foi
especificada.

A variavel array do tipo byte néo foi
especificada para envio ou
recebimento de dados na instrugao
FbuslO_SendMsg. 0]
envio/recebimento de dados deve
ser especificado como array do tipo
byte.

3408

A string array variavel nao foi
especificada.

O numero das dimensbes ndo é
apropriada no comando onde
variavel array simples seja a unica
disponivel. Corrija o numero de
dimensdes.

3409

A lista de ponto nao foi especificada.

A coordenado do Pixel ou
coordenada do rob6 ndo ¢é
especificada como um dado de
ponto continuo na instrugao VxCalib.
Especifique um dado de ponto
continuo no formato seguinte: P
(Inicio : fim)
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3410

O tipo do ndo foi

especificado.

cédigo

O valor da configuracdo da
propriedade CodeType n&o foi
especificado na instrucdo VSet
Consulte Referéncia do Vision Guide
7.0 Propriedades e resultados
“Propriedade CodeType” e
especifique um valor de
configuragéo apropriado.

3411

O tipo de borda nao foi especificado.

O valor da configuragdo da
propriedade EdgeType né&o foi
especificado na instrucdo VSet
Consulte Referéncia do Vision Guide
7.0 Propriedades e resultados
“Propriedade EdgeType” e
especifique um valor de
configuragéo apropriado.

3412

O tipo de ECC néo foi especificado.

O valor da configuragdo da
propriedade ErrorCorrection nao foi
especificado na instrugdo VSet Esse
erro € para o RC+6.x antigo. A
configuragdo da versdo antiga é
possivel através da da configuragéo
da versdo do compilador. Consulte
Referéncia do Vision Guide 6.0
Propriedades e resultados
“Propriedade  ErrorCorrection” e
especifique um valor de
configuragéo apropriado.

3413

O tipo de cor da imagem néo foi
definido.

O valor da configuragdo da
propriedade ImageColor nao foi
especificado na instrugdo VSet
Consulte Referéncia do Vision Guide
7.0 Propriedades e resultados
“Propriedade ImageColor” e
especifique um valor de
configuragéo apropriado.

3414

O tipo de ponto nao foi especificado.

O valor da configuracdo da
propriedade PointType nédo foi
especificado na instrugdo VSet
Consulte Referéncia do Vision Guide
7.0 Propriedades e resultados
“Propriedade PointType” e
especifique um valor de
configuragéo apropriado.

3415

O tipo de referéncia nado foi

especificado.

O valor da configuracdo da
propriedade ReferenceType nao foi
especificado na instrugdo VSet
Consulte Referéncia do Vision Guide
7.0 Propriedades e resultados
“Propriedade  ReferenceType” e
especifique um valor de
configuragéo apropriado.

3416

O tipo de borda nao foi especificado.

A logica (tipo de borda) da entrada
do disparo ndo foi especificada na
instrucdo SetlLatch. Especifique 0
(l6gica negativa) ou 1 (légica
positiva).

3417

O numero da nao foi

especificado.

porta

O numero da porta de entrada R-1/O
onde a entrada do disparo é
conectada nédo foi especificada na
instrucdo SetlLatch. Consulte a
Referéncia da linguagem SPEL+
“Instrugdo SetlLatch” e especifique o
numero da porta apropriada.
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3418

O eixo nao foi especificado.

O parametro Axis nao foi
especificado na fungdo
Force_GetForce ou na instrugdo
Force_SetTrigger.

Consulte a Referéncia da linguagem
SPEL+ “Fungéo Force_GetForce” e
especifique um valor de
configuragéo apropriado.

3419

O tipo de comparagdo né&o foi
especificado.

O parametro CompareType para
definir a condigdo de avaliagdo ndo
foi especificada na instrugédo
Force_SetTrigger.

Consulte a Referéncia da linguagem
SPEL+ “Instrugéo
Force_SetTrigger” e especifique um
parametro apropriado.

3420

Somente esta disponivel a variavel
array do tipo curto ou numero inteiro.

3421

O nome da forma ou ID da janela
nao foi especificado.

O nome da forma ou o ID da janela
do sistema o qual estd sujeito a
operagéo nédo esta especificado nas
instrucbes GShow e GClose.
Especifique um nome de forma ou ID
da janela valido. Para detalhes do ID
da janela, consulte o Manual GUI
Builder7.0 “Instrucdo GShow”.

3422

ID da janela néo especificado.

O ID dajanela do sistema o qual esta
sujeito a operagdo ndo esta
especificado nas instrugdes GShow
e GClose. Consulte o Manual GUI
Builder7.0 “Instru¢do GShow ~ e
especifique um ID da janela
apropriado.

3423

O ID do modo de desempenho ndo
foi especificado.

Modo de desempenho nao foi
especificado no
parametroPerformMode da instrugao
PerformMode, Go, BGo, TGo, e
instrucdo  Jump. Consulte a
Referéncia da linguagem SPEL+
“PerformMode ” e especifique um
modo de desempenho apropriado.

3424

O tipo de protocolo ndo foi
especificado.

A configuragdo do protocolo de
comunicacao néo foi especificado na
instrucdo SetNet. Especifique UDP
ou TCP.

3425

O tipo de I/0 ou rétulo de 1/0 nao foi
especificado.

O tipo de I/O ou rétulo de /O nao foi
especificado na funcdo I0Def.
Especifique o rétulo de 1/0 ou o tipo
de I/O para verificar a existéncia da
definicdo. Para detalhes sobre tipos
de /0O, consulte a Referéncia da
linguagem SPEL+ “Fungéo /ODef”.

3426

O modo de evitagdo da
singularidade n&o foi especificado.

O modo de evitagdo da singularidade
ndo foi especificado na instrugéo
AvoidSingularity. Consulte a
Referéncia da linguagem SPEL+
“Instrugdo  AvoidSingularity 7 e
especifique o0 modo apropriado.

3427

O valor de aceleragdo nao foi
especificado.

A configuracdo do numero da
aceleragdo nao foi especificado na
funcdo  AccelR. Consulte a
Referéncia da linguagem SPEL+
“Fungdo AccelR’ e especifique um
valor de configuragdo apropriado.
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A configuragdo do numero de
aceleracdo nao foi especificado na

O valor de aceleragdo ndo foi fungdo Accel, fungdo AccelMax,
3428 . funcdo AccelS e fungdo RealAccel.
especificado. . )
Consulte a Referéncia da linguagem
SPEL+ “Fungao Accel’ e especifique
um numero apropriado.
A ordem de classificagdo para os
dados da fila de trabalho n&o foi
A ordem de classificagdo para os especificada na instrugao
; ~ . | WorkQue_Sort. Consulte a
3429 | dados da fila de trabalho n&o foi Referéncia da i SPEL+
especificada eferéncia da linguagem
) “Instrucdo  WorkQue_Sort ” e
especifique uma ordem de
classificacdo apropriada.
O numero dos eixos de
3430 5 e o -
coordenadas néo foi especificado.
O numero dos eixos de
3431 5 e s -
coordenadas nao foi especificado.
O ponto ou a expressdo do ponto | Reinicialize o controlador.
3432 | nao foi especificado. Inicialize o firmware do controlador.
Revise o programa. Substitua o controlador.
Arrays que armazenam um valor de
Variavel array do tipo Booleana n&o propriedade Enabled ou
i ; LPF_Enabled devem ser uma
foi especificada. . .
3433 o . variavel array do tipo Booleana na
Especifique uma variavel array | . ~
instrugcao FGet.
Booleana. o .
Especifique uma variavel array
Booleana.
Variavel array do tipo Real ou Dupla g\velmavNeI ?rray do F'fPO (rjeal ou
nao foi especificada dupla nao fol especiticaca na
3434 e i instrucdo FGet ou MPGet.
Especifique uma variavel array do . -
. Especifique uma variavel array do
tipo real ou dupla. :
tipo real ou dupla.
Arrays que armazenam um valor de
Variavel array do tipo integral no foi | propriedade de Polaridades devem
especificada. ser uma variavel array do tipo
3435 o . . . ~
Especifique uma variavel array do | integral na instrugao FGet.
tipo integral. Especifique uma variavel array do
tipo integral.
A duragédo do controle da forga
A duragédo da instrugdo FCKeep ndo | (valor de tempo limite) n&o foi
3436 | foi especificada. especificado na instrugdo FCKeep.
Especifique a duragéo. Especifique um valor de
configuragéo apropriado.
O tipo de pega do controlador ndo foi | Especifique o tipo de pegca do
3437 .
especificado. controlador.
O tipo de peca do robd nao foi e . .
3438 especificado. Especifique o tipo de pega do robé.
O tipo de peca do robd nédo foi e . .
3439 especificado. Especifique o tipo de pega do robé.
Um valor diferente do valor . -
- . o Especifique um valor numérico para
numérico foi especificado para o e N
3440 N o 0 sétimo paradmetro do comando
parametro de comando. Especifique .
- AIO_TrackingSet.
um valor numérico. -
Um valor diferente do valor e -
- . o Especifique um valor numérico para
numérico foi especificado para o N
3441 arametro de comando. Especifique | © sexto parémetro do comando
P co - ESPECINQUe | A0 TrackingSet.
um valor numérico. -
. O nome da propriedade ou 0 nome
O nome da propriedade ou 0 nome ~ ;
~ . | do status da forga nao foi
do status da forca ndo foi especificado nas instrugdes FSet
3450 | especificado. P ¢ ’

Adicione um nome de propriedade
ou nome de status.

FGet, MPSet e MPGet.
Adicione um nome de propriedade
ou nome de status.
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O nome da propriedade da Forga, o
O nome da propriedade da Forga, o | nome do status ou 0 nome do
nome do status ou o nome do objeto | objeto n&o foi especificado nas
3451 nao foi especificado. instrucdes FSet, FGet, MPSet e
Adicione um nome de propriedade, | MPGet.
nome de status ou nome de objeto. | Adicione um nome de propriedade,
nome de status ou nome de objeto.
O nome do objeto de Forga néo foi S
o Reinicialize o controlador.
especificado. C )
3452 - . Inicialize o firmware do controlador.
Adicione um nome do objeto de .
f Substitua o controlador.
orga.
O objeto de propriedade de massa
3453 nao foi especificado. Especifique um objeto de
Especifique um objeto de | propriedade de massa valido.
propriedade de massa.
O objeto do sistema de coordenadas
3454 de forga nao foi especificado. Especifique um objeto do sistema
Especifique um objeto do sistema de | de coordenadas de forga valido.
coordenadas de forga.
O objeto do controle de forga n&o foi
3455 especificado. Especifique um objeto do controle
Especifique um objeto do controle | de forga valido.
de forca.
O objeto do monitor de forga n&o foi
3456 especificado. Especifique um objeto do monitor
Especifique um objeto do monitor de | de forga valido.
forga.
O objeto de disparo de forgca nao foi
3457 especificado. Especifique um objeto de disparo de
Especifique um objeto de disparo de | forga valido.
forca.
O objeto do controle de forga ou o Os dados d.o controle de forga ou os
. . dados do sistema de coordenadas
objeto do sistema de coordenadas = s i
n e - de forga nao foi especificado na
de forga néo foi especificado. . = o
3458 - A instrucdo FCSMove. Especifique um
Especifique o objeto do controle de .
. ! objeto de controle de forga ou
forca ou o objeto do sistema de . .
objeto do sistema de coordenadas
coordenadas de forga. "
de forca valido.
3459 o ot.)J.eto de Forga ndo foi Especifique um objeto de forca.
especificado.
3460 O rétulo do objeto de Forga nao foi | Especifique um rétulo do objeto de
especificado. forca.
3461 O objeto ou rétulo de forga nio foi | Especifique um objeto ou rétulo de
especificado. forga.
O objeto ou rétulo do sistema de
coordenadas de forga ndo foi | Especifique um objeto ou rétulo do
3462 | especificado. sistema de coordenadas de forga
Especifique um objeto ou rétulo do | valido.
sistema de coordenadas de forca.
O objeto ou rétulo do controle de
forga nao foi especificado. Especifique um objeto ou rétulo do
3463 I, . ) o
Especifique um objeto ou rétulo do | controle de forga valido.
controle de forca.
O objeto ou rotulo do monitor de
forca néao foi especificado. Especifique um objeto ou rétulo do
3464 ) . ) ; ‘e
Especifique um objeto ou rétulo do | monitor de forga valido.
monitor de forga.
O objeto ou rétulo do disparador de
3465 forca nao foi especificado. Especifique objeto ou rétulo do
Especifique um objeto ou rétulo do | disparador de forca valido.
disparador de forga.
O objeto ou rétulo da propriedade de
3466 | Massa nao foi especificado. Especifique um objeto ou rétulo da

Especifique um objeto ou rétulo da
propriedade de massa.

propriedade de massa valido.
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O objeto ou rétulo do sistema de
coordenadas de forga nado foi | Especifique um objeto ou rétulo do

3467 | especificado. sistema de coordenadas de forga
Especifique um objeto ou rétulo do | valido.
sistema de coordenadas de forca.

O rétulo do objeto do controle de

3468 forga nao foi especificado. Especifique um rétulo do objeto do
Especifique um rétulo do objeto do | controle de forga valido.
controle de forca.

O rétulo do objeto do monitor de

3469 forga néo foi especificado. Especifique um rétulo do objeto do
Especifique um rétulo do objeto do | monitor de forga valido.
monitor de forga.

O rétulo do objeto ou rétulo do
disparador de forca ndo foi e . .

3470 | especificado. Especifique um rotulo do objeto ou
Especifique um rétulo do objeto ou rotulo do disparador de forga valido.
rétulo do disparador de forca.

O rétulo do objeto do sensor de Especifique um rotulo do objeto do
forga nao foi especificado. peciliq e Jelc

3471 Especifique um rotulo do obieto do | S€MSOT de forga néo foi especificado
ser?sor dqe for¢a néo foi espec{ficado. valido.

O rétulo do objeto da propriedade de
massa nao foi especificado. Especifique um rétulo do objeto da

3472 | Especifique um rétulo do objeto da | propriedade de massa néo foi
propriedade de massa ndo foi | especificado valido.
especificado.

O rétulo do objeto da propriedade de
massa nao foi especificado. Especifique um rétulo do objeto da

3473 | Especifique um rétulo do objeto da | propriedade de massa néo foi
propriedade de massa ndo foi | especificado valido.
especificado.

O valor da configuragéo da
Os valores de configuragdo de | propriedade Fmag_Axes ou
propriedade Fmag_Axes ou | Tmag_Axes néo foi especificado na

3474 Tmag_Axes nao foram | instrugéo FSet.
especificados. Consulte “Fmag_Axes property” ou
Especifique um valor de | “Tmag_Axes property” e especifique
configuragéo apropriado. um valor de configuragéo

apropriado.
) = O valor da configuragéo da
o \{alor da . conﬂguragag da! propriedade TriggerMode nao foi
propriedade TriggerMode néo foi ificad instrucdo FSet

3475 | especificado especificado na instrugéo FSe

Especifique um valor de Consulte "Propriedade
pecitique . TriggerMode” e especifique um
configuragdo apropriado. ) ~ !
valor de configuragdo apropriado.
) = O valor da configuragéo da
O \{alor da conflguragag da! propriedade do operador nao foi
propriedade do operador nao foi ificad - 50 FS

3476 | especificado especificado nallnstrugao et
Especifique ) um valor de Consulte “Propriedade do Operator”
cor?ﬁgurca‘géo apropriado e esfpecifique um valoade

) configuragéo apropriado.
O valor da configuragcdo da o \(alor da cpnflgu[agaq d‘?
. . = ~ . | propriedade da orientagdo ndo foi
propriedade da orientagdo nao foi ificad . 50 FS

3477 | especificado especificado nallnstrugao_ et.

Especifique ’ um valor de Consulte “Propriedade Orientation” e

configuracéo apropriado.

especifique um valor de
configuragéo apropriado.
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O valor de configuracdo da
propriedade Fmag_Polarity,

O valor da configuragdo da | Fx_Polarity, Fy_Polarity,
propriedade da polaridade nado foi | Fz_Polarity, Tmag_Polarity,
3478 | especificado. Tx_Polarity, Ty_Polarity e
Especifique um valor de | Tz_Polarity ndo estdo especificados
configuragéo apropriado. na instrugéo FSet.
Especifique um valor de
configuragéo apropriado.
3500 Macro duplicada na instrugdo | Outra macro com o mesmo nome foi
#define. definida. Mude o nome da macro.
O nome da macro nédo foi
3501 O nome da macro ndo foi | especificado nas instrugdes #define,
especificado. #ifdef, #ifndef e #undef. Adicione um
nome de macro.
O nome do arquivo de inclusao néo
3502 O nome do arquivo de inclusdo ndo | foi especificado na instrugédo
pdde ser encontrado. #include. Adicione um nome de
arquivo de inclusao valido.
O arquivo de inclusdo que ndo esta
O arquivo de inclusdo especificado registrado na _configuragdo  do
3503 ~ . . projeto foi especificado. Adicione um
nao esta no projeto. . . = . ~
arquivo de inclusdo a configuragéo
do projeto.
3504 Parametro da fungdo macro néo | Verifique o numero dos parametros e
corresponde a declaragéo. corrija a fungdo macro.
3505 Macro possui uma referéncia | A macro possui uma referéncia
circular. circular. Corrija a referéncia circular.
#define, #ifdef, #ifndef, #else,
3506 #endif, #undef e instrucdes de | Verifique e corrija o conteudo do
declaracéo de variavel somente sdo | arquivo de incluséo.
validas em um arquivo de inclusao.
O limite dos niveis de encadeamento
3507 Nivel de encadeamento superiorde | € de 7 no maximo. Corrija o
#ifdef ou #ifndef. programa de modo que nio exceda
0 valor limite.
O numero de instrugdes #endif que
N&o & possivel corresponder #ifdef correspondem as instrugdes #ifdef e
3508 . #ifndef €& demasiado. Exclua
ou #ifndef. : ~ . -
instrucdes #endif ou adicione as
instrucoes #ifdef e #ifndef.
O numero de instrugdes #endif que
3509 Nenhum #endif encontrado para | correspondem as instrugdes #ifdef e
#ifdef ou #ifndef. #ifndef ndo sao suficientes. Adicione
as instrucoes # endlf.
3510 Nao & possivel obter o buffer de |
macro.
A macro declarada como uma
3550 Os parametros para a fungdo macro | fungdo macro foi chamada sem
nao foram especificados. argumento.
Corrija o programa.
Quando os dados na fila séo
3600 O~comando de movirpento rastreado ij&epc:;ﬂceadjjn?sg Clg?trggc:)easréﬂg:%
nao pode usar o parametro Sense. s - .
ense nao pode ser especificado.
Exclua a instrugéo Sense.
O tipo de p~arametro e' Lrlc?ompatlvel O parametro LUM ndo pode ser
com a fungdo externa i o ; b
3601 Verifique todas as instrugdes onde especificado nas  instrugdes BGo,
~ A TGo, Arc, Arc3, BMove, Move e
essa fungdo €& chamada nesse N
. TMove. Exclua o parametro LJM.
arquivo.
O comando de movimento | Afungdo InReal ndo pode ser usada
3602 | especificado ndo pode usar o | com a instrugdo Wait. Corrija o
parémetro LJM. programa.
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executados pela janela de comando.
Exclua essas instrugbes do
programa.
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O parametro PerformMode n&o pode
A fungao InReal ndo pode ser usada | o especificado nas instrugoes
3603 Comginstm P Waitp Jump3, Jump3CP, Arc, Arc3,
¢ : BMove, Move e TMove. Exclua o
parametro PerformMode.
O comando de  movimento O parametro LUM ndo pode ser
X ~ especificado nas instrugdes BGo,
3605 | especificado ndo pode usar o G
arametro PerformMode TGo, Arc, Arc3, BIYIove, Move e
P ) TMove. Exclua o parametro LJM.
Numero de indice ndo pode ser
= . - especificado exceto na propriedade
3606 | Nao € possivel usar o indice. da lista nas instrugées GSet e GGet.
Corrija o programa.
indice invalido foi especificado na
propriedade de  objetos = nas
Indicador de objeto invalido foi instrucoes \(Set e VGet. O Indice
3607 especificado deve ser maior que 1 e menor que o
P ) numero de objetos na sequéncia
especificada. Especifique um indice
apropriado.
Indice invalido foi especificado na
propriedade de controles nas
indice de controle invalido foi instrugoes QSet e GGet. O lIndice
3608 especificado deve ser maior que 1 e menor que o
P ) numero de controles na forma
especificada. Especifique um indice
apropriado.
Dados do Force Guide ou
Paradmetros modificadores estdo | parametros de CF estdo duplicados
3609 | duplicados. em CVMove, FCKeep ou outras
Revise o programa. instrugcbes para o movimento do
robd. Corrija o0 programa.
Palavras-chave tais como um
. . comando ou uma fungdo foram
Nao é possivel usar uma palavra- .
3610 chave para um nome de rétulo usados para um nome de rétulo.
P ' Mude o nome do rétulo para um que
ndo use essas palavras-chave.
O nome da sequéncia do Vision ou
O nome da sequéncia do Vision ou | nome de calibragdo ndo foi
3733 | nome de calibragdo ndo foi | especificado nas instrugbes VSet e
especificado. VGet. Adicione um nome de
sequéncia ou nome de calibragao.
3800 | Processo de compilagéo abortado. -
3801 Processo de associagao abortado. -
Processo de compilagdo abortado. Cortiia 0 erfo no bprodrama e
3802 | Erros de compilagdo alcangaram a | . prog
contagem maxima. reconstrua o projeto.
Processo de associagao abortado. Corria 0 ero no programa e
3803 | Erros de associagdo alcangaram a , . prog
contagem maxima. reconstrua o projeto.
Declaragao de variaveis e funcgdes,
instrucdo de controle de programa,
comandos do pré-processador e
O comando especificado ndo pode | alguns comandos n&o podem ser
3804 | ser executado pela janela de | executados pelajanela de comando.
comandos. Para detalhes, consulte a Referéncia
da linguagem SPEL+ “Apéndice A :
Lista de condicbes de uso de
comandos do SPEL+".
As instrucbes Brake, SysConfig,
o Where, Cnv_Quelist e
O comando especificado somente WorlQue List somente podem ser
3805 | pode ser executado pela janela de = P
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A fungdo Logln ndo pode ser
A funcéo especificada ndo pode ser | executada pela janela de comando
3806 . - = .
executada pela janela de Comando. | mesmo usada com a instrugéao Print.
Use a fungéo no programa.
Os parametros LUJM e PerformMode
dos comandos de movimento nao
podem ser especificados
dependendo da versao da
3808 A sintaxe especificada ndo pode ser | compilagao.
usada na verséo atual. Parametro LJM: 6.0.x.x ou posterior
Parametro PerformMode: 7.0.4.x ou
posterior
Verifigue a versdo do compilador
pela propriedade do projeto.
S . . A variavel de modulo ndo pode ser
Variaveis de modulo ndo podem ser .
3809 . acessada pela janela de comando.
usadas na janela de comando. o
Verifique o comando de entrada.
As fungbes para expressao da
condicdo de saida remota definida
Funcdes especificadas ndo podem | pelo usuario sdo limitadas. Consulte
3812 | ser usadas com uma saida de | o Guia do usuario do EPSON
usuario remoto. RC+7.0 “11.8 I/O de saida remota
definida pelo usuario” e especifique
uma funcao valida.
Rétulos, fungbes e variaveis
Rétulos, fungbes e variaveis | definidos pelo usuario ndo podem
definidos pelo usuario ndo podem | ser usadas com expressdo de
3813 . s . .
ser usados com uma saida de | condicdo da saida remota definida
usuario remota. pelo usuario. Corrija a expressao da
condicgéo.
Uma combinagdo de instrugbes
Tamanho do cddigo do objeto esta rr?ultlplgs estg gxcgdendo o.tgr.nanho
3814 . . ; disponivel cédigo intermediario que
além do tamanho disponivel.
pode ser executado de uma vez
(1024 bytes). Divida as instrucdes.
Ao executar a instrugdo FGet ou
Parametros ndo podem ser | MPGet por uma janela de comando,
especificados para propriedade ou | um parametro ndo pode ser
3815 | status na janela de comando. especificado para uma propriedade
Exclua o parametro e execute | ou status.
novamente. Exclua o parédmetro e execute
novamente.
3850 | Arquivo n&o encontrado. -
Nao foi possivel ler o arquivo de
3851 | Arquivo de ponto ndo encontrado. pon.tc_) 0 qual configura 0 projeto.
Verifique na pasta do projeto se o
arquivo existe.
Nao foi possivel ler o arquivo de
Arquivo de rotulo de /O né&o | rétulo de I/O que configura o projeto.
3852 o .
encontrado. Verifique na pasta do projeto se o
arquivo existe.
Nao foi possivel ler o arquivo de
Arquivo de rétulo de erro do usuario | rétulo de erro de usuario que
3853 ~ ) . o
ndo encontrado. configura o projeto. Verifique na
pasta do projeto se o0 arquivo existe.
. ~ . Nao foi possivel ler o arquivo de
O arquivo Force néo existe. forca que confiaura o broieto
3854 | Verifique na pasta do projeto se o ¢a 4 9 __projeto.
. . Verifique na pasta do projeto se o
arquivo existe. . .
arquivo existe.
3860 A[quwo de rétulo de I/O com formato Regenere o arquivo do rétulo de 1/0.
nao suportado.
O arquivo de rétulo de erro do Regenere o arquivo de ero do
3861 usuario tem um formato de arquivo ger q
= usuario.
nao suportado.
3862 o arquivo de: ponto tem um formato Regenere o arquivo do ponto.
de arquivo nao suportado.
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O arquivo do projeto do Vision tem
3863 | um formato de arquivo n&o | Regenere a sequéncia de visdo.
suportado.
O arquivo do projeto do GUI Builder
3864 | possui formato de arquivo ndo | Regenere a forma do GUI Builder.
suportado.
3865 Arquivo OBJ com formato nao Reconstrua o projeto.
suportado.
O arquivo de forga tem um formato
3866 | de arquivo néo suportado. Regenere o arquivo de forga.
Recrie o arquivo de forga.
O objeto de propriedade de massa
Nao é possivel especificarum objeto | ndo pode ser especificado nas
3870 | de propriedade de massa. instrucdes FSet, FGet, FDel e FList,
Revise o programa. e fungbes FDef e FLabel$.
Corrija o programa.
O objeto do sistema de coordenadas
de forga ndo pode ser especificado
Nao é possivel especificar o objeto | nas instrugdes Go, BGo, TGo, Jump,
3871 do sistema de coordenadas de | Jump3, Mode, BMove, TMove, Arc,
forga. Arc3, nas instrugbes MPSet, MPGet,
Revise o programa. MPDel, MPList e nas fungbes
MPDef, MPLabel$.
Corrija o programa.
O objeto de controle de forga néo
N&o é possivel especificar um objeto pode ser especificado em instrugao
3872 | do controle de forgca Go, BGo, TGo, Jump, Jump3, e
R o ram‘g ' instrucdo MPSet, MPGet MPDel,
prog ' MPList, e fungdo MPDef, MPLabel$.
Corrija o programa.
O objeto do monitor de forga néo
Nao é possivel especificar um objeto | pode ser especificado na instrugéo
3873 | do monitor de forga. MPSet, MPGet, MPDel, MPList, e na
Revise o programa. fungdo MPDef, MPLable$. Corrija o
programa.
O objeto do disparador de forga n&o
Nao é possivel especificar um objeto | pode ser especificado na instrugéo
3874 | de disparo de forga. MPSet, MPGet, MPDel, MPList, e na
Revise o programa. fungdo MPDef, MPLable$. Corrija o
programa.
O objeto do sensor de forga nao
Nao é possivel especificar um objeto pode ser especificado em instrugao
3875 | do sensor de forca FDel, FList, funcdo FDef, FLabel$,
Rovics o000 rar‘f]a' instrucdo MPSet, MPGet, MPDel,
prog ' MPList, e fungdo MPDef, MPLabel$.
Corrija o programa.
O objeto robé ndo pode ser
Nao é possivel especificar o objeto especificado em instrucéo  FDel,
3876 | rops P P 4 FList, fungdo FDef, FLabel,
Revi:se o proarama instrucdo MPSet, MPGet, MPDel,
prog ' MPList, e fungdo MPDef, MPLabel$.
Corrija o programa.
= . e . Objeto de controle de forga e Objeto
Nao é possivel especificar um objeto .
. do sistema de coordenada de forga
do controle de forga e um Objeto do ~ o
. nao podem ser especificados ao
3877 | sistema de coordenada de forga ao . ~
mesmo tempo na instrugéo
mesmo tempo. FCSMove
Revise o programa. Corii y
orrija o programa.
= . . . O parémetro CF ndo pode ser
Nao ¢é possivel especificar o e . -
N especificado nas instrugbes Go,
3878 | parametro CF.
N BGo, TGo, Jump e Jump3.
Exclua o parametro CF. )
Exclua o parédmetro CF.
. . e . O rétulo do objeto de propriedade de
Nao é possivel especificar o rétulo ~ i
- i massa nao pode ser especificado
3879 | do objeto de propriedade de massa. ; ~ .
: nas instrugdées MPDel e MPList.
Revise o programa. Corrii
orrija o programa.
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= . e . O rétulo do objeto do sistema de
N&o é possivel especificar o rétulo f =
do objeto do sistema de coordgnada de orga nao pode ser
3880 coordenadas de forga especificado nas instrugdes FDel e
Revise o programa. EL'SF:
orrija o programa.
5 . . i . O roétulo do objeto de controle de
N&o é possivel especificar um objeto f = d ificad
3881 | do controle de forga. forca nao pode ser especilicado nas
Revise 0 brograma instrugdes FDel e FList.
prog ) Corrija o programa.
. . o . O rotulo do objeto do monitor de
N&o é possivel especificar um rétulo ~ .
3882 | do objeto do monitor de forgca forga nao pode ser e_specmcado nas
Revise 0 brograma ' instrucdes FDel e FList.
prog ) Corrija o programa.
. . e . O rétulo do objeto do disparador de
N&o é possivel especificar o rotulo - i
. ; forga ndo pode ser especificado nas
3883 | do objeto do disparador de forca. . ~ .
Revise o programa |nstngoes FDel e FList.
) Corrija o programa.
N&o é possivel especificar o rétulo | Reinicialize o controlador.
3884 | do objeto do sensor de forga. Inicialize o firmware do controlador.
Revise o programa. Substitua o controlador.
. . - . O numero do objeto de propriedade
Nao é possivel especificar o numero ~ o
. . de massa nao pode ser especificado
3885 | do objeto de propriedade de massa. fUNCS
Revise o programa. na fungao MPNumber.
Corrija o programa.
N&o é possivel especificar o nimero | O numero do objeto do sistema de
3886 do objeto do sistema de | coordenadas de forca ndo pode ser
coordenadas de forga. especificado na fungdo FNumber.
Revise o programa. Corrija o programa.
s . e . O numero do objeto do controle de
N&o é possivel especificar o nimero forca n3o pode ser especificado na
3887 | do objeto do controle de forga. sa P P
. funcdo FNumber.
Revise o programa. Corri
orrija o programa.
= . e . O numero do objeto do monitor de
N&o é possivel especificar o nimero f ~ ifi
3888 | do objeto do monitor de forga orga nao pode ser especificado na
. ) fungdo FNumber.
Revise o programa. Corii
orrija o programa.
= . e . O numero do objeto do disparador de
Nao é possivel especificar o nimero forca ndo pode ser especificado na
3889 | do objeto do disparador de forga. va P P
. fungcdo FNumber.
Revise o programa. Corri
orrija o programa.
Nao é possivel especificar o nimero
3890 | do objeto do sensor de forga. -
Revise o programa.
Os tipos dos dois objetos O tipo de dado do primeiro e do
i N segundo parametro nao
especificados ndo correspondem. . .
3891 Especifique 6 mesmo tioo de correspondem nas instrugcdes FDel,
hotos | P FList, MPDel, MPList.
) ) Corrija o programa.
Nao é possivel obter o buffer de
3900 A -
comunicagao interno.
3901 (0] _ t_amanho do buffer néo ¢é |
suficiente.
3910 Um . pomando indefinido  foi |
especificado.
N&o é possivel inserir o 0 nome do
3911 | arquivo no buffer de nome do | -
arquivo.
3912 Nao é possivel obter o buffer | -
interno.
3913 glr?gridaede possivel  configurar  a Reinicialize o controlador.
3914 | ICode invalido. Reconstrua o projeto.
3915 | ICode invalido. Reconstrua o projeto.
3916 | ICode invalido. Reconstrua o projeto.
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3917 | ICode invalido. Reconstrua o projeto.
3918 | ICode invalido. Reconstrua o projeto.
3919 | ICode invalido. Reconstrua o projeto.
3920 | ICode invalido. Reconstrua o projeto.
3921 ICode invalido. Reconstrua o projeto.
O ID do tipo VDefTool no foi Especifique umnvalor numerico para
3930 . o0 segundo parametro do comando
especificado.
VDefTool.
O ID do tipo VDefArm ndo foi Especifique umﬂvalor numérico para
3931 . 0 segundo parametro do comando
especificado.
VDefArm.
VDefArm ArmSetMode ndo  foi Espemflgue um valor numérico para
3932 . o terceiro parametro do comando
especificado.
VDefArm.
O ID do tipo VDefLocal ndo foi Especifique umﬂvalor numérico para
3933 . 0 segundo parametro do comando
especificado.
VDeflLocal.
0 ID do tipo VDefLocal CalibPlate | =SPecifique um valor numérico para
3934 = ; o o terceiro parametro do comando
nao foi especificado.
VDefLocal.
O ID do tipo LatchPos ndo foi Espgmﬂgue umﬂvalor numérico para
3940 . 0 primeiro parametro do comando
especificado. LatchPos
O Robd, o Objeto e ResetCollision
3960 = e
néo foram especificados.
A Mao e a Propriedade nao foram
3961 ;
especificadas.
3962 Proprlgdade invalida foi
especificada.
3963 Robo. e Propriedade n&do foram
especificados.
3964 | Objeto invalido foi especificado.
3965 Indlcaqor de objeto invalido foi
especificado.
O tipo de TCPSpeed da I/O Espemflgue um valor numérico para
3990 analéaica nio foi especificado o terceiro parametro do comando
9 P ' AIO_Set.
. . Verifique o ponto para mover, o
4001 Obrggo alcangou o limite da faixa de ponto atual e a configuragdo de
movimento. Range
O parametro
O valor especificado esta fora da | Reveja os parametros de estd causando
4002 . e . ~
faixa admissivel. configuragéo. 0 erro
Falha do acionador do dispositivo de L
movimento Reinicialize o controlador.
4003 : L Inicialize o firmware do controlador.
Erro de comunicagdo dentro do .
. ; Substitua o controlador.
madulo de controle de movimento.
Falha do acionador do dispositivo de Reiniciali lad
movimento einicialize o controlador.
4004 ) Inicialize o firmware do controlador.
Erro ao aguardar evento dentro do .
. . Substitua o controlador.
mddulo de controle de movimento.
4005 A posigao do ponto atual € acima do | Abaixe o eixo Z. Aumente o valor
valor LimZ especificado. LimZ especificado.
A posicio do ponto alvo & acima do Abaixe a posi¢cdo da coordenada Z
4006 posi¢ ponk do ponto alvo. Aumente o valor LimZ
valor LimZ especificado. o
especificado.
Erro de converséo de coordenada. O o
) o X . Verifigue se a coordenada fora da
4007 ponto final/médio esta fora da area faixa de movimento ndo esta
de movimento. Deslocamento para o
. . especificado.
fora da area de movimento.
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A posigéo do ponto atual ou o valor
4008 | de LimZ especificado esta fora da | Mude o valor LimZ especificado.
faixa de movimento.
Falha do acionador do dispositivo de L
: Reinicialize o controlador.
movimento. s )
4009 - Inicialize o firmware do controlador.
Erro de tempo limite dentro do .
. : Substitua o controlador.
modulo de controle de movimento.
4010 A coordenada local especificada ndo | Defina o sistema de coordenadas Numero local
foi definida. local.
O brago alcancou o limite da faixa de Verifique a 4rea limitada pela
4011 | movimento XY especificada pela | . qu . P
. ~ . instrugdo XYLim.
instrucdo XYLim..
O valor do limite superior da caixa é . I .
TR Configure o valor do limite superior
menor que o valor limite inferior. . o
4012 L f para ser maior que o valor do limite
Mude os valores do limite superiore | : .
. . inferior.
inferior.
O célculo do tempo do movimento
Arch falhou. Execute qualquer um
Erro de calculo interno do moédulo de | dos seguintes:
4013 . o o N
controle do movimento. - Verifique e modifique o parametro
Arch
- Desabilite Arch
Execute MCal. Assegure-se de que
4014 | MCAL néo foi completado. MCOdr esta configurado para a
articulagcdo conectada a placa PG.
Devido a limitacdes mecéanicas do
. ~ . robd, a definicho de alguma(s)
4016 A !nstru?ao~ SFree.fc.>| tentada por articulagdo(des) para o status de
articulagéo(des) proibidas. ; . o Il
servo livre é proibida. Verifique as
especificagdes do robd.
Erro de comunicagdo dentro do | Reinicialize o controlador.
4018 | modulo de controle de movimento. | Inicialize o firmware do controlador.
Verifique o erro de soma. Substitua o controlador.
4021 A posicdo do ponto usado para | Defina a distancia entre os pontos
definir o local &€ muito préxima. para mais de 1um.
Os dados de coordenada de ponto | Compatibilize os dados de
4022 | usados para definir o local sdo | coordenada para os pontos a ser
invalidos. especificados.
N&o é possivel executar quando o | Ligue a energia do motor e entdo
4023 ) .
motor esta no estado desligado. execute.
Verifique se o robd ndo gera
Nado ¢é possivel completar o | vibragdo ou se todas as pegas e
4024 | posicionamento do brago usando a | parafusos estao firmemente presos.
especificagao Fine atual. Aumente o valor da configuragédo
Fine.
Ndo ¢é possivel executar um | Elimine a condicdo de parada de
4025 | comando de movimento durante a | emergéncia e execute o comando
condigéo de parada de emergéncia. | de movimento.
Erro de comunicagdo dentro do | Reinicialize o controlador.
4026 | modulo de controle de movimento. | Inicialize o firmware do controlador.
Falha no Servo I/F. Substitua o controlador.
Erro de comunicagdo dentro do C
. . Reinicialize o controlador.
modulo de controle de movimento. S )
4028 . Inicialize o firmware do controlador.
Falha no status do driver do .
. . Substitua o controlador.
dispositivo.
O’bgfrer para o calculo do torque Encurte o intervalo de tempo de Atclr
médio esta com transbordamento :
4030 : a Atrq para menos de cerca de dois
Encurte o intervalo de tempo de Atclr .
. minutos.
até Atrq.
N&o é possivel executar o comando . . ~
. . | Ligue a energia do motor e entédo
4031 de movimento quando o motor esta .
. execute comando de movimento.
no estado desligado.
N&o é possivel executar o comando | Configure todas as articulagdes para
4032 | de movimento quando uma ou mais | o estado SLock e execute comando
articulagdes estao no estado SFree. | de movimento.
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O comando especificado ndo é | O comando especificado ndo é
4033 | suportado pelas articulagbes da | permitido para articulagbes com a
placa geradora de pulsos. placa PG.
O comando especificado ndo € | Remova o comando ndo suportado
4034 A
suportado nesse modelo de robd. do programa.
. = Configure uma distancia de
Somente a orientagao da ferramenta :
X movimento entre pontos. Use o
4035 | foi tentado ser mudado pela ifi ROT . ~
instrucao CP modificador . (0] , a instrugdo
) SpeedR e a instrugéo AccelR.
Diminua os valores de configuragdo
A velocidade de rotagdo da | para as instrugbes SpeedS e
4036 | orientacdo da ferramenta pela | AccelSs. Use o modificador ROT, a
instrucdo CP é muito rapida. instrucdo SpeedR e a instrugédo
AccelR.
O atributo de ponto para as posi¢des
4037 | do ponto atual e do ponto alvo | o\ ubilize o atributo de ponto.
diferem para executar um comando
de controle CP.
As posigoes de dois pontos estéo Defina a distancia entre os pontos
4038 | muito proximas para executar uma .
. ~ para mais de 1um.
instrucdo de Arc.
Trés posicdes de ponto
4039 | especificados pela instrugdo Arc | Use a instrugdo Move.
estdo em uma linha reta.
Foi tentado um comando de e . .
. i S Verifique a faixa de movimento do
4041 movimento para a area proibida no o
: ) robd.
lado traseiro do robd.
Falha do acionador do dispositivo de o
- Reinicialize o controlador.
movimento. s )
4042 = X . Inicialize o firmware do controlador.
Ndo ¢é possivel detectar uma .
. ~ ) Substitua o controlador.
interrupgéo de formato circular.
O comando especificado nao & Remova o comando nao suportado
4043 | suportado nesse modelo de robd ou d P
. . - 0 programa.
nesse tipo de articulagéo.
Falha na curva. A forma de curva | Crie um arquivo de curva novamente
4044 . = : =
especificada néo é suportada. com a instrucdo Curve.
Especifique o modo de curva
4045 Falha na curva. O modo | corretamente. Crie um arquivo de
especificado n&o é suportado. curva novamente com a instrugao
Curve.
. O numero de eixos de coordenada
Falha na curva. O numero da . TR ;
- , disponiveis é 2, 3, 4 e 6. Crie um
4046 | coordenada especificada esta fora :
! o arquivo de curva novamente com a
da faixa admissivel. ; ~
instrugdo Curve.
4047 Falha na curva. Os dados de ponto | Crie um arquivo de curva novamente
ndo foram especificados. com a instrugéo Curve.
Falha na curva. Processo paralelo Crie um arquivo de curva novamente
4048 | foi especificado antes da designagéo narquiv
com a instrugdo Curve.
de ponto.
Falha na curva. O numero de . .
B} Crie um arquivo de curva novamente
4049 | processos paralelos esta fora da . ~
. Lo com a instrugéo Curve.
faixa admissivel
A quantidade de numeros de ponto
Falha na curva. O numero de pontos | disponiveis difere de acordo com o
4050 . . o o
esta fora da faixa admissivel. formato da curva. Verifique o
numero de pontos novamente.
Falha na curva. O atributo local e o | Compatibilize o local e o sinalizador
4051 atributo de ponto de todos os pontos | de ponto para todos os pontos
especificados n&do correspondem. especificados.
4052 Falha na curva. Memorl_a insuficiente Reinicialize o controlador.
para o formato de arquivo de curva.
Revise os dados do ponto. Verifique
4053 Falha na curva. Falha no formato do | se dois pontos adjacentes nido se
arquivo de curva. sobrepbem a linha de pontos
especificada.
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. O arquivo de curva esta rompido.
Falha na curva. Erro no arquivo de . .
4054 Crie um arquivo de curva novamente
curva : ~
com a instrugdo Curve.
Falha na curva. Nenhuma distancia
4055 | para o movimento do arquivo de | Revise os dados do ponto.
curva.
Falha na curva. As posigbes dos | Defina a distancia entre dois pontos
4056 | pontos para a instrugdo Curve estdo | adjacentes até o ponto especificado
muito proximas. para mais de 0,001 mm.
4058 Comando proibido enquanto o | Remova o comando proibido do
rastreamento era executado. programa.
Comando de restauragdo do
4059 | codificador executado enquanto o | Desligue o motor.
motor esté no estado ligado.
Foi executado um comando invalido
4060 | enquanto o motor estd no estado | Desligue o motor.
ligado.
Vocé tentou apagar o braco e a
O parametro especificado esta em ferramenta atualmente
4061 especificados.
uso. 4
Selecione outro brago e ferramenta
e execute.
A variagao da orientagao esta acima Vocé tentou girar a articulagao J6
4062 mais de 360 graus com um comando
de 360 graus. .
de movimento CP.
Na linha do ponto especificado pela
instrucdo Curve, defina a variagao
4063 A variagéo da orientagdo de pontos | da orientagdo dos valores de
adjacentes esta acima de 90 graus. | coordenada U, V e W entre dois
pontos adjacentes para menos de
90 graus.
Na linha de pontos especificada,
uma curva nao pode ser criada pela
NZo & possivel executar a correcso correcéo da orientagdo automatica.
4064 > Poss . ¢ Mude a linha de pontos especificada
da orientagdo automaticamente. N
de modo que a variagdo da
orientagdo da articulagdo J6
diminua.
Vocé tentou girar a articulacdo J6
mais de 360 graus com um comando
de movimento CP. Vocé tentou girar
. = a articulagdo 6 uma rotagdo com a
Tente girar J6 uma rotagdo com a . ~ S
4065 : ~ ; = mesma orientacdo de inicio do
mesma orientagéo na instrugdo CP. .
movimento.
Mude o ponto alvo de modo que a
articulagcédo J6 gire menos que uma
rotacéo.
O comando de movimento foi . . ~
. - Vocé tentou mover as articulagdes
tentado em uma area proibida f . . N
4066 o para a area limitada de interferéncia
dependendo da combinagdo de -
' - do robd.
articulagdes.
O parametro modificador ROT foi
especificado no comando de | Exclua ROT do comando de
4068 ; = .
movimento CP sem rotagdo de | movimento CP.
orientacéo.
ECP especificado sem selecionar o .
4069 ECP na instruco CP. Especifique um ECP valido.
O numero ECP especificado néao
4070 | corresponde ao numero ECP usado | Especifique um ECP valido.
na criagdo do arquivo de curva.
Comando de movimento tentado
4071 | durante a condicdo de travamento | Libere o freio eletromagnético.
do freio eletromagnético.
Falha na inicializaggo. O monitor do | einicialize o controlador.
4072 §ao. Inicialize o firmware do controlador.

hardware nao foi inicializado.

Substitua o controlador.
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L . = Qualquer mudanga de U, V ou W
4073 Ayanagao da prleptagao de pontos muda 90 graus ou mais. Mude o
adjacentes esta acima de 90 graus. . ~
ponto ou a orientag&o.
O tipo de motor ndo corresponde a | Verifique se o modelo de robd
4074 ~ N ' .
configuragéo do robd atual. especificado esta conectado.
4075 | A opcédo ndo esta ativa. Habilite a opgéo.
4076 A posicdo do ponto usado para | Defina a distancia entre os pontos
definir o plano é muito proxima. para mais de 1 ym.
Os dados de coordenada de ponto | Compatibilize os dados de
4077 | usados para definir o plano sio | coordenada para os pontos a ser
invalidos. especificados.
Somente o eixo adicional ST foi | Use o comando de movimento PTP
4078 | tentado ser mudado pela instrugdo | para mover somente o0 eixo
CP. adicional.
4079 A velocidade do eixo ST adicional | Reduza os valores configurados de
pela instrugdo CP é muito rapida. SpeedS e AccelS.
Nao é possivel executar quando o | Ligue o interruptor Enable e entéo
4080 | . ! :
interruptor Enable esté desligado. execute.
Verifique a placa PG.
Foi detectado erro durante a Vgrlflque a conexao com o
4081 oDeracio acionamento do motor.
peragao. Substitua a placa PG.
Substitua o controlador.
Verifique a placa PG.
4082 Foi detectado erro na placa geradora | Verifique a conexdo com o
de pulso durante a operagao. acionamento do motor.
Substitua a placa PG.
~ . Configure o parametro PG de modo
4083 MCAL nao completado no devido que MCAL possa completar dentro
tempo.
de 120 segundos.
4084 Foi detectado erro em Limit Sensor Verifique o sensor de limite.
durante a operagéo.
Ndo foi possivel mudar o local Reinicialize o controlador.
4085 ol p Inicialize o firmware do controlador.
especificado. .
Substitua o controlador.
N?o e possivel executfar porque este Mude para o modo de
4086 | nao é o modo de funcionamento em . .
vazio funcionamento em vazio e execute.
Verifique a quantidade de espago
Nao foi possivel formatar o arquivo livre do computador.
4087 de reproducio Reinicie o computador.
P §a0- Reinstale o RC+.
Substitua o computador.
. Configure o intervalo de tempo
O intervalo de tempo desde o X
4089 | HealthRBStart até HealthRBStop ¢ | eS¢ ~ O HealthRBStart —ate | .
; . HealthRBStop para dentro de 1 a
muito longo ou muito curto.
3600 segundos.
Execute HealthRBStop apos
executar HealthRBStart.
4090 HealthRBStop foi executado sem | Esse erro também ocorre quando | )
HealthRBStart. HealthRBStop é executado
novamente sem executar
HealthRBStart apés HealthRBStop.
O canal de /O analdgico | Verifique o numero do canal. Monte
4091 ; ~ . ~ o
especificado ndo existe. a placa de opcéo de I/O analdgico.
O canal de saida analdgico Execute apds parar a saida rapida
4092 | especificado é usado para uma POS P P
; s do canal especificado.
saida de dados rapida.
Se o movimento é pausado durante
4093 a evitaggo da singularidade, o Aborte o comando de movimento.

movimento ndo pode ser retomado.
Aborte 0 comando de movimento.
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O eixo J1 ou J2 esta fora da faixa de
movimento. Siga os procedimentos
abaixo e mova o rob6 dentro da faixa
de movimento.

A posicao atual esta fora da faixa de *Use o comando Pulse e JTran para
4094 posig u mover o robd dentro da faixa de
movimento. .
movimento.
+Mova o robd dentro da faixa de
movimento manualmente.
(Esse erro ocorre somente na série
RS e na série N).
O comando de movimento para o
Rob6 em uso. robd6 ndo pode ser executado
N&o é possivel executar o comando | simultaneamente por mais de uma
4096 X .
de movimento quando outras tarefas | tarefa. Revise o programa.
estdo usando o robd. Esse erro ndo pode ser recuperado
automaticamente por OnErr.
Verifique se um erro de numero
. 5000 esta ocorrendo no histérico do
Foi detectado erro do servo durante . .
4099 ~ sistema. Se o erro estiver ocorrendo,
a operagao. -
tome as medidas para o erro de
numero 5000
Erro de comunicagdo no modulo de o
- ~ - | Reinicialize o controlador.
controle de movimento. Nao ¢é S .
4100 . Inicialize o firmware do controlador.
possivel calcular o ponto ou pulso Substi lad
atual. ubstitua o controlador.
Erro de comunicagdo dentro do C
. . Reinicialize o controlador.
modulo de controle de movimento. S )
4101 = ; Inicialize o firmware do controlador.
Nao é possivel calcular o ponto ou .
Substitua o controlador.
pulso atual.
Manipuladores da série T/VT:
Para manipuladores da série T,
reinicie o controlador e tome as
medidas contra o ruido.
T Se o numero da articulagdo for
Falha na inicializagdo. Erro de . i A
S ) exibido no histérico do sistema,
4103 | inicializagdo do modulo de controle bsi idade d c
do movimento su st!tga a unidade do motor. Caso
’ contrario, substitua a placa da CPU.
Outros manipuladores:
Reinicialize o controlador.
Inicialize o firmware do controlador.
Substitua o controlador.
- - Nao é possivel receber o sinal de
Tempo limite do posicionamento da ~ .
. ~ R conclusdo  do posicionamento
4104 | articulagdo conectada a placa do N
(DEND) do motor servo conectado a
gerador de pulsos.
placa PG.
Falha na inicializagao. e . .
4108 | Erro na conexdo da unidade do Verifique a fiagdo da unidade do
motor.
motor.
O status da entrada da parada de
emergéncia redundante  difere
continuamente por mais de dois
Falha ~do  sinal ~de entrada ?/eegril;inizs.se ndo ha desconexio
4150 | redundante da parada de q ’

emergéncia.

falha de aterramento ou curto-
circuito das saidas do sinal de
entrada da parada de emergéncia.
Em seguida reinicialize o]
controlador.

RC700 / RC700-A Rev.27

249




Manutengao 9. Resolugéo de problemas

Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2
O status da entrada da parada de
emergéncia redundante  difere
continuamente por mais de dois

Falha do sinal de entrada seg_u.ndos. = . ~
4151 redundante  da rotecio  de Verifique se ndo ha desconexéo,
proteg falha de aterramento ou curto-
seguranga. - . .
circuito das saidas do sinal de
entrada da parada de emergéncia.
Em seguida reinicialize o]
controlador.
Um erro de soldagem de relé foi
detectado devido a uma
4152 Erro de soldagem de relé do circuito | sobrecorrente do sistema de
principal. energia.
Substitua o controlador.
Substitua o robd.
O status da entrada do sinal de
habilitagdo redundante difere
Falha do sinal de entrada | continuamente por mais de dois
4153 | redundante do interruptor de | segundos.
habilitagao. Verifique a conexao do conector TP.
Substitua a TP.
Substitua o controlador.
Carga de trabalho do rob6é é muito
A temperatura do resistor de | alta. Alongue o tempo de espera ou
4154 | regeneragdo estava mais alta do que | reduza o valor de Accel. Se o erro
a temperatura especificada. ocorrer mesmo diminuindo a carga
de trabalho, substitua o DPB.
4180 Falha na |.n_|C|aI|za(::ao .do rabd. O Configure o manipulador.
robd especificado n&o foi encontrado
Falha na inicializagdo do rob6. O | O manipulador especificado néo
4181 robd especificado estava em uso por | pode ser configurado uma vez que ja
outra tarefa. esta configurado.
4182 Falha na inif:iglizagéo do robd. O Encurte o nome do robd.
nome do robd é muito longo.
4183 Falha na inicializagao do ro?(). Erro Reconfigure o manipulador.
na verséo dos dados do robé.
Falha na inicializagado do robd. Erro | Reinicialize o controlador.
4187 | de comunicagdo com o médulo: | Inicialize o firmware do controlador.
VSRCMNPK. Substitua o controlador.
Falha na inicializagdo do robd. A | Reinicialize o controlador.
4188 | matriz de interferéncia do angulo da | Inicialize o firmware do controlador.
articulagdo é invalida. Substitua o controlador.
Falha na inicializagdo do robd. Erro | Reinicialize o controlador.
4189 | de comunicagdo com o médulo: | Inicialize o firmware do controlador.
VSRCMC. Substitua o controlador.
Falha na inicializagdo do robd. A | Reinicialize o controlador.
4191 matriz de transformacdo do pulso | Inicialize o firmware do controlador.
fisico-ldgico é invalida. Substitua o controlador.
Falha na inicializagdo do robd. Erro | Reinicialize o controlador.
4192 | de comunicagdo com o modulo do | Inicialize o firmware do controlador.
servo. Substitua o controlador.
O circuito RAS detectou um defeito
no sistema servo. Reinicialize o | Reinicialize o controlador, tome as
4210 | controlador. Verifique quando a | medidas contra o ruido ou substitua
ruido. a DMB.
Substitua o controlador.
Falha na RAM interna da CPU do C
Reinicialize o controlador, tome as
4211 servo. e medidas contra o ruido ou substitua
Reinicialize o controlador. Verifique a DMB
quando a ruido. Substitua a DMB. )
Falha de comunicagéo entre a RAM
para a CPU principal e do servo. | Reinicialize o controlador, tome as
4212 | Reinicialize o controlador. Verifique | medidas contra o ruido ou substitua
quando a ruido. a DMB.
Substitua a DMB.
250 RC700 / RC700-A Rev.27




Manutencdo 9. Resolugdo de problemas

Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2
Falha na RAM interna da CPU do | Reinicialize o controlador, tome as
4213 | Servo. medidas contra o ruido ou substitua
Reinicialize o controlador. Verifique | a DMB. Para a série T, ndo € a placa
quando a ruido. Substitua a DMB. DMB e sim a placa da CPU.
Falha na inicializagéo da C
. o Reinicialize o controlador, tome as
comunicagdo entre o processador . . :
A medidas contra o ruido ou substitua
4214 | principal e o processador do servo. - =
A o a DMB. Para a série T, ndo é a placa
Reinicialize o controlador. Verifique DMB e sim a placa da CPU
quando a ruido. Substitua o DMB. P )
Falha na inicializacao da
comunicagdo entre o processador | Reinicialize o controlador, tome as
4215 | principal e o processador do servo. medidas contra o ruido ou substitua
Reinicialize o controlador. Verifique | a DMB.
quando a ruido. Substitua a DMB.
Falha da comunicagcdo entre o | Reinicialize o controlador, tome as
4216 processador principal € o do servo. | medidas contra o ruido ou substitua
Reinicialize o controlador. Verifique | a DMB. Para a série T, ndo é a placa
qguando a ruido. Substitua a DMB. DMB e sim a placa da CPU.
Falha da comunicacdo entre o | Reinicialize o controlador, tome as
4217 processador principal e o do servo. | medidas contra o ruido ou substitua
Reinicialize o controlador. Verifique | a DMB. Para a série T, ndo é a placa
quando a ruido. Substitua a DMB. DMB e sim a placa da CPU.
Excesso de comandos de tempo Reinicialize o controlador, tome as
4218 P medidas contra o ruido ou substitua
prolongado do servo.
a DMB.
Erro de soma de verificagdo dos | Reinicialize o controlador, tome as
4219 | comandos de tempo prolongado do | medidas contra o ruido ou substitua
servo. a DMB.
O watchdog timer do sistema | Reinicialize o controlador, tome as
4920 detectou uma falha. Reinicialize o | medidas contra o ruido ou substitua
controlador. Verifique quando a | a DMB. Para asérie T, ndo é a placa
ruido. Substitua a DMB. DMB e sim a placa da CPU.
. . Reinicialize o controlador, tome as
4221 Fallha de verificagdo da unidade de medidas contra o ruido ou substitua
acionamento.
a DMB.
Falha da RAM do processador do L
servo Reinicialize o controlador, tome as
4222 S e medidas contra o ruido ou substitua
Reinicialize o controlador. Verifique 2 DMB
quando a ruido. Substitua a DMB. )
Falha do circuito Adu.pllcado da Verifique a fiagdo da parada de
parada de emergéncia ou da A =
4223 . emergéncia ou da protegdo de
protecdo de seguranca.
o 72 seguranga.
Verifique a fiagdo.
Foi detectada baixa voltagem da
fonte de alimentagdo do circuito Verifique se a voltagem da fonte de
4224 | principal. Verifique a voltagem da a A voltag
. ~ e energia ou reinicialize o controlador.
fonte de alimentagdo. Reinicialize o
controlador.
O contato do rele de controle da
4925 font’e de energia do circuito principal Substitua a DPB.
esta soldado.
Substitua a DPB.
Detectada ndo correspondéncia de | Reinicialize o controlador, tome a
4226 | reconhecimento do subprocessador | medida contra o ruido ou substitua a
e do processador principal. placa do processador.
Especifique a configuragdo de
peso/inércia. Verifique a carga.
Verifique o robd. (Suavidade,
retrocesso, movimento nao suave,
A temperatura do resistor de | tensdo da correia frouxa, freio)
4227 | regeneracgédo estava mais alta do que | Verifique a interferéncia com os
a temperatura especificada. equipamentos periféricos. (Colisao,
contato)
Verifique a configuragdo do modelo.
Verifique a conexdo do cabo de
energia.
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4228

Sobrevoltagem do subprocessador.

Substitua a placa DPB.

4230

Falha do estado em tempo real do
servo.
Verifique o erro de soma.

Um erro de soma de verificagédo foi
detectado no controlador.

Verifique se ha curto-circuito e
conexdo incorreta da fiagdo do
equipamento periférico. (Conectores
de Emergéncia, D-1/O e da I/O de
expansao)

Substitua a controlador.

4232

Falha do estado em tempo real do
servo. Erro do contador de
movimento livre do servo.

Um erro de contador de movimento
livre foi detectado no controlador.
Verifique se ha curto-circuito e
conexao incorreta da fiacdo do
equipamento periférico. (Conectores
de Emergéncia, D-1/O e da I/O de
expansao)

Substitua a controlador.

4233

Falha do estado em tempo real do
servo. Erro de comunicagdo com o
processador do servo.

Um erro de comunicagido foi
detectado no controlador.

Verifique se ha curto-circuito e
conexdo incorreta da fiagdo do
equipamento periférico. (Conectores
de Emergéncia, D-1/O e da I/O de
expansao)

Substitua a controlador.

4240

Foi detectada interrupgdo do
controle do movimento irregular.
Interrupgao duplicada.

Um erro de interrupgéo foi detectado
no controlador.

Verifique se ha curto-circuito e
conexdo incorreta da fiagdo do
equipamento periférico. (Conectores
de Emergéncia, D-1/O e da I/O de
expansao)

Substitua a controlador.

4241

Foi detectado €XCesso de
velocidade durante o modo de
poténcia baixa.

O excesso de velocidade do rob6 foi
detectado durante o modo de
poténcia baixa.

Verifique o mecanismo do robd.
(Suavidade, retrocesso, movimento
instavel, tensdo da correia frouxa,
freio)

Verifique se o robd nao interfere com
equipamento periférico. (Coliséo,
contato)

Substitua o acionador do motor.
Substitua o motor. (Falha do motor
ou do codificador)

Verifique o curto-circuito e conexao
errada da fiagdo do equipamento
periférico. (Conectores da
Emergéncia, D-/O e da /O de
expansao)

4242

Foi gerada referéncia de aceleragao
incorreta.

Vocé tentou operar o rob6 com
referéncia de aceleragdo que
excede o valor especificado.

Para um movimento CP, diminua a
valor de AccelS.
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O excesso de velocidade do rob6 foi
detectado durante o modo de
poténcia alta.

Verifique o mecanismo do robd.
(Suavidade, retrocesso, movimento
instavel, tensdo da correia frouxa,
freio)
Referénci i . Verifique se o robd ndo interfere com
eferéncia de velocidade incorreta equipamento  periférico. (Colisao
4243 | de velocidade foi gerada no modo de contato) ’ ’
poténcia alta. Substitua o acionador do motor.
Substitua o motor. (Falha do motor
ou do codificador)
Verifique o curto-circuito e conexao
errada da fiacdo do equipamento
periférico. (Conectores da
Emergéncia, D-/O e da /O de
expansao)
I Configure um ponto de
4248 Orobp POI'de com ele mesmo. Mude coordenacdo. Ou mude o ponto
a posigao alvo. alvo.
O brago alcangou o limite da faixa de Verifique se  a trajetoria  do
4250 . = movimento CP esta dentro da faixa
movimento durante a operagao. d .
e movimento.
O brago alcangou o limite da faixa de
4251 movimento XY especificada por | Verifique a configuragédo de XYLim.
XYLim durante a operagéo.
Ocorreu erro de conversdo de Verifique se = a trajetoria  do
4252 ~ movimento CP esta dentro da faixa
coordenada durante a operagao. d i
e movimento.
Como o valor de SpeedS é muito
4255 | alto, o robd ndo consegue transpor a | Reduza o valor de SpeedS.
postura especifica do cotovelo
Quando o robd transpds a postura
4256 | especifica do cotovelo, foi executado | Nao execute Stop ou Pause.
Stop ou Pause
O robd ndo consegue transpér a
O robé ndo consegue transpor a area de singularidade do cotovelo.
4257 - ; . Para transpor a area de
area de singularidade do cotovelo ; .
singularidade do cotovelo, use
SING_AVOID de AvoidSingularity.
O brago alcancgou o limite da faixa de | Coloque o transportador dentro da
4261 movimento no rastreamento do | faixa de movimento. Enquanto isso,
transportador. deixe uma faixa de rastreamento
O brago alcangou o limite da faixa de | para a desaceleragdo ao mudar
4262 | movimento XY no rastreamento do | entre o movimento de rastreamento
transportador. e de nédo rastreamento.
Se o erro ocorrer durante a troca do
- . movimento de rastreamento, isso
(0] brggo alcangou o limite da faixa de pode ser evitado aumentando a
4263 | movimento do pulso N0 | velocidade de desaceleragao para
rastreamento do transportador. completar o movimento  de
rastreamento.
Vocé tentou exceder o atributo de
4267 Tentativa de exceder o atributo de | J4Flag durante o movimento sem a
J4Flag sem indicacao. indicagéo J4Flag.
Mude J4Flag para o ponto alvo.
Vocé tentou exceder o atributo de
4268 Tentativa de exceder o atributo de | J6Flag durante o movimento sem a
J6Flag sem indicagéao. indicacédo J6Flag.
Mude J6Flag para o ponto alvo.
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Vocé tentou exceder o atributo de
orientacdo do pulso particular

Tentativa de exceder o atributo de .dur.anteN o movimento sem  a
4269 | orientagdo do pulso particular sem indicagéo W”St' .
orientag P P Mude o atributo Wrist para o ponto
indicagé&o. alvo.
Mude o ponto alvo para evitar uma
orientagdo do pulso particular.
Vocé tentou exceder o atributo de
orientagdo da méo particular durante
Tentativa de exceder o atributo de | o movimento sem a indicagdo Hand.
4270 | orientagdo do brago particular sem | Mude o atributo Hand para o ponto
indicagéao. alvo.
Mude o ponto alvo para evitar uma
orientagdo da méo particular.
Vocé tentou exceder o atributo de
orientacdo do cotovelo particular
Tentativa de exceder o atributo de .dur.anteN 0 movimento sem a
4271 | orientagdo do cotovelo particular indicacdo Elbow.
¢ p
A Mude o atributo Elbow para o ponto
sem indicagao. alvo.
Mude o ponto alvo para evitar uma
orientagdo do cotovelo particular.
Para um comando de movimento
CP, a forma do brago no ponto alvo
4972 O indicador de ponto especificado € | é diferente do indicador de ponto
invalido. especificado com o ponto alvo.
Mude o indicador do ponto para o
ponto alvo.
J6Flag mudado durante O | Aiust ientacdo da f t
4273 | movimento de levantamento no dJUS ¢ a onentagao da lerramenta
e modo que J6Flag ndo mude.
rastreamento do transportador.
Para um comando de movimento
O J6Flag especificado ndo foi | CP, o manipulador alcangou o ponto
4274 | encontrado. Mude o J6Flag para o | alvo com o J6Flag o qual difere de
ponto alvo. um especificado para o ponto alvo.
Mude J6Flag para o ponto alvo.
Para um comando de movimento
O J4Flag especificado nao foi | CP, o manipulador alcangou o ponto
4275 | encontrado. Mude J4Flag para o | alvo com o J4Flag o qual difere de
ponto alvo. um especificado para o ponto alvo.
Mude o J4Flag para o ponto alvo.
Para um comando de movimento
O ArmFlag especificado ndo foi | CP, o manipulador alcangou o ponto
4276 | encontrado. Mude o ArmFlag para o | alvo com o ArmFlag o qual difere de
ponto alvo. um especificado para o ponto alvo.
Mude o ArmFlag para o ponto alvo.
Para um comando de movimento
CP, o manipulador alcangou o ponto
O Elbow Flag especificado n&o | alvo com o Elbow Flag o qual difere
4277 | encontrado. Mude Elbow Flag parao | de um especificado para o ponto
ponto alvo. alvo.
Mude o Elbow Flag para o ponto
alvo.
Para um comando de movimento
O WristFlag especificado nao foi | CP, o manipulador alcangou o ponto
4278 | encontrado. Mude o WristFlag para | alvo com o WristFlag o qual difere de
o ponto alvo um especificado para o ponto alvo.
Mude o WristFlag para o ponto alvo.
Para um comando de movimento
O J1Flag especificado nao foi | CP, o manipulador alcangou o ponto
4279 | encontrado. Mude o J1Flag para o | alvo com o J1Flag o qual difere de
ponto alvo. um especificado para o ponto alvo.
Mude o J1Flag para o ponto alvo.
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Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2
Falha no envio de dados na rede de | Verifique a conexdo do cabo para a
4291 : . .
movimento. Unidade de Acionamento.
Falha no recebimento de dados na | Verifique a conexdo do cabo para a
4292 ; . .
rede de movimento. Unidade de Acionamento.
Verifique a conex&o da placa de I/F
Falha no envio de dados da placade | do sensor de forca e o sensor de
I/F do sensor de forga. forga.
4297 | Verifique a conexdo da placa de I/F | Reinicialize o controlador.
do sensor de forca e o sensor de | Questione conosco se um erro
forca. similar ocorrer mesmo apés reiniciar
o controlador.
Verifique a conex&o da placa de I/F
Falha no recebimento de dados da | do sensor de forca e o sensor de
placa de I/F do sensor de forga. forga.
4298 | Verifique a conexdo da placa de I/F | Reinicialize o controlador.
do sensor de forca e o sensor de | Questione conosco se um erro
forca. similar ocorrer mesmo apos reiniciar
o controlador.
4301 A placa geradora de pulso detectou | Restaure e entdo execute o proximo
um sinal limite. movimento.
4302 A placa geradora de pulso detectou | Libere o alarme do acionador do
um sinal de alarme. motor de pulso.
4401 0 namero - dg_ transportador Revise o numero do transportador.
especificado € invalido.
) i O numero do registro alcangou o
4402 A f|!a do. transportador especificado limite superior (1000 pcs.) Exclua a
esta cheia. !
fila.
. . . O movimento de rastreamento nao
A operagdo continua ndo pode ser . .
4403 . . pode ser continuado apds ser
feita no movimento de rastreamento.
abortado/pausado?
Os dados da fila do transportador | Revise o numero do Plano. Ou,
4404 i ~ . hy Lo
especificado n&o existem. verifique se a fila foi registrada.
= P, Reconstrua o projeto.
4405 O transportador n&o esta inicializado Exclua o ftransportador e entdo
corretamente. ; -
restabeleca a configuragéo.
A fila fora da faixa ndo pode ser
rastreada. Se a fila especificada
estiver acima do limite a montante,
mude o programa de modo que o
Os dados da fila especificada estdo | rastreamento ndo inicie até que a fila
4406 . - . ) e
fora da area definida. entre na area abaixo do limite
superior. Se a fila especificada
estiver abaixo do limite a jusante,
mude o programa para excluir os
dados da fila.
4407 O codificador ndo esta atribuido Configure o codificador.
corretamente.
4409 0 parametro’ . da, . instrugao  do Revise o parametro.
transportador ¢é invalido.
. Reconstrua o projeto.
Ocorreu um erro de conversao das .
4410 Exclua o transportador e entédo
coordenadas do transportador. ) =
restabeleca a configuragéo.
C Reinicialize o controlador.
Erro de comunicagdo dentro dos S ,
4411 . Inicialize o firmware do controlador.
modulos do transportador. .
Substitua o controlador.
L Reinicialize o controlador.
Erro ao iniciar o rastreamento do s ,
4413 Inicialize o firmware do controlador.
transportador. .
Substitua o controlador.
O rastreamento do transportador .
~ s i - Inicie o] rastreamento do
4414 | ndo pode iniciar apdés movimento

com CP ON.

transportador usando CP OFF.
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N2 Mensagem Solugao Nota 1 Nota 2
O limite a jusante diagonal esta
acima do limite & montante ou o
A configuracdo do limite &8 montante | limite a montante/jusante diagonal
4415 | diagonal ou o limite a jusante | estd horizontal a direcdo do
diagonal ndo é apropriada. transportador. Revise a
configuragéo do limite a
montante/jusante diagonal.
Tipo de
funcdes
1:
Movimento
do ponto de
controle
externo
(ECP)
2: Controle
Nao é possivel executar as fungbes go torque Tipo de
especificadas ao mesmo tempo. . y fungdes
4500 Nota 1, 2: Tipo das fungbes. Revise Revise o programa. ORastreamegct) * O mesmo
0 programa. fransportado da Nota 1
r
4: Fungédo do
controle da
forca
5: FCSMove
6: Fungédo de
rastreament
o] da
distancia
O dispositivo esta em uso. gilsoositivode
Nota 1: Tipo de dispositivo. Verifique se o dispositivo € usado em . P
4501 o ~ 1: Canal de
Verifique se outros comandos estédo |outra tarefa ou comando.
- o entrada de
usando o dispositivo. -
1/0 analdgico
Tipo de
Ndo ¢é possivel executar esse | Verifique se a fungdo de controle é | fungdo  de
comando durante a fungdo de | executada em outra tarefa ou | controle
4502 | controle. comando 1: Fungédo de
Nota 1: Tipo de funcdo de controle. | Saia da funcdo de controle para | rastreament
Saia da fungdo de controle. executar o comando. o] da
distancia
Tipo de
Um  pardmetro  indefinido foi y ) , | parametro
. Verifique se o parametro esta | 1: Parametro
especificado. ' =
4503 i N e configurado. da fungéo de
Nota 1: Tipo de parametro. Verifique ; R
A Configure o parametro. rastreament
0 parametro.
o da
distancia
4504 A Opgao nao es_ta hab|~||tada. = Habilite a opcéo.
Verifigue a configuragéo da opgéo.
Nao foi possivel inicializar o | Reinicialize o controlador.
4601 movimento. Reinicialize o | Inicialize o firmware do controlador.
controlador. Substitua o controlador.
. Reinicialize o controlador.
Erro ao calcular o movimento. S '
4602 DT Inicialize o firmware do controlador.
Reinicialize o controlador. .
Substitua o controlador.
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Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2

Verifique o valor medido pelo
sensor.
Verifique o status do sensor. Tipo de
Verifique a configuragdo da faixa do | sensor
sensor. 1: Sensor

4603 O valor do sensor esta fora da faixa. usado pela

Verifique o sensor. Quando a Nota 1 é 1 (sensor usado | fungdo  de

pela fungdo de rastreamento da | rastreament
distancia), verifique e ajuste o | o da
parametro especificado por | distancia
AIO_TrackingStart ou

AIO_TrackingSet.

Verifique se as coordenadas
proximas da singularidade foram
especificadas.

Verifique se o robé se move mais
proximo da singularidade durante a
operagao.

Revise a posigcédo de instalagdo do
robd.

Aproximagao do ponto de
4604 | singularidade.
Evitar do ponto de singularidade.
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N2

Mensagem

Solugéo

Nota 1 Nota 2

5000

Falha no array de comporta de
controle do servo.
Verifique a DMB.

Verifique se ha curto-circuito e
conexao incorreta da fiagdo do
equipamento periférico.
(Conectores de emergéncia e 1/0)
Substitua a DMB.

Substitua a unidade do eixo
adicional.

Para a série T, reinicialize o
controlador, tome a medida
contra o ruido ou substitua a placa
do processador e a unidade do
motor.

5001

Desconexao do sinal do codificador
paralelo. Verifique a conexdo do
cabo de sinal ou a fiagéo interna do
robd.

Verifique o sinal do cabo M/C.
Verifique a fiagdo do sinal do
robd. (Pino faltando, desconexao,
curto-circuito)

Substitua o motor.

Substitua a DMB.

Verifique a conexdo do conector
no controlador. (Afrouxamento,
conexdao com o terminal do
codificador serial na DMB)
Verifique a configuragdo do
modelo.

Verifique a fiagdo do equipamento
periférico. (Emergéncia e 1/O)
Para a série T, reinicialize o
controlador, tome a medida
contra o ruido e substitua a
unidade do motor.

5002

O acionador do motor ndo esta
instalado. Instale o acionador do
motor. Verifique a DMB ou o
acionador do motor.

Verifique se o acionador do motor
esta montado.

Verifique a configuragdo do
modelo e a configuragdo do
hardware.

Substitua o acionador do motor.
Substitua a DMB.

Para a série T, verifique a fiagdo
da unidade do motor.

5003

Falha na comunicagdo de
inicializagao do codificador
incremental. Verifique a conexdo
do cabo de sinal e a configuragéo
do robd.

Verifique a configuragdo do
modelo.

Substitua o motor.
codificador)
Substitua a DMB.
Para a série T, reinicialize o
controlador, tome a medida
contra o ruido ou substitua a placa
do processador e a unidade do
motor.

(Falha do

5004

Falha na inicializagéo do
codificador absoluto. Verifique a
conexdo do cabo de sinal ou a
configuragéo do robé.

Verifique a
modelo.
Substitua o motor.
codificador)
Substitua a DMB.
Para a série T, reinicialize o
controlador, tome a medida
contra o ruido e substitua a
unidade do motor.

configuragdo do

(Falha do

5005

Falha na configuragdo da divisdo
do codificador.
Verifique a configuragédo do robd.

Verifique a
modelo.

configuragdo do
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N2 Mensagem Solugao Nota 1 Nota 2
Substitua o motor.
Substitua a DMB. (Falha do
Falha de dados durante a | codificador)
inicializacao do codificador | Verifique as contramedidas para
5006 | absoluto. Verifique a conexdo do | ruido.
cabo de sinal, o controlador e o | Para a série T, reinicialize o
motor. controlador, tome a medida
contra o ruido e substitua a
unidade do motor.
Os giros multiplos do codificador Reinicialize o codificador
5007 absoluto estdo além da faixa : ‘
. P . Substitua o motor.
maxima. Reinicialize o codificador.
A posicio estd fora da faixa Reinicialize o codificador.
5008 T o " | Substitua a DMB.
Reinicialize o codificador. .
Substitua o motor.
Verifique a configuragdo do
modelo. (Configuragéo incorreta
Nenhuma resposta do codificador | do modelo do codificador
5009 serial. Verifique a conex&o do cabo | paralelo)
de sinal, o motor, a DMB ou a placa | Verifique a conexdo do cabo de
IF do codificador. sinal.
Substitua a placa DMB e a placa
de I/F do codificador.
Verifique a configuragéo do robd.
Verifique a conexdo do cabo de
Falha na inicializagao do | sinal.
codificador serial. Substitua a placa DMB e a placa
5010 Reinicialize o controlador. de I/F do codificador.
Verifique o motor,aDMB ou aplaca | Para a série T, reinicialize o
IF do codificador. controlador, tome a medida
contra o ruido e substitua a
unidade do motor.
Verifique a configuragéo do robd.
Verifique a conexdo do cabo de
Falha de comunicagdo do smal..
dificador serial. Reinicialize o Substitua a p."?ca DMB e a placa
5011 | € L de I/F do codificador.
controlador. Verifique o motor, a P . ST
e ara a série T, reinicialize o
DMB ou a placa IF do codificador. .
controlador, tome a medida
contra o ruido e substitua a
unidade do motor.
Substitua a DMB.
Verifique as contramedidas para
Falha no watchdog timer do | oruido.
5012 processador do servo. Para a série T, verifique a
Reinicialize o controlador. Verifique | conexdo do cabo de sinal.
o motor ou a DMB. Reinicialize o controlador, tome a
medida contra o ruido e substitua
a unidade do motor.
Verifique a conexdo do cabo de
energia.
Verifique a fonte de alimentagao
Falha de WDT do circuito de | 3815V €@ conexdo do cabo.
controle. Supgtltua a DMB. _
5013 Reiniciali e Verifique as contramedidas para
einicialize o controlador. Verifique o ruido
o controlador. . o
Para a série T, reinicialize o
controlador, tome a medida
contra o ruido e substitua a
unidade do motor.
= N Verifique a configuragdo do robd.
5014 | ADMB nao é para este robo. Substitua pela DMP compativel.
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Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2
5015 o . lc.odl|f|cador foi reiniciado. Reinicialize o controlador.
Reinicialize o controlador.
Falha na fonte de alimentagdo do C o
o . Reinicialize o codificador.
codificador absoluto. Substitua a o ~
5016 . i S Verifique a conexao do cabo de
bateria. Verifique a fiagdo interna | _.
« sinal.
do robd.
Falha nos dados da coépia de | Reinicialize o codificador.
5017 seguranca do codificador absoluto. | Verifique a conex&do do cabo de
Reinicialize o codificador. sinal.
. o Substitua a bateria.
5018 Alarme de bateria do codificador Verifique a conexdo do cabo de
absoluto. :
sinal.
Reinicialize o codificador.
Substitua o motor. (Falha do
Falha na posicdo do codificador | codificador)
5019 absoluto. Reinicialize o codificador. | Para a série T, reinicialize o
Substitua o motor. controlador, tome a medida
contra o ruido e substitua a
unidade do motor.
Reinicialize o controlador.
Reinicialize o codificador.
. . Para a série T, reinicialize o
Velocidade muito alta quando o .
- N controlador, tome a medida
5020 controlador é ligado. Pare o robd e . .
L contra o ruido e substitua a
reinicialize o controlador. .
unidade do motor.
Verifique a interferéncia com
outros dispositivos.
Superaquecimento do codificador Reduza o tr’abalho de movimento.
5021 Aguarde até que a temperatura do
absoluto. o 2
codificador diminua.
Falha do transdutor R/D. Relp!mallze ° god~|f|cador. .
NS by - Verifique a fiagdo do sinal do
Reinicialize o codificador. Verifique . .
5022 1 manipulador (pino frouxo,
a placa do resolver ou a fiagéo =
; Y desconexao, curto).
interna do robd. .
Substitua a placa do resolver.
Verifique a conexao da fiagdo de
sinal.
Falha de comunicacdo do sensor | Verifique a fiagdo do sinal do
G. manipulador (pino frouxo,
5023 Verifique a conexdao do cabo de | desconexio, curto).
sinal ou a fiagdo interna do | Verifique as contramedidas para
manipulador. o ruido.
Substitua a placa de controle.
Substitua a DMB.
5024 Errc_> _de dado do G sensor. Substitua a placa de controle.
Verifique a placa de controle.
. Restaure o resolver.
Ocorreu uma diferengca entre os » .
. L Verifique as contramedidas para
dados de giros multiplos e os dados .
5025 ~ o ruido.
de converséo R/D. ) .
Iy Substitua a placa da unidade de
Restaure o codificador. ~
resolucao.
Desconexao do sinal de excitacdo | Verifique a fiagdo do sinal do
5026 do  resolver. Reinicialize o | manipulador (pino frouxo,
codificador. Verifique a placa do | desconexdo, curto).
resolver ou a fiagdo interna do robd. | Substitua a placa do resolver.
O S-DSP detectou o erro de sglﬁ:cff!z:soggnqtrfrlr?g;;as ara
5027 | comunicagéo no DSP. q P

Verifique a DMB.

o ruido.
Substitua a DMB.
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Reinicialize o controlador.
Verifique as contramedidas para
o ruido.

Foi detectado erro de dados de | Substitua a DMB.

5028 | realimentagéo atuais. Para a série T, verifique se ha

Verifique a DMB. curto-circuito e  falha de
aterramento do cabo de energia.
Reinicialize o controlador ou
substitua a unidade do motor.
Reinicialize o controlador.

Falha de comunicagdo do D-DSP. | Verifique as contramedidas para

5029 s .

Verifique a DMB. o ruido.
Substitua a DMB.
Velocidade muito alta quando o Reinicialize o codificador
5030 | controlador é desligado. s : ’
L o ubstitua o motor.
Reinicialize o codificador.
Reinicialize o codificador.
A velocidade é muito alta. Substitua o motor.
5031 Reinicialize o codificador. Para a série T, reinicialize o
Excesso na quantidade de calculos | controlador e substitua a unidade
do motor.

5032 Alarme do servo A. Reinicialize o controlador.
Especifique a configuragdo de
peso/inércia. Verifique a carga.
Verifique o robé. (Suavidade,
retrocesso, movimento instavel,
tensdo da correia frouxa, freio)
Verifique a interferéncia e com
equipamento periférico. (Coliséo,
contato)

Verifique a configuragdo do
Falha na saida do torque do motor \r?oc.itlelo. ~
P erifique a conexado do cabo de
no estado de poténcia alta. b
5040 Verifique a conexdo do cabo de energia.

energia, o robd, o acionador ou o
motor.

Verifique a fiagdo de energia do
robd. (Pino faltando, desconexao,
curto-circuito)

Verifique a voltagem da fonte de
energia. (Voltagem da fonte de
alimentagéo baixa)

Substitua o acionador do motor.
Substitua a DMB.

Substitua o motor.

Para a série T, substitua a placa
do processador e a unidade do
motor além do acima.
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N2

Mensagem

Solugéo

Nota 1 Nota 2

5041

Falha na saida do torque do motor
no estado de poténcia baixa.
Verifique a conexdao do cabo de
energia, o robd, o acionador ou o
motor.

Verifique o robd. (Suavidade,
retrocesso, movimento instavel,
tensdo da correia frouxa, freio)
Verifique a interferéncia e com
equipamento periférico. (Coliséo,
contato)

Verifique a configuragdo do
modelo.

Verifique a conexdo do cabo de
energia.

Verifique a fiagdo de energia do
robd. (Pino faltando, desconexéo,
curto-circuito)

Verifique a voltagem da fonte de
energia. (Voltagem da fonte de
alimentagao baixa)

Substitua o acionador do motor.
Substitua a DMB.

Substitua o motor.

Para a série T, substitua a placa
do processador e a unidade do
motor além do acima.

5042

Transbordamento do erro de
posicao no estado de poténcia alta.
Verifique a conexdo do cabo de
energia, o robd, o acionador e o
motor.

Especifique a configuracdo de
peso/inércia. Verifique a carga.
Verifique o robd. (Suavidade,
retrocesso, movimento instavel,
tensdo da correia frouxa, freio)
Verifique a interferéncia e com
equipamento periférico. (Coliséo,
contato)

Verifique a configuragdo do
modelo.

Verifique a conexdo do cabo de
energia.

Verifique a fiagdo de energia do
robd. (Pino faltando, desconexéo,
curto-circuito)

Verifique a voltagem da fonte de
energia. (Voltagem da fonte de
alimentagao baixa)

Substitua o acionador do motor.
Substitua a DMB.

Substitua o motor.

Para a série T, substitua a placa
do processador e a unidade do
motor além do acima.
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Mensagem

Solugao

Nota 1 Nota 2

5043

Transbordamento do erro de
posicdo no estado de poténcia
baixa. Verifique a conexao do cabo
de energia, o robd, o acionador ou
0 motor.

Verifique o rob6. (Suavidade,
retrocesso, movimento instavel,
tenséo da correia frouxa, freio)
Verifique a interferéncia e com
equipamento periférico. (Colisao,
contato)
Verifique a
modelo.
Verifique a conexdo do cabo de
energia.

Verifique a fiagdo de energia do
robé.

(Pino  faltando,
curto-circuito)
Verifique a voltagem da fonte de
energia.
(Voltagem da
alimentagéo baixa)
Substitua o acionador do motor.
Substitua a DMB.

Substitua o motor.

Para a série T, substitua a placa
do processador e a unidade do
motor além do acima.

configuragédo do

desconexao,

fonte de

5044

Transbordamento do erro de
velocidade no estado de poténcia
alta. Verifique a conexdo do cabo
de energia, o robd, o acionador ou
o0 motor.

Especifique a configuragdo de
peso/inércia. Verifique a carga.
Verifique o rob6. (Suavidade,
retrocesso, movimento instavel,
tensdo da correia frouxa, freio)
Verifique a interferéncia e com
equipamento periférico. (Colisao,
contato)
Verifique a
modelo.
Verifique a conexdo do cabo de
energia.

Verifique a fiagdo de energia do
robd. (Pino faltando, desconexao,
curto-circuito)

Verifique a voltagem da fonte de
energia. (Voltagem da fonte de
alimentagéo baixa)

Substitua o acionador do motor.
Substitua a DMB.

Substitua o motor.

Para a série T, substitua a placa
do processador e a unidade do
motor além do acima.

configuragdo do
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Nota 1 Nota 2

5045

Transbordamento do erro de
velocidade no estado de poténcia
baixa. Verifique a conexao do cabo
de energia, o robd, o acionador ou
0 motor.

Verifique o robd. (Suavidade,
retrocesso, movimento instavel,
tensdo da correia frouxa, freio)
Verifique a interferéncia e com
equipamento periférico. (Coliséo,
contato)
Verifique a
modelo.
Verifique a conexdo do cabo de
energia.

Verifique a fiagdo de energia do
robd. (Pino faltando, desconexéo,
curto-circuito)

Verifique a voltagem da fonte de
energia. (Voltagem da fonte de
alimentagao baixa)

Substitua o acionador do motor.
Substitua a DMB.

Substitua o motor.

Para a série T, substitua a placa
do processador e a unidade do
motor além do acima.

configuragéo do

5046

Excesso de velocidade no estado
de poténcia alta.

Verifigue a conexdao do cabo de
sinal, o robd, o freio, o acionador ou
o0 motor.

Reduza SpeedS do movimento
CP. Mude a orientagdo do
movimento CP.

Especifique a configuracdo de
peso/inércia. Verifique a carga.
Verifique o robd. (Suavidade,
retrocesso, movimento instavel,
tenséo da correia frouxa, freio)
Verifique a interferéncia e com
equipamento periférico. (Coliséo,
contato)

Verifique a configuragdo do
modelo.

Verifique a conexdo do cabo de
energia.

Verifique a fiagdo de energia do
robd. (Pino faltando, desconexao,
curto-circuito)

Verifique a voltagem da fonte de
energia. (Voltagem da fonte de
alimentagao baixa)

Substitua o acionador do motor.
Substitua a DMB.

Substitua o motor.

Para a série T, substitua a placa
do processador € a unidade do
motor além do acima.
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Nota 1
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5047

Excesso de velocidade no estado
de poténcia baixa.

Verifique a conexdao do cabo de
sinal, o rob0, o freio, o acionador ou
0 motor.

Verifique o movimento no estado
de poténcia alta.

Verifique o rob6. (Suavidade,
retrocesso, movimento instavel,
tens&o da correia frouxa, freio)
Verifique a interferéncia e com
equipamento periférico. (Colisao,
contato)

Verifique a configuragdo do
modelo.

Verifique a conexdo do cabo de
energia.

Verifique a fiagdo de energia do
robd. (Pino faltando, desconexao,
curto-circuito)

Verifique a voltagem da fonte de
energia. (Voltagem da fonte de
alimentagéo baixa)

Substitua o acionador do motor.
Substitua a DMB.

Substitua o motor.

Para a série T, substitua a placa
do processador e a unidade do
motor além do acima.

5048

Sobretensao do circuito de energia
principal. Verifique a voltagem da
energia principal ou o modulo de
regeneracao.

Especifique a configuragdo de
peso/inércia. Verifique a carga.
Verifique o rob6. (Suavidade,
retrocesso, movimento instavel,
tensdo da correia frouxa, freio)
Verifique a interferéncia e com
equipamento periférico. (Colisao,
contato)

Verifique a configuragdo do
modelo.

Verifique a conexdo do cabo de
energia.

Verifique a fiagdo de energia do
robd. (Pino faltando, desconexao,
curto-circuito)

Verifique a voltagem da fonte de
energia. (Voltagem da fonte de
alimentagéo baixa)

Substitua o acionador do motor.
Substitua a DMB.

Substitua o motor.

5049

Sobrecorrente do acionamento do
motor. Verifique a conexdo do cabo
de energia ou a fiagdo interna do
robd.

Verifique quanto a curto circuito e
falha de aterramento da linha de
energia.

Substitua o acionador do motor.
Substitua a DMB.

Para a série T, verifique se ha
curto-circuito e falha de
aterramento do cabo de energia.
Reinicialize o controlador e
substitua a unidade do motor.

5050

Excesso de velocidade durante o
controle de torque. Verifique a faixa
de velocidade de movimento de
trabalho.

Verifique a velocidade do
movimento durante o controle de
torque.

5051

Falha na fonte de alimentagédo do
acionamento do PWM de 15V.
Reinicialize o] controlador.
Substitua a fonte de alimentagao de
15V.

Verifique a fonte de alimentagao
de 15V e a conexao do cabo.
Substitua o acionador do motor.
Substitua a DMB.
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5054

Sobrecarga do motor. Diminua a
taxa de movimento e Accel.

Reduza o trabalho de movimento.
Verifique a configuragdo de
peso/inércia.

Verifique o robd.
carga excessiva,
correia frouxa, freio)

(Retrocesso,
tensdo da

5055

Sobrecarga do motor. Diminua a
taxa de operacao e Accel.

Reduza o trabalho de movimento.
Verifique a configuragdo de
peso/inércia.

Verifique o robd.
carga excessiva,
correia frouxa, freio)

(Retrocesso,
tensdo da

5056

Os dados de sensor G foram
mudados rapidamente. Verifique a
placa de controle.

Verifique as contramedidas para o
ruido.
Substitua a placa de controle.

5057

Foi detectada colisdo no modo de
poténcia alta

(Detecgéo de erro de movimento do
robd)

A detecgcéo de colisdo (detecgdo
de erro de movimento do robd)
estava funcionando.

Os erros  seguintes
detectados:

- Ocorreu colisdo ou contato dos
bragos do robd.

- Saturagdo do torque devido a
configuragdo baixa do peso ou
inércia.

- Saturagdo do torque devido ao
movimento combinado de
multiplas articulagbes e arremesso
de objeto longo.

- Saturacdo do torque devido a
reducdo da  voltagem da
alimentagao de energia.

- Erro de movimento devido a erro
de hardware ou mau
funcionamento do software.
Contramedidas:

Verifique se ndo ha colisdo ou
contato dos bragos do robd e
mude a disposigdo para evitar
interferéncia.

Confirme se a saturagdo do torque
esta ocorrendo.

Durante a saturagdo do torque:
verifique a configuragéo de peso e
inércia correta e corrija-a se
necessario.

Durante o movimento combinado:
ajuste a aceleragdo e a
desaceleragdo para evitar a
saturagao do torque.

Verifique a voltagem da fonte de
energia e corrija-a se necessario.
Se ocorrer outro erro ao mesmo
tempo, tome uma contramedida
para ele primeiro.

Referéncia: Guia do usuario do
EPSON RC+ 7.0 “6.18.10 Fungéo
de detecgao de colisdo (detecgdo
de erro de movimento do robd)”.

foram
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5058

Foi detectada colisdo no modo de
poténcia baixa

(Detecgéo de erro de movimento do
robd)

A detecgdo de colisdo (detecgéo
de erro de movimento do robd)
estava funcionando.

Os erros seguintes foram
detectados:

- Ocorreu colisdo ou contato dos
bragos do rob6.

- Saturacdo do torque devido a
segurar uma mao ou um objeto
longo que excede o peso descrito
nas especificagdes.

- Erro de movimento devido a erro
de hardware ou mau
funcionamento do software.
Contramedidas:

Verifigue se ndo ha colisdo ou
contato dos bragos do robd e
mude a disposigdo para evitar
interferéncia.

Verifique o peso da méo e corrija-
0 se necessario.

Articulacdes 4 e 5 do robd de 6
eixos: confirmado que a saturagédo
do torque ocorreu.

Se a saturagdo do torque ocorreu:
mude para segurar no modo de
poténcia alta.

Se ocorrer outro erro ao mesmo
tempo, tome uma contramedida
para ele primeiro.

Referéncia: Guia do usuario do
EPSON RC+ 7.0 “6.18.10 Fungéo
de detecgdo de colisdo (Fungéo de
detecgéo de erro de movimento do
robd)’.

5072

Alarme do servo B.

Reinicialize o controlador.

5080

O motor estd sobrecarregado.
Diminua a taxa e Accel.

Reduza o trabalho de movimento.
Verifique a configuragdo de
pesol/inércia.

Verifique o robd. (Retrocesso,
carga excessiva, tensdo da
correia frouxa, freio)

5098

Temperatura alta do codificador.
Diminua a taxa. Verifique a unidade
de engrenagens de reducdo do
robd.

Aguarde até que a temperatura do
codificador diminua.

Reduza o trabalho de movimento.
Verifique a configuragdo de
pesol/inércia.

Verifique o robd. (Retrocesso,
carga excessiva, tensdo da
correia frouxa, freio)

5099

Temperatura alta do acionamento
do motor. Limpe o filiro do
ventilador do controlador. Verifique
a temperatura ambiente. Diminua a
taxa.

Limpe o filtro do ventilador de
resfriamento.
Reduza o trabalho de movimento.
Verifique a configuragdo de
pesol/inércia.
Diminua a temperatura ambiente.

5112

Alarme do servo C.

Reinicialize o controlador.

5501

N&o foi possivel inicializar o
controle de forga.
Reinicialize o controlador.

Reinicialize o controlador.
Inicialize o firmware do
controlador.

Substitua o controlador.

5510

Erro de calculo do controle de forga.
Reinicialize o controlador.

Reinicialize o controlador.
Inicialize o firmware do
controlador.

Substitua o controlador.
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Verifique se a coordenada fora
Erro de transformagdo de | da faixa de movimento esta
coordenada no controle de forga. especificada.
5511 o . o R
Verifique se o robd se move fora da | Verifique se o robd se move fora
faixa de movimento. da faixa de movimento durante a
execucdo do controle de forga.
Verifique a combinagao de
Erro do parametro de impedancia. Spring, Damper e Mass.
5520 | Verifique a combinagdo de Mass, | Verifique se a propriedade Mass
Damper e Spring € muito pequena para a
propriedade Damper.
O modo do sistema de Verlnflque a associagdo com o
. robd.
coordenadas diferente do modo o o
- . - Verifique se outra diregdo que
personalizado foi especificado para = .
- . | ndo a coordenada personalizada
o sensor de forga que ndo esta | | o
5521 . - ¢é especificada para a
associado com o robd. . ' . .
e ) ~ propriedade Orientation do objeto
Verifique a configuragéo do sensor :
. do sistema de coordenada de
de forga ou 0 modo do sistema de ~ .
forca para o sensor que ndo esta
coordenadas. . A
associada com o robé.
Dados indefinidos foram
5522 selecionados. Verifique se os parametros
Verifique se os dados selecionados | especificados estdo definidos.
estao definidos.
o p.arametro que ngo pode ser Verifique o objeto do controle de
continuado quando o controle de X
. . | forca e o objeto da coordenada
forca continua CF esta .
i de forga que é usado pelos
5523 especificado. .
e . comandos de movimento antes e
Verifique o objeto do controle de . ;
d . depois de continuar o controle de
forca ou o objeto do sistema de A
forga pelo parametro CF.
coordenadas de forga.
O tempo especificado passou apos
5530 restaurar o sensor de forga. Execute a propriedade Reset
Execute a propriedade Reset do | para o objeto do sensor de forga.
objeto do sensor de forga.
Verifique se as coordenadas
Aproximacdo do ponto de | proximas da singularidade foram
singularidade enquanto executava | especificadas.
o controle de forga. Verifique se o robé se move para
5531 - = o ; )
Aproximagcdo do ponto de | proximo da singularidade durante
singularidade ao usar o controle de | a execugéo do controle de forca.
forga. Ou, revise a posi¢ao de
instalacéo do robé.
O buffer para a média do sensor de | Encurte o intervalo de tempo
forca esta saturado. entre AvgForceClear e AvgForce
5532 ) .
Encurte o intervalo de tempo de | para ser mais curto que um
AvgForceClear até AvgForce. minuto.
O tempo continuo para o CF
executar o controle de forga | Verifique se o intervalo dos
5533 | passou. comandos de movimento é de
Para continuar o controle de forga, | um minuto ou menos.
use FCKeep.
O rob6é SCARA nao pode executar
o controle de forga se a propriedade | Configure “0” para a propriedade
5535 Orientation dos objetos Base, Tool, | Orientation ou V e W da posigao
Local e FCS, ou V e W da posi¢cado | do comando atual para os objetos
do comando atual for diferente de 0. | Base, Tool, Local e FCS.
Verifique os pardmetros.
O controle de forga ndo é suportado Ver!flque se 0 robd especificado
N esta correto.
para esse modelo de robb. e )
5536 o N Verifique se o firmware do
Verifigue o0 modelo do robd e a
~ . controlador suporta o modelo do
verséo de firmware do controlador. robd
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5540

Erro de transmissédo do sensor de
forca.

Verifique a conexdo entre a
unidade de I/F do sensor de forga
(placa) e o sensor de forga.

Execute a propriedade Reboot
para o objeto do sensor de forca.
Verifique a conexdo entre o
sensor de forga e a unidade de
I/F do sensor de forga (placa).
Reinicie o sensor de forga e a
unidade de I/F do sensor de
forca (placa).

Consulte-nos se um erro similar
ocorrer mesmo apos as
contramedidas acima serem
tomadas.

5541

Erro de recepgdo do sensor de
forca.

Verifique a conexdo entre a
unidade de I/F do sensor de forca
(placa) e o sensor de forca

Execute a propriedade Reboot
para o objeto do sensor de forca.
Verifique a conexao entre o
sensor de forga e a unidade de
I/F do sensor de forga (placa).
Reinicie o sensor de forgca e a
unidade de I/F do sensor de
forca (placa).

Consulte-nos se um erro similar
ocorrer mesmo apos as
contramedidas acima serem
tomadas.

5542

Sensor de forga em uso.
Verifique se outros comandos
estdo usando o sensor de forga.

Verifique se a propriedade Reset
ou a propriedade Reboot do
sensor de forga estdo sendo
executados em outra tarefa.

5543

Erro de comunicagéo do sensor de
forca.

Execute a propriedade Reboot do
objeto do sensor de forga.

Execute a propriedade Reboot
para o objeto do sensor de forca.
Verifique a conexao entre o
sensor de forga e a unidade de
I/F do sensor de forga (placa).
Reinicie o sensor de forca e a
unidade de I/F do sensor de
forca (placa).

Consulte-nos se um erro similar
ocorrer mesmo apos as
contramedidas acima serem
tomadas.

5544

Erro de elemento do sensor de
forga.

Verifique se a forga excedente do
valor nominal é aplicada ao sensor
de forga.

Execute a propriedade Reset do
objeto do sensor de forga.

Esse erro pode ocorrer se um
tempo longo se passar enquanto
0 sensor de forga nao for
restaurado.

Execute a propriedade Reset
para o objeto do sensor de forga.
Verifique se a forga excedente do
valor nominal é aplicada ao
sensor de forga.

Reinicie o sensor de forca e a
unidade de I/F do sensor de
forca (placa).

Consulte-nos se um erro similar
ocorrer mesmo apos as
contramedidas acima serem
tomadas.

5545

Erro de circuito 1 do sensor de
forga.

Execute a propriedade Reset do
objeto do sensor de forga.

Execute a propriedade Reset
para o objeto do sensor de forga.
Reinicie o sensor de forca e a
unidade de I/F do sensor de
forca (placa).

Consulte-nos se um erro similar
ocorrer mesmo apos as
contramedidas acima serem
tomadas.
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Execute a propriedade Reset
para o objeto do sensor de forga.
Reinicie o sensor de forga e a

Erro de circuito 2 do sensor de unidade de I/F do sensor de
forca forga (placa).

5546 ca. . Se um erro similar ocorrer
Execute a propriedade Reset do MESMO ands que as
objeto do sensor de forga. POS que :

contramedidas acima forem

tomadas, verifique se a ponta do

brago do robd apresenta

vibracéo.

Execute a propriedade Reset
Erro de temperatura alta do sensor pargf.o objeto do sensor de forca.
de forca. Veri ique a temperatura
Verifique  se  a temperatura aRr:izlii?etec; sensor de forca e a
ambiente estd dentro do valor : ¢

5547 . = . unidade de I/F do sensor de
nominal e se ndo ha mudanga

. forca (placa).
rapida na temperatura. o
- Consulte-nos se um erro similar
Execute a propriedade Reset do .
) ocorrer mesmo apos as

objeto do sensor de forga. . .
contramedidas acima serem
tomadas.
Execute a propriedade Reset
para o objeto do sensor de forga.
Verifique se a forca excedente do

O sensor de forga detectou forga | valor nominal é aplicada ao

que excedeu o valor nominal. sensor de forca.

5548 Verifique se a forga excedente do | Reinicie o sensor de forga e a
valor nominal é aplicada. unidade de I/F do sensor de
Execute a propriedade Reset do | forga (placa).
objeto do sensor de forga. Consulte-nos se um erro similar

ocorrer mesmo apos as
contramedidas acima serem
tomadas.
Verifique a conexao entre o
sensor de forga e a unidade de
A unidade de I/F do sensor de forgca VP .d9 sensor de forca (placa).
(placa) ndo esta conectada. Rglnmle o sensor de forga & a
5549 Verifique a conexdo entre a unidade de I/F do sensor de
. forga (placa).
unidade de I/F do sensor de forga -
(placa) e o sensor de forca Consulte-nos se um erro similar
) ocorrer mesmo apos as
contramedidas acima serem
tomadas.
A detecgéo de forga pelo sensor de Verifique a configuragéio do
. : sensor de forga.
forgca esta desligada. o

5550 o 4 ~ Reinicie o sensor de forgca e a
Verifique a configuragédo do sensor ‘dade de IF d d
de forca unidade de o sensor de

) forga (placa).
Verifique se o firmware do
controlador suporta o sensor de
Um sensor de forga ndo suportado forg'a.. ~
. o N Verifique a conexao entre o
esta conectado. Verifique a verséao ;

5551 ) sensor de forga e a unidade de
do firmware do controlador e a \F P |
conexao do sensor de forga .d9 sensor de forga (placa).

) Reinicie o sensor de forca e a
unidade de I/F do sensor de
forca (placa).

Falha na configuragcéo do sensor de

5552 forca. Verifique a configuragédo do
Verifique a configuragdo do sensor | sensor de forga.
de forga.

Funcdo ndo suportada foi | Verifique as configuragdes do

5553 executada no sensor de forga | sensor de forga.

conectado. Revise o programa.

Revise o programa.
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Verifique a conexdo entre o
sensor de forga e a unidade de
Erro de corregdo da derivagéo do | I/F do sensor de forga (placa).
5560 S
sensor de forga. Reinicie o sensor de forgca e a
unidade de I/F do sensor de
forca (placa).
Transbordamento do buffer do
) Feche e abra novamente o
5570 monitor de forga. .
A . monitor de forga.
Reinicialize o monitor de forga.
Transbordamento do buffer de Defina um |nt§Nan de medicao
: dos dados mais longo.
registro de forga. .
5571 ) . . O computador que esta
Defina um intervalo de medigao dos
. recebendo os dados pode estar
dados mais longo.
sob estado de carga pesada.
Transbordamento do buffer do
monitor de controle de forga. Feche e abra novamente o
5572 A . X
Reinicialize o monitor de controle | monitor de controle de forga.
forca.
Transbordamento dos dados de Reinicialize o controlador. .
. a ; O computador que esta
5573 registro da sequéncia do guia de
f recebendo os dados pode estar
orga.
sob estado de carga pesada.
Defina um intervalo de medigao
Transbordamento do buffer | dos dados mais longo.
5574 RecordStart. Definaum intervalode | O  computador que  esta
medi¢ao dos dados mais longo. recebendo os dados pode estar
sob estado de carga pesada.
~ . . S Reinicialize o controlador.
Nao foi possivel inicializar o CL )
Inicialize o firmware do
5800 | controle de forga.
L controlador.
Reinicialize o controlador. .
Substitua o controlador.
O controle de forca falhou em R‘?‘!"‘?'a"ze o controlador.
o Inicialize o firmware do
5801 alocar memoria.
Reinicialize o controlador controlador.
) Substitua o controlador.
Reinicialize o controlador.
Erro de calculo do controle de forga. | Inicialize o firmware do
5802 S
Reinicialize o controlador. controlador.
Substitua o controlador.
O sensor de forga falhou em
conectar com o robd. Verifique configuragdo da
5803 o ) - ~ =
Verifique configuragdo da conexdo | conexdo do sensor de forga.
do sensor de forca.
Erro de parametro do controle de e =
Verifique o alcance da fungao
5810 | forga. -
. R especificada.
Verifique o pardmetro alcance.
1: Number
2:
CoordinateSyst | 1: Fx
em 2:Fy
O parametro do objeto do controle 3 Enabled 3 Fz
! . 4: Mass 4: Tx
de forga esta fora da faixa. o . . : :
. Verifique a propriedade de objeto | 5: Damper 5: Ty
5811 Nota 1: Property do controle de forca 6: Sprin 6: Tz
Nota 2: Eixo T ca. 7j pring o'u
Verifique o parametro. TargetForcePrio | 1: J
rityMode 2:S
8: TargetForce 3R
9: LimitSpeed
10: LimitAccel
Os parametros LimitSpeed ou
LimitAccel do objeto do sensor de ii
forca estd mais baixo que a Verifique os valores de Speed,
5812 . ~ - SpeedS, SpeedR, Accel, AccelS,
configuragdo de velocidade ou e 0
~ R AccelR, LimitSpeed e LimitAccel.
aceleragao do robd.
Verifique o parametro.
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As propriedades habilitadas do
5813 ?Ot)(ﬁtsofatljsoasc.:ontrole de forga sao Habilitela propriedade .“Enabled"
Configure verdadeiro para 1 ou para pelo menos um eixo.
mais eixos.
O rob6é SCARA nao pode executar | Desabilite o estado habilitado de
o controle de forga se a propriedade | Tx e Ty.
5814 Orientation dos objetos Base, Tool, | Configure “0” para a propriedade
Local e FCS, ou V e W da posi¢ao | Orientation ou V e W da posi¢éo
do comando atual for diferente de 0. | do comando atual para os
Verifique os pardmetros. objetos Base, Tool, Local e FCS.
1: Number
2: Force Sensor
3:
CoordinateSyst
em
4: TriggerMode
5: Operator .
6: Enabled ;j EX
O parametro do disparo do controle 7: FMag_Axes 3j Fy
. . : :Fz
de forga esta fora da faixa. Verifique a propriedade de objeto 8: TMag_Axes 4 Tx
5815 Nota 1: Property do disparo de forca 9: Polarity 5j Ty
Nota 2: Eixo T ) 10: UpperLevel 6: Tz
Verifique o parametro. 11: LowerLevel :
12: UpperLevel 7: Fmag
8: Tmag
menor que
LowerLevel
13:
LPF_Enabled
14:
LPF_TimeConst
ant
1: Number
2: Position
O parametro do objeto do sistema 3: . . 1: X
- Orientation_Mo | 2: Y
de coordenada de forca esta fora Verif . . :
da faixa. erlflque a propriedade de objeto | de 3:Z
5816 N ) do sistema de coordenada de 4: o]
ota 1: Property f Orientation UV | 1: U
Nota 2- Eixo T orga. rientation_ :
Verifique o parametro. W 2:V
5: 3w
Orientation_Rob
otLocal
1: Number
2: Force Sensor
3:
O parametro do objeto do monitor CoordinateSyst
de forca esta fora da faixa. Verifique a propriedade de objeto em
5817 | Nota 1: Property do monitor de forca 4: FMag_Axes
Nota 2: Eixo T ) 5: TMag_Axes
Verifique o parametro. 6: LPF_Enabled
7
LPF_TimeConst
ant
O parametro do objeto de restricdo :?(_almlz?lallzef_o controlador.
5818 do movimento de for¢a esta fora da hicialize o firmware do
faixa. contrqlador.
Substitua o controlador.
A duragéo especificada de FCKeep | Verifique se a duragéo
5819 esta fora da faixa admissivel. especificada é de 600 segundos
Verifique a duracéo. OuU Menos.
O controle de forga nado pode
5830 retomar apos a pausa. Aborte o | Aborte 0 movimento.
comando de movimento.
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N2 Mensagem Solugao Nota 1 Nota 2
Nao é possivel executar esse
5831 ;::rr;;ndo durante o controle de Aborte o controle de forga.
Saia do controle de forga com Executa o comando FCEnd
FCEnd.
N&o é possivel executar o comando Verif
- ~ . erifique se o comando do
de movimento que n&o possui o movimento a direita apds
objeto do controle de forga durante .
5832 o controle de forca contlrjuar o] cpntrole de forga por
Saia do controle de forga com g:’gr;ao contém o controle de
FCEnd. )
Nio & possivel usar  a Isso é a combinagéo do sensor
compensacdo da gravidade. E de forca e do robogue nao pode
5833 possivel usar somente o objeto de usar'g c;ompensagao da
propriedade de massa de numero %raw' ade. .
“0”. onflgure o0 numero do objeto de
propriedade de massa para '0'.
Funcdo n&o suportada foi | Verifique as configuracdes do
5834 | executada no sensor de forga | sensor de forga.
conectado. Revise o programa. Revise o programa.
Sensor de forga em uso. Verifique se a propriedade Reset
5840 | Verifique se outros comandos ggnzg:%zrﬁiagzzggzc:n%%
estdo usando o sensor de forga. ¢
executados em outra tarefa.
Quando o parametro é omitido
ou FG_RESET_FINE & 1: Tempo
NZo foi possivel restaurar o sensor especificado, especifique excedido \{isto
de forca FG_RESET_WAIT_VIBRATION que a condigao
Restauré o sensor de forga para o parametro. Fing .néo foi
5841 novamente Quando satisfeita.
Nota1: Infc;rmagéo detalhada do FGfRESET.—WAlT—.VIBRAﬂON 2 . Te”.‘P°
erro esta especm(fado, ajyste o] t~empo excedldo. VIS~t0
de restauragéo pela instrugéo que a vibragao
Wait e remova a fonte de nao parou.
vibragéo externa.
Reinicialize o controlador.
5901 goé::rnrt]:ce)lriér(ij:. forga falhou em Inicialize o firmware do
Reinicialize o controlador. contrqlador.
Substitua o controlador.
O controle de forca falhou em Rgipigialize o controlador.
5902 liberar memaria. Inicialize o firmware do
Reinicialize o controlador. contrqlador.
Substitua o controlador.
Reinicialize o controlador.
5903 Nao é possivel encontrar o robd | Inicialize o firmware do
especificado. controlador.
Substitua o controlador.
O controle de forca falhou em Rgipiqialize o controlador.
5904 alocar meméria. Inicialize o firmware do
Reinicialize o controlador. gontrqlador.
ubstitua o controlador.
O numero dos dados de forga | Reinicialize o controlador.
5906 especificado nado foi encontrado. | Inicialize o firmware do
Especifique um nimero de dados | controlador.
de forga valido. Substitua o controlador.
O numero dos dados de forga
5907 especificados nao foi definido. Especifique um nimero de dados
Especifique um numero de dados | de forga definido.
de forga ensinado.
O numero dos dados do sistema de
coordenadas de forga especificado | Especifique um nimero de dados
5908 nao foi definido. Especifique um | do sistema de coordenadas de

numero de dados do sistema de
coordenadas de forga ensinado.

forca definido.
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Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2

Os dados de forga especificados
Os dados de forca especificados | ndo podem ser atualizados nem
ndo podem ser atualizados. excluidos pela instrugdo FSet,
FDel, MPSet ou MPDel.

5909

O valor dos dados de forga
5910 especificado esta fora da faixa
admissivel.

Especifique o valor dentro da
faixa.

O valor do nivel superior € menor o
valor do nivel inferior. Mude os | Mude os valores dos niveis
valores dos niveis superior e | superior e inferior.

inferior.

5911

O numero de parametros de
comando especificados ndo esta

Especifique um numero valido de | Numero de
5912 correto. A A
o . . parametros. parametros
Especifique um numero valido de
parametros.
O numero de parametros de fungéo
5913 especificados nao esta correto. Especifique um nimero valido de | Numero de
Especifique um numero valido de | parametros. parametros
parametros.
O tipo de um pardmetro de
5914 comando  especificado ndo  esta Especifique parametros validos.

correto.
Especifique pardmetros validos.

Reinicialize o controlador.
Inicialize o firmware do
controlador.

Substitua o controlador.

O tipo de um parametro de fungéo
5915 especificado ndo esta correto.
Especifique parametros validos.

O rotulo dos dados de forga

5918 especificado n&o foi encontrado. Especifique um rétulo de dados
Especifique um rétulo de dados de | de forga definido.
forca valido.
Rétulo de dados de forga
5921 duplicgdo. O nome do  rétulo Mude o nome do roétulo.
especificado ja estd em uso.
Mude o nome do rétulo.
O controle de forga do robd | Reinicialize o controlador.
5924 especificado ndo pode alocar | Inicialize o firmware do
memoria. controlador.
Reinicialize o controlador. Substitua o controlador.
0:FC
Nao é possivel ler os dados de | Os dados de forga séo invalidos 1: FCS Numero
5927 | forga do arquivo de forga. e ndo podem ser lidos. 2:FT dos dados
Recrie o arquivo de forga. Recrie o arquivo de forga. 3:FM de forga
4: MASS

Reinicialize o controlador.
Inicialize o firmware do
controlador.

Substitua o controlador.

O controle de forca falhou em
5928 alocar memoria.
Reinicialize o controlador.

O nome do arquivo de forga | Reinicialize o controlador.

especificado nao esta correto. Inicialize o firmware do
5929 e ;

Especifique um nome de arquivo de | controlador.

forca valido. Substitua o controlador.

0 rot_u_lo dos dac,ios d,e forca Especifique um rétulo de dados

especificados estda além do o "
5930 s o de forga valido. Consulte "Label

tamanho maximo. Especifique um Property" para detalhes

rétulo de dados de forga valido. perty”p )

A descricdo dos dados de forga | Especifique uma descrigdo
5931 especificados estd além do | valida.

tamanho maximo. Consulte "Descri¢cao Property"
Especifique uma descrigdo valida. para detalhes.
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N2 Mensagem Solugao Nota 1 Nota 2
N&o é possivel carregar o
arquivo de forga porque ele esta

O arquivo de forga esta corrompido. | corrompido ou foi editado com
5932 ! . ’
Recrie o arquivo de forga. com ferramentas diferentes do
Force Guide 7.0.
Recrie o arquivo de forca.
O arquivo de forga especificado
nao foi encontrado. Especifique um nome de arquivo
5933 o . o
Especifique um nome de arquivo de | de forga valido.
forca valido.
5934 N&o foi possivel salvar o arquivo de | Disponibilize espaco suficiente Nmero do robd
forca. para gravar o arquivo de forca.
o rptulo dos dados de forga ndo Especifique um rétulo de dados
esta correto. e "
5940 o ] de forga valido. Consulte "Label
Especifique um rétulo de dados de "
o Property" para detalhes.
forca valido.
o rptulo dos dados de fora ndo Especifique um rétulo de dados
esta correto. o "
5941 o . de forga valido. Consulte "Label
Especifique um roétulo de dados de "
. Property" para detalhes.
forga valido.
= . S N&o é possivel carregar o
5943 Versgo do arquivo de forga invalido. arquivo de forca porque é de
Atualize o firmware do controlador. ~ .
uma versao mais nova.
Nao foi possivel ler o arquivo de | Nao é possivel carregar o
5944 | forga. arquivo de forga porque o
Recrie o arquivo de forga. formato néo é suportado.
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da propriedade Blob invalido (-11005)

Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2
6001 | O numero de calibragdo esta fora da faixa. Corrija o numero de calibragéo.
6002 | A calibragdo no esta definida. Execute a calibragéo.

6003 | A orientagdo da cAmera esta fora da faixa. Corrija o valor de
CameraOrientation.
6004 gixs;nallzador TwoRefPoints esta fora da Corrija o valor de TwoRefPoint.
6005 N&o é po’sswel cglcglgr a posigao do ponto Ensine novamente os pontos.
porque ha dados invalidos.
A calibragdo falhou. Nao é possivel calcular | Execute o ensino dos pontos e a
6006 : L ; -
porque ha dados invalidos. calibragdo novamente.
A transformagdo das coordenadas falhou.
6007 | Nao é possivel calcular porque ha dados | Ensine novamente os pontos.
invalidos.
6009 | O nome do arquivo de calibragdo é invalido. Corr|Ja © nome do arquivo de
calibragéao.
6010 | O arquivo de calibragéo néo foi encontrado. Corr|Ja o nome do arquivo de
calibragao.
6012 | Nao foi possivel ler o arquivo de calibragao. C°."”a © nome do arquivo de
calibragéo.
6013 Nao foi possivel gravar o arquivo de | Verifigue a permissdo de acesso
calibracéo. a pasta do projeto.
e Certifique-se de que pelo menos
6014 Devem ser espgmﬂcados 9 pontos de 9 resultados sejam obtidos na
coordenadas do pixel. Y Lo
sequéncia de visao.
o Certifique-se de que pelo menos
6015 Devem ser espgmﬂcados 18 pontos de 18 resultados sejam obtidos na
coordenadas do pixel. N o
sequéncia de visdo.
6016 Devem ser eSpeclflcados 9 pontos de Ensine novamente os pontos.
coordenadas do robd.
6017 Devem ser espempcados 18 pontos de Ensine novamente os pontos.
coordenadas do robd.
Devem ser especificados 9 pontos de | Execute o ensino dos pontos e a
6018 . A ; .
coordenadas e 1 ponto de referéncia do robd. | calibragdo novamente.
Devem ser especificados 9 pontos de | Execute o ensino dos pontos e a
6019 | coordenadas e 2 pontos de referéncia do | calibragdo novamente.
robd.
Processo de visdo Erro de comunicagdo (- | Verifique a conexdo com a
6502 N . =
3) camera (cabo, configuracéo).
6503 | Processo de visdo Erro de meméria (-11) Reinicie o RC+.
Processo de visdo Erro no modelamento (- | Mude o alvo e ensine
6506
14) novamente.
Processo de visdo Erro de recuperagdo (- | Especifique o arquivo com
6507 ;
15) formato apropriado.
6508 Proce:sso de visao Numero invalido  de Defina um valor na faixa valida.
iteragdes (-16)
6509 | Processo de visdo Modo invalido (-17) Defina um valor valido.
6510 I:g))cesso de visdo Valor do limiar invalido (- Defina um valor na faixa valida.
6511 | Processo de visdo Polaridade invalida (-19) | Defina um valor na faixa valida.
Processo de visdo N&o foi possivel abrir o e .
6512 . Especifique um arquivo correto.
arquivo (-20)
6513 ;:?cesso de visdo Erro de inicializagdo (- Reinstale o RC+.
6514 | Processo de visdo Erro de estado (-22) Vf;r|f|que a conexac com a
camera.
Processo de visdo Formato de imagem | Especifique um arquivo de
6517 | . .. . .
invalido (-25) imagem com formato legivel.
6520 .Pro'c_esso de visao Valor de propriedade Defina um valor na faixa valida.
invélido (-100)
g521 | Frocessodevisao O processo de termino | o pijite o firewall do Windows.
da exposigao falhou (-201)
6533 Processo de visdo Valor de ThresholdLow Defina um valor na faixa valida
da propriedade Blob invalido (-11004) )
6534 Processo de visdo Valor de ThresholdHigh Defina um valor na faixa valida.
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N2 Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2
Processo de visdo Valor de Polarity da ) . -

6535 propriedade Blob invalido (-110086) Defina um valor na faixa valida.

6536 Processo de visdo Valor de NumberToFind Defina um valor na faixa valida
da propriedade Blob invalido (-11007) )

6537 Processo de visdo Valor de MinArea da Defina um valor na faixa valida
propriedade Blob invalido (-11008) )
Processo de visdo Valor de MaxArea da . . .

6538 propriedade Blob invalido (-11009) Defina um valor na faixa valida.
Processo de visdo Valor de RejectOnEdge ) . -

6539 da propriedade Blob invélido (-11010) Defina um valor na faixa valida.

6540 Processo de visdo Valor de SizeToFind da Defina um valor na faixa valida
propriedade Blob invalido (-11011) )
Processo de visdo Valor de Accept da ) . -

6553 propriedade Geom invalido (-11504) Defina um valor na faixa valida.

6554 Processo de visdo Valor de NumberToFind Defina um valor na faixa valida
da propriedade Geom invalido (-11505) )
Processo de visdo Valor de AngleEnable da ) . -

6555 propriedade Geom invalido (~11506) Defina um valor na faixa valida.
Processo de visdo Valor de AngleRange da ) . -

6556 propriedade Geom invalido (-11507) Defina um valor na faixa valida.
Processo de visdo Valor de AngleStart da ) . .

6557 propriedade Geom invalido (-11508) Defina um valor na faixa valida.

6558 Processo de visdo Valor de ScaleEnable da Defina um valor na faixa valida
propriedade Geom invalido (-11509) )
Processo de visdo Valor de

6559 | ScaleFactorMax da propriedade Geom | Defina um valor na faixa valida.
invalido (-11510)

6560 Processo de visdo Valor de ScaleFactorMin Defina um valor na faixa valida
da propriedade Geom invalido (-11511) )
Processo de visdo Valor de ScaleTarget da ) . -

6561 propriedade Geom invalido (-11512) Defina um valor na faixa valida.
Processo de visdo Valor de SeparationMinX ) . .

6562 da propriedade Geom invélido (~11513) Defina um valor na faixa valida.
Processo de visdo Valor de SeparationMinY ) . .

6563 da propriedade Geom invalido (-11514) Defina um valor na faixa valida.
Processo de visdo Valor de

6564 | SeparationAngle da propriedade Geom | Defina um valor na faixa valida.
invalido (-11515)

Processo de visdo Valor de

6565 | SeparationScale da propriedade Geom | Defina um valor na faixa valida.
invalido (-11516)

Processo de visdo Valor de Confusion da ) . .

6566 propriedade Geom invalido (-11517) Defina um valor na faixa valida.
Processo de visdo Valor de

6567 | ModelOrgAutoCenter da propriedade Geom | Defina um valor na faixa valida.
invalido (-11518)

Processo de visdo Valor de DetailLevel da . . .

6570 propriedade Geom invalido (-11521) Defina um valor na faixa valida.

6571 Processo de visdo Valor de Smoothness da Defina um valor na faixa valida
propriedade Geom invalido (-11522) )
Processo de visdo Valor de RejectOnEdge ) . -

6572 da propriedade Geom invalido (-11523) Defina um valor na faixa valida.
Processo de visdo Valor de SharedEdges ) . -

6573 da propriedade Geom invélido (~11524) Defina um valor na faixa valida.
Processo de visdo Valor de Timeout da . . .

6574 propriedade Geom invalido (-11525) Defina um valor na faixa valida.
Processo de visdo Valor de RejectByArea ) . -

6575 da propriedade Geom invalido (-11526) Defina um valor na faixa valida.
Processo de visdo Valor de

6576 | SearchReversed da propriedade Geom | Defina um valor na faixa valida.
invalido (-11527)

Processo de visdo Valor de

6577 | ScaleTargetPriority da propriedade Geom | Defina um valor na faixa valida.
invalido (-11528)
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N2

Mensagem

Solugéo

Nota 1

Nota 2

6578

Processo de visdo Valor de
SearchReducedIimage da propriedade Geom
invalido (-11529)

Defina um valor na faixa valida.

6586

Processo de visdo Valor de DetailLevel da
propriedade Geom Model invalido (-11602)

Defina um valor na faixa valida.

6587

Processo de visdo Valor de Smoothness da
propriedade Geom Model invalido (-11603)

Defina um valor na faixa valida.

6603

Processo de visdo Propriedade Corr
invalida
Valor de Accept (-12004)

Defina um valor na faixa valida.

6604

Processo de visdo Propriedade Corr
invédlida
Valor de NumberToFind (-12005)

Defina um valor na faixa valida.

6605

Processo de visdo Propriedade Corr
invalida
Valor de AngleEnable (-12006)

Defina um valor na faixa valida.

6606

Processo de visdo Propriedade Corr
invédlida
Valor de AngleRange (-12007)

Defina um valor na faixa valida.

6607

Processo de visdo Propriedade Corr
invalida
Valor de AngleStart (-12008)

Defina um valor na faixa valida.

6608

Processo de visdo Propriedade Corr
invédlida
Valor de AngleAccuracy (-12009)

Defina um valor na faixa valida.

6609

Processo de visdo Propriedade Corr
invalida
Valor de Confusion (-12010)

Defina um valor na faixa valida.

6610

Processo de visdo Propriedade Corr
invédlida
Valor de ModelOrgAutoCenter (-12011)

Defina um valor na faixa valida.

6613

Processo de visdo Propriedade Corr
invalida
Valor de RejectOnEdge (-12014)

Defina um valor na faixa valida.

6614

Processo de visdo Propriedade Corr
invédlida
Valor de Timeout (-12015)

Defina um valor na faixa valida.

6615

Processo de visdo Propriedade Corr
invalida
Valor de RejectByArea (-12016)

Defina um valor na faixa valida.

6630

Processo de visdo Tamanho da estrutura da
propriedade Edge invalido (-12501)

Defina um valor na faixa valida.

6631

Processo de visdo Tamanho da estrutura do
cabegalho do resultado de Edge invalido (-
12502)

Defina um valor na faixa valida.

6632

Processo de visdo Tamanho da estrutura do
item do resultado de Edge invalido (-12503)

Defina um valor na faixa valida.

6633

Processo de visdo Propriedade Edge
invalida
Valor de EdgeType (-12504)

Defina um valor na faixa valida.

6634

Processo de visdo Propriedade
invédlida
Valor de NumberToFind (-12505)

Edge

Defina um valor na faixa valida.

6635

Processo de visdo Propriedade
invalida
Valor de Polarity (-12506)

Edge

Defina um valor na faixa valida.

6636

Processo de visdao Propriedade
invalida
Valor de SearchWidth (-12507)

Edge

Defina um valor na faixa valida.

6637

Processo de visdo Propriedade
invélida
Valor de Accept (-12508)

Edge

Defina um valor na faixa valida.

6638

Processo de visdo Propriedade
invalida
Valor de ScoreWeightContrast (-12509)

Edge

Defina um valor na faixa valida.
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Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2
Processo de visdo Propriedade Edge
6639 | invalida Defina um valor na faixa valida.
Valor de ContrastTarget (-12510)
Processo de visdo Propriedade Edge
6640 | invalida Defina um valor na faixa valida.
Valor de ContrastVariation (-12511)
Processo de visdo Propriedade Edge
6641 | invalida Defina um valor na faixa valida.
Valor de StrengthTarget (-12512)
Processo de visdo Propriedade Edge
6642 | invalida Defina um valor na faixa valida.
Valor de StrengthVariation (12513)
Mude para o cédigo com uma
6653 Processo de visdo Leitora de codigo soma de verificagdo correta. Ou
Erro de soma de verificagédo (-1010) mude a configuragdo para nao
usar a soma de verificagdo.
Assegure uma zona silenciosa
6654 Processo de visdo Leitora de cédigo (margem branca) ao redor do
Zona silenciosa invalida (-1011) codigo. Configure uma zona
silenciosa mais estreita.
Processo de visdo Leitora de cédigo .
6655 A mensagem é muito longa (-1012) Mude o codigo.
Processo de visdo OCR
6686 | O dicionario de reconhecimento esta cheio (- | Exclua os caracteres registrados.
2132)
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Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2
N&o é possivel encontrar o robd | Reinicialize o controlador.
7003 X s )
especificado. Inicialize o firmware do controlador
Alocacao duplicada da area de | Reinicialize o controlador.
7004 S )
dados de ponto. Inicialize o firmware do controlador
N&o é possivel encontrar o nimero Verifique o namero de onto
7006 | de ponto especificado. Especifique qu P
., - especificado.
um numero de ponto valido.
O numero de ponto especificado | Verifique se os dados de ponto estao
7007 ndo foi definido. Especifique um | registrados no ponto especificado.
nuamero de ponto de ensino. Execute o ensinamento.
. . . Reinicialize o controlador.
N&o é possivel alocar a area de S )
7010 . S Inicialize o firmware do controlador.
memoria para a definicao de palete. .
Substitua o controlador.
N&o é possivel liberar a area de | Reinicialize o controlador.
7011 . S S )
memoria para a definigdo de palete. | Inicialize o firmware do controlador.
N&o é possivel encontrar o numero
7012 do palete especificado. Especifique | Verifique o nimero do palete
um numero de palete valido.
O palete especificado nao foi | Verifique se o palete especificado
7013 definido. Especifique um palete | esta definido pela instrugédo Pallet.
definido ou defina o palete. Declare o palete.
O numero de divisdes especificado
excede a definigdo do niumero de | Verifique o numero de divisbes
7014 S ! L
divisbes do palete. Especifique | especificado.
uma divisdo valida.
O numero do eixo da coordenada | Verifique o numero do eixo da
7015 . = ) e
especificado ndo existe. coordenada especificado.
7016 O numero da orientagdo do brago | Verifique o niumero da orientagdo do
especificado ndo existe. braco especificado.
Nao é possivel alocar a memoria Reinicialize o controlador.
7017 s Inicialize o firmware do controlador.
necessaria. .
Substitua o controlador.
Nao é possivel encontrar o rétulo Verifique o rotulo de onto
7018 | de ponto especificado. Especifique qu P
. o especificado.
um rétulo de ponto valido.
A configuragdo do parametro no | Reinicialize o controlador.
7019 X S T )
arquivo de inicializagdo é invalida. Inicialize o firmware do controlador.
Rétulo de ponto duplicado. O nome
7021 do rétulo especificado ja estda em | Mude o rétulo do ponto.
uso. Mude o nome do rétulo.
O sistema de coordenadas local | Verifique o numero do local
ndo esta definido. Especifique um | especificado.
7022 . - ) .
namero do sistema de | Defina o sistema de coordenadas
coordenadas local valido. local.
A area de memoria dos dados de
7024 ponto para o robd especificado ndo | Reconstrua o projeto.
esta alocada.
Nao é possivel abrir o arquivo de Verifique o nome do arquivo de
i pontos.
7026 pontos. Especifique um nome de o .
) . Verifique se o arquivo de pontos
arquivo de pontos valido. - . .
especificado para o projeto existe.
7027 Néo ¢ possn{el ler os dados de Crie o arquivo de pontos novamente.
ponto do arquivo de pontos.
A area de pontos esta alocada além | Ha demasiados pontos.
7028 g . s . .
do numero de pontos disponiveis. Revise o numero de pontos.
O nome do arquivo de pontos
7029 especificado ndo esta  correto. Verifique a extensdo do arquivo.

Especifique um nome de arquivo de
pontos valido.
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O rotulo de ponto especificado
excede o comprimento maximo.
Especifique um rétulo de ponto
valido.

7030 Mude o rétulo do ponto.

A descricdo do ponto especificado
7031 excede o comprimento maximo. | Mude o comentario.
Especifique uma descricdo valida.

O arquivo de pontos esta
7032 corrompido. Verifique o erro de | Crie o arquivo de pontos novamente.

soma.
Nao é possivel encontrar o arquivo
7033 de pontos especificado. | Verifique o nome do arquivo de
Especifique um nome de arquivo de | pontos especificado.
pontos valido.
Nao foi possivel salvar o arquivo de
N&o é possivel salvar o arquivo de pontg; (c;ne um arquivo temporario).
7034 ontos Reinicialize o controlador.
P ) Inicialize o firmware do controlador.
Substitua o controlador.
Nao foi possivel salvar o arquivo de
. . . ontos (arquivo aberto).
Nao é possivel salvar o arquivo de pontos (. 9 )
7035 ontos Reinicialize o controlador.
P ’ Inicialize o firmware do controlador.
Substitua o controlador.
Nao foi possivel salvar o arquivo de
pontos (refaga o cabegalho do
7036 N&o é possivel salvar o arquivo de arq.ui.v.o).l
pontos. Reinicialize o controlador.
Inicialize o firmware do controlador.
Substitua o controlador.
Nao foi possivel salvar o arquivo de
N&o é possivel salvar o arquivo de pontos (crie 0 nome do arquivo).
7037 ontos Reinicialize o controlador.
P ) Inicialize o firmware do controlador.
Substitua o controlador.
Nao foi possivel salvar o arquivo de
= . . ontos (copie o arquivo).
N&o é possivel salvar o arquivo de | PONOS (€
7038 ontosp q Reinicialize o controlador.
P ’ Inicialize o firmware do controlador.
Substitua o controlador.
Nao foi possivel salvar o arquivo de
Nao é possivel salvar o arquivo de pontos (mude o nome do arquivo).
7039 Reinicialize o controlador.

ontos. S )
P Inicialize o firmware do controlador.

Substitua o controlador.

O rétulo do ponto ndo esta correto. | O caractere inicial do nome do rétulo
7040 | Especifique um rotulo de ponto | de ponto é incorreto. Mude o nome do
valido. rétulo.

O rétulo do ponto ndo esta correto.
7041 Especifique um rétulo de ponto
valido.

Foi usado um caractere inadequado.
Mude o nome do rétulo.

O sinalizador néo definido dos dados
do palete esta confuso.

Verifique os dados do ponto.

Corrija os dados de ponto.

7042 Nao é possivel definir o palete.

Versdo do arquivo de pontos A versao do arquivo de pontos é

7043 o diferente.
invalida. . .
Crie 0 arquivo de pontos novamente.
7044 A versao do formato do arquivo de | O arquivo de pontos nZo é suportado.
pontos nado é suportada. Crie 0 arquivo de pontos novamente.
O numero da fila de trabalho | Verifique o nimero da fila de trabalho
7045 . A L
especificado é invélido. especificado.
) o . | A fila de trabalho esta cheia. Exclua
7046 A fila de trabalho especificada esta os dados de ponto da fila de trabalho

cheia.

e registre.

RC700 / RC700-A Rev.27 281



Manutengao 9. Resolugéo de problemas

Ne Mensagem Solugao Nota 1 Nota 2
7047 Os dgdos d? f"a de trabalho Verifique o indice especificado.
especificada ndo existem.
Nao foi possivel inicializar a fila de
Afila de trabalho nao foi inicializada | 2Palho (alogue memoria).
7048 Reinicialize o controlador.
corretamente. s )
Inicialize o firmware do controlador.
Substitua o controlador.
A . ~ ' Verifique os  pardmetros  dos
7049 tOparamgtro d’a. instrugao da fila de comandos relacionados a fila de
rabalho é invalido.
trabalho.
Nao é possivel configurar a fila de
= . trabalho uma vez que os dados de
N&o € possivel executar enquanto ponto estdo registrados na fila de
7050 os dados da fila de trabalho sao trabalho
registrados. Esvazie a fila de trabalho antes de
configurar.
1
O fieldbus escravo esta avariado ou o | 2
software do  controlador estad | 3
danificado. Restaure o firmware do
controlador. 4
10
Foi detectado um erro nos dados de
comunicacgéo durante a|
comunicagao. (0] cabo de
Fieldbus escravo. Ocorreu um erro | comunicagdo tem um problema.
7101 | durante a transformagc&o dos dados | Verifique o cabo de comunicacdoe as | 12
da /0. unidades relacionadas a ele.
O fieldbus estd avariado ou o | 13
software do  controlador esta | 14
danificado. Restaure o firmware do
controlador. 15
O PLC nao esta funcionando ou nao
esta conectado.
Verifique o PLC, o cabo de 22
comunicagao e os periféricos.
(Se o Cédigo 1 for 22 quando a placa
CC-Link é usada).
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A placa do fieldbus escravo esta
avariada ou o software do controlador | 2
esta danificado. Restaure o firmware

. do controlador. 3
Fieldbus escravo. Ocorreu um erro Foi detectado um erro nos dados de
7103 | de fim de tempo limite durante a MURIcac u durant
transformacao dos dados da I/O. comunicagao urante a
comunicagéo. (0] cabo de 4

comunicagdo tem um problema.
Verifique o cabo de comunicagéo e as
unidades relacionadas a ele.

O EPSON RC+ ndo aceita as | O RC+ conectado ndo aceita as
configuragdes do CC-Link Ver2.00. | configuragdes do CC-Link Ver2.00.

71041 Use 0 EPSON RC+ 7.5.0 ou versdo | Atualize o RC+ 7.50 ou versdo
posterior. posterior ou use um RC+ compativel.
7150 Fieldbus mestre Verifique a conexdo do cabo de
O barramento esta desconectado. comunicagao para o fieldbus.
71 Fieldbus mestre A energia do Verifique se o cabo de comunicagéo
51 b . . para o fieldbus estd sendo
arramento esta desligada. ;
alimentado.
Reinicialize o controlador.
7152 Fieldbus mestre Verifique a configuragéo da placa do
Erro de estado do barramento. fieldbus mestre.
Substitua a placa mestra do fieldbus.
7200 | Argumento invalido. Verifique o parametro.

7201 Ocorreu um erro do sistema. -

7202 Nao ha memodria suficiente. -

7203 | Acesso negado. -

7210 | Aunidade de disco ndo esta pronta. | Configure o dispositivo.

Certifique-se de que o caminho
existe.

Se o diretério ou arquivo especificado
ja existe, ndo é possivel executa-lo.
O arquivo especificado pelo | Certifique-se de que o arquivo

7211 O caminho especificado é invalido.

7212 O caminho especificado ja existe.

7213

caminho ndo existe. especificado existe.

O tamanho do arquivo é muito | Especifigue um arquivo que tenha
7214

grande. menos do que 2G bytes.

O numero de arquivo especificado ja
existe. Use outro numero de arquivo.
Certifique-se de abrir no modo de
leitura ou gravagéo.

Certifique-se de que existem dados a

7215 O arquivo especificado esta aberto.

7216 | O modo de abertura € ilegal.

7217 Nao existem dados de leitura.

serem lidos.
A conexdo especificada estda | O nimero de arquivo especificado ja
7230 : . )
aberta. existe. Use outro numero de arquivo.
Ocorreu um erro no nivel da | Verifique os direitos de acesso ao
7231 ~ - =
conexao ao abrir a conexao. banco de dados.
7232 | A conexdo esta fechada. ;J:gOSOpenDB e abra o banco de
7933 Foi usado um tipo de dado ndo | Converta os dados para string ou
suportado. valor numeérico.
Demasiados dados em uma linha.
7234 O tamanho dos dados é muito | Especifique a pesquisa de modo que
grande. somente 0s campos necessarios
sejam obtidos.
7235 O tipo de arquivo especificado ndo Verifique o tipo de arquivo Excel.

é suportado.

Certifique-se de que os dados que
VOCé recuperou existem.

N&o h& bytes disponiveis para | Nao existem dados recuperados.
leitura. Verifique o programa de envio.
Verifique a  configuragdo  do
dispositivo para a porta especificada.
Verifique o nimero da porta a ser
aberta.

7236 N&o existem dados selecionados.

7250

7251 A porta estd em um estado invalido.

7252 | A porta especificada esta aberta.
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7953 A porta esté fechada Verifique o numero da porta a ser
fechada.
A porta especificada n&o estd | Verifique o numero da porta a ser
7254
aberta. aberta.
. I . Verifique o periodo de tempo limite da
7255 Fg?t;o tempo limite da leitura pela porta e atualize a configuragdo
porta. apropriada.
. . = Verifique o periodo de tempo limite da
7256 Fim do tempo limite de gravagao porta e atualize a configuragéo
para a porta. .
apropriada.
7260 A soma de, yerl’fllcagao NO arquivo | peconstrua o projeto.
do projeto € invalida.
7261 Funcao invélida. Verifique a definicdo da fungdo a ser
chamada.
7262 Parametros invalidos. Verifique a definicdo da fungdo a ser
chamada.
7263 Nao € possivel executar enquanto |
se cria o DLL.
7264 N&o foi possivel criar o DLL. -
7265 Nao_ foi possivel encontrar o |
arquivo DLL.
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Comunicagéao de visao.
7300 | O modo do servidor ndo ¢€ | -
suportado.
7302 C‘Bm“r?'caga? de visdo. A Verifique a conexdo com a camera.
N&o foi possivel ler pela cAmera.
Comunicagao de visgo. Foram recebidos dados ue
7303 | Transbordamento dos dados de . q
leitura. excedem o buffer de recebimento.
Comunicacgao de visao.
7304 | Nao foi possivel abrir a porta | Verifique a conexdo com a camera.
Ethernet.
Comunicagéo de viséo. Reconstrua o projeto. Verifique a
7305 A L X - -
Endereco IP da camera invalido. configuracdo da camera.
Comunicagéao de visao.
7306 | Nenhuma especificagdo do Servidor | -
ou Cliente.
Comunicagao de visao.
7307 | Nao foi possivel enviar para a | Verifique a conexdo com a camera.
camera.
Comunicagéo de visdo. A versdo da camera conectada é
7308 = A ] . . . -
A versdo da cdmera é antiga. antiga. Atualize a cdmera.
Comunicagao de visgo. Reconstrua o projeto. Verifique a
7321 Nao foi definida a configuragédo da . = projeto. q
N configuragcdo da camera.
camera.
7322 C.omunlcagao Qe visao. Verifique a conex&do com a camera.
Fim do tempo limite de leitura.
7323 Comunlcage!o de.V'S?Q' Verifique a conexdo com a camera.
Dados de leitura invalidos.
Comunicagéo de viséo.
7324 | Nao foi possivel enviar para a | Verifique a conexdo com a camera.
camera.
7325 Comun|c~a<;,ac~> de visao. Verifique a conexdo com a camera.
A conexao nao foi completada.
Comunicagéao de visao.
7326 | Os dados de leitura sdo muito | -
longos.
7327 Coml{mcggao d.e visao. Verifique o0 nome da sequéncia.
Sequéncia de visao indefinida.
Comunicagao de visgo. Reconstrua o projeto. Verifique a
7328 | Nao foi definida a configuragéo da . 3 0 projeto. q
N configuragdo da camera.
camera.
Comunicagédo de visao. Reconstrua o projeto. Verifique a
7329 . o e ; ~ =
O arquivo Vis nao foi encontrado. configuragdo da camera.
Comunicagéao de viséo. Reduza o numero de sequéncias,
7330 = e . - : . ~
N&o foi possivel alocar memoria. objetos e calibracéo.
7341 Comunlcagao de vIsdo. . Revise o registro da camera.
Fora do numero de cAmera maximo.
7342 Cgmunlcagaci de Visao. Revise o registro da camera.
Numero de camera invalido.
L . Revise 0s nomes e variaveis em
Comunicagéo de visdo. . Y .
7343 N N . string das sequéncias, objetos e
O parametro VSet é muito longo. . ~
calibragéo.
Comunicago de vis&o: (0] numero de variaveis
7344 . R : especificadas excede 32. Reduza o
Demasiados parametros para VGet. . -
ndmero de pardmetros.
Comunicagéao de visao.
Nao ha dados suficientes para a | Reinicialize a cAmera.
7345 oL o . = o ~ A
atribuicdo da variavel da instrugdo | Verifique a versdo da camera.
VGet.
Comunicagao de visao.
7346 | Nao é possivel executar a instrucdo | Execute o comando pelo programa.
Vision pela janela Command.
7400 Matriz determinada muito pequena. | Se estiver especificando a camera

virtual, especifique a cdmera real.
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7402 Va’lo_r invalido para -a distancia Especifique um valor valido.
maxima de movimento.
7403 zj/alor invalido para o angulo maximo Especifique um valor valido.
a diferenga da postura.
7404 | Valor invalido para LIMMode. Especifique um valor valido.
7405 | Comando abortado pelo usuario. —
7406 '15‘ agigae%i%nooanr%g;gi arglg?r:iggg Ajuste o angulo inicial da articulagéo
durante a calibragao.
A alteracdo no angulo da articulacdo . A o . ~
7407 | 2 excedeu o maximo permitido éjuste o angulo inicial da articulacéo
durante a calibragéo. )
A alteracado no angulo da articulagéo : A . . ~
7408 | 4 excedeu o maximo permitido ﬁjuste 0 angulo inicial da articulagéo
durante a calibragédo. )
A alteracdo no angulo da articulacédo . A o . ~
7409 | 6 excedeu o maximo permitido éjuste o angulo inicial da articulacéo
durante a calibragéo. )
Camera de rede. Fim do tempo limite Verifique a conexdo do computador
7410 | durante a transferéncia do arquivo qu pu
; e da camera.
de imagem do computador.
Nenhuma sequéncia da camera | Especifique a sequéncia existente.
7411 para cima foi especificada para a
calibragcdo da camera movel com
referéncia para cima.
7412 A sequéncia da camera para cima | Defina a calibragdo para a
especificada ndo tem calibracao. sequéncia da camera para cima.
A calibragdo da sequéncia da | Complete a calibragdo da sequéncia
7413 | camera para cima especificada ndo | da camera para cima.
esta completa.
A sequéncia alvo ndo pode ser | Configure o] parametro
7414 | usada quando RuntimeAcquire ¢é | RuntimeAcquire da sequéncia da
Strobed. camera para Stationary.
Tipo de referéncia de calibragdo | O tipo de referéncia selecionavel é
7415 | invalido. diferente em CameraOrientation.
Selecione novamente.
Dados de calibracdo invélidos. | E preciso ensinar os pontos de
7416 | Ensine os pontos de calibragdo | calibragdo novamente.
novamente.
Configuragéo de calibragao invalida. | Tente executar o ensino dos pontos
7417 de calibraggo novamente. Ou
verifique a sequéncia alvo.
Sequéncia alvo de calibragdo | A sequéncia alvo ndo pode ser
invalida. selecionada ou o numero da camera
7418 . .
da sequéncia alvo difere do da
calibragéo.
7419 A cémera da sequéncia alvondo é a | Defina a sequéncia da mesma
mesma que a camera da calibragdo. | camera.
7420 A sequéncia alvo ndo tem nenhum | Adicione o objeto da deteccdo a
objeto. sequéncia alvo.
7491 Ultima etapa invalida para a | Verifique as etapas.
sequéncia alvo.
7492 Ocorreu uma excegdo ao fazer a | Verifique a sequéncia alvo.
busca do alvo de calibracao.
Numero invalidos de resultados para | Crie uma sequéncia para detectar os
7423 | a sequéncia alvo de calibragao. resultados do nimero necessario de
alvos.
7424 Nao é possivel carregar os pontos | Execute o ensino dos pontos de
de calibracio. calibracdo novamente.
7495 Orientagdo da camera invalida. Verifique o] parametro
CameraOrientation da calibragéo.
A calibragdo da corregdo de | Execute a corregdo da distor¢do se
7426 . ~ e . .
distorgcao esta incompleta. ela estiver configurada.
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Objeto de vision invalido foi
7427 Foi especificado um objeto de visdo | especificado nos comandos Vision
invalido. Guide tais como VSet e VGet.
Especifique o objeto de visao valido.
7428 As coordenadas V e W devem ser | Especifique V e W da base para 0.
zero para o tipo de robd usado.
7429 Velocidade do robé invalida | Especifique um valor valido.
especificada para a operagao atual.
7430 Aceleragdo do robd invalida | Especifique um valor valido.
especificada para a operagao atual.
7431 Valor do parametro ShowWarning | Especifique um valor valido.
invalido.
N&o € possivel criar o objeto usando | Verifique o tipo de objeto da visé&o.
7432 | a camera especificada na | Atualize o firmware da camera.
sequéncia.
O  modelo
que esta
sendo
Ensi carregado
nsine novamente o modelo ou use de na
7433 | Dados do modelo invalidos. um modelo diferente se o erro | PO°° n?o sl,er
ocorreu durante a execugéo. compative
com a
versdo atual
do CV ou do
RC+.
Insira a senha correta de conexao da
Compact Vision na pagina RC+
N Camera.
7434 g:rr?hz\r?igic:?\giéo invalida. Se a senha for desconhecida, vocé
deve fazer um dos seguintes:
a. Inserir uma nova senha de
conexao pelo monitor do CV e
entdo inserir a mesma senha
na pagina Camera do RC+.
ou
Camera de rede. b. Executar uma restauragao de
7435 | O comando n&o pode ser executado fabrica na unidade da Compact
devido a falha do login. Vision para eliminar a senha.
Reconstrua o projeto RC+ atual
e verifiqgue a operagao.
7500 Camera de r.ede. Inicialize a camera. '
Sem memoria. Reduza o tamanho do projeto.
7501 Camgra de~rede._ Reconstrua o projeto.
O projeto nao existe.
Camera de rede. .
7502 O projeto nao foi configurado. Reconstrua o projeto.
Camera de rede.
7503 | Propriedade ou resultado da visdo | Atualize o firmware da camera.
ndo suportado.
Camera de rede.
7504 | Nao é possivel abrir o arquivo do | Reconstrua o projeto.
projeto.
7505 | Sequéncia de visdo indefinida. \Fge“f'q“e 0 nome da sequéncia.
econstrua o projeto.
7506 | Objeto de visao indefinido. verfiqus o nome do objeto.
econstrua o projeto.
Camera de rede. Inicialize a camera.
7507 o h
Erro critico. Reconstrua o projeto.
7508 Camera de.’ refi_e. Atualize o firmware da camera.
Comando invalido.
7509 Valor da propriedade da visdo | Verifique o valor da propriedade.
invalido. Atualize o firmware da camera.
7510 | Propriedade da visdo invalida. Xterlflgue 0 nome da pro?nedade.
ualize o firmware da camera.
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7511 Modelo de vis&do nao treinado. Ensine o modelo.
7512 | Calibragdo da viséo indefinida. Verifique o nome da calibraggo.
Reconstrua o projeto.
7513 geﬁ,bjeto do modelo da visdo ndo & Verifique o valor da propriedade.
7514 | Resultado da visdo invalido. Verifique o nome do resultado.
Atualize o firmware da camera.
7515 | Objeto da visdo nédo encontrado. Verifique o resultado de Found antes
de obter o resultado.
7516 | Nenhuma calibragédo da viséo Verifique o nome da calibragao.
7517 | Calibragéo da vis&do incompleta. Execute a calibragdo.
Cémera de rede.
7518 | Nao é possivel conectar com a | Verifique a conexao da camera.
camera.
7819 (EJamera de red.e. = Verifique a conex&o da camera.
rro de comunicagéo
7520 | Janela fora dos limites. Defina a janela dentro dos limites.
7521 | Afonte OCR ¢ invalida. Registre a fonte OCR.
A calibragdo da visdo especificada ja Mude o nome da calibraggo.
7522 - Exclua antecipadamente a
existe. ; ~ .
calibracao existente.
A sequéncia de visdo especificada ja Mude o nome da sequéncia.
7523 - Exclua antecipadamente a
existe. . .
sequéncia existente.
A objeto de visdo especificado ja Mude o nome do objeto.
7524 . Exclua antecipadamente a
existe. . .
sequéncia existente.
A pasta do projeto pode estar
N&o é possivel carregar o projeto de | corrompida.
7525 o -
visao. Restaure os dados da copia de
segurancga.
A pasta do projeto pode estar
7526 N&o é possivel salvar o projeto de | protegida contra gravagao.
viséo. Verifique a permissdo de acesso a
pasta do projeto.
7527 | Processador de viso. Erro critico. Inicialize a camera.
Reconstrua o projeto.
7528 O arquivo de imagem nao foi Verifique o arquivo de imagem.
encontrado.
7529 | A camera nao existe. Verifique a conexdo da camera.
7530 | Falha na aquisicéo. Verifique a conex&o da camera.
7531 N&o ha objetos para treinar. Ensine o modelo.
7532 Nao & possivel caregar o arquivo de Verifique o arquivo de imagem.
imagem.
A camera ndo é suportada pelo A SC300/SC1200 nao é suportada
7533 | Rcar o P P pelo RC+7.0.
e Use a CV1/CV2.
7534 O firmware da~ camera ndo suporta Atualize o firmware da camera.
as novas funcgdes do RC+7.0.
7535 | Dados invalidos da camera de rede. | Inicialize a camera.
7536 Fglha do estado de exportagao da Inicialize a camera.
camera de rede
Valor de ImageSize invalido. O valor Nao se pode especificar um valor ge
) - ImageSize que exceda a resolucéo
7537 | especificado ndo é suportado pela o 8
N da camera. Corrija o valor da
camera. ;
propriedade.
ZoomFactor invalido. O valor | Os valores especificaveis vao de 0,1
7538 | especificado requer dados fora da | a 10,0.
area da imagem. Corrija o valor da propriedade.
7539 | A camera ndo suporta Code Reader. | Atualize o firmware da cAmera.
7540 | A cémera ndo suporta OCR. Atualize o firmware da cAmera.
7541 Dados insuficientes para o modelo | A imagem branca ou preta ndo pode
de ensino. ser registrada como um modelo.
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A janela do modelo ndo pode estar | Corrija a posicdo da janela do
7542 .
fora da imagem. modelo.
7543 Os pontos de calibragdo nao foram Ensine os pontos de calibragao.
ensinados.
S6 é possivel configurar a sequéncia
7544 | A calibracdo deve ser fixa paracima. | com os dados de calibragdo da
camera fixa para cima.
7545 | O ponto néo foi definido. Ensine os pontos de calibragéo.
7546 | RobotPlacePos néo foi calibrado. Cllgue em CalRobotPlacePos e
calibre RobotPlacePos.
7547 O endereco IP da camera esta fora Corrija o endereco IP da camera.
da sub-rede atual.
7548 | A camera néo foi detectada. Verifique a fiagdo da camera.
Raio invéalido. O raio deve ser >= - .
7549 Radiusinner e <= RadiusOuter. Corrija o valor da propriedade.
7550 | O caractere OCR ndo existe. Registre o caractere OCR.
7551 | A opgdo OCR néo esta ativa. Habilite a opgéo.
Especifique um nome que inicie com
T um caractere alfabético. Podem ser
7572 | Nome de sequéncia invalido. -
usados caracteres alfanuméricos e
underscore (_) para 0 nome.
Especifique um nome que inicie com
7573 | Nome de calibragdo invalido. um caractere alfabético. Poc’jefm ser
usados caracteres alfanuméricos e
underscore (_) para o nome.
O nome da sequéncia ou da | Especifique outro nome de
7574 . DR ) ~
calibragdo ja existe. calibracgéo.
7575 | Céamera invalida. Especifique uma camera valida.
7576 Nao foi possivel encontrar o alvo da | Verifique a sequéncia de visdo para
visdo. detectar o alvo
Nao foi possivel posicionar o alvo da Verifique a sequéncia de visio para
7577 | visao dentro da tolerancia g q P
o detectar o alvo
especificada.
Nao foi encontrado nenhum objeto - .
! Adicione um objeto para detectar o
7578 | com uma janela de busca na L g
. alvo na sequéncia de viséo.
sequéncia.
7579 | Angulo de rotagao inicial invalido. Especifique um valor valido.
7580 | Angulo de rotagao final invalido. Especifique um valor valido.
7581 | Tolerancia do alvo invalida. Especifique um valor valido.
7582 Tipo de definicdo da ferramenta | Especifique um valor valido.
invalido.
7583 | Angulo de rotagao invalido. Especifique um valor valido.
7584 | Tipo de definicdo de local invalido. Especifique um valor valido.
= . = Ajuste o foco e o tempo de
7585 glggltjecgao da placa de calibragao exposicdo da lente para mostrar
) claramente o alvo.
7586 ?al:cijecgao do comprimento focal Reduza o diafragma da lente.
~ — Ajuste o foco e o tempo de
7587 A detecgdo da escala de definicao exposicdo da lente para mostrar
local falhou.
claramente o alvo.
= - Ajuste o foco e o tempo de
7588 A c_ietecgao da posigao da placa de exposicdo da lente para mostrar
calibragéao falhou.
claramente o alvo.
Especifique um nome que inicie com
7589 | Nome de objeto invalido. um caractere alfabético. Poc’jejm ser
usados caracteres alfanuméricos e
underscore (_) para 0 nome.
A distancia maxima de movimento Ajuste a posicao inicial. Ou defina o
7590 | excedeu o limite estabelecido em vJalor Iimit% an(i Iamenté
VDefSetMotionRange. P ’
O angulo maximo da diferenca de
7591 posicao excedeu o limite | Ajuste a posicéo inicial. Ou defina o
estabelecido em | valor limite amplamente.
VDefSetMotionRange.
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A diferenca maxima do angulo de
articulagdo excedeu o limite | Ajuste a posigéo inicial. Ou defina o
7592 . e
estabelecido em | valor limite amplamente.
VDefSetMotionRange.
O alinhamento aproximado da : Do
7596 camera de defini¢éo local falhou. Ajuste a posigdo inicial.
7597 Nao foi possivel calcular o plano de | Ajuste a sequéncia de visdo para
definicao local. mostrar a placa claramente.
A calibragdo gera uma distancia de .
. . Aumente a area de busca ou
7598 | movimento entre os pontos muito dimi
iminua o alvo.
pequena.
A calibragdo gera erro na relagdo | Se estiver especificando a camera
7599 A - . oo -
dos pontos da camera e do robd. virtual, especifique a cAmera real.
GUI Builder.
7600 | N&o é possivel executar a instrugdo | -
GUI Builder pela janela Command.
GUI Builder. Corrija o parametro para o
7602 - A . -
O paréametro GSet é muito longo. comprimento apropriado.
GUI Builder. e . R
7603 Demasiados parametros para GGet. Verifique o numero de parametros.
GUI Builder.
7604 Na_o ha~ dados s_gﬂmenteg para a Especifique a variavel.
atribuicdo da variavel da instrugéo
GGet.
GUI Builder.
Nao é possivel executar a tarefa de .
O sistema pode ser operado
evento.
7610 . . mudando EventTaskType para
O sistema esta no estado de pausa | . »
N . | “NoPause
e o parametro EventTaskType é
Normal.
GUI Builder.
Nao é possivel executar a tarefa de | O sistema pode ser operado
7611 evento. mudando EventTaskType para
A protecdo de seguranca esta | “NoEmgAbort”
aberta e EventTaskType é Normal.
GUI Builder.
Nao é possivel executar a tarefa de | O sistema pode ser operado
7612 | evento. mudando EventTaskType para
Estop esta ativo e EventTaskType | “NoEmgAbort”
ndo é NoEmgAbort.
GUI Builder.
Nao é possivel executar a tarefa de .
O sistema pode ser operado
evento.
7613 . . mudando EventTaskType para
O sistema esta no estado de erro e | . ”
N . | “NoEmgAbort
0 parametro EventTaskType ¢é
NoEmgAbort.
GUI Builder. o . .
7650 Propriedade invélida. Especifique uma propriedade valida.
7651 Gul Bullcller.. - Especifique um formulario valido.
Formulario invalido.
GUI Builder. o -
7652 Controle invalido. Especifique um controle valido.
GUI Builder. Modifigue o programa para evitar
7653 | O formulario especificado ja esta q prog P
langamento duplo.
aberto.
GUI Builder. Verifique o nome da fungao
7654 ~ ~ . )
A fungao do evento nao existe. configurada para o evento.
GUI Builder. o . .
7655 O item néo existe. Especifique um item valido.
GUI Builder. Verifique o valor da propriedade e
7656 . S - o
Valor da propriedade invalido. especifique o valor valido.
Seguranga. Contate o administrador para
7700 A : .
Usuario invalido. registrar o usuario.
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Seguranca. e
7701 Senha invalida. Verifique a senha.
Seguranca. Contate o administrador para
7702 o )
Permissdo negada. estabelecer a autoridade.
Seguranga. . ~
7703 Opgao nio ativa. Registre as opg¢des.
7710 A origem e o destino nao podem ser Especifique outro destino.
0S Mesmos.
7711 O nome do arquivo de pontos é | Verifique o nome do arquivo de
usado por outro robd. pontos.
Verifique se o eixo especificado é
7712 | Eixo invalido especificado. védlido. Verifigue se o eixo esta
especificado corretamente.
7713 | Opgéo nao habilitada Habilite a opc¢ao.
7714 | Arquivo ndo encontrado. Especifique o nome de arquivo
correto.
7715 O numero do robo esta fora da faixa Verifique o numero do robd.
disponivel.
7716 | O robd néo existe. Verifique se o robo esta registrado.
7717 | Erro de arquivo. Pasta invalida. Verifique 0 nome da pasta.
5 . . Verifique a autoridade de
7718 | Nao é possivel gravar no arquivo. ~
armazenamento ou gravacgao.
7719 Chave de licenca da opcdo USB | Habilite a opgdo da chave USB para
invalida. a licenca.
. ~ = . | Verifique a pagina Setup | System
7720 gliﬁ::tt:ggfes (:1% sips?gfnsé Nao ha Configuration | Controller | Part
) Feeding do EPSON RC+.
Ao utilizar a opgédo PartFeeding, o
numero maximo de robbés por
7730 O numero maximo de robbs por | alimentador é 2.
alimentador foi excedido. Revise as configuragdes do robd de
cada pega especificada no
argumento do comando PF_Start.
O controlador T/VT permite que até
dois alimentadores sejam utilizados
O numero maximo de 29 a0 mesmo templo.. Verifique o ~
. . - cadigo para certificar-se de que nao
7731 alimentadores simultaneos para o . .
tipo de controlador foi excedido mais que trés alimentadores
’ estejam em uso (PF_Start foi
executado ndo mais que trés
vezes).
7750 | Simulador. Falha na inicializago. Reinicie o RC+.
7751 Slmulador. Nao foi possivel salvar os Reinicie 0 RC+.
objetos.
7752 S|mulgdor. Nao foi possivel carregar Reinicie o RC+.
0s objetos.
7753 S|mulaqqr. Nao foi possivel mapear Reinicie o RC+.
a memoria.
. . .. | O nome do controlador virtual pode
7754 Sw_nulador. O controlador virtual ja estar duplicado. Verifique o nome do
existe.
controlador.
Simulador. Nao foi possivel criar as
7755 | informagbes de conexdo do | Reinicie o RC+.
controlador virtual.
Simulador. A origem da coépia do | Verifique o nome do controlador
7756 : ~ . :
controlador virtual ndo existe. virtual.
. . - O nome do controlador virtual pode
7757 Simulador. O destino da copia do estar duplicado. Verifique o nome do

controlador virtual ja existe.

controlador.
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Simulador. Nao foi possivel copiar

7758 | as informacbdes de conexdo do | Reinicie o RC+.
controlador virtual.

Simulador. Nao foi possivel excluir

7759 | as informagdes de conexdo do | Reinicie o RC+.
controlador virtual.

Simulador. Nao foi possivel excluir

7760 | as informacbes de conexdo do | Reinicie o RC+.
controlador.

Simulador. N&o foi  possivel e
. - Verifique o nome do controlador
7761 renomear as informagbes de :
~ virtual.
conexao do controlador.
Simulador. A origem da renomeagéo | Verifique o nome do controlador

7762 - ~ . :
do controlador virtual n&o existe. virtual.

Simulador. o destino da Verifique o nome do controlador

7763 | renomeacdo do controlador virtual ja virtua?
existe. )

7764 | Simulador. Numero do robé invalido. | Reinicie o RC+.

Simulador. Nao foi possivel ler o | Verifique se o arquivo de definigdo

7765 . . A i
arquivo de definigdo do robd. existe.

7766 S|mulgdor. Nao foi possivel copiar Reinicie 0 RC+.
0s objetos do layout.

7767 Simul_ador. Nao foi possivel recortar Reinicie 0 RC+.
0s objetos do layout.

7768 Slmulador. Né&o foi possivel colar os Reinicie o RC+.
objetos do layout.

7769 Slmulf:ldor. Nao foi possivel remover Reinicie 0 RC+.

0 robé.

7773 Slmuladqr. O robd ou o objeto nao Especifique o robd ou o objeto.
foi especificado.

Simulador. Nome do robd ou nome | Mude o nome do rob6 ou o nome do

7774 | do objeto duplicado. objeto para que ele nado fique

duplicado.

7775 Simulador. N&o foi possivel | Verifique se o robd esta configurado
encontrar o robd. ou verifigue 0 nome do robd.
Simulador. N&o foi possivel | Verifique se o objeto esta

7776 | encontrar o objeto. configurado ou verifique o nome do

objeto.

7777 Simulador. N&o foi possivel | Verifique se a méo esta configurada
encontrar a méo. ou verifigue 0 nome da méo.
Simulador. O objeto especificado ja

7778 | esta registrado como um objeto de | Cancele o registro da peca.
peca.

7779 Simulador. O objeto especificado | Especifique o objeto configurado
ndo € um objeto de pega. para a pega.

Simulador. Nao foi possivel | Especifique a ferramenta

7780 o -
encontrar a ferramenta especificada. | configurada.

7781 Simulador. O objeto secundario ndo Mude para o objeto principal.
pode ser apanhado.

Simulador. Os objetos principais nao .
- Cancele o registro da peca,
podem ser especificados como . oy A

7782 . o dispositivo montado ou camera

peca, dispositivo montado ou A
- N movel.
camera movel

7783 Simulador. O robd ndo pode ser | Especifique um objeto que ndo seja
especificado. 0 robd.
Simulador. O mesmo objeto nao

7784 | pode ser especificado como objeto | Especifique outro objeto.
principal.

Simulador. O objeto secundario ndo

7785 | pode ser especificado como objeto | Mude para o objeto principal.
principal.
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Simulador. O objeto especificado ja
7786 | esta registrado como um objeto | Especifique outro objeto.
principal.
7787 Smu_lador. O valor especificado ¢ Verifique o valor especificado.
invalido.
7788 S'm“"i“.‘”- O tl'p'o de variavel Verifique o tipo de variavel.
especificada é invalido.
7789 Slmulggior. O objeto ndo pode ser Especifique o robb.
especificado.
7790 Simulador. A m&o ndo pode ser | Especifique um objeto que néo seja
especificada. a mao.
7791 Simulador. A cadmera ndo pode ser | Especifique um objeto que ndo seja
especificada. a camera.
7800 Os dados n&o podem ser alterados |
pois ndo sdo dados do eixo PG.
Foi especificado um numero de
7801 . NS -
articulacdo invalido.
7802 | O tipo de robd é invalido. -
7803 | O parametro é invalido. -
7804 | O numero do robd é invalido. -
Falha do MCD. Restaure a configuragcdo do
7805 | Nao foi possivel abrir o arquivo gurag
MCD. controlador.
7806 Falha do MCD. Restaure a configuragdo do
N&o foi possivel ler o arquivo MCD. | controlador.
Falha do MCD. Restaure a configuracdo do
7807 | Nao foi possivel salvar o arquivo gurag
controlador.
MCD.
Falha do MCD. Restaure a configuragdo do
7808 | Nao foi possivel criar o arquivo gurag
MCD. controlador.
Falha do MCD. Restaure a configuracdo do
7809 | Nao foi possivel gravar o arquivo gurag
controlador.
MCD.
Falha do MPL. . )
7810 N&o foi possivel abrir o arquivo MPL. Reinstale o firmware.
Falha do MPL. . )
7811 N&o foi possivel ler o arquivo MPL. Atualize o firmware.
Falha do MPL. S
~ . ; . 1. Reinicialize o controlador.
7812 | Nao foi possivel gravar o arquivo 2 Rei le o fi
MPL. . Reinstale o firmware.
7815 Falha do IFS. Restaure a configuragdo do
Nao foi possivel abrir o arquivo IFS. | controlador.
Falha do IFS. Restaure a configuragdo do
7816 R . .
Nao foi possivel ler o arquivo IFS. controlador.
Falha do IFS. Restaure a configuragdo do
7817 | Nao foi possivel gravar o arquivo lad gurag
IFS. controlador.
7822 Falha do MTR. 1. Reinicialize o controlador.
Nao foi possivel ler o arquivo MTR. 2. Reinstale o MT.
Falha do MTR.
7824 | Nao foi possivel salvar o arquivo | Reinicialize o controlador.
MTR.
7825 Falha do PRM. Restaure a configuragdo do
N&o foi possivel criar o arquivo PRM. | controlador.
7827 Falha do PRM. Restaure a configuracdo do
Nao foi possivel ler o arquivo PRM. | controlador.
Falha do PRM. Restaure a configuracdo do
7829 | Nao foi possivel salvar o arquivo gurag
controlador.
PRM.
Falha do arquivo. 1. Reinicialize o controlador.
7830 = . . . .
N&o é possivel acessar o arquivo. 2. Reinstale o firmware.
7831 O tipo de motor € invalido. Verifique o amplificador do motor.
7840 Falha do MCD. Reinicialize o controlador.

Erro de alocagdo de area.
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Nota 1 Nota 2

7845

Falha do FGI. Nao foi possivel abrir
o arquivo FGI.

Reinicialize o controlador.
Reinstale o firmware.

7847

Falha do MDL. N&o foi possivel abrir
o arquivo MDL.

Reinicialize o controlador.
Reinstale o firmware.

7848

Falha do MDL. N&o foi possivel ler o
arquivo MDL.

Reinicialize o controlador.
Reinstale a versdo do firmware mais
recente.

7900

O Fieldbus ndo esta instalado.

7901

Parametro do Fieldbus invalido.

7902

Defeito de linha do Fieldbus.

Verifique a conexdo do cabo de
comunicagao para o fieldbus.
Verifique se o cabo de comunicagéo
para o fieldbus estd sendo
alimentado. (se o fieldbus requer
fonte de alimentagéo)

Verifique a conexdo do fieldbus
escravo.

7903

O dispositivo fieldbus n&o esta
configurado.

Verifique se a placa mestra do
fieldbus esta instalada.

Reinicialize o computador onde a
placa do fieldbus mestre esta
instalada.

Substitua a placa do fieldbus mestre.

7904

Placa do fieldbus invalida.

Verifique se a placa mestra do
fieldbus esta instalada.

Reinicialize o computador onde a
placa do fieldbus mestre esta
instalada.

Substitua a placa do fieldbus mestre.

7905

Conexdo com o fieldbus negada.

7906

Configuragdo invalida do dispositivo
fieldbus.

Verifique se a placa mestra esta
instalada.
Reinicialize o computador onde a
placa do fieldbus mestre esta
instalada.
Substitua a placa do fieldbus mestre.

7907

Erro geral do fieldbus.

Verifique se a placa mestra do
fieldbus esta instalada.

Reinicialize o computador onde a
placa do fieldbus mestre esta
instalada.

Substitua a placa do fieldbus mestre.

7908

Erro de configuragéo do fieldbus.

Verifique a configuragdo mestra do
fieldbus.

7909

Ndo foram detectados fieldbus

escravos.

Registre o escravo do fieldbus
mestre seguindo a aplicagdo do
console applicoml|O.

7910

Arquivo de configuragéo do fieldbus
nado encontrado.

Importe o arquivo de configuragédo
do fieldbus conforme descrito no
manual da 1/O Fieldbus.

7911

Arquivo de configuragéo do fieldbus
invalido.

Importe o arquivo de configuragdo
do fieldbus conforme descrito no
manual da /O Fieldbus.

Se o problema persistir, contate a
Epson.

7912

ID invalido do dispositivo fieldbus.

Foi usado um parédmetro de ID do
dispositivo invalido. Verifique seu
programa.

7913

Foi especificado um servigo invalido
do fieldbus.

Foi utilizado um numero de servigo
de mensagem explicita invalido.
Verifique seu programa.
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Verifique se a placa mestra do
fieldbus esta instalada

O fieldbus ndo pode abrir o driver da | corretamente.
7914 e .
placa mestra. Verifique se os drivers para a placa
do fieldbus mestre foram instalados
corretamente.
Verifique se nenhum outro aplicativo
) ~ . estd usando a placa mestra do
7915 Olal:lce;drl:]tézt?:o pode abrir o canal da fieldbus.
P ) Verifique se foi instalado (baixado) o
firmware correto na placa.
Verifique se os drivers para a placa
. . mestra do fieldbus foram instalados
Fim do tempo limite de
7916 . I ) corretamente.
disponibilidade do host fieldbus. L
Reinicialize e tente novamente.
Substitua a placa.
Fim do tempo limite de comunicagdo | Verifique as conexdes de energia e
7917 )
do barramento fieldbus. do escravo do barramento.
7950 Seq;or de forga. Sensor de forga | _
invalido.
Sensor de forga. Eixo do sensor de
7951 A -
forca invalido.
7952 Sensor de forga. A leitura do sensor |
falhou.
7953 Sensor de forga. A inicializagéo do |
sensor falhou.
7954 qusqr de forga. O sensor n&o foi |
inicializado.
Sensor de forga. A forga ou o torque
7955 . ~ -
excederam o nivel de saturagéo.
7975 | Force Guide Valor fora da faixa. -
7976 Forf:g Guide Valor da propriedade | -
invalido.
Verifique a pagina Setup | System
7977 Force Guide Nenhum robd esta | Configuration | Controller | Force

usando um sensor de forga Epson.

Sensing | Force Sensor I/F do
EPSON RC+.
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Verifigue se ndo ha desconexao,
falha de aterramento ou curto-
circuito das saidas do sinal de
entrada da parada de emergéncia.
Em seguida reinicialize o
controlador.

Foi detectada falha no circuito
de parada de emergéncia. Foi
9001 | encontrada desconexdo ou
outra falha em uma das saidas
redundantes.

Foi detectada falha no circuito | Verifique se n&o existe alguma
da protecao de seguranca. desconexao, falha de aterramento
9002 | Foi encontrada desconexdo | ou curto-circuito do sinal de
ou outra falha em uma das | entrada da protecéo de seguranca.
saidas redundantes. Ent&o reinicialize o controlador.

Isto se deve provavelmente a falha
no hardware do controlador.
Verifique se a fiagdo esta correta.
Se o erro nao for eliminado depois
de o controlador ser reiniciado,
contate-nos.

Falha na inicializagao.
9003 | Nao foi possivel inicializar o
firmware.

O numero definido de unidades de
acionamento nao esta de acordo
com o numero de unidades de
acionamento reconhecidas.
Verifique se a fiagdo da fonte de

Falha na inicializagéo.
Nao foi possivel inicializar a
unidade de acionamento.

9004 e . ~ alimentagdo e entre a unidade de
Verifique a alimentagdo de .
! ; controle e a unidade de
energia e a conexdo da . ,
. . acionamento esta correta. Se o
unidade de acionamento. ~ e .
erro nao for eliminado depois de o
controlador ser reiniciado, contate-
nos.
Isto se deve provavelmente a falha
Falha na inicializagéo. no hardware da unidade de
9005 Nao foi possivel inicializar a | acionamento. Verifique se a fiagdo
unidade de acionamento. esta correta. Se o erro nao for
Verifique a conexéo. eliminado depois de o controlador

ser reiniciado, contate-nos.

Falha na inicializagao.

Nao foi possivel inicializar a
9006 | I/O remota.

Verifique a configuragdo da
I/O remota.

Verifique o valor da configuragédo
da I/O remota.

Ocorre erro no sensor de
forga. Ocorreu erro no sensor de forga.
Nota 1: Cada coédigo de erro Confirme a Nota 1 pelo histérico do

9007 Verifiqgue cada cddigo de erro | sistema e tome a contramedida Cada codigo de erro
para tomar a contramedida | relevante.
relevante.
A voltagem da bateria de Substitua a bateria da placa do
reserva da placa do ) .
. . processador imediatamente.
9011 processador esta abaixo da Mantenha o controlador ligado o 100 vezes o valor | 100 vezes o valor
voltagem especificada. .  llgado atual limite
. ) maximo de tempo possivel até a
Substitua a bateria da placa . .
bateria ser substituida.
da CPU.
A voltagem de entrada de 5V | Se a voltagem normal nado for
9012 da placa do processador esta | gerada somente pela fonte de | 100 vezes o valor | 100 vezes o valor
mais baixa do que a voltagem | alimentagdo de 5V, substitua a | atual limite
especificada. fonte de alimentacéo.

A voltagem de entrada de 24
V para o freio do motor, o
9013 | codificador e o ventilador esta
mais baixa do que a voltagem
especificada.

Se a voltagem normal nado for
gerada somente pela fonte de | 100 vezes o valor | 100 vezes o valor
alimentacdo de 24V, substitua a | atual limite

fonte de alimentacéo.
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Pare o controlador tdo logo for
A temperatura interna do | possivel e Vverifique se a
9014 controlador esta mais alta do | temperatura ambiente do | 100 vezes o valor | 100 vezes o valor
que a temperatura | controlador ndo esta alta. atual limite
especificada. Verifique se o filtro n&do esta
obstruido.
A velocidade do'vent|la.1dor do Verifique se o filtro do controlador
controlador esta abaixo da = B . . .
9015 ; oo ndo esta obstruido. Substitua o | Valor atual Valor limite
velocidade especificada. ventilador
(FAN1) )
A velocidade do'ventlla}dor do Verifique se o filtro do controlador
controlador estd abaixo da = . . ; .
9016 ; e ndo esta obstruido. Substitua o | Valor atual Valor limite
velocidade especificada. ventilador
(FAN2) )
Pare o controlador tdo logo for
A temperatura interna do | possivel e verifique se a
9017 controlador esta mais alta do | temperatura ambiente do | 100 vezes o valor | 100 vezes o valor
que a temperatura | controlador ndo esta alta. atual limite
especificada. Verifique se o filtro ndo esta
obstruido.
A voltagem de entrada de 54V | Se a voltagem normal nédo for
9018 da placa do processador estd | gerada somente pela fonte de | 100 vezes o valor | 100 vezes o valor
mais baixa do que a voltagem | alimentagdo de 54V, substitua a | atual limite
especificada. fonte de alimentagao.
A voltagem de entrada de | Se a voltagem normal nado for
9019 3,3V da placa do processador | gerada somente pela fonte de | 100 vezes o valor | 100 vezes o valor
estd mais baixa do que a | alimentagédo de 3,3V, substitua a | atual limite
voltagem especificada. fonte de alimentacéo.
A voltagem de entrada de CC | Se a voltagem normal nédo for
9020 da placa do processador estd | gerada somente pela fonte de | 100 vezes o valor | 100 vezes o valor
mais baixa ou mais alta do que | alimentagdo de CC, substitua a | atual limite
a voltagem especificada. fonte de alimentacao.
Se a voltagem normal de 3,3V néo
A voltagem de entrada de
. | for gerada somente pela fonte de
3,3V da DU1 para a placa esta . ~ .
9021 . . alimentagcdo da Unidade de
mais baixa do que a voltagem . .
. " acionamento 1, substitua a fonte
minima permitida. . =
de alimentacéo.
A voltagem de entrada de 5V Se a voltagem normal de 5V nao
.~ .| for gerada somente pela fonte de
da DU1 para a placa esta mais . ~ .
9022 . alimentagcdo da Unidade de
baixa do que a voltagem . .
L o acionamento 1, substitua a fonte
minima permitida. . =
de alimentacéo.
A voltagem de entrada de 24 | Se a voltagem normal de 24V néo
V da DU1 para o freio do | for gerada somente pela fonte de
9023 | motor, o codificador e o | alimentagdo da Unidade de
ventilador estd mais baixa do | acionamento 1, substitua a fonte
que a voltagem especificada. | de alimentagéo.
Pare a Unidade de Acionamento 1
A temperatura interna da DU1 | assim que possivel e verifique se a
9024 do controlador esta mais alta | temperatura ambiente do
do que a temperatura | controlador ndo esta alta.
permitida. Verifique se o filtro ndo esta
obstruido.
A velocidade de .rotagao da Verifique se o filtro da Unidade de
DU1 do ventilador do . ~ . .
9025 . . Acionamento 1 n&o esta obstruido.
controlador esta abaixo da Substitua o ventilador
velocidade permitida. (FAN1) )
A velocidade de _rotagao da Verifique se o filtro da Unidade de
DU1 do ventilador do : ~ . i
9026 . . Acionamento 1 ndo esta obstruido.
controlador esta abaixo da Substitua o ventilador
velocidade permitida. (FAN2) )
A voltagem de entrada de Se a voltagem normal de 3,3V néo
. | for gerada somente pela fonte de
3,3V da DU2 para a placa esta . ~ .
9031 . . alimentagcdo da Unidade de
mais baixa do que a voltagem . .
. " acionamento 2, substitua a fonte
minima permitida. . ~
de alimentagéo.
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A voltagem de entrada de 5V Se a voltagem normal de 5V nédo
. .| for gerada somente pela fonte de
da DU2 para a placa esta mais . ~ .
9032 . alimentacdo da Unidade de
baixa do que a voltagem . :
L i acionamento 2, substitua a fonte
minima permitida. . ~
de alimentacéo.
A voltagem de entrada de 24 | Se a voltagem normal de 24V ndo
V da DU2 para o freio do | for gerada somente pela fonte de
9033 | motor, o codificador e o | alimentagdo da Unidade de
ventilador esta mais baixa do | acionamento 2, substitua a fonte
que a voltagem especificada. | de alimentacao.
Pare a Unidade de Acionamento 2
A temperatura interna da DU2 | assim que possivel e verifique se a
do controlador esta mais alta | temperatura ambiente do
9034 = .
do que a temperatura | controlador ndo esta alta.
permitida. Verifique se o filtro ndo esta
obstruido.
A velocidade de _rotag:ao da Verifique se o filtro da Unidade de
DU2 do ventilador do . ~ . .
9035 . . Acionamento 2 ndo esta obstruido.
controlador esta abaixo da Substitua o ventilador
velocidade permitida. (FAN1) )
A velocidade de rotagao da | /o0 se o filtro da Unidade de
DU2 do ventilador do . ~ y "
9036 . . Acionamento 2 ndo esta obstruido.
controlador esta abaixo da Substitua o ventilador
velocidade permitida. (FAN2) )
A voltagem de entrada de Se a voltagem normal de 3,3V nao
. | for gerada somente pela fonte de
3,3V da DU3 para a placa esta . ~ .
9041 . . alimentacdo da Unidade de
mais baixa do que a voltagem . .
. -, acionamento 3, substitua a fonte
minima permitida. . =
de alimentagéo.
A voltagem de entrada de 5V Se a voltagem normal de 5V néo
.~ .| for gerada somente pela fonte de
da DU3 para a placa esta mais . ~ .
9042 . alimentacdo da Unidade de
baixa do que a voltagem . .
i ", acionamento 3, substitua a fonte
minima permitida. . =
de alimentacéo.
A voltagem de entrada de 24 | Se a voltagem normal de 24V nZo
V da DU3 para o freio do | for gerada somente pela fonte de
9043 | motor, o codificador e o | alimentagdo da Unidade de
ventilador esta mais baixa do | acionamento 3, substitua a fonte
que a voltagem especificada. | de alimentacao.
Pare a Unidade de Acionamento 3
A temperatura interna da DU3 | assim que possivel e verifique se a
do controlador esta mais alta | temperatura ambiente do
9044 N ;
do que a temperatura | controlador ndo esta alta.
permitida. Verifique se o filtro ndo esta
obstruido.
A velocidade de rotagao da | /o0 se o filtro da Unidade de
DU3 do ventilador do . ~ . i
9045 . . Acionamento 3 nao esta obstruido.
controlador esta abaixo da Substitua o ventilador
velocidade permitida. (FAN1) )
A velocidade de .rotagao da Verifique se o filtro da Unidade de
DU3 do ventilador do . ~ . f
9046 . . Acionamento 3 ndo esta obstruido.
controlador esta abaixo da Substitua o ventilador
velocidade permitida. (FAN2) )
Falha na inicializagao.
9100 | Nao foi possivel alocar | Reinicialize o controlador.
memodria.
9101 A f_|Ia de mensagens ficou |
cheia.
(Quando RTU é selecionado)
Verifique se a porta selecionada
Falha na inicializagao. esta instalada.
9102 | N&o foi possivel inicializar o | (Quando TCP é selecionado)
Modbus. Verifique se o numero da porta
selecionada esta sendo usado
por outra
9103 | Falha na inicializagao. Se o) manipulador foi
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Nao foi possivel inicializar a | especificado, verifique se o
saida do usuario. manipulador especificado esta
registrado.
Falha de saida do usuério
9104 remoto. 0] comando | Verifique a expressdo da
especificado ndo pode ser | condigdo.
executado.

O moddulo estd avariado ou o
O driver da I/O Fieldbus esta | software do controlador esta

9233 g .

em um estado anormal. danificado. Restaure o firmware do

controlador.

O mobdulo estd avariado ou o
Falha na inicializagdo do | software do controlador esta
driver da I/O Fieldbus. danificado. Restaure o firmware do
controlador.

9234

O circuito RAS detectou um
defeito no sistema servo. | Verifique as contramedidas para o
9610 | Reinicialize o controlador. ruido.

Verifique quando a ruido. | Substitua a DMB.

Substitua o controlador.

Falha na RAM interna da CPU
9611 do servo. Rt.a?nicialize o)
controlador. Verifique quando
a ruido. Substitua a DMB.

Verifique as contramedidas para o
ruido.
Substitua a DMB.

Falha de comunicagao entre a
RAM para a CPU principal e | Verifique as contramedidas para o
9612 | do servo. Reinicialize o | ruido.

controlador. Verifiqgue quando | Substitua a DMB.

a ruido. Substitua a DMB.

Reinicialize o controlador.

Falha na RAM interna da CPU | Verifique as contramedidas para o
do servo. Reinicialize o | ruido.

controlador. Verifique quando | Substitua a DMB.

a ruido. Substitua a DMB. Para a série T, n&o é a placa DMB
e sim a placa da CPU.

9613

Falha na inicializagdo da
comunicagao entre o)
processador principal e o
9614 | processador do servo.
Reinicialize o controlador.
Verifique quando a ruido.
Substitua o DMB.

Reinicialize o controlador.
Verifique as contramedidas para o
ruido.

Substitua a DMB.

Para a série T, nao é a placa DMB
e sim a placa da CPU.

Falha na inicializagdo da
comunicagao entre o]
processador principal e o | Verifigue as contramedidas para o
9615 | processador do servo. | ruido.

Reinicialize o controlador. | Substitua a DMB.

Verifique quando a ruido.
Substitua a DMB.

Reinicialize o controlador.
Verifique as contramedidas para o
ruido.

Substitua a DMB.

Para a série T, n&o é a placa DMB
e sim a placa da CPU.

Falha da comunicagéo entre o
processador principal e o do
9616 | servo. Reinicialize o]
controlador. Verifique quando
a ruido. Substitua a DMB.

Falha da comunicagao entre o | Reinicialize o controlador.
processador principal e o do | Verifique as contramedidas para o

0617 | Servo. Reinicialize o) ruido..
controlador. Substitua a DMB.
Verifique quando a ruido. | Para a série T, ndo é a placa DMB
Substitua a DMB. e sim a placa da CPU.

Verifigue as contramedidas para o
Excesso de comandos de a P

9618 tempo prolongado do servo ruido.
pop g : Substitua a DMB.
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Erro de soma de verificagdo | Verifique as contramedidas para o
9619 | dos comandos de tempo | ruido.
prolongado do servo. Substitua a DMB.
. . Reinicialize o controlador.
O watchdog timer do sistema e .
Verifique as contramedidas para o
detectou uma falha. ruido
9620 Reln!mallze o] controlac’jor. Substitua a DMB.
Verifique quando a ruido. . ~
: Para a série T, ndo é a placa DMB
Substitua a DMB. )
e sim a placa da CPU.
Falha de verificagio da Vgrmque as contramedidas para o
9621 unidade de acionamento ruido.
) Substitua a DMB.
Falha da RAM do processador . .
S Verifique as contramedidas para o
do servo. Reinicialize o !
9622 . ruido.
controlador. Verifique quando Substitua a DMB
a ruido. Substitua a DMB. )
Falha dos circuitos Verifique as contramedidas para o
redundantes da parada de she P
9623 emergéncia ou da protegéo de ruido.
9 ca protecao 9€ | substitua a DMB.
seguranga. Verifique a fiagao.
Foi detectada baixa voltagem
da fonte de alimentagdo do e .
N o 7 Verifique as contramedidas para o
circuito principal. Verifique a .
9624 voltagem da fonte de ruido.
agem N Substitua a DMB.
alimentagdo. Reinicialize o
controlador.
O contato do relé de controle
ge25 | da fonte de alimentagdo do | o iy 1o 5 pMB,
circuito principal esta soldado
fechado. Substitua a DPB.
Detectada nao
correspondéncia de | Reinicialize o controlador, tome a
9626 | reconhecimento do | medida contra o ruido ou substitua
subprocessador e do | a placa do processador.
processador principal.
Especifique a configuragdo de
peso/inércia. Verifique a carga.
Verifique o robd. (Suavidade,
retrocesso, movimento ndo suave,
A temperatura do resistor de | tens&o da correia frouxa, freio)
9627 regeneragao estava mais alta | Verifique a interferéncia com os
do que a temperatura | equipamentos periféricos.
especificada. (Colisao, contato)
Verifique a configuragdo do
modelo.
Verifique a conexdo do cabo de
energia.
9628 | Sobrevoltagem do | substitua a placa DPB.
subprocessador.
Reinicialize o controlador.
Falha do estado em tempo Substitua a DMB.
9630 | real do servo. o .
o Verifique as contramedidas para o
Verifique o erro de soma. ruido
Falha do estado em tempo | Reinicialize o controlador.
9632 real do servo. Substitua a DMB.
Erro do contador de execugdo | Verifique as contramedidas para o
sem servo ruido.
Falha do estado em tempo | Reinicialize o controlador.
9633 real do servo. Substitua a DMB.
Erro de comunicagdo do | Verifique as contramedidas para o
processador do servo. ruido.
Foi detectada interrupcdo do | Reinicialize o controlador.
9640 controle do movimento | Substitua a DMB.

irregular.
Interrupcao duplicada.

Verifique as contramedidas para o
ruido.

300

RC700 / RC700-A Rev.27




Manutencdo 9. Resolugdo de problemas

Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2
9691 Falha no envio de dados na | Verifique a conexdo do cabo para
rede de movimento. a Unidade de Acionamento.
9692 Falha no recebimento de | Verifique a conexdo do cabo para

dados na rede de movimento. | a Unidade de Acionamento.

Verifique a conexdo da placa de
Falha no envio de dados da | I/F do sensor de forga e o sensor
placa de I/F do sensor de | de forga.

forca. Reinicialize o controlador.

9697 o = -
Verifique a conexado da placa | Consulte-nos se um erro similar
de I/F do sensor de forga e o | ocorrer mesmo apoés as
sensor de forga. contramedidas acima  serem

tomadas.

Verifique a conexdo da placa de
Falha no recebimento de | I/F do sensor de forga e o sensor
dados da placa de I/F do | de forga.

ogog | sensor de forga. Reinicialize o controlador.

Verifique a conexdo da placa | Consulte-nos se um erro similar
de I/F do sensor de forga e o | ocorrer mesmo apos as
sensor de forga. contramedidas acima  serem
tomadas.

Verifique se ha curto-circuito e
conexdo incorreta da fiagdo do
equipamento periférico.
(Conectores de emergéncia e 1/0)
Falha no array de comporta de | Substitua a DMB.

9700 | controle do servo. Verifique a | Substitua a unidade do eixo
DMB. adicional.

Para a série T, reinicialize o
controlador, tome a medida contra
o ruido ou substitua a placa do
processador e a unidade do motor.

Verifique o sinal do cabo M/C.
Verifique a fiagdo do sinal do robé.
(Pino faltando, desconexéo, curto-
circuito)

Substitua o motor. (Falha do
codificador)

Substitua a DMB. (Falha no
circuito de deteccéo)

Verifique a conex&do do conector
no controlador. (Afrouxamento,
conexdo com o terminal do
codificador serial na DMB)
Verifique a configuracdo do
modelo. (Configuragdo incorreta
do codificador paralelo)

Verifique a fiagdo do equipamento
periférico. (Emergéncia e 1/O)
Para a série T, reinicialize o
controlador, tome a medida contra
o ruido e substitua a unidade do
motor.

Desconexao do sinal do
codificador paralelo. Verifique
a conexao do cabo de sinal ou
a fiagdo interna do rob6.

9701

Verifique se o acionador do motor
esta montado.

O acionador do motor ndo | Verifique a configuragcdo do
estda instalado. Instale o | modelo e a configuragdo do
9702 | acionador do motor. Verifique | hardware.

a DMB ou o acionador do | Substitua o acionador do motor.
motor. Substitua a DMB.

Para a série T, verifique a fiagdo da
unidade do motor.
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Verifique a configuragdo do
modelo.

Falha na comunicacdo de | Substitua o motor. (Falha do
inicializagdo do codificador | codificador)
9703 | incremental.  Verifique a | Substitua a DMB.
conexao do cabo de sinal e a | Para a série T, reinicialize o
configuragéo do robd. controlador, tome a medida contra
o ruido ou substitua a placa do
processador e a unidade do motor.
Verifique a configuracdo do
modelo.
Falha na inicializagdo do | Substitua o motor. (Falha do
codificador absoluto. codificador)
9704 | Verifigue a conexdo do cabo | Substitua a DMB.
de sinal ou a configuragdo do | Para a série T, reinicialize o
robd. controlador, tome a medida contra
o ruido e substitua a unidade do
motor.
Falha na configuragdo da
9705 divisdo do codificador. | Verifique a configuragdo do
Verifigue a configuracdo do | modelo.
robé.
Substitua o motor. (Falha do
codificador)
Falha de dado na inicializagdo | Substitua a DMB.
do codificador  absoluto. | Verifique as contramedidas para o
9706 | Verifigue a conexdo do cabo | ruido.
de sinal, o controlador e o | Para a série T, reinicialize o
motor. controlador, tome a medida contra
o ruido e substitua a unidade do
motor.
coosdificgggf aggﬁ:ﬂos estgg Reiniqialize o codificador.
9707 ) : o Substitua o motor. (Falha do
além da faixa maxima. o
Reinicialize o codificador. codificador)
Reinicialize o codificador.
9708 A posicdo esta fora da faixa. | Substitua a DMB.
Reinicialize o codificador. Substitua o motor. (Falha do
codificador)
Verifique a configuragdo do
Nenhuma resposta do | modelo. (Configuragdo incorreta
codificador serial. do modelo do codificador paralelo)
9709 | Verifigue a conexdo do cabo | Verifiqgue a conexdo do cabo de
de sinal, o motor, a DMB ou a | sinal.
placa IF do codificador. Substitua a placa DMB e a placa
de I/F do codificador.
Verifique a configuragdo do robd.
Falha na inicializagdo do Verifique o cabo de sinal.
I . Substitua a placa DMB e a placa
codificador serial. IF d dificad
9710 | Reinicialize o controlador. de o coditicador.
- Para a série T, reinicialize o
Verifique o motor, a DMB ou a .
o controlador, tome a medida contra
placa IF do codificador. . . .
o ruido e substitua a unidade do
motor.
Verifique a configuragdo do robd.
Falha de comunicagdo do Verifique o cabo de sinal.
I . Substitua a placa DMB e a placa
codificador serial. i
L de I/F do codificador.
9711 | Reinicialize o controlador.

Verifique o motor, a DMB ou a
placa IF do codificador.

Para a série T, reinicialize o
controlador, tome a medida contra
o ruido e substitua a unidade do
motor.
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Substitua a DMB.

Verifique as contramedidas para o
Falha no watchdog timer do | ruido.

processador do servo. Para a série T, verifique a conexao
Reinicialize o controlador. | do cabo de sinal. Reinicialize o
Verifique o motor ou a DMB. controlador, tome a medida contra
o ruido e substitua a unidade do
motor.

9712

Verifique a conexdo do cabo de
energia.
Verifique a fonte de alimentacao
- de 15V e a conexao do cabo.
Ec?mradcée WDT do circuito de Substitua a DMB.
9713 S Verifique as contramedidas para o
Reinicialize o controlador. .
- ruido.
Verifique o controlador. - S
Para a série T, reinicialize o
controlador, tome a medida contra
0 ruido e substitua a unidade do
motor.

Verifique a configuragéo do rob6.

9714 | A DMB ndo € para este robo. Substitua pela DMP compativel.

g715 | O codificador foi reiniciado. | o inicialize o controlador.
Reinicialize o controlador.

Falha na fonte de alimentagéo
do codificador absoluto. | Reinicialize o codificador.

9716 | Substitua a bateria por uma | Verifique a conexdo do cabo de
nova. Verifique a fiagdo | sinal.

interna do robd.

Falha nos dados da copia de
segurangca do codificador
absoluto. Reinicialize o}
codificador.

Reinicialize o codificador.
Verifique a conexdo do cabo de
sinal.

9717

Alarme  de  bateria  do Substitua a bateria.
9718 . Verifique a conexdo do cabo de
codificador absoluto. sinal

Reinicialize o codificador.
Substitua o motor. (Falha do

Falha na posicdo  do codificador)

codificador absoluto.

9719 AR o Para a série T, reinicialize o
Reinicialize o codificador. .
. controlador, tome a medida contra
Substitua o motor. . : .
0 ruido e substitua a unidade do
motor.
Reinicialize o controlador.
Reinicialize o codificador.
Velocidade muito alta quando | Para a série T, reinicialize o
o controlador é ligado. Pare o | controlador, tome a medida contra
9720 i LS . ) :
robd e reinicialize o | o ruido e substitua a unidade do
controlador. motor.
Verifique a interferéncia com
outros dispositivos.
Superaguecimento do Reduza o trabalho de movimento.
9721 peraq Aguarde até que a temperatura do
codificador absoluto. . e
codificador diminua.
Falha do transdutor R/D. Relp!mallzeogodlf|cador. .
L e Verifigue a fiagdo do sinal do
Reinicialize o codificador. . ;
9722 manipulador (pino frouxo,

Verifique a placa do resolver

T . desconexéo, curto).
ou a fiagao interna do robd.

Substitua a placa do resolver.
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Verifique a conexdo do cabo de
sinal.

Falha de comunicagdo do Vernjque a flagao. do sinal do
e ~ manipulador (pino frouxo,
sensor G. Verifique a conexao ~
9723 - o desconexéo, curto).
do cabo de sinal ou a fiagédo o .
) R Verifique as contramedidas para o
interna do robé. ruido
Substitua a placa de controle.
Substitua a DMB.
9724 Errq .de dado do G sensor. Substitua a placa de controle.
Verifique a placa de controle.
. . . Reinicialize o resolver
Os dados multirrotacionais e e .
= Verifique as contramedidas para o
os dados de conversdo R/D .
9725 = S ruido.
sdo diferentes. Reinicialize o . .
i Substitua a placa da unidade de
codificador. ~
resolucéo.
Desconexdao do sinal de . o .
e Verifique a fiagdo do sinal do
excitagao do resolver. manipulador (pino frouxo
9726 | Reinicialize o codificador. puad P ’
o desconexao, curto).
Verifique a placa do resolver .
. , Substitua a placa do resolver.
ou a fiagdo interna do robd.
Reinicialize o controlador.
9727 Falha de comunicagdo do S- | Verifique as contramedidas para o
DSP. Verifique a DMB. ruido.
Substitua a DMB.
Reinicialize o controlador.
Verifique as contramedidas para o
ruido.
Falha nos dados de | Substitua a DMB.
9728 | realimentacgao atuais. | Para a série T, verifique se ha
Verifique a DMB. curto-circuito e falha de
aterramento do cabo de energia.
Reinicialize o controlador ou
substitua a unidade do motor.
Reinicialize o controlador.
9729 Falha de comunicagdo do D- | Verifique as contramedidas para o
DSP. Verifique a DMB. ruido.
Substitua a DMB.
Velocidade muito alta quando Reinicialize o codificador
9730 | o controlador é desligado. ; )
S o Substitua o motor.
Reinicialize o codificador.
Reinicialize o] codificador.
. . . Substitua o motor.
A velocidade é muito alta. L L
9731 R - Para a série T, reinicialize o
Reinicialize o codificador. . )
controlador e substitua a unidade
do motor.
9732 | Alarme do servo A. -
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N2 Mensagem Solugao Nota 1 Nota 2
10000 Comando abortado pelo usuario -
10001 Fim do tempo limite do comando. -
10002 Smtaxe de linha de arquivo de pontos | -
incorreta
10003 Né&o foi possivel construir o projeto. -
10004 Nao é possivel inicializar a instancia de | -
classe do Spel.
10005 Nao é possivel inicializar o analisador. | -
10006 N&o é possivel inicializar o wbproxy. -
Verifique se o nome e o
10007 O projeto nao existe. caminho do projeto estdo
corretos.
10008 Nenhum projeto especificado. Especifique o projeto.
Verifique se o nome e o
10009 N&o é possivel abrir o arquivo. caminho do projeto estéo
corretos.
10010 Nao é possivel criar o arquivo. -
Verifique se o nome e o
10011 Arquivo ndo encontrado caminho do projeto estédo
corretos.
Nao é possivel executar LoadPoints | Feche o gerenciador do robd e
10013
com o Robot Manager aberto. execute.
10014 Nac? € possivel bloquear o prOJetP. Ele Feche os outros aplicativos.
esta sendo usado por outra sessao.
10015 Nao foi possivel sincronizar o projeto. -
10016 A unidade de disco ndo esta pronta Ve.rlflque se a desgnagao da
unidade de disco esta correta.
10017 Endereco IP invalido Verifique o endereco IP.
10018 Mascara de IP invalida Verifique a mascara de IP.
10019 Gateway do IP invalido Verifique o gateway do IP.
10020 O endereco ou gateway do IP ndo pode Verifique o endereco IP.
ser o endereco de sub-rede.
10021 O endereco ou gateway dg IPﬂnaO pode Verifique o enderego IP.
ser 0 endereco de transmisséao.
10022 Enderego DNS invalido Verifique o DNS.
Os comandos ndo podem ser | Execute-os depois que a
10023 executados porque a construgdo do | construgdo do projeto for
projeto ndo esta completa. completada.
10024 Nome de tarefa invalido. Verifique o nome da tarefa.
10100 O comando ja esta sendo executado. -
10101 Comando abortado pelo usuario. Execute ResetAbort.
10102 Instancia do servidor invalida. Especifique a instancia correta.
10103 | Valor de CommandTask invalido. Especifique o nimero da tarefa
correto.
Nao é possivel mudar Serverinstance | Configure Serverinstance antes
10104 ) Lo T
depois de inicializado. da inicializag&o.
o Revise os dados no método
10105 Dados invalidos. Taskinfo na APl do RC+.
N&o é possivel prosseguir enquanto Verifique se ° método
- C . ! Rundialog ou o método
10106 uma caixa de diadlogo esta sendo : X
exibida TeachPoint esta sendo
) executado na AP| do RC+.
10250 AQI. E'm do tempo limite para Verifique a conexao com o PLC.
execugdo do comando.
AOl. Néo é possivel executar o | Verifique o bit de Check
10251 comando. ExtError é alto ou | ExtError e o bit de
ExtCmdReset é baixo. ExtCmdReset.
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imagens nao esta instalado.

Ne Mensagem Solugéo Nota 1 Nota 2

10252 Rgtlectada configuragdo invalida da Revise a configuraco.

10501 Conexéo abortada. -

10502 Nao & possivel conectar com o |
controlador.

10503 | O firmware do controlador nd0 € | nyiiz6 4 versao do RC+.
compativel com esta versdo do RC+.
A conexdo USB deste sistema é

10504 reservada para o controlador RC620 e Lr;sr:]alitagorRC”'O em  outro
nado pode ser usada para o RC+7.0. P )

10505 A conexao especificada nao existe. Verifique o nimero da conexao.

10600 O driver da placa de captura de Instale o driver.

306
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A

CUIDADO

® N3o conecte o cabo USB a um PC ou um controlador sem instalar o Software
de Desenvolvimento de Programas EPSON RC+ 7.0 no PC.
Vocé deve instalar o EPSON RC+ 7.0 para controlar o controlador.
Se o cabo USB for conectado a um PC ou a um controlador sem instalar o
Software de Desenvolvimento de Programas EPSON RC+ 7.0, o assistente
[Add New Hardware] aparecera. Clique no botdo <Cancel> para fechar o
assistente [Add New Hardware.

- Se a seguinte mensagem de erro aparecer ao conectar o PC de desenvolvimento e o
controlador com o cabo USB e ao conectar o controlador no EPSON RC+ 7.0, o Windows
pode ndo reconhecer adequadamente o controlador. Consulte Manutengdo 9.2.1
Confirmagdo usando o gerenciador de dispositivos do Windowspara verificar a conexao

do controlador.

“Cannot connect to controller
! Error: 1805, Connection Failure. Check the controller startup and connection of the

communication cable.”
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NOTA

308

9.2.1 Confirmagéo usando o gerenciador de dispositivos do Windows

(1) Certifique-se de que o PC de desenvolvimento e o controlador estdo conectados ao cabo

USB.

Ao verificar a conexdo do controlador usando o gerenciador de dispositivos do
Windows, o PC de desenvolvimento e o controlador devem estar conectados com o

cabo USB.

(2) Abra o painel de controle e clique em [Hardware and Sound].

Cantrol Pznel - m}
« v T » Control Panel ~ ©  [Search Control Panel »
Adjust your computer's settings View by: Category
System and Security User Accounts
Review your computer's status ] 5& & Chinge sccount type
Save backup copies of your files with File History ’
Backup and Restore (Windows 7) e
Appearance and Personalization
Sl Network and Internet -
\ Connect to the Internet .
View network status and tasks 4dlk Clock and Region
oy Hardware and Sound ~/ Change date, time, or number formats
%‘ TiEw JeVices and printers Ease of Access
Add a device Let Windows suggest settings
Adjust commonly used mobility settings Optimize visual display
“~ Programs
[i Uninstall a pragram
. ‘
(3) A caixa de didlogo [Hardware and Sound] aparece.
Cligem <Device Manager>.
#8) Hardware and Sound - o
« “ 4 @3 > ControlPanel > Hardware and Sound v|®)| | Search Contral Panel »

Centrol Panel Home

System and Security
Change Windows To Go startup options
Network and Internet

AutoPlay

Appesrance and
Personalization Power Options
Change battery scttings

Adjust screen brightness

Clock and Region
Ease of Access
Windows Mobility Center

Adjust commonly used mobility settings

Infrared
Send or receive a file

? Devices and Printers
M Add s device | Advanced printer setup | Mouse | |8 Device Manager

* Hardware and Sound
Change default settings for media or devices
Programs
User Accounts ) Sound
Adjust system volume | Change system sounds

Change what the power buttons do
Choose a power plan

Adjust settings before giving 2 presentation

Play CDs or other media sutomatically

Manage audio devices

Change when the computer slecps
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(4) A caixa de dialogo [Device Manager]| aparece.
Clique em <Universal Serial Bus controllers> e verifique se “EPSON Robot Controller”

esta registrado.

& Device Manager - a X
File Action View Help
e @ dm =
= Disk drives A
[ Display adapters
= DVD/CD-ROM drives
B Firmware
4 Human Interface Devices
=@ |DE ATA/ATAPI controllers
= Keyboards
(@ Mice and other pointing devices
[ Monitors
(5P Network adapters
KV Other devices
{1 PCMCIA adapters
@ Ports (COM & LPT)
= Print queues
[ Processors
[ SD host adapters
7 Security devices
§ Software devices
i| Sound, video and game controllers

G Storage controllers
£3 System devices
~_§ Universal Serial Bus controllers
§ EPSON Robot Controller
§ USB Composite Device
§ USB Root Hub (USB 3.0)

NOTA  Quando o “EPSON Robot Controller” esta registrado e é localizado em “Universal Serial
(&~ Bus controllers”como ¢ mostrado acima, o PC de desenvolvimento e¢ o controlador se
conectam corretamente.
Se houver alguma divida, entre em contato com o fornecedor de sua regido.

“Cannot connect to controller.
! Error: 1805, Connection Failure. Check the controller startup and connection of the
communication cable.””

Se o “EPSON Robot Controller RC170” nao for localizado em “Universal Serial Bus
controllers” mas sim em “Other devices” na etapa (4), consulte Manutengdo 9.2.2 Quando
reconhecido em “Other devices” no gerenciador de dispositivos do Windows.
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9.2.2 Quando reconhecido em “Other devices” no gerenciador de
dispositivos do Windows

Se o “EPSON Robot Controller RC170” for reconhecido em “Other devices” no gerenciador de
dispositivos do Windows como é mostrado na caixa de didlogo abaixo, exclua o “EPSON Robot
Controller RC170” do gerenciador de dispositivos e conecte o cabo USB novamente para corrigir

o problema.

5, Device Manager

File  Action Yiew Help
g 2 =5a
=& 01-50002

+ _J Cormputer
+)-Gee Disk drives
+ é Display adapters
+ Floppy disk controllers
+ _g Floppy disk drives
+-{=%) IDE ATAJATAPT controllers
+|-“z# Keyboards
41 Mice and other pointing devices
+- & Manitors
+- B8 Metwork adapters
= @ Other devices
fi\- EPSOM Robot Controller RC138

+- & Ports (COM &LPT) Update Driver. .
+-®), sound, video and game controller Disable
+ é Universal Serial Bus controllers

Scan Far hardware changes

Properties

Urninstalls the driver For the selected device,

(1) Selecione e clique com o lado direito do mouse em “EPSON Robot Controller ” na caixa
de didlogo [Device Manager].

(2) Selecione [Uninstall].

(3) A caixa de dialogo [Uninstall Device] aparece.
Clique no botdo <Uninstall>.

Uninstall Device *

- USB Root Hub (USB 3.0)

Waming: You are about to uninstall this device from your system.

Cancel

(4) Remova o cabo USB e conecte-o novamente.
A mensagem “Install EPSON Robot Controller” sera exibida no canto inferior direito da
tela do Windows.
(5) O controlador ¢ instalado automaticamente.
Quando a mensagem “EPSON Robot Controller is installed and ready to use.” for exibida
no canto inferior direito da tela do Windows, a comunicagdo esta disponivel.
NOTA
(&=  Se o problema ndo for corrigido, entre em contato com o fornecedor de sua regio.
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10. Lista de pecas de manutencao

Nome da peca Caddigo Cddigo antigo Nota
Ventilador 2157260 R13B060510
, , 1506688 | RI3N86S021 | Lreto (enquanto
Filtro do ventilador houver em estoque)
2195106 - Branco
Bateria 2113554 R13B060003
SA/5A 2176557 —
2172039 R13N874011
10A/10A
2195537 —
15A/5A 2188815 —
Acionador do | 15A/15A 2171247 R13N874021 Veja na tabela a
motor 2168582 - selecdo de motores
15A/15A-2
2194709 -
30A/5A 2188814 -
30A/30A 2171456 R13NZ90002
50A/30A 2205668 -

Acionador do motor (** A/ ** A)

Controlador Manipulador Art|cu|a2g;oes 1, Art|cu|a490es 3, Art|cu|a6goes 5 Observagoes
15A/15A 10A/10A Tipo de MDB
RC700 Cc4 2171247 2172039 Cbdigo
RI13N874021 RI13N874011 Cddigo antigo
C4 15A/15A-2 10A/10A Tipo de MDB
Cl12 2194709 2195537 Cédigo
cs S50A/30A 15A/15A-2 10A/10A Tipq de MDB
RC700-A 2205668 2194709 2195537 Cf’)dlgo
N2 SA/5A Tipo de MDB
2176557 Codigo
N6 30A/5A 15A/5A 30A/5A Tipo de MDB
2188814 2188815 2188814 Cddigo
Controlador Manipulador Articulacgées 1, 2 | Articulacoes 3, 4 Observacoes
Gl 10A/10A Tipo de MDB
G3 2172039 Cédigo
R13N874011 Cédigo antigo
G6 15A/15A-2 10A/10A Tipo de MDB
RC700-A RS 2168582 2172039 Cédigo
X5 - R13N874011 Codigo antigo
G10 30A/30A 15A/15A-2 Tipo de MDB
G20 2171456 2168582 Cédigo
R13NZ90002 — Caodigo antigo
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O codigo das seguintes pegas difere, dependendo do controlador.

Além disso, o codigo do RC700-A difere, dependendo do numero de série (Nota:
Se precisar de pecas, confirme o tipo e o nimero de série do controlador antes de contatar-
nos.

o Cadigo
Nome da peca Caodigo antigo Nota
DMB-MAIN 2180932 —
DMB-SUB 2151349 R13N842021
DMB-LED 2151351 R13N842031
Para RC700
DPB 2171246 R13N844011
Plugue de desvio do TP 2111451 R13B060705
CF (Compact Flash) 1605920 R13N8B6011
Série C R7**Q0****
Série G 2182346 - R7#%(0]**%*
DMB- L.
Série RS R7#*(Q2****
MAIN Série N
érie
Série X5 2189444 - R7#*03**** oy posterior
Série C, N 2171261 -
P RCT00 DMB-SUB | Série G, RS 2171816 -
N ] Série X5 2184586 _
DMB-LED 2171262 -
DPB 2171263 -
Plugue de desvio do TP 2171258 -
1605920 RI3N8B6011 | R7**(Q1****
CF (Compact Flash) R7HHQHE
2195736 — R7#*03**** ou posterior
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11. Lista de pecas opcionais

Nome da peca Caddigo Cddigo antigo Nota
Placa de /O de expansao RI2NZ9003P | R12B040302
(Tipo Source)
Placa de I/O de expansao
(Tipo Sink) R12NZ9003Q R12B040303
Placa RS-232C R12NZ9004E R12B040726
O moddulo DeviceNet é
Placa DeviceNet R12NZ9004F R12B040727 montado na placa
Fieldbus.
O moédulo PROFIBUS- DP
Placa PROFIBUS R12NZ9004H R12B040729 ¢ montado na placa
Fieldbus.
O moédulo CC-Link é
Placa CC-Link R12NZ9004J R12B040730 montado na placa
Fieldbus.
O moddulo PROFINET ¢
Placa PROFINET R12NZ900A6 R12N747051 montado na placa
Fieldbus.
O modulo Ethernet/ IP ¢
Placa EtherNet/IP R12NZ900A7 R12N747061 montado na placa
Fieldbus.
O moddulo EtherCAT ¢
Placa EtherCAT R12NZ900CL - montado na placa
Fieldbus.
Placa PG R12NZ900A8 R12N748011
Placa de I/O analdgica (1CH) R12NZ900WZ —
Placa de I/O analdgica (4CH) R12NZ900X1 —
Placa de I/F do sensor de forga
(FS2) 2184536 -
Placa EUROMAP67 R12NZ90104 -
Placa EUROMAP67~ R1INZO010A B EUROMAP67
(Sem cabo de conexdo para MMI) sem Cabo 2
Para placa EUROMAP67
Cabo 1 da EUROMAP67 2194667 - Cabo de parada de
emergéncia
Para placa EUROMAP67
Cabo 2 da EUROMAP67 2194668 - Cabo de conexdo para
MMI
g&‘;&‘\’/f :12 it 2165789 ~ Para placa EUROMAP67
Plugue soldado
Plugue
Conector de emergéncia Para placa EUROMAPG7
EUROMAP67 2194882 - Kit Shell
Shell
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